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Uzywane symbole

Symbol Opis

Ostrzezenie. Nalezy postepowaé $cisle zgodnie z informacjami zawartymi w
dokumentacji w celu zapewnienia bezpieczenstwa oraz petnej funkcjonalnosci
urzgdzenia.

Informacje szczegdlnie przydatne podczas instalacji i eksploatacji urzgdzenia.

Informacje dotyczgce utylizacji zuzytego urzgdzenia.

I =) [>

Uwaga: Przed rozpoczeciem pracy z produktem nalezy zapoznac sie z niniejszg instrukcjg. W celu zapewnienia
bezpieczenstwa osobistego i bezpieczeristwa systemu oraz optymalnej wydajnosci produktu.

A Nieprzestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpiecznej instalacji i serwisowania moze spowodowac
$mierc¢ lub powazne obrazenia.

Nalezy upewnié sie, ze przetwornik jest instalowany przez wykwalifikowany personel i zgodnie z obowigzujgcymi

normami.

Kontrola i konserwacja tego urzadzenia powinna by¢ przeprowadzana przez odpowiednio przeszkolony
personel, zgodnie z obowigzujgcymi normami i kodeksem postepowania.

Urzadzenie nalezy uzywaé wytgcznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
spowodowacé pogorszenie wtasciwosci ochronnych urzadzenia.

Naprawy, np. wymiana elementow itp., mogg zagrozi¢ bezpieczenristwu i w zadnym wypadku nie sg dozwolone.
A Wycieki z procesu moga spowodowac smier¢ lub powaine obrazenia.

Z przetwornikiem nalezy obchodzi¢ sie ostroznie.
Przed podtgczeniem cisnienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ztgcza procesowe.

Nie nalezy prébowad poluzowywac ani wyjmowac ztgczy procesowych podczas pracy przetwornika.

A Dostep fizyczny.

Osoby nieuprawnione mogg potencjalnie spowodowac znaczne uszkodzenia i/lub nieprawidtowg
konfiguracje sprzetu uzytkownikéw koncowych. Moze to by¢ dziatanie celowe lub nieumysine i nalezy
sie przed tym zabezpieczy¢.

Bezpieczenstwo fizyczne jest wazng czescig kazdego programu bezpieczenstwa i ma fundamentalne
znaczenie dla ochrony systemu. Nalezy ograniczy¢ fizyczny dostep nieuprawnionego personelu, aby
chroni¢ zasoby uzytkownikéw koncowych. Dotyczy to wszystkich systeméw uzywanych w obiekcie.

A Gorace powierzchnie

Przetwornik i uszczelnienie procesowe mogg by¢ gorgce przy wysokich temperaturach procesowych. Przed
przystgpieniem do serwisowania nalezy poczekaé, az ostygna.
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1. Wprowadzenie

1.1 Korzystanie z niniejszej instrukgcji

Poszczegdlne sekcje niniejszej instrukcji zawierajg informacje dotyczace instalacji, obstugi i konserwacji
radarowe]j sondy poziomu SP-10.

Sekcje sg uporzadkowane w nastepujacy sposdb:

Przeglad przetwornika zawiera wprowadzenie do teorii dziatania, opis przetwornika, informacje na
temat typowych zastosowan oraz charakterystyke procesu.

Instalacja mechaniczna zawiera instrukcje dotyczace instalacji mechanicznej.
Instalacja elektryczna zawiera instrukcje dotyczace instalacji elektrycznej.
Konfiguracja zawiera instrukcje dotyczace konfiguracji przetwornika.
Rozdziat ,,Obstuga i konserwacja” zawiera techniki obstugi i konserwacji.

Serwis i rozwigzywanie problemow zawiera techniki rozwigzywania najczestszych probleméw
zwigzanych z dziataniem.

Specyfikacje i dane referencyjne zawierajg dane referencyjne i specyfikacje.

Parametry konfiguracyjne zawierajg rozszerzone informacje na temat parametréw konfiguracyjnych.

1.2 Certyfikaty produktow

Szczegdtowe informacje na temat istniejgcych zatwierdzen i certyfikatéw mozna znalez¢ w dokumencie

1.3 Recykling/utylizacja produktu
Nalezy rozwazyc¢ recykling sprzetu i opakowan oraz utylizowac je zgodnie z lokalnymi i krajowymi przepisami lub
regulacjami.

2. Opis przetwornika

2.1 Zasada pomiaru

Radarowa sonda poziomu SP-10 to urzadzenie do ciggtego pomiaru poziomu wykorzystujgce
technologie szybkiego przemiatania modulowanej czestotliwoscia fali ciggtej (FMCW).

Urzadzenie nieustannie emituje sygnaty o zmiennej czestotliwosci w kierunku powierzchni produktu.
Poniewaz urzadzenie nieustannie zmienia czestotliwos¢ transmitowanego sygnatu, wystepuje rdznica
czestotliwosci miedzy sygnatem transmitowanym a odbitym (patrz rysunek 2.1).

Czestotliwos¢ sygnatu odbitego jest odejmowana od czestotliwosci sygnatu transmitowanego w danym
momencie, co daje sygnat o niskiej czestotliwosci, ktory jest proporcjonalny do odlegtosci od
powierzchni produktu. Sygnat ten jest dalej przetwarzany w celu uzyskania szybkich, niezawodnych i
bardzo doktadnych pomiaréw poziomu.
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Rysunek 2.1 Metoda FMCW

2.1.1 Pomiar przeptywu objetosciowego

Radarowa sonda poziomu SP-10 moze obliczy¢ natezenie przeptywu objetosciowego w otwartym kanale.

2.2 Charakterystyka procesu

2.2.1 Stata dielektryczna

Kluczowym parametrem wptywajgcym na wydajnos¢ pomiaru jest wspofczynnik odbicia. Wysoka stata
dielektryczna osrodka zapewnia lepsze odbicie i umozliwia wiekszy zakres pomiarowy.

2.2.2 Pianai turbulencje

Pienigce sie ciecze lub turbulencje mogg powodowac stabe i zmienne amplitudy echa powierzchniowego.
Turbulencje powierzchniowe nie stanowig zazwyczaj problemu, chyba ze s3 nadmierne.

Pomiar w zastosowaniach z piang zalezy w duzej mierze od wtasciwosci piany. Gdy piana jest lekka i puszysta,
mierzy sie rzeczywisty poziom produktu. W przypadku ciezkiej i gestej piany urzadzenie moze mierzy¢ poziom
gornej powierzchni piany.

2.3 Charakterystyka zbiornika

2.3.1 Przeszkody wewnatrz zbiornika

Urzadzenie powinno by¢ zamontowane w taki sposdb, aby przedmioty takie jak wezownice grzewcze, drabiny i
mieszadta nie znajdowaty sie w zasiegu wigzki radaru. Przedmioty te mogg powodowac fatszywe echa, co
skutkuje obnizeniem wydajnosci pomiaru. Urzadzenie posiada jednak wbudowane funkcje majace na celu
ograniczenie wptywu przeszkadzajacych przedmiotow, ktérych nie da sie catkowicie unikngé.

Konstrukcje pionowe i nachylone majg minimalny wptyw, poniewaz sygnat radarowy jest rozpraszany, a nie
kierowany z powrotem do anteny.

24

Bezkontaktowa technologia radarowa jest idealna do szerokiego zakresu zastosowan, poniewaz nie wymaga
konserwaciji, jest instalowana od géry do dotu, co zmniejsza ryzyko wyciekdw, i nie ma na nig wptywu warunki
procesu, takie jak gestos¢, lepkos¢, temperatura, cisnienie i pH.

Bezkontaktowa technologia radarowa

Radarowa sonda poziomu SP-10 wykorzystuje technologie modulowanej czestotliwosci fali ciggtej (FMCW) oraz
inteligentne algorytmy w celu maksymalizacji dokfadnosci i niezawodnosci pomiaréw, nawet w matych
zbiornikach i trudnych do pomiaru zbiornikach szybko napetniajgcych sie.
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2.4.1 Przeszkody wewnatrz zbiornika. ||
Zbiorniki magazynowe.

Uzyskaj wglad w stan swojego zbiornika i zapewnij ptynng produkcje bez zaktdcen.

Zbiorniki plastikowe.

Monitoruj stan zapaséw w matych i srednich
zbiornikach z tworzywa sztucznego, dokonujac
pomiardw przez plastikowy dach.

Zastosowanie w otwartej przestrzeni.
Uzyskaj wiarygodne pomiary poziomu w zbiornikach lub stawach,

niezaleznie od trudnych warunkéw powierzchniowych i pogodowych.

2.5 Bezkontaktowa technologia radarowa

A. Ztgcze meskie M12 (kodowane A) °

B. Obudowa przetwornika

C. Uszczelka do wersji z gwintem G

D. Gwint G % cala - ISO 228/1 Y 7

E. Antena ' T - c
e — D
—

Rysunek 2.2 Elementy sondy.
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3. Instalacja przetwornika

3.1 Komunikaty bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpiecznej instalacji i serwisowania moze spowodowaé smierc lub
powazine obrazenia.

Nalezy upewnié¢ sie, ze przetwornik zostat zainstalowany przez wykwalifikowany personel i zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Kontrola i konserwacja tego urzadzenia powinna byé przeprowadzana przez odpowiednio przeszkolony personel,
zgodnie z obowigzujgcymi normami i kodeksem postepowania.

Urzadzenie nalezy uzywac wytacznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
spowodowacd pogorszenie wiasciwosci ochronnych urzadzenia.

Naprawy, np. wymiana elementéw itp., mogg zagrozi¢ bezpieczenstwu i w zadnym wypadku nie s3 dozwolone.

A OSTRZEZENIE

Wycieki z procesu mogg spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.
Z przetwornikiem nalezy obchodzi¢ sie ostroznie.
Przed podtaczeniem cisnienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ztgcza procesowe.

Nie nalezy préobowaé poluzowywac ani wyjmowac ztgczy procesowych podczas pracy przetwornika.

3.2 Uwagi dotyczace instalacji

Przed zainstalowaniem urzgdzenia nalezy postepowac zgodnie z zaleceniami dotyczgcymi pozycji montazowe;j,
wystarczajacej ilosci wolnej przestrzeni, wymagan dotyczacych dysz itp.

3.2.1 Pozycja montazowa

Szukajgc odpowiedniego miejsca na zbiorniku dla urzadzenia, nalezy doktadnie rozwazy¢ warunki panujgce w
zbiorniku.
Podczas montazu urzadzenia nalezy uwzglednic¢ nastepujgce wytyczne:
oAby uzyskac¢ optymalng wydajnos¢, urzadzenie powinno byé zainstalowane w miejscach
zapewniajgcych wyrazny i niezaktécony widok powierzchni produktu.
e Urzadzenie powinno by¢ zamontowane tak, aby w promieniu dziatania radaru znajdowato sie jak
najmniej elementéw konstrukcyjnych.
e Nie montowac w poblizu lub nad strumieniem wlotowym.
e Nie montowaé urzadzenia na pokrywie wtazu.
e Nie nalezy umieszczac urzadzenia bezposrednio nad bocznymi drzwiami wtazu.
e W tym samym zbiorniku mozna stosowac wiele urzagdzen typu SP-10 bez wzajemnych zaktdcen.
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A

L

~

Rysunek 3.1 Zalecana pozycja montazowa

3.2.2 Wymagania dotyczace wolnej przestrzeni

Jesli urzadzenie jest zamontowane blisko $ciany lub innych przeszkéd w zbiorniku, takich jak wezownice grzewcze
czy drabiny, w sygnale pomiarowym mogg pojawic sie zaktécenia. Zalecane odstepy przedstawiono w Tabeli 3.1.

Rysunek 3.2 Wymaganie dotyczace wolnej przestrzeni

Minimalna Zalecana

& cali (200 mm) ¥: promienia zbiornika

Tabela 3.1 Odlegtos¢ od Scianki zbiornika (L)

3.2.3 Nachylenie
Urzadzenie powinno byé zamontowane pionowo, aby zapewni¢ dobry sygnat echa od powierzchni produktu.

Zalecane maksymalne odchylenie od pionu przedstawiono na Rysunku 3.3.

10
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Rysunek 3.3 Nachylenie

3.2.4 Zbiorniki niemetalowe

Obiekty znajdujgce sie w poblizu zbiornika, na zewnatrz niego, mogg powodowac zaktécenia echa radarowego.
W miare mozliwosci urzgdzenie nalezy ustawié tak, aby obiekty znajdujgce sie blisko zbiornika pozostawaty poza
wigzka radaru.

3.2.5 Katiszerokos$¢ wiazki

Urzadzenie powinno by¢ zamontowane tak, aby w wigzce radaru znajdowato sie jak najmniej elementéw
wewnetrznych.

Rysunek 3.4 Kat | szerokos¢ wigzki
Kat wigzki (o)

g°

Szerokosc¢ wigzki

Szerokos¢ wigzki dla réznych odlegtosci podano w tabeli 3.2

11
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Odlegtosé (D) Szerokosé wigzhki (W)
BEft(2m) 0,9 (03 m)

131 f (4 m) 18 (06m)
197 ft (6 m) 0.2 m

26,2 ft{Bm) 3.7f(1,1m)

32,8 (10 m) 1.4 m

49,2 £ (15 m) 69 (21m)

Tabela 3.2 Szerokos¢ wigzki

3.2.6 Wymagania dotyczace dyszy

Zalecane wymiary dysz podano w tabeli 3.3. Wnetrze dyszy musi by¢ gtadkie (tj. nalezy unika¢ ztych spawow,
rdzy lub osaddw).

{

- -

D
Rysunek 3.5 Montaz w dyszach

Srednica dyszy (D) Maksymalna wysokosic dyszy (H)
1,5 cala (40 mm) 5,9 cala (150 mm)

2 cale (50 mm) 7.9 cala (200 mm)

3 cale (80 mm) 11,8 cala {300 mm)

4 cale (100 mm) 15,8 cala (400 mm)

& cali (150 mm) 23,6 cala (800 mm)

Tabela 3.3 Wymagania dotyczace dysz

12
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3.3 Montaz na wsporniku

3.3.1 Montaz standardowego wspornika
Procedure

1. Montaz wspornika na rurze/suficie/scianie.

Na rurze: Na Scianie:

2. Upewnij sie, ze regulowany uchwyt jest skierowany w strone podtoza.
3. Zainstaluj przetwornik i dokre¢ go recznie.
Uwaga

Kazdy przetwornik jest dostarczany z nakretka kontrujgcg (dostepng rowniez jako akcesorium)

Powigzane informacje
Rozmieszczenie otwordow w uchwycie

13
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3.4 Montaz na zbiorniku
3.4.1 Montaz kotnierza

Procedura

1. Umies¢ odpowiednig uszczelke na kotnierzu zbiornika.

5. Zainstaluj | dokreé recznie przetwornik
Uwaga

Uszczelka jest niezbedna w przypadku wersji z gwintem G.

14
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4. Instalacja elektryczna

4.1 Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpiecznej instalacji i konserwacji moze spowodowaé $mierc lub
powaine obrazenia.

Nalezy upewnic sie, ze przetwornik jest instalowany przez wykwalifikowany personel i zgodnie z obowigzujgcymi
normami.

Kontrola i konserwacja tego urzadzenia powinna byé przeprowadzana przez odpowiednio przeszkolony personel,
zgodnie z obowigzujgcymi normami i kodeksem postepowania.

Urzadzenie nalezy uzywaé wytacznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze
spowodowacd pogorszenie skutecznosci zabezpieczen zapewnianych przez urzadzenie.

Naprawy, np. wymiana elementdéw itp., mogg zagrozic¢ bezpieczeristwu i w zadnym wypadku nie sg dozwolone.

A OSTRZEZENIE

Wycieki z procesu mogg spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia.

Z przetwornikiem nalezy obchodzi¢ sie ostroznie.

Przed podtaczeniem ci$nienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ztgcza procesowe.

Nie nalezy prébowaé poluzowywaé ani wyjmowac ztgczy procesowych podczas pracy przetwornika.

4.2 Przygotowanie potaczenia elektrycznego

4.2.1 Typ ztacza
M12 meski (kodowanie A)

4.2.2 Zasilanie

Przetwornik dziata przy napieciu 18-30 V DC na zaciskach przetwornika.

4.2.3 Wyjscia
Przetwornik posiada dwa konfigurowalne wyjscia:
Wyjscie 1 Wyjscie cyfrowe

Wyjscie 2 Wyjscie cyfrowe lub aktywne wyjscie analogowe 4-20 mA

4.2.4 \Wewnetrzne zuzycie energii
< 2 W (normalna praca przy napieciu 24 V DC, brak wyjs¢)

< 3,6 W (normalna praca przy 24 V DC, aktywne wyjscia cyfrowe i analogowe)

4.2.5 Schemat potaczen
pofg 1 > BN L+

! 2o VH_ out2
(: 2)1 =
4B ouT
\3,80

4

Rysunek 4.1 Potaczenie

15
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Pin Kolor przewodul" Sygnat

1 EN Brazowy L+ 24y

2 WH Biaty ouT2 Wyjicie cyfrowe lub aktywne wyjscie analogowe 4-20 mA
3 BU Niebieski L- ov

4 BK Czarny ouT1 Wyjscie cyfrowe

Tabela 4.1 Przypisanie pinéw. (1) Zgodnie z norma IEC 60947-5-2

C —~_ 4 _ BK
2:0UT2 3 .. BU aj

4: 0UTH =

2x wyjscie cyfrowe NPN
2x wyjscie cyfrowe NPN

0 = >

[y

2: 0UT2

4: OUTH

BU

Kﬂ*

L=
m
-

-

1

J
m
=

W

& L+
==

s
e
=

2: 0UTZ2
4: OUT1

1x wyjscie cyfrowe PNP / 1x wyjscie analogowe

D. 1x wyjscie cyfrowe NPN / 1x wyjscie analogowe

Rysunek 4.2 Przyktadowe obwody

4.3 Wiaczenie przetwornika

Procedura

1. Sprawdz, czy zasilanie jest odtgczone.

2. Delikatnie wtozy¢ ztgcze M12

Uwaga:

Nie wciskaj ztgcza na site. Sprawdz, czy jest prawidtowo wyrdéwnane.

TH

L=

w
m
-

L=

3. Po catkowitym witozeniu obrdc pierscien srubowy, az bedzie dobrze dokrecony.

Zalecany moment dokrecania mozna znalez¢ w instrukcji obstugi producenta.

16
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3. Podfacz zasilanie.

5. Konfiguracja

5.1 Komunikaty dotyczace bezpieczenstwa

A OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpiecznej instalacji i konserwacji moze spowodowac $mieré lub
powaine obrazenia.

Nalezy upewnié sie, ze przetwornik jest instalowany przez wykwalifikowany personel i zgodnie z obowigzujgcymi
normami.

Kontrola i konserwacja tego urzgdzenia powinna byé przeprowadzana przez odpowiednio przeszkolony personel,
zgodnie z obowigzujgcymi normami i kodeksem postepowania.

Urzadzenie nalezy uzywac wytgcznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze
spowodowac ostabienie ochrony zapewnianej przez urzadzenie.

Naprawy, np. wymiana komponentéw itp., mogg zagrozi¢ bezpieczenstwu i w zadnym wypadku nie s3
dozwolone..

A OSTRZEZENIE

Wycieki z procesu mogga spowodowac $mieré lub powazne obrazenia.
Z przetwornikiem nalezy obchodzi¢ sie ostroznie.
Przed podtaczeniem cisnienia nalezy zainstalowac i dokreci¢ ztgcza procesowe.

Nie nalezy probowaé poluzowywac ani wyjmowac ztgczy procesowych podczas pracy przetwornika.

5.2 0Ogolne

W niniejszym rozdziale przedstawiono informacje dotyczace konfiguracji i narzedzi konfiguracyjnych. Dodatek
Parametry konfiguracyjne zawiera szczegdtowe informacje na temat parametréw konfiguracyjnych.

5.3 Rozpoczecie pracy z narzedziem konfiguracyjnym

5.3.1 Konfiguracja bezprzewodowa za pomoca technologii Bluetooth®
Pobierz konfigurator urzadzenn AMS
Procedura

Pobierz i zainstaluj wersje mobilng lub desktopowa.

Oprogramowanie dostepne na Google Play.

17
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Konfiguracja za pomocg technologii bezprzewodowej Bluetooth®
Wymagania

tacznoscé Bluetooth jest dostepna dla urzadzen z kodem opcji BLE.
Procedura

1. Uruchom konfigurator urzagdzen AMS.

2. W wersji desktopowej otworzy sie okno dialogowe Communication Type (Typ komunikacji).

3. W przypadku korzystania z wersji komputerowej wybierz Bluetooth jako typ komunikacji. Mozna to
rowniez zmieni¢ w menu Ustawienia.

4. Kliknij urzadzenie, z ktérym chcesz sie potaczyd.
Przy pierwszym potgczeniu wprowadz klucz dla tego urzadzenia.

6. Jesli korzystasz z wersji mobilnej, wybierz ikone menu w lewym gérnym rogu, aby przejs¢ do menu
wybranego urzadzenia.

Bluetooth® UID | klucz
UID i klucz mozna znalez¢ na papierowe] etykiecie dotgczonej do urzadzenia.

Uwaga:

Papierowg etykiete nalezy przechowywaé w bezpiecznym miejscu, poniewaz w przypadku zgubienia nie bedzie

mozna jej odczytad.

Y

ulp: ]
_—

KEY:

Rysunek 5.1 Informacje dotyczace zabezpieczen Bluetooth
Wytacz technologie bezprzewodowg Bluetooth®

Funkcja Bluetooth jest domysinie wigczona. Jesli nie korzystasz z tej funkcji bezprzewodowej, zalecamy jej

wyltgczenie za pomoca standardowego narzedzia do konfiguracji urzadzenia.
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry — Podstawowa konfiguracja.
2. Na liscie Radio Bluetooth wybierz opcje Wytacz.
3. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.

5.4 Wykonaj podstawowg konfiguracje

5.4.1 Ustaw jednostki inzynieryjne
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry — Podstawowa konfiguracja.
2. Na liscie Jednostki inzynieryjne wybierz opcje Metryczna lub Imperialna.
3. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.

5.4.2 Wprowadz wysokos¢ odniesienia

Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametr — Ustawienia podstawowe.
2. Wprowadz wysokos¢ odniesienia.
3. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.

18
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5.4.3 Konfiguracja wyjscia analogowego
Przetwornik mozna ustawic tak, aby wysytat sygnat poziomu lub przeptywu objetosciowego w zakresie 4—20 mA.
Procedura
1. W menu wybierz Parametr - Wyjscie analogowe OUT2.
2. Na liscie Konfiguracja OUT2 wybierz Wyjscie analogowe 4—-20 mA.
3. Naliscie Analogowa zmienna sterujgca wybierz Poziom lub Przeptyw objetosciowy.
4. Na liscie Tryb alarmu wybierz Alarm niski lub Alarm wysoki.
5. Wybierz Analogowe wartosci zakresu, a nastepnie wprowadz zgdang gérng wartos¢ zakresu (20 mA) i
dolng wartos¢ zakresu (4 mA).
6. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
5.4.4 Konfiguracja wyjscia cyfrowego

Przetwornik mozna ustawic tak, aby wysytat sygnat przetgczajacy dla gornej i dolnej granicy (przy uzyciu tego
samego pinu).

Procedura

® a0 T

f.

W menu wybierz Parametr — Ustawienia podstawowe.

Na liscie Wyjscia cyfrowe P-n wybierz PNP lub NPN.

Wybierz Wyjscie cyfrowe OUT1 lub Wyjscie cyfrowe OUT2.

Na liscie Konfiguracja OUT1 lub Konfiguracja OUT2 wybierz Wyjscie cyfrowe normalnie otwarte.

Na liscie DO Control Variable (Zmienna sterujgca DO) wybierz Level (Poziom) lub Volume Flow (Przeptyw
objetosciowy).

Wybierz opcje Konfiguracja punktu nastawy, a nastepnie ustaw zgdane parametry alarmu.

g. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
5.4.5 Skonfiguruj pomiar przeptywu objetosciowego
Procedura
1. W menu wybierz opcje Parametr — Przeptyw objetosciowy.
2. Na liscie metod obliczania przepfywu objetosciowego wybierz preferowang metode. Do wyboru s3:
e Tabela linearyzacji
e Kanat Parshall
e Kanat Khafagi-Venturi
3. Woybierz opcje Tabela/wzér przeptywu objetosciowego, a nastepnie ustaw zgdane parametry.
4. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
5.5 Zaawansowana konfiguracja
5.5.1 Zmiana trybu przemiatania

W celu uzyskania dalszych instrukcji skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem firmy Aplisens. Nalezy podaé
date produkcji i numer seryjny.

SERIAL |=
DATE MFG: - B

A, Numer seryjny
B. Dota produkcji

Rysunek 5.2 Etykieta gtéwna.
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6. Serwis i rozwigzywanie problemow

6.1 Komunikaty dotyczace bezpieczennstwa

A OSTRZEZENIE

Nieprzestrzeganie wytycznych dotyczacych bezpiecznej instalacji i serwisowania moze spowodowac smier¢
lub powazine obrazenia.

Nalezy upewnic¢ sie, ze przetwornik zostat zainstalowany przez wykwalifikowany personel zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

Kontrola i konserwacja tego urzadzenia powinna by¢ przeprowadzana przez odpowiednio przeszkolony personel,
zgodnie z obowigzujgcymi normami i kodeksem postepowania.

Urzadzenie nalezy uzywaé wytacznie zgodnie z instrukcjg obstugi. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
spowodowac pogorszenie wtasciwosci ochronnych urzadzenia.

Naprawy, np. wymiana elementéw itp., mogg zagrozi¢ bezpieczenstwu i w zadnym wypadku nie s3 dozwolone.

A OSTRZEZENIE

Wycieki z procesu moga spowodowac $mier¢ lub powazne obrazenia
Z przetwornikiem nalezy obchodzié sie ostroznie.
Przed podtgczeniem ci$nienia nalezy zainstalowac i dokrecic¢ ztgcza procesowe.

Nie nalezy prébowad poluzowywacé ani wyjmowac ztgczy procesowych podczas pracy przetwornika.

6.2 Komunikaty diagnostyczne

6.2.1 Usterka sprzetu urzadzenia

Klasyfikacja alarmow

Zdarzenie Usterka sprzetu urzadzenia — wymiana urzadzenia
Stan urzadzenia Awaria
Klasa Btad

Mozliwa przyczyna
Wystapit btad elektroniczny.

Zalecane dziatania

A.  Uruchom ponownie urzgdzenie.
B. Jesli problem nadal wystepuje, wymien urzadzenie

Powigzane informacje

Wykonaj reset urzadzenia

6.2.2 Btad oprogramowania urzadzenia

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie Btad oprogramowania urzadzenia — sprawdz wersje oprogramowania uktadowego
Stan urzadzenia Awaria
Klasa Btad

Mozliwa przyczyna
Oprogramowanie wykryto btgd wewnetrzny
20



Zalecane dziatania

A.  Uruchom ponownie urzgdzenie.
B. Przywrdéé ustawienia domysine i ponownie skonfiguruj urzagdzenie.
C. Jesli problem nadal wystepuje, wymien urzadzenie.

Powigzane informacje:

Wvykonaj reset urzadzenia

Przywrdc¢ ustawienia fabryczne

6.2.3 0Ogodlna awaria zasilania

Klasyfikacja alarmow

Zdarzenie
Status urzadzenia
Klasa

Mozliwa przyczyna

Ogdlna awaria zasilania — sprawdz dostepnos¢
Awaria
Btad

Napiecie zasilania spadto ponizej 18 V DC podczas uruchamiania przetwornika.

Zalecane dziatania

Sprawdz, czy napiecie na zacisku przetwornika wynosi 18-30 V DC.

6.2.4 Btad parametru

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie
Status urzadzenia

Klasa

Mozliwa przyczyna

Btagd parametru — sprawdz arkusz danych i wartosci
Awaria
Btad

Urzadzenie wykryto btad konfiguracji.

A.
B.
C.

D.

Zalecane dziatania

Jedli uzywane jest wyjscie analogowe, sprawdz gérng i dolng wartosé zakresu.

W przypadku korzystania z wyjscia cyfrowego sprawdz gérne i dolne wartosci alarmowe.

PL.10.SP-10

W przypadku korzystania z tabeli przeptywu objetosciowego sprawdz, czy punkty poziomu sg
wprowadzone w porzadku rosngcym.
Jesli problem nadal wystepuje, przywrd¢ ustawienia domysine i ponownie skonfiguruj urzadzenie.

Powiazane informacje:

Gérna/dolna wartosé zakresu

Punkty alarmowe

Tabela przeptywu objetosciowego

Przywrd¢ ustawienia fabryczne

6.2.5 Awaria pamieci przetwornika

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie
Status urzadzenia

Klasa

Mozliwa przyczyna

Dane konfiguracyjne zostaty uszkodzone, na przyktad w wyniku zaniku zasilania podczas zapisu.

Zalecane dziatania

21
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A. Przywrdc ustawienia domysine, uruchom ponownie urzgdzenie i skonfiguruj je ponownie.
B. Jesli problem nadal wystepuje, wymien urzadzenie.

Powigzane informacje
Przywré¢ ustawienia fabryczne

Wykonaj reset urzgdzenia

6.2.6 Symulacja aktywna

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie Symulacja aktywna — sprawdz tryb pracy
Status urzadzenia Kontrola dziatania
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna
Urzadzenie znajduje sie w trybie symulacji i nie przekazuje rzeczywistych informaciji.
Zalecane dziatanie
A. Jesli takie zachowanie jest niepozadane, nalezy wytgczyé tryb symulacji.
B. Jesli problem nadal wystepuje, uruchom ponownie urzadzenie.
Powigzane informacje

Uzyj trybu symulacji

Wykonaj reset urzadzenia

6.2.7 Bluetooh® ostrzezenie

Klasyfikacja alarmoéw

Zdarzenie Ostrzezenie Bluetooth — Uruchom ponownie urzadzenie
Device status Kontrola dziatania
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna

Wykryto btad Bluetooth. Przyczyny mogg by¢ rézne:

Ograniczona funkcjonalnos¢  Urzadzenie nie moze wysyta¢ danych przez Bluetooth z powodu btedu
wewnetrznego.

Btad elektroniki Wewnetrzna diagnostyka urzadzenia wykryta bfad elektroniki Bluetooth.
Ostrzezenie dotyczgce oprogramowania uktadowego Oprogramowanie uktadowe Bluetooth jest nieaktualne.
Zalecane dziatania

A. W menu wybierz opcje Diagnostyka — Informacje o Bluetooth — Diagnostyka Bluetooth, aby
uzyskaé wiecej informacji.
B. Uruchom ponownie urzadzenie.
C. Jesli problem nadal wystepuje, wytgcz Bluetooth lub wymien urzadzenie.
Powigzane informacje

Wykonaj reset urzadzenia

Wytacz technologie bezprzewodowsg Bluetooth

6.2.8 Utrata pomiaru poziomu

Klasyfikacja alarmow

Zdarzenie Utrata pomiaru poziomu — sprawd? aplikacje
Stan urzadzenia Awaria
Klasa Btad
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Mozliwa przyczyna
Brak prawidtowego odczytu poziomu. Przyczyny mogg byé rdzne:
e Brak prawidtowego piku echa powierzchniowego w zakresie pomiarowym
e Nieprawidtowa konfiguracja urzadzenia
Zalecane dziatania
A. Przeanalizuj wartosci szczytowe echa i sprawdz konfiguracje urzadzenia, zwtaszcza ogdlny proég.
B. Sprawdsz fizyczng instalacje urzadzenia (na przykfad zanieczyszczenie anteny).
C. Rozwaz zwiekszenie parametru czasu przywracania pomiaru w przypadku warunkéw przerywanych.
D. Przywrdé ustawienia domysine, uruchom ponownie urzgdzenie i skonfiguruj je ponownie.
E. Jesli problem nadal wystepuje, wymien urzadzenie.
Powigzane informacje

Przeanalizuj szczyty echa

Dostosuj ogdlny prog

Czas przywracania pomiaru

Przywrd¢ ustawienia fabryczne

Wvykonaj reset urzadzenia

6.2.9 Przekroczenie temperatury urzadzenia

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie Przekroczenie temperatury urzadzenia — usun zrédto ciepta
Stan urzadzenia Niezgodny ze specyfikacjg
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna
Temperatura uktaddéw elektronicznych wykracza poza zakres roboczy.
Zalecane dziatanie

A. Sprawdz, czy temperatura otoczenia miesci sie w zakresie roboczym.
B. Usun zrédto ciepta.

Powigzane informacje

Temperartura otoczenia

6.2.10 Niedostateczna temperatura urzadzenia

Klasyfikacja urzadzenia

Zdarzenie Temperatura urzadzenia ponizej normy —izolacja urzadzenia
Stan urzadzenia Niezgodnosc ze specyfikacjg
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa alarmoéw
Temperatura uktaddéw elektronicznych wykracza poza zakres roboczy.
Zalecane dziatania

A. Sprawdz, czy temperatura otoczenia miesci sie w zakresie roboczym.
B. Zaizoluj urzadzenie.

Powigzane informacje

Temperatura otoczenia
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6.2.11 Zwarcie

Klasyfikacja alarméw

Zdarzenie Zwarcie — sprawdz instalacje
Stan urzadzenie Niezgodnosc ze specyfikacjg
Klasa Btad

Mozliwa przyczyna

Zwarcie na wyjsciu cyfrowym.
Zalecane dziatania
Sprawdz kabel i potgczenia

6.2.12 Przekroczenie napiecia zasilania pierwotnego

Klasyfikacja alarmu

Zdarzenie Przekroczenie napiecia zasilania pierwotnego — sprawdz tolerancje
Stan urzadzenia Niezgodnosc ze specyfikacjg
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna
Napiecie zasilania jest zbyt wysokie.
Zalecane dziatanie
Sprawdz, czy napiecie na zacisku przetwornika wynosi 18-30 V DC.

6.2.13 Niedostateczne napiecie zasilania pierwotnego

Klasyfikacja alarmu

Zdarzenie Niedostateczne napiecie zasilania pierwotnego — sprawdz tolerancje
Stan urzadzenia Niezgodnosc ze specyfikacja
Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna
Napiecie zasilania jest zbyt niskie.
Zalecane dziatanie

Sprawdyz, czy napiecie na zacisku przetwornika wynosi 18-30 V DC.

6.2.14 Wymagana konserwacja

Klasyfikacja alarmu

Zdarzenie Wymagana konserwacja - czyszczenie
Stan urzadzenia Wymagana konserwacja
Klasa Powiadomienie

Mozliwa przyczyna
Nagromadzenie produktu na antenie.
Zalecane dziatanie
Wyczys¢ antene.
Uzyj wilgotnej Sciereczki i tagodnego srodka czyszczgcego odpowiedniego do medidow i zwilzonych czesci
przetwornika.
Powigzane informacje

Materiat narazony na dziatanie atmosfery zbiornika

Elementy przetwornika
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6.2.15 Woyczerpano maksymalng liczbe cykli zapisu EEPROM

Klasyfikacja alarmu

Zdarzenie Maksymalna liczba cykli zapisu EEPROM wygasta — sprawdzZ urzadzenie gtéwne i
uruchom ponownie urzgdzenie.

Stan urzadzenia Wymagana konserwacja

Klasa Ostrzezenie

Mozliwa przyczyna
Czeste zapisywanie parametréw z urzadzenia nadrzednego do urzadzenia.
Zalecane dziatanie

A. Sprawdz konfiguracje urzadzenia nadrzednego.

B. Uruchom ponownie urzadzenie.

C. Jesli btad nadal wystepuje, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem firmy Aplisens.
Powigzane infomacje
Wykonaj reset urzadzenia

6.2.16 Przekroczenie zakresu pomiarowego

Klasyfikacja alarmu

Zdarzenie Przekroczenie zakresu pomiarowego — sprawdz aplikacji
Stan urzadzenia Poza specyfikacja
Klasa Btad

Mozliwa przyczyna
Pomiar poziomu wykracza poza skonfigurowany zakres dla przeptywu objetosciowego.
Zalecane dziatanie

Upewnij sie, ze wartosci poziomu w zakresie roboczym sg uwzglednione w tabeli przeptywu objetosciowego.

6.3 Rozwigzywanie problemoéw zwigzanych z nieprawidtowymi odczytami
poziomu.

6.3.1 Zgtoszony poziom jest zbyt wysoki lub zbyt niski

A
u
A. Poziom L L T et
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D.

Zgtfoszony poziom

Rysunek 6.1 Objaw
Mozliwa przyczyna
Nieprawidtowa konfiguracja geometrii zbiornika.

Zalecane dziatanie

e Sprawdz, czy parametry geometrii zbiornika sg skonfigurowane poprawnie
(zwtaszcza wysokosé odniesienia).
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e Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz ogdlny prog.
e Przywrd¢ ustawienia domysine i skonfiguruj ponownie urzadzenie.
Powigzane informacje.

Wysokos¢ odniesienia

Przeanalizuj szczyty echa

Dostosuj ogdlny prog

Przywrd¢ ustawienia fabryczne

6.3.2 Poziom utknat w zakresie pomiarowym A
||
A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom -
D. Zgtoszony poziom
pe
Rysunek 6.2 Objaw Tt ¢

Mozliwa przyczyna

Zaktdcajacy obiekt w zbiorniku.

Zalecane dziatania
e Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz ogdlny prog.
e Usun przeszkadzajacy obiekt.

e Umies$¢ nachylong metalowa ptytke na obiekcie powodujgcym zaktécenia.
e Przenies$ urzadzenie w inne miejsce.

Powiazane informacje

Przeanalizuj szczyty echa.

Dostosuj ogdlny prog.

Pozycja montazu

6.3.3 Poziom utknat w petnym zbiorniku

A
| |
A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom
e
- C
Rysunek 6.3 Objaw b

Mozliwa przyczyna

Zaktécajacy obiekt w poblizu anteny.



Zalecane dziatania
e Przeanalizuj szczyty echa i sprawdz ogdlny prog.
e Zwiekszyé gdrng strefe zerowa.
e Usun przeszkadzajacy obiekt.
e Przenies$ urzadzenie w inne miejsce.

Mozliwa przyczyna

Nagromadzenie produktu na antenie.
Zalecane dziatania

Wyczy$é antene.

Powigzane informacje

Przeanalizuj szczyty echa.

Dostosuj ogdlny proég.

Zmien gorng strefe zerowa.

Pozycja montazu

6.3.4 Wartos¢ poziomu spada w poblizu anteny
A

A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom -
------ C
Rysunek 6.4 Objaw °

Mozliwe dziatanie

PL.10.SP-10

Powierzchnia produktu znajduje sie w gornej strefie zerowej, a echo zaktdcenia jest interpretowane jako

powierzchnia produktu.

Zalecane dziatanie

Sprawdz ustawienie gérnej strefy zerowej.
Powigzane informacje

Zmiana goérnej strefy zerowej

6.3.5 Zmienne pomiary poziomu

A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom

Rysunek 6.5 Objaw
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Mozliwa przyczyna

Nadmierne pienienie lub turbulencje.

Zalecane dziatanie

W warunkach turbulencji przy niskich predkosciach poziomych nalezy rozwazy¢ zwiekszenie wartosci ttumienia.
Powigzane informacje

Wartosé ttumienia

6.3.6 Pomiar poziomu jest czasami niestabilny

A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom
B
------ c
D
Rysunek 6.6 Objaw

Mozliwa przyczyna

Powierzchnia produktu znajduje sie blisko ttumionego fatszywego echa.
Zalecane dziatanie

Jedli to mozliwe, usun obiekt powodujgcy zaktdcenia.

Powigzane informacje

Przeanalizuj szczyty acha

6.3.7 Opodinienie mierzonego poziomu
Objaw

Zmierzony poziom opdznia sie podczas szybkich zmian poziomu.

Poziom

Czas

Rzeczywisty poziom
Zgtoszony poziom

o0 >

Rysunek 6.7 Objaw

Mozliwa przyczyna

Wartosc¢ ttumienia jest ustawiona zbyt wysoko.
Zalecane dziatania

Jesli wystepuje problem z opdznieniem podczas szybkich zmian poziomu, rozwaz zmniejszenie wartosci
ttumienia.

Powigzane informacje

Wartos$¢ ttumienia
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6.3.8 Nieprawidtowy poziom przy 100% (20 mA)

Objaw

Zmierzony poziom jest prawidtowy przy 0% (4 mA), ale nieprawidtowy przy 100% (20 mA).
A

Poziom o
Czas «
Rzeczywisty poziom .2

Zgfoszony poziom L

OO wm>

Rysunek 6.8 Objaw

Mozliwa przyczyna

Goérny zakres Wartosc¢ nie jest ustawiona prawidtowo.

Zalecane dziatanie

Sprawdz, czy gérna wartos¢ zakresu odpowiada poziomowi 100% (20 mA) w zbiorniku.
Powigzane informacje

Goérna/dolna warto$é zakresu

6.3.9 Nieprawidtowy poziom, gdy powierzchnia produktu przekracza 50 %
Objaw

Zgtaszany poziom jest nieprawidtowy, gdy powierzchnia produktu znajduje sie powyzej poziomu 50%

A
i

Poziom
Czas
Rzeczywisty poziom

Zgtoszony poziom -

oSN ®>

Rysunek 6.9 Objaw

Mozliwa przyczyna

Silne podwadjne odbicie echa jest interpretowane jako powierzchnia produktu.
Zalecane dziatanie

Przenies$ urzadzenie w inne miejsce.

Powigzane informacje

Pozycja montazowa
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6.3.10 Spadek poziomu w poblizu dna zbiornika

Objaw
Wartos$¢ pomiarowa spada do zera w obszarze dna zbiornika.
A
-
A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom .
. .
------ c
D

Rysunek 6.10 Objaw

Mozliwa przyczyna

Urzadzenie zablokowato sie na silnym echu dna zbiornika.
Zalecane dziatanie

Sprawdz, czy wysokos¢ odniesienia jest skonfigurowana poprawnie.
Powigzane informacje

Wysokos¢ odniesienia

6.3.11 Utrata pomiaru w instalacji pokrywy wtazu
Objaw
Urzadzenie zgtasza ,,Utrata pomiaru poziomu” podczas otwierania/zamykania pokrywy wtazu.

A
Y

Poziom

Czas

Rzeczywisty poziom
Zgtoszony poziom

o0 wm>

Rysunek 6.11 Objaw
Mozliwa przyczyna
W przypadku montazu na pokrywie wtazu urzadzenie moze zablokowac sie na echu zaktdcen i zgtosic to jako

poziom powierzchniowy po otwarciu pokrywy. Po zamknieciu pokrywy echo zostaje utracone, a urzadzenie
zgtasza ,Utrata pomiaru poziomu”.

Zalecane dziatanie

e Przed otwarciem pokrywy wtazu nalezy odtgczy¢ zasilanie urzadzenia.
e Po zamknieciu ponownie uruchom urzadzenie.
e Przenies$ urzadzenie w inne miejsce.

Powigzane informacje
Wykonaj reset urzgdzenia.

Pozycja montazu
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6.3.12 Pomiar poziomu jest utracony w pustym zbiorniku

Objaw
Urzadzenie zgtasza ,,Utrata pomiaru poziomu” w pustym zbiorniku po zamknieciu bocznych drzwi wejsciowych.
A
L
.
A. Poziom —‘ —————
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom
E. Brak pomiaru poziomu
F. Otwarte drzwi wtazowe B
------ C
D
———E

Rysunek 6.12 Objaw

Mozliwa przyczyna

Gdy drzwi wejsciowe sg otwarte do wewnatrz, generujg one zaktécenie echa, ktdre jest interpretowane jako
echo powierzchni produktu. Po zamknieciu drzwi echo zanika, a urzagdzenie zgtasza ,Utrata pomiaru poziomu”.
Komunikat znika po rozpoczeciu napetniania zbiornika.

Zalecane dziatanie
¢ Przed otwarciem drzwi wtazowych nalezy odtgczy¢ zasilanie urzadzenia.

e Pozamknieciu ponownie uruchom urzadzenie.
e Przenie$ urzadzenie w inne miejsce.

Powigzane informacje

Wvykonaj reset urzadzenia.

Pozycja montazu

6.3.13 Tryb alarmowy w poblizu dna zbiornika

Objaw

Gdy powierzchnia produktu znajduje sie w poblizu nachylonego dna zbiornika, urzadzenie przechodzi w tryb
alarmowy. A

A. Poziom
B. Czas
C. Rzeczywisty poziom
D. Zgtoszony poziom ", 5
------ C
D

Rysunek 6.13 Objaw

Mozliwa przyczyna

Zmniejszenie przewidywanej powierzchni w poblizu nachylonego dna zbiornika.
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Zalecane dziatanie

Sprawdz, czy parametry geometrii zbiornika sg skonfigurowane prawidtowo (zwtaszcza wysokos$¢ odniesienia i
przesuniecie dna).

Powigzane informacje

Wysokos¢ odniesienia

Przesuniecie dna

6.4 Zarzadzanie zakidoceniami echa

Istniejg dwie ogdlne metody zarzadzania echami zaktécen:

e Ustaw ogdlny prdg, aby odfiltrowac stabe echa zaktécen i szumy.
o Zwiekszenie gornej strefy zerowej w celu zablokowania ech zaktécen w gérnej czesci zbiornika.

6.4.1 Dostosowanie ogélnego progu

W razie potrzeby mozina zwiekszy¢ ogélng wartosé progows, jesli echo zaktdcen jest interpretowane jako
powierzchnia produktu. Alternatywnie moze by¢ wymagana nizsza wartos¢ progowa, aby obstuzy¢ stabe echa
powierzchniowe (np. spowodowane nadmiernym spienieniem lub turbulencjami).

Wymagania
Ogdlny prog jest ustawiony fabrycznie w celu zapewnienia optymalnej wydajnosci i zazwyczaj nie wymaga
regulacji. Przed zmiang wartosci domysinej nalezy zapoznac sie z potozeniem i amplituda réznych pikdw echa.
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry - Konfiguracja zaawansowana.

2. W polu Ogédiny prog wprowadz zgdang wartos¢.

3. Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.

Powigzane informacje

Analiza szczytow echa
Ogdlny proég

6.4.2 Zmiana gornej strefy zerowej
Gorna strefa zerowa definiuje strefe w poblizu przetwornika, w ktérej echa sg ignorowane. Strefe te mozna
rozszerzy¢, aby zablokowac zaktécajgce echa w gornej czesci zbiornika.
Wymagania
Uwaga:
Upewnij sie, ze warto$¢ gérnego zakresu (100%/20 mA) jest nizsza od gornej strefy zerowej. W gérnej strefie
zerowej pomiary nie sg wykonywane.
Procedura
1. Okresl zadang gorng strefe zerowa, analizujgc szczyty echa.
e W menu wybierz opcje Diagnostyka - Szczyty echa.
e  Wyswietl szczyty echa, aby sprawdzi¢, czy w poblizu gérnej czesci zbiornika wystepujg zaktdcajgce echa.
2. Ustaw zadang wartosc¢ gérnej strefy zerowe;j.
¢ W menu wybierz opcje Parametr -> Geometria - Zaawansowane.
e Wprowadz zgdang wartos¢ gérnej strefy zerowe;j.
e Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
L]
Powigzane informacje
Analiza pikéw echa

Gorna strefa zerowa
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6.5 Narzedzia serwisowe i diagnostyczne

6.5.1 Analiza szczytéw echa

Problemy z pomiarami mozna zrozumieé, badajac potozenie i amplitude réznych szczytéw.
Procedura

W menu wybierz opcje Diagnostyka - Szczyty echa.

Piki echa

Lista mozliwych pikdw echa znajduje sie w tabeli 6.1.

Typ Opis
Powierzchniowy Echo $ledzone jako biezgce echo powierzchniowe
Nieznane Echo zidentyfikowane jako nieznane (moze by¢

kandydatem do powierzchni)

Sttumione Echa, ktére zostaty zidentyfikowane, ale zostaty
sttumione przez urzadzenie

Echo dna zbiornika Echo traktowane jako echo z dna zbiornika

Tabela 6.1 Rodzaje plikdw echa

6.5.2 Wykonaj reset urzadzenia

Funkcja stuzy do resetowania/ponownego uruchamiania uktadéw elektronicznych bez koniecznosci ponownego
wtgczania zasilania.
Procedura

1. W menu wybierz Parametry - Narzedzia serwisowe - Konserwacja.
2. Wybierz opcje Resetowanie urzgdzenia.

6.5.3 Przywroc ustawienia fabryczne
Ta funkcja przywraca ustawienia fabryczne nprzetwornika (konfiguracja uzytkownika zostaje nadpisana).
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry - Narzedzia serwisowe - Konserwacja.
2. Wybierz opcje Przywrd¢ ustawienia fabryczne.

6.5.4 Zresetuj zabezpieczenia Bluetooth®
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry - Konfiguracja Bluetooth.

2. Woybierz opcje Resetuj zabezpieczenia Bluetooth.

3. Aby potwierdzi¢ resetowanie, ponownie potgcz urzadzenie z aplikacjag mobilng przy uzyciu klucza
domysinego.

6.5.5 Uzyj trybu symulacji

W celach testowych mozna ustawi¢ poziom na wartos¢ symulowang. Warto$¢ symulowana ma wptyw zaréwno
na wyjscie cyfrowe, jak i analogowe.
Procedura

1. W menu wybierz opcje Parametry - Narzedzia serwisowe - Symulacja.

2. W polu Symulowany poziom wprowadz zgdang wartosé. Wartos$¢ ta zostanie réwniez wykorzystana do
obliczenia przeptywu objetosciowego.

3. Woybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
4. Wybierz opcje Rozpocznij symulacje (60 min).
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6.5.6 Kalibracja wyjscia analogowego

Ta funkcja stuzy do kalibracji wyjscia analogowego poprzez poréwnanie rzeczywistego pradu wyjsciowego z
pragdami nominalnymi 4 mA i 20 mA. Kalibracja jest wykonywana fabrycznie i zazwyczaj nie ma potrzeby
ponownej kalibracji wyjscia analogowego.

Wymagania
Podtacz skalibrowany amperomierz do petli wyjscia analogowego.
Procedura
1. W menu wybierz Parametr - Narzedzia serwisowe - Kalibracja wyjscia analogowego.
2. Przeprowadz kalibracje 4 mA.
¢ Wybierz opcje Wprowadz tryb statego pradu 4 mA, aby ustawi¢ wyjscie analogowe na 4 mA.
e Zmierz wyjscie analogowe za pomocg amperomierza.
e W polu 4 mA Measured Current (Zmierzony prad 4 mA) wprowadz zmierzony prad.
e Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
¢ Wybierz opcje Kalibruj 4 mA.
= Zmierz wyjscie analogowe za pomocg amperomierza i sprawdz, czy miesci sie ono w zakresie
410,01 mA.
3. Przeprowadz? kalibracje 20 mA.
e Wybierz opcje Wprowadz tryb statego pradu 20 mA, aby ustawi¢ wyjscie analogowe na 20 mA.
e Zmierz wyjscie analogowe za pomocg amperomierza.
e W polu,, 20 mA Measured Current” (Zmierzony prad 20 mA) wprowadz zmierzony prad.
e Wybierz opcje Zapisz w urzadzeniu.
e Wybierz opcje ,Kalibruj 20 mA”.
e Zmierz wyjscie analogowe za pomocg amperomierza i sprawdz, czy miesci sie ono w zakresie
2010,01 mA.
4. Wybierz opcje Wyjdz z trybu statego pradu.

6.6 Pomoc techniczna

Aby przyspieszy¢ proces zwrotu, odwiedz strone www.Aplisens.pl i skontaktuj sie z najblizszym przedstawicielem
firmy Aplisens.

/N waca

Osoby majace kontakt z produktami narazonymi na dziatanie substancji niebezpiecznych mogg unikngé obrazen,
jesli zostang poinformowane o zagrozeniu i je zrozumiejg. Zwracane produkty muszg zawiera¢ kopie wymaganej
karty charakterystyki substancji niebezpiecznej (SDS) dla kazdej substancji.

Przedstawiciele firmy Aplisens przekazg dodatkowe informacje i procedury niezbedne do zwrotu towardw
narazonych na dziatanie substancji niebezpiecznych.
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7. Specyfikacje i dane referencyjne

7.1 Specyfikacje wydajnosci

7.1.1 Ogdlne
Warunki odniesienia

e  Obiekt pomiaru: nieruchoma metalowa ptyta, brak przeszkadzajgcych obiektow
e Temperatura: od 15 do 25 °C (od 59 do 77 °F)

e Cisnienie otoczenia: od 960 do 1060 mbar (od 14 do 15 psi)

e Wilgotnos¢ wzgledna: 25-75%

e Ttumienie: warto$¢ domysina, 2 s

*  Zakres czestotliwosci: od 77 do 81 GHzW

Doktadno$¢ przyrzadu (w warunkach referencyjnych)

+0.08 cala (¥2 mm)(2)

Powtarzalnos¢

10.04 cala (21 mm)

Whptyw temperatury otoczenia

+0.04 cala (#1 mm)/10 K

Czestotliwos¢ aktualizacji czujnika

Minimum 1 aktualizacja na sekunde (zazwyczaj 5 aktualizacji na sekunde)
Maksymalna czestotliwos¢ poziomu

200 mm/s

7.1.2 Zakres pomiarowy
Maksymalny zakres pomiarowy
49 ft. (15 m)(3)

PL.10.SP-10

(1) Na dziatanie radaru mogqg mie¢ wptyw pewne lokalne przepisy dotyczqce widma radiowego.
(2) Odnosi sie do niedoktadnosci zgodnie z normq IEC 60770-1, z wytqczeniem odchylenia zaleznego od
instalacji. Definicje parametrow wydajnosciowych radaru oraz, w stosownych przypadkach,

odpowiednie procedury testowe mozna znaleZz¢ w normie IEC 60770-1.

(3) Zakres pomiarowy jest ograniczony do 33 ft. (10 m) dla mediéw na bazie oleju (stata dielektryczna <
10). Nalezy rowniez pamietac, ze potqczenie niekorzystnych warunkow procesowych, takich jak silne
turbulencje, piana i kondensacja, wraz z produktami o stabym odbiciu, moze wptywac na zakres

pomiarowy.

Doktadnos$¢ w zakresie pomiarowym

Rysunek 7.1 ilustruje doktadnos¢ w zakresie pomiarowym w warunkach referencyjnych.

108 204
= - 7
A o 1 J
A. Punkt odniesienia urzgdzenia
B. Doktadnos¢ w calach (milimetrach) 5.0 (150) -

C. Odlegtos¢ w calach (milimetrach)

Rysunek 7.1 Doktadnos¢ w zakresie pomiarowym
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7.1.3 Srodowisko

Odpornosé na wibracje

2 g przy 10-1000 Hz zgodnie z normg IEC 61298-3, poziom ,,pole o ogdinym zastosowaniu”
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

e Dyrektywa EMC (2014/30/EU): EN 61326-1
e Zalecenia NAMUR NE21 (tylko wyjscie 4-20 mA)

Dyrektywa dotyczaca urzadzen cisnieniowych (PED)
Zgodnosc z art. 4.3 2014/68/EU
Wbudowana ochrona odgromowa
EN 61326, IEC 61000-4-5, poziom 1kV
Certyfikaty radiowe
e Dyrektywa dotyczaca urzadzen radiowych (2014/53/EU):
— ETSI EN 302 372
— ETSI EN 302 729
— EN 62479
e (Czesc 15 przepisow FCC
e Zatwierdzenia w innych krajach

7.2 Specyfikacje funkcjonalne

7.2.1 Ogdlne

Zakres zastosowania

Ciggty pomiar poziomu i przeptywu w kanatach otwartych.
Pomiar poziomu substancji statych

Urzadzenie Radarowa sonda poziomu SP-10 moze by¢ stosowane do pomiarow w wielu zastosowaniach
zwigzanych z materiatami statymi, w tym w zbiornikach wapienia i popiotu lotnego.

Uwaga:

Czutos$¢ i wydajnos¢ w zastosowaniach dotyczacych ciat statych mogg sie rézni¢ w zaleznosci od wiasciwosci
odbijajgcych medium. Wtasciwosci te obejmujg statg dielektryczng, konsystencje, wilgotnos$é, wielkos¢ ziaren i
kat naturalnego usypu.

Minimalna stata dielektryczna

2

Zasada pomiaru

Frequency Modulated Continuous Wave (FMCW)

Zakres czestotliwosci

77 do 81 GHz (76 do 77 GHz w odpowiednich krajach)

Uwaga:

Uzywanie urzgdzenia bez wybrania odpowiedniego pasma radiowego moze stanowi¢ naruszenie przepiséw
dotyczacych zatwierdzen radiowych obowigzujgcych w danym kraju.

Maksymalna moc wyjsciowa

3 dBm (2 mW)

Wewnetrzne zuzycie energii

<2 W (normalna praca przy 24 V DC, bez wyjs¢)

< 3.6 W (normalna prace przy 24 V DC, aktywna wyjscia cyfrowe i analogowe)
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Wilgotnos¢

0 - 100% wilgotnosci wzglednej, bez kondensacji
Czas wiaczenia

<155s(4)

(4) Czas od podtgczenia zasilania do przetwornika do osiggniecia parametréow zgodnych ze specyfikacjg

7.2.2 Wyjscia

Przetwornik posiada dwa konfigurowalne wyjscia:

Wyijscie 1 Wyjscie cyfrowe

Wyijscie 2 Wyjscie cyfrowe lub aktywne wyjscie analogowe 4-20 mA

7.2.3 Wyjscie cyfrowe

Sygnat przetaczajacy dla gérnej i dolnej granicy (przy uzyciu tego samego pinu)
Typ wyjscia

Konfigurowalny PNP/NPN

Funkcja przetaczenia

Normalnie otwarty

Staty prad znamionowy

<50 mA

Maksymalny spadek napiecia

25V

7.2.4 Wyjscie analogowe 4-20 mA

Ograniczenia obcigzenia

Maksymalna rezystancja petli jest okreslana przez poziom napiecia zewnetrznego zrédta zasilania: Maksymalna
rezystancja petli = 43,5 x (napiecie zewnetrznego zrddta zasilania - 18) + 600 Q

1200 —
A2 —m e

1000 —

800 |

A. Rezystancja petli (Q) A
B. Napiecie zewnetrznego zrédta (V DC) —

o T T T 1 T T T 1
1B 19 2 N oz X 24 25 2 2 M 2 30

Rysunek 7.2 Ograniczenia obcigzenia B

Sygnat analogowy alarmu

Przetwornik automatycznie i w sposéb ciggty wykonuje procedury autodiagnostyczne. W przypadku wykrycia
awarii lub btedu pomiarowego sygnat analogowy zostanie wyprowadzony poza skale, aby ostrzec uzytkownika.
Tryb awarii wysokiej lub niskiej wartosci mozna skonfigurowac zgodnie z preferencjami uzytkownika.

Poziom Poziomy niestandardowe NAMUR NE43 (domy3lnie)
Niski 3,5 do 4,0 mA 3,5 mA (NAMUR = 3,6 mA)
Wysoki 20,0 do 22,5 mA 21,5 mA (NAMUR = 21,0 mA)
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Tabela 7.1 Sygnat alarmowy
Analogowe poziomy nasycenia

Przetwornik bedzie nadal ustawia¢ prad odpowiadajgcy pomiarowi, az do osiggniecia odpowiedniej granicy
nasycenia (a nastepnie zamrozenia).

Poziom Poziomy niestandardowe NAMUR NE43 (domysiny)
Niski Od 3,5 do 4,0 mA 3,8 mA
Wysoki 20,0 do 22,5 mA 20,5 mA

Tabela 7.2 Poziomy nasycenia

7.2.5 t3cznosc Bluetooth®
Typowy zasiag
Co najmniej 15 m (50 stép) w linii proste;.

Maksymalny zasieg komunikacji bedzie sie réznit w zaleznosci od orientacji, przeszkod (osoby, metalu, Scian itp.)
lub Srodowiska elektromagnetycznego.

7.2.6 Konfiguracja

Ttumienie

Wybierane przez uzytkownika (domysinie 2 s, minimalne 0 s)
Jednostki wyjsciowe

e Poziom:cale, m

e Temperatura: °F, °C

e Przeptyw objetosciowy: galony amerykanskie/h, m3/h
e Sita sygnatu: mV

Zmienne wyjsciowe

Imienna 4-20 mA DO1i DO2 Cyfrowe,
narzedzia
serwisowe
wykorzystujace
10DD

Poziom o v 4 o

Odlegtosé (ullage) MfA N/A o

Przephyw objetosciowy o vy vy

Temperatura elektroniki M/A NJA o

Sita sygnatu MfA MN/A o

Tabela 7.3 Zmienne wyjsciowe
Obliczenia przeptywu objetosciowego
e Tabela linearyzacji

e Kanat Parshall
e Kanat Khafagi-Venturi

7.2.7 Cisnienie procesowe
-15 to 43.5 psig (-1 do 3 bar)
Uwaga:
Kotnierze PE100 mogg by¢ stosowane wytgcznie w zastosowaniach bezcisnieniowych.
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7.2.8 Granice temperatur
Temperatura procesu

-40 do 176 °F (-40 do 80 °C)
Temperatura otoczenia

-40 do 176 °F (-40 do 80 °C)
Temperatura przechowywania
-40 do 194 °F (-40 do 90 °C)

7.3 Specyfikacje fizyczne

7.3.1 Wybodr materiatéw

Przedstawione informacje o produkcie majg stuzy¢ jako wskazéwki dla nabywcy, aby dokona¢ odpowiedniego
wyboru dla danego zastosowania. Wytgczng odpowiedzialnoscig nabywcy jest doktadna analiza wszystkich
parametrow procesu (takich jak wszystkie sktadniki chemiczne, temperatura, cisnienie, natezenie przeptywu,
materiaty Scierne, zanieczyszczenia itp.) przy okreslaniu produktu, materiatéw, opcji i komponentéw dla
konkretnego zastosowania. Firma Aplisens nie jest w stanie oceni¢ ani zagwarantowac zgodnosci ptynu
procesowego lub innych parametréw procesu z wybranym produktem, opcjami, konfiguracjg lub materiatami
konstrukcyjnymi.

7.3.2 Obudowa

Przytacze procesowe

Gwint 1SO 228/1-G1% cala z mozliwoscig wyboru réznych wspornikéw, adapterdw i kotnierzy
Materiaty

e Obudowa przetwornika: polifluorek winylidenu (PVDF)
e Obudowa M12: stal nierdzewna
e Korpus styku M12: poliamid (PA)

Waga przetwornika

0.8 1b (0.35 kg)

Stopien ochrony

Obudowy spetniajg wymagania norm NEMA® Typ 4X/6P, IP66 i IP68 (33 ft. [10 m] przy prawidtowym montazu).
Ochrona przed uderzeniami

IKO7 (test odpornosci przed uderzeniami 4J

7.3.3 Uchwyt montazowy
Materiaty

e Uchwyt: Stal nierdzewna 316L
e Nakretka: PVDF

7.3.4 Kotnierze

Materiaty
e Polietylen PE100
e Stal nierdzewna 316/316L
e Stal nierdzewna 1.4404

7.3.5 Materiat wystawiony na dziatanie atmosfery zbiornika
e Antenaiobudowa: PVDF
e Uszczelka: EPDM lub FKM GLT
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e Kotnierz: PE100, 316/316L lub 1.4404
e Adapter gwintowany: 316/316L/1.4404

7.4 Rysunki wymiarowe

7.4.1 Przetwornik & 3.11(79)
|
—B
A. G1%-calalISO 2281 4584 386
B. Ztqcze meskie M12 (kodowane A) (123) (98)
C. Uszczelka
I &-—__C
Wymiary w calach (milimetrach) ’a‘%‘_ﬂ}g (20)
Rysunek 7.3 Radarowa sonda poziomu SP-10 o3 (3

7.4.2 Uchwyt montazowy
5,20 (132)

5,91 (150}

4,72 (120) —_—

A. Dla rur o srednicy nominalnef od 1 do 2 cali; zalecana srednica rury to 2 cale

Wymiary w calach (milimetrach)
Rysunek 7.4 Wersja standardowa

Rozmieszczenie otworow

106

72

Wymiary w milimetrach

Rysunek 7.5 Rozmieszczenie otworéw do montazu na Scianie



8. Parametry konfiguracyjne

Drzewo menu

Menu > Parametr

Podstawowa konfiguracia

Jed st inymieryjne

Wiyl £ odniegenia

Wiyjsda cyfroas Fn

Zaberpleczenies preed mapssm

AUTT Wyjsche cpinowes

Konfiguracia QU1

Tmiaring sterujgoa 00

Konfiguracia alarmi

Opdiriken e wigcenlafwylgomenila
alrmu

PL.10.SP-10

Wyjicie cyfroswne: DILITZE*

Komfiguraca punkiu nasiawy

Slarm wysakiego pazioma

SP1 = warinéd zadana alarmu
wysakdego

S5P2 = niski alamm punki nastasy

Alarmm ki

SP1 = alanm wysoki histerezy

QUTE Wyjsche amalkog cane

Konfiguracia QUTZ

Arialod o 2 HEN NG STE LU o

Ty alarmu

SP2 = hisiereza alanmu nis kisao

Wartosol zakresu analogowen o

Garma wartode rakresu {20 mgl

Dolna warted & zakresu (3 mal

Arialog ovee Bm ity alamnoswe

Wiysoka wartcdl alarm oo

Wiysola warto S nasyoEnia

Niska wartcsd nasyreniks

Miska wartcds alarmovea

% orfiguiraca Bluetaoth

Radiic Bluetooth

Resetnj rabezpleceenia Bluetooth

Seametria

Wiyl £ odniesienia

Laorears caane

Praesunigoie kalioracji

Giorma sareda zerawea

Dolne preesumnipoie

Przophps ohijpgtoiciowy

Metoda ohliczania praephywu
nb{gtoscioraego

Tabelafwzar orreckawu

Mlarrgdzia sered e

Tryh: zastoscrsnis

Konservacia

Reset urzgdnerila

Proyamot ustawien la tabrjcame

Symulaci

Kalibracja wyjscia analogowego

Zaraarisowana kortigurac

Cras proywaracania posmiansw

WartcdL thumienia

Ogdiny prig

Rysunek 8.1 Parametry
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8.1

8.1.1 Jednostki inzynieryjne

Podstawowa konfiguracja

Ustawia jednostke miary dtugosci, temperatury i przeptywu objetosciowego.

Opcja Jednostka diugosci Jednostka temperatury | Jednostka przeplywu
objetoscioweqo

Metryczna m “C m3/h

Imperial cal °F Galony amerykanskie/h

Tabela 8.1 Jednostki inzynieryjne

Po wybraniu odpowiednich jednostek wszystkie parametry konfiguracyjne i zmienne przetwornika beda
wyrazone w tych jednostkach.

8.1.2 Wysokos¢ odniesienia

Odlegtos¢ miedzy punktem odniesienia urzagdzenia a poziomem zerowym.

ol T b

Punkt odniesienia urzqdzenia
Wysokos¢ odniesienia

Poziom zerowy

0.79 cala (20mm) B

A-T—-

o0 wW>

Rysunek 8.2 Wysokos¢ odniesienia

Nalezy upewnic sie, ze wysoko$¢ odniesienia jest ustawiona tak dokfadnie, jak to mozliwe. Przetwornik mierzy
odlegtos¢ do powierzchni produktu i odejmuje te wartosé od wysokosci odniesienia, aby okresli¢ poziom.

8.1.3 Wyjscie cyfrowe P-N

Polaryzacja wyjscia dla wyjs¢ przetgczajgcych (PNP lub NPN).

8.1.4 Zabezpieczenie przed zapisem

Przetwornik moze by¢ zabezpieczony programowo przed zapisem, aby zapobiec niezamierzonym zmianom
konfiguracji

8.2 Wyjscie cyfrowe

8.2.1 Zmiana wyjscia cyfrowego

Wybierz miedzy przeptywem objetosciowym a poziomem, aby sterowac wyjsciem cyfrowym.
8.2.2 Konfiguracja alarméw
Opdinienie alarmu

Opodinienie czasu, po ktérym wyjscie cyfrowe przechodzi ze stanu normalnego do stanu alarmowego.
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Opdznienie wytaczenia alarmu

Opdznienie czasu, po uptywie ktérego wyjscie cyfrowe przechodzi ze stanu alarmowego do normalnego.
A

A. Poziom c '
|
B. Czas D : :
1 1
C. SP1-gdrna wartosc¢ alarmowa ! |
D. SP1-alarm wysokiego poziomu : : ~B
histerezy o I i
E. Opdznienie wiqczenia alarmu e = I = I
s . . . I I
F. Opdznienie wytgczenia alarmu ~ Off = '

Rysunek 8.3 Przyktad — alarm gérny z opdznieniami alarmu

Opcja Opis
Zawsze OpdZnienie alarmu jest zawsze uZywane.
Utrata powierzchni Alarm opdZniony jest uzywany tylko w przypadku alarmdw utraty powierzehni.

Moze to byt przydatne w zastosowaniach, w ktdrych wystepujg niewielkie i
lokalne gwattowne zmiany poziomu spowodowane turbulencjami
powisrzchniowymi.
Usterki sprzetu i wartosci pomiarowe przekraczajgce ustawione wartosci
alarmowe poweoduja uruchomienie alarmu bez opdinienia.

Tabela 8.2 Opoznienie wiaczenia alarmu
Zawsze

|
! -B
. |
A. Poziom wqclzune !"1" !"i"
B. Czas
C. SP1-gdrna wartos¢ alarmowa i Utrata powierzchni
D. Opdznienie wtqgczenia alarmu )
E. Utrata powierzchni . /—\
(nieprawidfowy poziom) .
/ | \\\_ ——
| ~
|
I
|

v
m

W .
Wy*tqi

i

Rysunek 8.4 Zachowanie opdznienia alarmu.
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8.2.3 Konfiguracja wartosci zadanej

Alarm wysoki

Wiacz lub wyfacz alarm wysoki.

Alarm niski

Wiacz lub wytacz alarm niskiego poziomu.

Punkt nastawy alarmow

SP1 — Wartos¢ zadana alarmu wysokiego

Jesli zmierzona wartos¢ przekracza ten punkt nastawy, wyjscie cyfrowe przechodzi w stan alarmowy.
SP2 — Niski punkt alarmowy

Jesli zmierzona warto$¢ jest nizsza od tego punktu nastawy, wyjscie cyfrowe przechodzi w stan alarmowy.
Histereza

Histereza jest strefg buforowg, dzieki ktdérej alarmy nie wtaczajg sie i nie wytgczajg, gdy warto$é pomiarowa
oscyluje wokot granicy alarmowej. Alarm jest ustawiany, gdy wartos¢ przekracza granice alarmowa. Alarm jest
nastepnie kasowany, gdy warto$¢ wykracza poza strefe histerezy.

SP1 - Alarm wysoki poziomu histerezy
Strefa histerezy dla alarmu wysokiego.
SP2 - Alarm niskiego poziomu histerezy

Strefa histerezy dla alarmu niskiego.

8.3 Wyjscie analogowe

8.3.1 Analogowa zmianna sterujaca

Wybierz miedzy przeptywem objetosciowym a poziomem, aby sterowac¢ wyjsciem analogowym.

8.3.2 Gdrna/dolna wartos¢ zakresu

WprowadZ wartosci zakresu odpowiadajgce wartosciom wyjscia analogowego 4 i 20 mA. Podczas normalnej
pracy przetwornik steruje wyjsciem w odpowiedzi na przeptyw objetosciowy lub poziom od dolnego do gérnego
punktu nasycenia.

Uwaga:

Punkt 20 mA powinien by¢ ustawiony ponizej strefy zmniejszonej doktadnos$ci w gérnej czesci zbiornika.

Strefa zmiejszonej doktadnosci
100% (20mA)

Poziom zerowy

Zakres pomiaru poziomu 0-100% D
0% (4mA)

mo O ®>

Rysunek 8.5 Przyktadowe ustawienia wartosci zakresu (o
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8.3.3 Tryb alarmowy

Przetwornik automatycznie i w sposéb ciggty wykonuje procedury autodiagnostyczne. W przypadku wykrycia
awarii lub btedu pomiaru przetwornik ustawia wyjscie na wybrang wartos$¢ granicy alarmowej (wysoka lub nisk3).

8.3.4 Analogowe limity alarmowe

Woysoka / niska wartos¢ alarmowa

Urzadzenie bedzie nadal ustawia¢ prad odpowiadajgcy pomiarowi, az do osiggniecia gérnej/dolnej granicy
(a nastepnie zamrozi pomiar).

Powigzane informacje

Sygnat analogowy przy alarmie

Poziom nasycenia analogowego

8.4 Konfiguracja Bluetooth®

8.4.1 Radio Bluetooth®

Wskazuje, czy funkcja Bluetooth jest wtgczona przez uzytkownika. Gdy jest wyfgczona, interfejs Bluetooth nie
moze nadawac ani odbierac zadnych sygnatéw bezprzewodowych i mozna go witgczyé tylko poprzez przewodowg
komunikacje z urzadzeniem.

8.4.2 Reset zabezpieczenia Bluetooth®

Proces resetowania zabezpieczen Bluetooth spowoduje usuniecie ustalonych haset logowania.

8.5 Geometria

8.5.1 Zaawansowane
Przesuniecie kalibracji

Réznica miedzy odlegtoscig powierzchni zmierzong przez przetwornik a t3 sama odlegtosciag zmierzong np.
recznie za pomocg tasmy mierniczej. Dodatnia warto$¢ przesuniecia kalibracji spowoduje zwiekszenie
wyswietlanej wartosci poziomu.

A"'

Dodatnia wartosc¢ przesuniecia kalibracji
Wartos¢ ujemnego przesuniecia kalibracji
Zgfoszony poziom

Rzeczywisty poziom

o0 wm>

-|

Rysunek 8.6 Przesuniecie kalibracji
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Gorna strefa zerowa

Goérna strefa zerowa okresla, jak blisko punktu odniesienia urzagdzenia akceptowana jest wartosé poziomu. Mozna
rozszerzy¢ te wartosc, aby zablokowad zakitécajace echa w poblizu anteny, na przyktad pochodzace z dyszy
zbiornika.

Uwaga:
Upewnij sie, ze wartos¢ 20 mA jest nizsza od gornej strefy zerowej. W gérnej strefie zerowej pomiary nie sg
wykonywane.
T = Lo
7
C 7
)
\
A. GOrna strefa zerowa E
B. Echo zaktécen t' &D
C. 100% (20mA) §
D. 0Ogdliny prdog 3‘ E
E. Echo powierzchni produktu ————t

Rysunek 8.7 Gérna strefa zerowa

Przesuniecie dolne

Odchylenie dna definiuje sie jako odlegto$¢ miedzy poziomem zerowym a dnem zbiornika. Wartos¢ domysina
wynosi zero.

Jesli poziom zerowy nie znajduje sie na dnie zbiornika, nalezy wprowadzi¢ przesuniecie dna. Jest to konieczne,
aby przetwornik znat potozenie dna zbiornika.

Punkt odniesienia urzqdzenia B
Wysokosc¢ odniesienia

Poziom zerowy

Presuniecie dolne

o0 %>

Rysunek 8.8 Przesuniecie dna
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8.6 Przeptyw objetosciowy

8.6.1 Metoda obliczania przeptywu objetosciowego

Wybierz preferowang metode obliczania przeptywu objetosciowego. Do wyboru s3 trzy opcje:
e Tabela linearyzacji
e Kanat Parshalla
e Kanat Khafagi-Venturi

Powigzane informacje

Skonfiguruj pomiar przeptywu objetosciowego

8.6.2 Tabela przeptywu objetosciowego

Tabela przeptywu objetosciowego stuzy do przeliczania zmierzonego poziomu na przeptyw objetosciowy. Mozna
wprowadzi¢ maksymalnie 30 par poziom-przeptyw objetosSciowy. Punkty poziomu nalezy wprowadzaé w
porzgdku rosngcym.

8.6.3 W2z6r przeptywu objetosciowego
Kanat Parshalla

Przeptyw objetosciowy oblicza sie wedtug wzoru:

Q=KxH"
Parametr Dpis
Q Obliczony przeptyw objetosciowy w m3/h
H Zmierzony poziom w m
Stata K Wspatczynnik specyficzny dia kanatu K
Wyidadnik n Wspétczynnik specyficzny dia kanatu n
Maksymalna wartosc poziomu| Maksymalny poziom kanatu

Tabela 8.3 Parametry kanatu Parshalla

Kanat Khafagi-Venturi
Przeptyw objetosciowy oblicza sie wedtug wzoru:

Q=KxH"®
Parametr Dpis
Q Obliczony przeptyw objetosciowy w m3/h
H Zmierzony poziom w m
Stata K Wspotczynnik specyficzny dia kanatu K
Maksymalna wartos poziomu| Maksymalny poziom w korycie

Tabela 8.4 Parametry kanatu Khafagi-Venturi
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8.7 Zaawansowana konfiguracja

8.7.1 Czas przywracania pomiaru

Parametr czasu przywracania pomiaru (czas oczekiwania na echo) kontroluje maksymalny czas od momentu
utraty pomiaru (np. z powodu warunkdéw procesowych, takich jak piana lub turbulencja) do momentu zgtoszenia.
Jesli pomiar zostanie przywrdcony w czasie okre$lonym przez ten parametr, nie zostanie zgtoszony.

8.7.2 Wartosé ttumienia

Ten parametr okres$la, jak szybko przetwornik reaguje na zmiane wartosci poziomu (odpowiedz skokowa).
Wartos¢ domysina wynosi 2 sekundy.

Wysoka warto$¢ powoduje stabilizacje odczytu poziomu, natomiast niska wartos¢ pozwala przetwornikowi
reagowac na szybkie zmiany poziomu (ale przedstawiona wartos$¢ poziomu moze by¢ mniej stabilna).

8.7.3 0gdlny prég

Prég ogolny stuzy do odfiltrowywania szuméw i zaktdcajgcych ech z echa powierzchni produktu. Przetwornik
wykorzystuje okreslone kryteria, aby zdecydowac, ktéry rodzaj piku echa zostanie wykryty. Tylko echa powyzej
ogdblnego progu moga byé uznane za powierzchnie produktu..

@A

A. 0Ogdlny prog
B. Odbicie powierzchniowe produktu

[¥] o

Rysunek 8.9 Zasada progu.

8.7.4 Tryb przemiatania
Urzadzenie posiada dwa tryby przemiatania:

e Tryb1(77-81GHz)

e Tryb2(76-77 GHz)
Tryb przemiatania ma wptyw na wtasciwosci metrologiczne. Tryb 2 nalezy stosowac tylko wtedy, gdy wymagaja
tego lokalne przepisy dotyczgce widma radiowego obowigzujgce w danym kraju. Ustawieniem domysinym jest
tryb 1.

Powiazane informacje

Zmiana trybu skanowania
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