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Stosowane oznaczenia

Symbol Opis
C OstrzeUenie o koniecznoSci Scisjego stoso
zapewnienia bezpiecze@EstwrazNd pergine.j funkc
III I nformacje szczeg:-Ilnie przydatne przy ins
Informacje szczeg-lnie przydatne przy ins
ﬁ Informacjaopost Aipowaniu ze zuUytym sprzitem
PODSTAWOWE WYMAGANI A | BEZPI ECZE6STWO Ut
- Producent nie ponosi odppwiedzialnoéci za szKody
ni eutrzymywani a we wgaSci wym stanie ustavenika i| ¢ z r
niezgodnego z jego przeznaczeniem.
-Prace montaUowe i uruchomienie powinny byl | wyl
monter-w automatyk-w |l ub przeszkolony persongl
& przepisami i zaleceniami z dziedziny automatyki i elektrotechniki.
- NiewgaSciwy montaU oraz konfiguracja moUe s[pow
uszkodzenia urzNdzenia | ub wypadku.
-W trakcie instal owani a, ulOyt kowani a, przeg|l Nd
bezpi eczeclEsny. wa i
-W przypadku niesprawnoSci urzNdzenie naleUy po
jednostce przez niego upowalUnionej
I nstal acj e idslkar ovbyekzopniage® zny c h nal ely wykonal s|lzcz
@ norm i przepis-w wgaSciwych dla tego rodzaju |ins
Zmi any wprowadzane w dokumentacji wytwarzania wyrot
papi er owe jkaiuaktt kaolwmd i nstrukcj e obsgupgroducentagpgdd uj N si

adresem www.aplisens.pl
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| IO1 APIS-é -IHX-é ( PL)
ZagNcznik

ELEKTROPNEUMATYCZNY USTAWNIK
POZYCYJNY TYP APIS-é -REx-é -IHX-é

c € 1453
WYKONANIA ISKROBEZPIECZNE

1. Wstip

1.1. Niniejszy AzagNcznik Exi 0o maPI3wwykoomiowani e wy g Nc
iskrobezpiecznym z oznaczeniem na tabliczkach znamionowych jak w pkt.3.z a § Nc arazi k& or mac j
owykonaniu Ex w ASwiadectwie wyrobubd

1.2. W.w. zagNcznik zawiera dane uzupegniaj Nce zwi Nz
Wtrakcie instalowania i uUytkowania ust EDWAPIEé w w \
IHX-¢ wraz z AzZagNcznikiem Exio.

2. Zastosowanie ustawni k-w wymienionych w punkcie 1 w

2.1. PowyUsze ustawni ki aggnlminmeme sN zgodnie z wym
EN 60079-0, EN 60079-11
2. 2. Ust awni ki mogN pracowal w strefach zagroUonyct

rodzaju budowy przeciwwybuchowej:

f €x 112G Exiallc T5/T6 Gb

KDB 17ATEX0035

2.3. Kategoria ustawnika i strefy zagroUenia
Zawarta w oznaczeniu kategoria ustawnika 2@&refienf orn
zagroUenia 1.

3. Oznaczenia identyfikacyjne.

Ustawnik APIS w wykonaniu iskrobezpiecznym zaopatrzony jest w dwie tabliczki:
a) tabliczkid znami omwjwll, sinfa iknf orma zjnieAPIS6 didXrée w pkt
b) w dodatkowN tabliczki z nastipuj Ncymi danymi

- typ ustawnika i logo firmy

- znak C € i numer jednostki notyfikowanej, znak@
- oznaczenie budowy przeciwwybuchowej i oznaczenie certyfikatu
- parametrami Ui, li, Ci, Li, Pi

- temperatury pracy

4 KompletnoSi dostawy

Odbiorcy otrzymuj N ustawni ki w wykonaniu Ex w opakoc
dokumentami zgodnie z pkt.2 instruk ¢ j i o bisABIS-§ ilHX{O Dodat kowo odbiorca

otrzymuiek opi i certyfikatu (dost npwwaaplseesh)na stronie int
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ZagNcznik
Dopuszczalne parametry wej Sciowanychwyi Sz a @ beetyfifaiula - w
KDB 17ATEX0035 i dokumentacji atestacyjnej)

Ustawni ki naleOy zasilil ze wopmimprawyjclcypobn adlini K:
certyfikaty iskrobezpiecze@Estwa, k t nierpgwinhy pp & re& metc rz ya |
dopuszczalnych parametr-w zasilania ustawni k- w, poc

5.1. Par amet r gotyorg wsiystkiohmersji APIS-¢ -REx-¢ -

Charakterystyka zasilania
Liniowa Prost ok Nt Trapezowa
lasa temp. Ci, Li
T5 T6 T5 T6 T5 T6
Zaciski
( ngz coi|u=30v |ui=30v  |ui=2av |u=2ay (P2 WESV
78 li=0,13A [li=0,1A li=0,05A |li=0,025A I‘D _ 1 W I‘D _ 0 BW Li‘- 0.205mH
i) - . — - —_ = ] = il - ]

(wyj §ci[P=IW [P=075W [Pi=12W |Pi=06W |, "5y |y, =dgy

5. 2. Parametridowyjc3yi oweée awKi, RRPISYXX2 RPISXX3, APIS-XX4

Zaciski Parametry
Uo= 6V
3,4,5 R lo = 75mA
(wej Scie ze Po=0,12W |
przetworni ka4 Co= 2, 5¢(
Lo =0,7mH
5. 3. Par amet r gotyozy \ebsji ARISWEX0-é -REx-é -S2 oraz S3
Charakterystyka zasilania
Liniowa Pr ost okl Trapezowa
lasa temp. Ci, Li
T5, T6 T5, T6 T5, T6
Zaciski
3,4 o _ Ui= 15V
(Kra@c . =1V | Ui=1sv I=0,008A | Ci=31nF
li=0,025A li= 0,004A _ o
5,6 P = 01W P = 0.06W i =0,06W Li = 0,216mH
( Kr aCEc - T T Ugq = 30V

5.4. Dopuszczalna temparatura pracy.

Klasa temperaturowa
Z?;(Cres temperatury TS T6
pracy 40AC O t | 40AC O 1t
6. Spos-b pogNcze@& el ekt rARPIS w wykenhniulEs.t awni k - w
PogNc ustawiikaor az urzNdze® w phatli pomiarowej
nor mami iskrobezpiecze@®twa i przeci wwybuch
A zagroUonych. Ni eprzestrzeganie zasad i s khrio
zwi Nzane z tym zS8posteyi podfHc deundiza . do

wyj Sci owego oraz przetwornika przemieszczen

Nie dopuszcza sin Uadnego rodzaju n a p ruatawnikan
A Ocenyuszkodzenia i ewentualnej napr awy jednostiea

przez niego upowalUniona.
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1. WSTNP

Niniejsza instrukcja obsgugi jest dokumentem dl a u Oy
pozycyjnych typu API S zawi er aj Ncnyine zdbarinden et edcoh nzi acpzonzen aonr
zasadami funkcjonowania i sposobem obsgugi ustawni k- v
dotyczNce instalowania i eksploatacji oraz postnpowar

2. KOMPLETNOSL DOSTAWY

ot r zy mpakoNaniach jedmasthawych i/lulvzbiorczych.

ik otrzymuje razem z ustawni ki em:

a) AsSwiadectwo wyrobuo biAidNce jednoczeSnie kartN gwar

b) Skr-conN instReugkrcg fi rosbtsrwkgcij.a obsgugi dostihpna.p est
lub po zeskanowaniu kodu QR

c) Dekl aracj n-nzag dJ@/n;d&(nhla te k 0 woa jebtna dtranie imternetowej,

d Korek zaSweiplicagcNicyzal eUnej od wersji

3. PRZEZNACZENIE

Ustawni k APIS jest elementem ukgad-w wwdarsawzay dib sut
zawor -w regulacyjnych.

Przewidziany jest do wsp:-§gpracy z pneumatycznymi meml
dwustronnego dziagani a o Umolidiaszydkie impieayayjgersterowarieb r ot o wy m.
przemieszcze ni a t goczyska si gowni ka analogowym |l ub cyfrowy
Ustawni k sterowany jest standardowym sygnBGemyfravwupr ze
zgodnie ze specyfikacjN HART 6. MoUe byl wympemmadpny r
nadajnik pogoUenia tgoczyska wsp:-gpracuj Ncego si gowni

i

odseparowany gal wanicznie od obwodu wej Sci owego syghnzé
Ustawni k moUe wsp:-gpracowal zar -wno z pmestmajtylk zinyomid
odwrotnym. . i
Ustawni k moUe wsp-gpracowal z sigownikami jednostront
Regler, Spirax-Sar co oraz dwustronnego dziagania produkcji Pr
El-0-Matic i innych producent-w po zastosowaniu odpowiedni
El ektroniczny modug ustawni ka pozwala na programowani
innymi:

o] wartoSci wsp-gczynnik-w wzmocnieni a,

o stagej cagkowaepi a,

o stagej czasowej r-Uniczkowania, wewnfAtrznego (whb

o] wprowadzenie ogranicze® ruchu tgoczyska sigowni k

4. OZNACZENIA IDENTYFIKACYJNE

KaUdy ustawni k zaopatrzony jest w t arbdstcizkuij Mme mi mfnon
CE, nazwa producent a, oznaczenie typu ustawnika, nume
sygnag wyj Sciowy, typ si §Wwykindna isisobezpgieczaymaladatkowok pr od uk ¢
zamieszczone sNoimdloowarije Ex. Szczeg-gowe oznaczeni a

zagNczni ku Exi.
Kod zamwyi énirmdzaj e wykona® wg pkt. 5.7
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5. OPIS TECHNICZNY

5.1.Zasadad zi agani a

W konstrukcji ustawnika pozycyjnego zastosowano1 6 bi t owy ukgad Wi kktgnkdnrt eol er
dokonywane sN pomiary i wyznaccSPanezongB\Vt.t oSci wiel koSci
R-Unica war t 85i®Y prastivarzana e zgodnie z nieliniowym algorytmemre gul acji na s
ster uBylt)y. (Sygnag ten ulega przetworzeni uawwpgj Sefi wwyn
pneumat yc z n ynjerzdoy przezyopcjorelaytc z uj ni k .8yigShnaige rpinee kierawary gegt doy
komory spgewdojbb t goczyska sigownika wzmakeéjms Xka eir @ ns
r-OUnicy SRaPVt oSci

Ustawnik zasilany jestelektry c zni e ze Fr - \W@raypapku Ny b @ a gp@onalnym analogowym
nadajnikiem p 0 § o U e n igane jesydotatkowe z e wn it r z mea p¥ ri- cdsiamieel1...36 V DC.

Komunikacja HART wymaga podg N ¢ ia szeregowo rezystorao war 250¥%8@ i R50® W | i ni i syg
steruj(NceeSdo to konieczne).

Czujnik
ciénienia
Anal
_ o e [P PID e/p 1 . . oot 420 ma D
4..20 mA DC| wejsciowy regulator przetwornik el T
PV Ym
sygnaf
wyjsciowy

Rys.1.Sc hemat bl o keguagyjnegk dsawhika

5.2. Budowa

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjnytypuAP1 S sk gadat sipij Ncych zyw2pied - w (patr
o zespodu elektronicznego

przetwornika lub przetwornik-w elektropneumatycznyct

wewnitrznego | uprzewwdtnizhkagpr zemi es,zczenia ruchu tg

czujnika ciSnienia (opcja)

korpusu obudowy*,

pokrywy*,

przygNczy pngumatycznych

mechanicznegoze spogdu spr*ifigaj Ncego

manometr - w

O 0O O0OO0O0OO0O0Oo

(*zespody nie Rys.Rai2bagne na



|
|
Analogowy sygnat : | N

wyjsciowy (nadajik
pofozenia) 4..20 mA DC|

L4

mikrokontrolera |

rr i
tempertur

Uktad

Caupk

S
Zespdt elekts
Wyswietlacz €spot elektroniczny

Rys.2a. Schemat blokowy ustawnika pozycyjnego typu APISd | a

Analogowy sygnat
wyjsciowy (nadajpik |
pofozenia) 4..20 mA DC| :
|
||
| B

Sygnat wyjsciowy

L—— mikrokontrolera

Przetwornik
tempertury

(0..100% ciénienia zasilania)

- Zespbt elektroniczny
Wyswietlacz |

101 APIS-é -IHX-é

| Zasilanie
pneumatyczne

() 10.14..08 WPa

5

1-przetwornik elektropneumatyczny

(PL)

2-wewnetrzny przetwornik pofozenia tioczyska sitownika
3-zewnetrzny przetwornik pofozenia tloczyska sitownika (opcjo)

4-manometr sygnafu wyjsciowego

5-manometr ciénienia zasilania

6—zawér requlacyjny z sitownikiem pneumatycznym

jednostronnego dziatania
7—klawiatura ustawnika

q

Uktad

p—
oy
e Ul
|\ |l
Bl
]
= L
-
~
2 S
o T
S
~
9

Rys.2b. Schemat blokowy ustawnika pozycyjnego typu APISdlas i owni k a

Caujik
(opcjo)

cisnienia zasilania)

Sygnaf wyjsciowy

(0...100% cignienia
zasilania)

6

Sygnat wyjsciowy (0...100% =

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

=)

neumatyczne
.14...0.8 MPa

si gowni ka

1-przetwornik elektropneumatyczny
2-wewnetrzny przetwornik pofozenia tfoczyska sifownika

jednostro

3-zewngtrzny przetwornik pofozenia ttoczyska sifownika (opcja)
Y 1k

tr sygnafu wyjs:
S-manometr cisnienia zasilania

gt

6—sifownik pneumatyczny dwustronnego dziatania

7—-klawiatura ustawnika

davonisa gamina g
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Zespl@®@ktroniczny skgada sifn z:
161 bitowego mikrokontrolera,
klawiatury,
przet wor ni k- -ayfrowago iecyfrong analogowego,
pr zet wor ni knaa ppirfikedi oomoe g o
przetwornikac i Sni @ayfrowegm
wy Swietlacza ciekgokrystalicznego
przetwornika temperatury,
modemu HART,
przygNczy elektrycznych

Oo0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO

Wy Uej wymienionmi pozdecerspe gy N majpgxrjtej wacsevN d s u kdpiwoayn u

wy k o rniskrdBezpiecznych) i lakieru elektroizolacyjnego. Zeslpel§t roni czny pogNczony
elektrycznymi z przetwornikiem (przetwornikami) elektropneumatycznymiic zuj ni ki em ci Sni eni @
Przetwornik (przetworniki) elektropneumatyczne i czuj magrezyBnieone sN do korpu
ustawnika. Kor pus obudowy od strony klawiatury i przygNczy
DI a wy k 0o RXXIE., AFPS-XX2-é , APIS-XX3-.., APIS-XX4-.. przetwornik przemieszczenia jest

mont owany poza obOthowNwasuawmwkhaka zgoUona z korpusu
ochrony przed wpgRswtazn . Sjrodtowpsga i bryzgoszczel na

W korpus obudowy wkpheyggélc gadyczieipmanmnometry.

Ustawnikwypo s aUony | es twzesmwriopta Dewy eumo Ul i wi aj Nadp domva@negon t o we
typu sigowni ka.

5.3. Diagnostyka.
Funkcje diagnostyczne wy st Apuj N t yAPKSe | dHiSaS zvweezresgj-ig o wy o p i sddzeimeg j du

instrukcji: ADiagnostyka w Ustawni kach API So.

5.4. WyjScie analogowe.

Pozycjoner opcjonalnie wyposaUony j est w wyj Sci e
Jest to wyjScie prNdowe w standardzie 4 é 20 mA.

Wy maga ono zewnitrzanegegwasi llhpadem psomi ar owy m, t ak
pogNczeniowych. (WyjScie pasywne)

Obw-d ten jest izolowany galwanicznie od pozostagych
Do prawi dgowej pracy wyj Scia wymagany |jestysygBafast
gg- wny.

W przypadku braku tego sygnagu | ub wuszkodzenia obwo
awaryjny ustawiaj Nc stagy sygnag prNdowy o wartoSci K
Zakres pomi arowy wyj Scia kalibrowany AUGOD AdutbomAs
WartoSi pogoUenia PV = 0% odpowi ada sygnagowi wyj Sci c
Istnieje moUliwoSl wgNczenia rewersu.tego sygnagu za
5. 5. Kr a@c - wkii el ektroniczne.

Pozycjoner moUe bydalbopncyj omad wii @ hya@c - wki el ektronic
pogoUenie graniczne sigownika.

Progi zadziagania poszczeg:-lnych kra@E -wek ustawi ane
SN to parametiky afEcL WMBWIdd | na ( nirkir)e GEwkraa zg - Alnlal M WI20) .
Progi zdefiniowane sN procentowo w odniesieniu do pe¢

Do prawi dgowej pracy kraC-wek wymagany jest sygnag
gg- wny. i )
Sygnagdgy wyj Sci owe k rgaaCEcwawei kc zsnN e zood opwaznoest agych obwod:

sobKira® - wki gNczone sN z odbiornikiem sygnagu w stan
W zal eOnoSci od wersji

S2: Dwa wy| ScENS094AYASBIUR PN

S3: Dwa wwsfapo@etypa otvearty kolektor

Kra@ - wki nie sN dostfipne w ustawni kach montowanych



5.6. Wymiary ustawnika

hi:)

=

\D!micu M16x1,5 —mat. poliomid (kabel 4..10 mm)

w1

\Zewngtrzny zacisk

uziemiojacy
APIS=1X0-...

—mat. mosiqdz niklowany (kabel 6..10,5 mm)

2\

4

“d

1 - przylqcze zasilonia pneumatycznego

ustawnika
2, 3 — przylqcze sifownka

NN
N

4 |

9

07

2486
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Rys.3. Wymiary gabarytowe ustawnika APIS-XX0-é .

L,

eyl

N

* NN
RS- SAN

28y

7
b
%

o

.
\ 6
9.9 N
\ L Diawnica M16x1,5 —mat. poliamid (kabel 4..10 mm)

%15

Zewngtrzny zacisk
uziemiajqcy

APIS—1X1-...

Vs

49

-mat. mosiqdz nikiowany (kabel 6...10,5 mm)

g

\_ILK ) (ix_\

1 — przylqcze zosilonia pneumatycznego

istawnika
2. 3 - przylqcze sHownika

ANA

RS)

2017

i

2686

Rys.4. Wymiary gabarytowe ustawnika APIS-XX1-.., APIS-XX2-.., APIS-XX3-.., APIS8 XX4-é

(PL)



8 101 APIS-é -IHX-é

57.Kod zam-wieni owy ustawhuiARIE pozy

.
<
_;Ie
X

Przeznaczenie
- do sitownika jednostronnego dziatania..
- do sitownika dwustronnego dziatania....

- do zabudowy bezposredniej na sitowniku
z wewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia..............
- do zabudowy odlegtosciowej poza sitownikiem z:
+ zewnetrznym potencjometrycznym przetwomikiem potozenia (IP 54)....
« zewnetrznym potencjometrycznym przetwomikiem polozenia (IP 67)....
+ zewnetrznym bezstykowym - magnetycznym przetwornikiem
potozenia (IP 67) - nie dotyczy wykonania Ex........................
+ zewnetrznym potencjometrycznym przetwomikiem potozenia (IP 65)....

Odlegtosé ustawnika od silownika

- w metrach (0+15 m) wg specyfikacji zam TE= [oiTo o TN XX
Wykonanie
- standardowe..........

- iskrobezpieczne @IIZGEXlaIIC TSITBGb

Sygnat wejsciowy, wersja pakietu
- 4+20 mA z protokotem komunikacyjnym HART....................
- 4+20 mA z protokotem komunikacyjnym HART i diagnostyka..

Analogowy nadajnik potozenia
- bez nadajnika potozenia
- z sygnatem wyjsciowym 4+20 mA ..

Przylacza pneumatyczne

- bez przytaczy (otwér gwintowany Rp1/8")
- do rurek miedzianych @6 mm (mosiezne niklowane).
- do rurek kwasoodpornych @6 mm (kwasoodporne)
- do rurek polietylenowych @6 mm (szybkoztacza)

- do rurek miedzianych @8 mm (mosiezne niklowane).
- do rurek kwasoodpornych @8 mm (kwasoodporne)..
- do rurek polietylenowych @8 mm (szybkoztacza) .
- inne - po uzgodnieniu z konsultantem AplISENS.........covvoeieieeees

Manometry
- wykonanie standardowe...............ociriiiiiei e 2
- wykonanie specjalne (kwasoodporne)...... . 3

Wprowadzenie kabla elektrycznego
- dtawnica poliamidowa M16x1,5; kabel @4...10 mm.....
- dtawnica mosiezna niklowana M16x1,5; kabel @6...1

m

Sygnalizacja potozenia granicznego (krancowki elektroniczne) ©
- 2 wyjscia NAMUR PN-EN 60947-5-6 ..
- 2 wyjscia dwustanowe typu otwarty kolektor *.

1) Dotyczy wykonan przeznaczonych do sitownikéw liniowych ttokowych jednostronnego i dwustronnego dziatania

2) Dotyczy tylko wykonan do sitownikéw liniowych membranowych jednostronnego dziatania oraz obrotowych jednostronnego i dwustronnego dziatania.

3) Wersja z diagnostyka posiada czujnik ci$nienia i jest zalecana takze dla aplikacji wymagajacych podwyzszonej jako$ci regulacji i statosci parametrow
pracy. Dostepnosé po uzgodnieniu z konsultantem Aplisens.

4) Ustawnik posiada mozliwosé u: ienia rewersu I sygnatu wyjsciowego 20+4 mA. Funkcja rewersu sygnalu wyjsciowego wiaczana jest
programowo przez uzytkownika.

5) Szybkozigcza nie zapewniajg stopnia ochrony cbudowy IP 85 bez cisnienia w przewodzie pneumatycznym. W takim przypadku nie zaleca sig montowaé
ustawnik przylgczami pneumatycznymi w gore, o ile nie jest zabezpieczony przed dziataniem czynnikéw zewnetrznych.

6) Dotyczy wykonan do bezposredniej zabudowy. Kod nie wystepuje w przypadku braku sygnalizacji pofozenia granicznego (krancowek elektronicznych).

7) Dla wykonan z certyfikatem ATEX opcja dostgpna w Il kwartale 2026 po uzgodnieniu z konsultantem Aplisens.

(PL)

cyj



Tabelal. Wy k a z

zestaw-w montaUowych

101 APIS-é -IHX-é

(PL)

Zestaw montazowy * Ustawnik Wspolpracujacy silownik
APIS-A0000-SS lub -SO Do zabudowy na sitowniku kolumnowym typ P/R produkcji Polna
APIS-A0001-SS lub -SO Do zabudowy na sitowniku jarzmowym typ 37/38 produkcji Polna
APIS-A0002-SS lub -SO APIS-1X0-... | Do zabudowy na silowniku wielosprezynowym typ P1/R1 produkciji Polna
~ ~ ~ Do zabudowy na sitowniku z zaworem regulacyjnym z zebrem zgodnym
APIS-A0003-5S lub -50 z PN-EN 60534-6-1:2001 np. sitownik produkcji Samson, Arca Regler
: . } APIS-1X0-... Do zabudowy na sitowniku zgodnym z EN ISO 5211, DIN 3337, VDI/VDE 38450 Namur
APIS-AQ050-5S lub -S5O APIS-2X0-... np. silownik produkcji Air Torque, Ebro Armaturen, EI-O-Matic
APIS-2X0-...
APIS-2X1-... Do zabudowy na silowniku lub poza silownikiem dwustronnego dziatania o ruchu
APIS-XXXXX-88 lub -SO APIS-2X2-... | liniowym np. serii CNOMO lub zgodnym z ISO 6431 produkcji Prema
APIS-2X3-.

* 88 - elementy mocujgce ze stali kwasoodpornej; SO - elementy mocujgce ze stali weglowej cynkowane;j

XXXXX - zalezy od wykonania, kodowanie dostepne w karcie katalogowej zestawow montazowych

Przykiad:

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny przystosowany do zabudowy na sitowniku jednostronnego dziatania

w wykonaniu standardowym (z wewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia), z analogowym sygnatem
Y y! etrznym pi ) rycznym pl p gowym syg

wejsciowym 4+20 mA i protokotem komunikacyjnym HART, z sygnatem wyj$ciowym nadajnika potozenia 4+20 mA,

z przytaczami do rurek miedzianych @6 mm, z manometrami w wykonaniu kwasoodpornym, z dtawnicami mosieznymi

niklowanymi M16x1,5 wprowadzajgcymi kabel elektryczny o $rednicy 6+10,5 mm. Zestaw montazowy ze stali
kwasoodpornej umozliwiajacy montaz ustawnika na sitowniku kolumnowym P/R produkcji Polna.

APIS-1X0-D00-RSt-IHE-T20-P1-M3-W2
APIS-A0000-SS

6. DANE TECHNICZNE

Sygnag (pr Nd) wej Sci | wtechnice dwuprzewodowej4 é 20 mA DC
protokogdgem komuni kacyjny
Napifncie obci NUenia [9,5V (odpowiada rezystan
dla prNdu 20mA
Maksymalny czas przerwy w zasilaniu 20ms
Sygnag wyj Sci owy ( nal wtechnice dwuprzewodowej4 é 20 mA DC
Zasilanie nadajnika 10...36 V DC (RSt)
Sygnagd kraGc-wek typ|Stan niski: 0,7mA O I O1
Uax=8,2V,Ri= 1kY Stan wysoki: | O 2, 1mA
Sygrkap & - wek typu S3| Stan niski I O 250A
Stan wysoki: | wer. RSt: R=1 k \]wer. REx: R=1,5k V|
Maksymalne parametry zasilania Wersja UauxQ 35V
kra@ - wek S2 | S 3 RSt: [ O 25mA

Maksymal ne
parametry zasilania dla wersji Ex

wej Sci owe

Zgodnie z aneksem Exi, pkt 5.1, 5.2, 5.3

Ci Snienie zasilania [140é6800 kPa
Pneumatyczny sygnag 06100% ci Snienia zasil an
si gowni k)
ZuUycie wgasne powielO 0,035 kg/h przy ciSnie
O 0,015 kg/h przy ciSnie
Strumi e® masy powiet|O 3,25 kg/h przyld@kP&Eni en
ustawnika O 13 kg/h przy &O0Krai eni u
Zakres przemieszcze® 10..100 mm ( diddrostrenngge wn i k
dziagania o ruchu 1 iniow
80é6900 mm (dla sigowni k-
dziagania o ruchu | iniow
061800 (dla sigownik-w o
Charakterystyka dzi a| Liniowa

Tryb pracy ustawnika

normalny lub rewersyjny

Trybnadajnk a pogoUeni a

normalny lub rewersyjny
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Bgrndy dodat kowe
-od zmian ci Snienia 2 <0,05%/100kPa

- od zmian temperatury otoczenia 015%/10UC dla zakra8UCt em|
0, 25% [lazakresudemperatur -4 0 U €3.0.0.¢
+600C. .. +85U0C
-oddrga® w zakresie: 0,25%

10...60Hz, amplituda < 0,35 mm
60...500Hz, przyspieszenie 5g

Histereza <0,4%
Pr.-g nieczugoSci <0,1%
Stopi e® ochrony obud]|IP65
Pozycja pracy Dowolna
Masa 1,8 kg

7. WARUNKI PRACY

Ustawnkpozycyjny typ APl S jest przeznaczony do pracy w
- czynnik roboczy:

powi etrze nie zawwdyzajnNee zyysgw,zedd ajgr,esywnych, c¢czN
o wielkoSc i p omiyl (heojt n1o,S5c iOmyz gd fidnej takiej, aby te
byga ni Usz ni e mni ejotoczénid (W PNIEN 6@684-21199Mp er at ur y
- temperatura otoczenia:
wykonania z manometrami ze stali kwasoodpornej: 40U0C. UC. +85
wykonania z manometrami w obudowie ze stali
wiigl owej pornd:wasood 250c.50Cc +6
-wi l gotnoSi otaczaj Ncego powD586tr za
- dopuszczalne wibracje wg PN-EN 60654-3: 2000; klasa VH6
10...60Hz, amplituda < 0,35 mm
60...500Hz, przyspieszenie ¢ 59
- pozycja pracy: dowolna

8. INSTRUKCJA TRANSPORTU

Ustawnik pozycyjnywrazzwyposaUenl em wymi eni onym owmzwyspecdfikoivaymeprzezr u g i m
zamawi ajzéSteveyez i Sc i do mont &BMNbewkowRt ymfebizczony jest
tekturowym stanowi Ncym jednost kowe o0pakowardied kvay o/ tple.
jestbNbeéei NowNab&zpiracza ustawni k przed przemieszczani

Do transportuu st awni ki pozycyjne w w/w opakowaniu umieszczo
zabezpieczajNcym je przed uszkodzeniami i wpgywami at
otoczenia nie powinna wyk#&czah8pdLa granice zakresu
Ustawnikipozycy j ne w opakowaniu transportowym (zbiorczym) p¢
dzi aganiem opad-w atmosferycznych.



11 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

9. INSTRUKCJA ROZPAKOWANIA | PRZECHOWYWANIA

Odbiorca po otrzymaniu przesygki powinien mpreawq/a'[Nii S
przyrzNdy w opakowaniach jednostkowych, rozpakowal | e
uszkodzony. i

PrzyrzNdy powinny byl przechowywane w orpiakoohwazma nakcrhi fj te
Powietrze w miejscu przechowywaniani e powi nno zawi er al domi eszek agr es

10. INSTRUKCJIAMONT At U

10. 1. Zal ecenia og-Ine

Przed przystN,pieniusmad/vmirhcantpa)fiwcyjnego na sigowni ku na
-przetrzymal wustawni ki w otwartych opakowaniach tak d
temperatur Nnipamiwskczeym bfidN montowane. i
-sprawdzil, czy przeznaczenie ustawnika oraz dogNczon

na ktbndzie zai nst parokara kajalogowatzestam U km((nﬂtal]owego ust awn
tabliczka na opakowaniud o g Nc zonego zest awu mont aUowego

10. 2. Mont alU ustjavergiok an ap sz Wowni ku t
produkcji Polna S.A. i wykonanie APIS-1X0-... z zestawem
mont aUowy +A008IPSS b SO lub P1i R1 produkcji Polna
S.A.i wykonanie APIS-1X0-...z zest awem mont-aUowy
A0002-SS lub SO

Mont aU ustawni ka na ewdowhi kw nasel@pupNeeprkolejnoSci

a) Wy j Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a.

b) Zamont owal na obrotowym wagku wustawni ka d¥fwignin na
Nastnpnie na d¥wigni nast awc z ejwiw smigeojwnd Kk ao Zpanwina da
kulisty i dokrnacil g (ratrnRy&. Bi6f kK N M5

c) NadwieSruby M8 znajdujNce sifn w wyposaUeniu cziaSci do
pgaskN.

d) Wkr idieik ko w kor pu sSrsuibjyo wn ipkkat .docwi e

e) WsunNi wspornik mon}anwy ustawni ka pomindzy kor pu
MB(wsporni k ma specj ading Necyec imyckioen ammeeUltiej czynnoSci

f) Dokrncil |l ekko wspornik montaUowy ustawni ka do si i

g) Pr 2 Wlorciemjiiejkoak@ obej mi | i StubzMépomocN dw-ch

h) Na zesp-§ ramienia wysingnika zamontowal nakrntkn |

) Wobejmih 111 wkricil ramif wysifhgnika kpl, a nastipnie
ustawni k wzglfAdem si gowni ka dzinki poddguUnemu wyci Aci u
aby zamonto nysipi-gfniikeaj zdeos pwyy ci ngna byg wizualnie r-w

9

wa e ~
przypadku, gdy ramifn wysifngni ka ojbecs phtizRygs. HigJugi e nal eUy |

ci

i

) Na zesp-g§ Afgna zamontowal nakrntkn M5.

k) WKkrnci cingno w gNcznik ramienia wysingnika r
pogoUegoicazyska si gown)i ksak onk ip orjaosmi ewi(beg o dFwi gai a !
poziome. W przypadku, egdunl eUfighe pdpbwzaddgfogbbci NI

cingna z gNcznikiem wysifgnika, r

PogNczenie zesp u !
z k pusem sigownika trzebaSradlyerz pnakrziytlk

mont aUowego

o o
= Qe

Po sprzhAigninciu cingna z ramieniem wysifgnika rt
III tJoczyska )

si gowni ka powinien byl wi zual nie symetrytejzni

d¥wigni
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Nakretka M10 Sruba M8 %# )
+ podkfadka zwykta o 2 szt. Wspornik
Dzwi;niu K - E 9
nastawcza :%r(/ % |,\
Nakretka M5 \Q o 3 < il
+ podkiadka zwykfa| ———f—— {} = [:

— 1
P N s 1] T
Przegub kulisty /@ -
Zespofu ciggna —
(_ 4 )
’ ; DZwignia nastawcza w _poziomie

Zespdt ciggna

I~
Nakretka M5 i St {w pofowie skoku sifownika)
Zespbt {qcznika Sruba M8
@ N
2 szt
P 2 Obejma |
Ramig wysiegnika kpl. — - ————
Obejma Il
Nakretka MB +
Sruba M6 + podkfadka podkiadka zwykfa
zwykla i sprezysta szt.2 i sprezysta
[//:I ko
sifownika

0§ zespoiu ciggna

“

Ios tloczyska sifownika

Rys.5. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-...zzest awe m mo nt aAD@wFSnub B (LsBwnik
zabudowany na si gowni ku jarzon®&gm typ 37 | ub

Sruba M8 szt.2 + ki ‘“'L j

Zwyklo | sprezysta [ ! _\_%_J
Nakretka M10 + - Wspornik

podktadka zwykia \’

2 szt
Obejma Il

+ podkiadka zwykia
D2wignia
nastawcza

Przequb kulisty

Zespolu ciggna

Nakretka MS
E: Obejma |

Sruba M8 o o
7 szt Zespd! ciggna s s Nakre El;u 'MB +z ; Dzw(- nia ‘nus_tcv:;: w .'ozu?lr(m)e
& zwykla i sprezysta o w pofowie u sifownika,
Nokrgtha M5 {9 N druba M6 + podkiadka
Zesp6t tgcznika 0$ zespotu ciggna o] Zwykia | sprezysta 2 szt.
Ramig_wysiggnika kpl, y) ———_Toczysko_sitowni
{T¢ 08 tfoczyska siownika j
7]

Rys.6. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-...z zestawem mo n t a Uo w y-A000&-BS I SO (ustawnik
zabudowany na sigowni ku wielospriaUynowym typ P
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10. 3. Mont aU ustawni ka pozycyjnego n
Polna S.A. - wykonanie APIS-1X0-. . . Z zestawem mon
APIS-A0000-SS lub SO

MontaU ustawnika na si gowniku naleOy przeprowadzil w

a) Wy j Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a. )
b) Zamont owal na obrotowym wagku usaadhkni MAO difwdghki fcinla
Nastfipnie na dfwigni nastawczej w miejscu odpowiada
idokrncil go naRys@t kN M5 (patrz

- 110 1132 Ttaczysko

Uchwyt szt.2 T LT sHomka™

-~ t Obejma |

Kolumna e O

sifownika Kolumna

Wspornik —— silownika

Nokretka M8 szt.4 + Zespbi

- " piytki

Zabierak I ==t

Dzwignia_nostaweza

podkiadka zwykfa | sprezysta

~—__Obejma Il

~~__Sruba M6 szt.2 + podkiadka

= Zwykla 1 spreZysta
~~—____ Nakrgtka M10

+

i podkfadka zwykio
_)E‘—I: Widok "W"
= /) Zespdt plytki II

‘,///’/’// ) /// 77777
Rys. 7. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-. . . z z e st awe APISAO0000-3SILb 80/ (ustawnik
zabudowanyn a s i §lolunmowym typ P lub R z rozstawem osi kolumn 110 i 132 mm produkcji
Polna S.A).
216
Ttoczysko
sifownika
Obejma |

Uchwyt szt.2

Kolumna

! sifownika

Kolumna
sifownika

Wspornik

__Nakretka M8 szt.4 +
podkfadka zwykfa | sprezysta
Zabierak
Dzwignio_nastawcza
Sruba M8 szt.2 )

i \7 Obejma Il

= Zespbt
= plytki
- Sruba M6 szt.2 + podkiadka

zwykfa | sprezysta
Nakretka + podkfadka
zwykfa M10

Widok "W"

Rys.8. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-. . . z zest awem rAQDQ-SS[Lb 3G/ (ustaniR| S
zabudowanyn a s i §kolunmowym typ P lub R z rozstawem osi kolumn 216 mm produkcji Polna S.A).
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c) Przykriicil ddejmyfobenmyaa abejmd lljworazai pdyo kN za SombcN6dw-

d

znajduj Ncych sifn na wyposaUeniu canC| do mont aUu

Pjaszczyzna zespogu pgytki powinna byl wizualnice
{i§ sigo

wni ka.

) Umocowal ustakmlmmnlespgnyvmykayzaapomwymﬁ‘patmﬂyw7081
pokazuj[\]cy pogoUenie wspornika mocuj Ncego Achwuyz gl fid
dokr Rikkbnakr nt kami M8.

e) PogNczyl zabierak z tgoczyskiem sigownika przez
p § yitpatiz widok WnaRys.7 lub8,t ak aby wizualn) eskolpogaod¥wiegfi5ad %na
pogoUeni ewmaepotroameby skorygowal pogoUenie ustawnika
nak ol umni e )si gowni ka . R

f) Po regul acji mocno dokrncil wszystkie Sruby i n

Zabierak w wycifciu zespogu pgytki powini en

III zabieraka ggyteksipadiem dFfwigni odp~o!viadachy pegt

byl wizualnie symetrycznie poggbdminyg twejg!l diwir

10. 4 . MontaU ustawnika pozycyjnego n

requl acyij ny mzaadnyzPblHEN 60534-6-1:2001 np. na
s i g o wprodkkeji Samson lub Arca Regler - wykonanie APIS-
1X0-...z zestawem mont-AQWO3vES lmb FOPI S

Mont aU ustawnika na sigowniku naleUy przeprowadzil w

a) Wyj Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a. .

b) Zamont owal na obrotowym wagku ustawniik ad odkfrwiicginii B Kh
nakrntkN. ndasfwpginé nastawczej wW miejscu odpowi ada
zabierak i dokrfici IRgg® nakrintkN M5 (patrz

c) Przykrficii do tgoczyska sigownika obejmy (obejma | ora
SrubzmMéj duj Ncych sif na wyposaUeniu cziSci do montaUu

Pgaszczyzna zespogu pgyt ki (| powi nna by wi zual
(zaworu)i t Joczysko si gowni ka.
yapis M Ttoczysko /ﬁi“‘”l ;CD'D

- sifownika
¢'Vw iko
(zaworu)

%
Sruba MB + podkiadka 7
zwykta i sprezysta Jé‘:j 7
/ /
/ 7
7
/

Sruba M6 szt.2

zwykto i sprezysta

+ podktadka

zwykia

ydktadka

Rys. 9. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-... z zestawem mo n t a U o w y-A0008-BS i SO (ustawnik

zabudowany na sigowni ku z za wgodnez®PN-ENGDERE-GL20(lnyma z Oe
s i § buwrodukcji Samson lub Arca Regler

C

v

c
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d) PogNczyl zabierak z tgoczyskiaedpoeswigodmi&awyaiziezi a
p g yliti lpatrz widok WnaRys.9,t ak aby wi zual n) eskolwdewiviegfi5® %nast
pogoUeni ewpoaziomep¢trzeby skorygowal pogoUenie usta
na Uebrze si gowondbawdedasowtjwN we wsporniku mocuj N
gwi ntowanym Udbra si gowni ka

e) Dokrncil mocno wspornik ustawnika do Uebra si gowr
mont alu.

f) Dokrnacil mocno pozostage Sruby i nakrntki.

gytki 'l powinie
gni odpowi adaj N«
ycz

zabieraka z z e s p oyt K i I'l ruch d¥wi a
zni e rozgoUony

III Zabierak w wycifciu zespogu p
i
powinien byl wizualnie symetr

105.Mont aU ustawnika pozycyjnego na si
jednostronnego | ub dwustronnego d
EN |1 SO 5211, DIN 3337, VDI /VDE 38
produkciji AIR TOROQUE, EBRO ARMATUREN, EL-O-MATIC -
wykonanie APIS-1X0-... i APIS-2X0-é Z zestawem moni
APIS-A0050-SS lub SO

z
4

Mont a0 ustawnika na sigowni ku naleUy przeprowadzil w
a)Wy j Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a.
b)Zamont owalr otaowy ms waghitka spMezzigia dokr icalrNch agnoi | M.k
Przy montaUu =zbwobcel Suwhagimocuj Nce po wkrficeniu opi
wa g k u u s-paraRys. kOa

c)Zamontowal do korpusu ustga)wm'iolcenoce:(ZWreirIe'l'r;iatrz&ys.lmbr“aonii[ M
dW zal eUnoSci od wielkoSci sigownika naleUOy ustawil
kNt oivniploprzez odpowiednie prz@samnwdrcaeh walgl hdamSsii e
zamontowgﬁrm:lzyek/l@ i dokrncil je lekko nakrntkami.

e)Sprawdzi l ki erunek ruchu Wagk,dﬂcszinﬁd(wﬁigsﬁaazﬁys.]m.ogoUenin
f) W tym pogoUeni u ptrawymolkiowdad 4iekdwniolba wmsal pomocN c
g) Sprawdzil wizual ni ep ockzryy woaS sgiNiG azw hokski s miaH ggay dol n
gNcznika znajduje sif w wycificiu w wagku sigownika.

W razie potrzeby nalelUy skorygowal wzajemne pogoUeni

na otworach pod Sruby M5 w kNtownikach.

h) Dokrn 6|rluqutM6rynocu1Nce kNt owni ki na sigowni ku.

i) DosunNi chznskgmtaznggaadonwagnleaawwalgd(ruuq]dxprxmlvwnlgkoa
mocned ok r ic eniSe ubw-MSh

Wskazane jest wkruixedNerawkohsprzingga Srodki
przed odknpiloaie 228 lob 243.

i) UsunNi luz pomifidzy otworami ceowni kaoba kNMtidwni k
siebie. Dosuni fAci ei avpkwinalalznejachowaml e g § o Sustawnilkae o wn i
wzgl fidem pdaszczyptwmy jseéddparaRysanlod i i

k) Dokrncil nnaokcrniot kciz tM5r yyni eruchami aj Nce kNtowni ki wz
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Kiswnek ruchs
wotko uslemnia o) |

d sub 10
ez spregia

® . @

Rys.10. PogoUenie mont a(UbX@é s RO Iivkzag |ARdleSn si owni k a
jednostronnego | ub dwustronnego dzi ag
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wnin F OO ==

Potozenie 2 $rub M5
na fqczniku sprzegfa

i
i
I

Wspornik \ﬁ%ﬁ\
(ceownik + 2 kqtowniki) ~0

Sruba M6 szt.2 + \‘@ d
i

podkiadka zwykia
T
Nakretka M6 szt.2 + \é\
- Sruba M6 szt.2 +
podkfadka zwykfa i sprezysta i m i !
! \ . podkiadka zwykia
Watek sitownika T : } ! N
/ akrgtka M6 szt.2 +
Kqtownik podkiadka zwykfa i sprezysta
\\ tqcznik sprzegte
Sruba M5 szt.4 +

podktadka zwykfa i sprezysta

G Sifownik

pneumatyczny

Watek ustawnika

Rys1l.Mont aU ustalXoékh ARRHIES z zesmt mont aUo wAPIEO-ISRUb SO) na
sigowni ku obrotowym jednostrpounsatgwni k dwastdowaryonaz:

EN ISO 5211, DIN3337, VDI/VDE 38450 Namurn p . ; na sigowni ku produkge¢ij.i Ai
EI-O-Matic)
10. 6. Mont aU ustawni ka igmolinigweymj nego z

dwustr onnegoseri ENOMYD arodukacji PREMA Kielce lub
zgodnymz nor mN | SO 6431 prpdukcd PREMA own |
Kielce, FESTO - wykonanie APIS-2X1-é , APIS-2X2-é z
zestawem mont aX¥XX¥-85 IWEDS

MontaU ustawnika z sigownikiem naleUy przeprowadzili

a) Zamontowal na tgoczysko si gnooonoidwiedsr wysiipMdni k z
Rys.12.

b) Zamont owal wamo rsnlgblwnmdmnmjdlwme ppygodeni a

c) Zamont ewali ko phpej@aeitewgkifia ezgubem kul omocronaRo Kt kKdi i

ntruj Nc N k o CEc -gwirkaivangm trzpieoiénmopragtwornika.

d) ez P@agni i wysifignika z przeagwhemak plrizsettywa rznd rkan tpovg
regul owal dgugoSI rami eni a wyisui fpgrnziektaw otrank ,k aa bpyo gpoc
gowninlau bmg® zamont owal p gycthk fiw osspaodsc- zbNRpsdkr arizCaynnyu jn a

@ W przypadku gdy ramin wysifAgnika jest za dgu

) Dokrfcil nakrfhtkih M8 na ramieniu wysifngnika.
) Zamont owal pazpomoc Ribéeywpolinote mila wych tak, aby
t goc yisgkowni k ao njye go zrpuceh®E b3g §mmysd ns wojyego pogoUeni a
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Nakrgtka kontrujgea Wspornik  Sruba_mocujgca szt.2 Przetwomik_polozenic, Srubo mocujgca szt.2  Ziqcze elekirycane  Wspornik
przetwornik pofozenic, \ przetwornk palnxcm’u\

Piytka osodcza

e seosas £ I pzal

Koficbwka z 14 o = e e \
Drzegubem || LJIH\'/ I Smhu 2.2 + podktadki
Macwm H = ~—_Obema SHownik Obejma montazowa /L"T; R S
Romig H o 3% 7 )
wysiggnika T %
,,,,,,,,,,,,,,,,, \ e = % R
Nokrgtka M8 + podkfadki_~~ T~—1 b~ "~~~ 7= X *‘
Zwykla | sprezynujaca \ [I:’ -
Sruba M6 szt.2 + podkladka

Zwykia | SpreZynuRea

......
Tioczysko, T

sownika
Wysiggnik
Obejma |

-

Sruba_s2t.2 + podkiadii
Zwykia | sprezynuRca

Przewsd

yezny

-k

| &)

Rys.12. Mont aU APSSE2xAIwén, ARIS2X2-é z zestawemmo nt a Uo wy-XXXXXPSS Bib SO
(ustawni k zabudowamwup® z @ n % ie @ @nchudiicagmnp.iserii CNOMO produkcji
PREMAKielcel ub zgodnym z | Sddukci BREMA KielcgjlubWBST®R)i

Sprawdzil czy maksymal ne wy s un iodup isekodzehia mrzetwarika si § o
pogoUeni a.
Wrazie koniecznoSci naleUy wykonal korektn d
odpowiedniewy kr iceni e/ wkrncenie koE - -wki z przegu
A‘ przesuniecie przetwornika wzglﬁdem jego obej
nal ey ponownie dokrfiacil nakrftkn kontruj NcN
orazwkrii t y mocuj Nce przetwornik z obejmami do

Zamontowal pg
Zamont owal us
wsporni ka &uhzM8wb

tki osadczN spriaUynuj NcN na rami
awni k np.: na Scianie lub innym
d@Ncych wyposaUeniem zestawu moni

S Q
~——

a

III Odl eggoSi ustawnika od si gowni ka ograniczona
ustawni k z przetwornikiem pogoUeni a
)

i PogNczyl zgNcze przewodu el ektrycznego przygnN
przetwornik(@o[proﬁg’;a)iulenmakrﬁtkh zreaktrydu mMNc N sif na zgNc
i) Dokrncil mocno wszystkie ruby, wkrniaty i nakr
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10.7. Mont aU ustawni ka pozycyjnego

dwustronnego dzi agarmdulcii BREMA KielcE Ni©®o MO

Z Si

zgodnym z normN | SO 6 4 drbdukcp PREMA

Kielce, FESTO i wykonanie APIS-2X0-é z zest awem

mont aUowy sAXXXR-8Sub SO

a)

Nakretka M10 +
podkfadka zwykta

Sruba M8 szt.2
Nakretka M5

]

1)

Nakretka M5 +
podkfadka zwykfa

Ramie wysiegnika

Nakretka M8 + podktadka

I o
@ S,
R % Zespdt ciegna
G

zwykfa i sprezysta
Sruba M6 szt.2 + podkfadka

B
;

==

zwykfa i sprezysta i
Wysiegnik /| lﬂ i
|

| i ]
]
Sruba szt.2 + podktadka
zwykia i sprezysta Obejma | Wspornik Sruba M8 szt.2 + Sitownik
podktadka zwykfa pneumatyczny
i sprezysta

Rys.13.Mont a0 ust a®oéka APsSawem monXXESHYMSO fuBtansik
zabudowany na sigowni ku dwustronnego dziagania o r
KIELCEl ub zgodnym z | SO 6431 (sigowniKki produkcji PR

a) Wyj Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a.
b) Zamontowal na obrotowej osi ustawnika d¥fwignin
c) Zamontowal do ustawnika wspornik 8nocuj Ncy dokrifc
d Zamontowal zesp-§ cingna na dFfwigni nastawczej
si gownika i dokrfcil go nakritkN M5.
e) Zamontowal do si gownika wspornik i dokrfcil go
) Przymocowal |l ekko za pomocN 2 Srub ndBwpkse awni k
g Przykrncil do tgdoczyska sigownika obejmn | i
Nasthnpnie naleUy wyregul owal qgugoél ramieni a
zachowana wizualna r - wnol e(gngioeSI|d opkorkiaczaa n amoncan oR ynsa.
h) PogNczyl zesp-g§ cingna z ramieniem wysifignika
w pogowie (50%) skoku sigownika d¥fwignia nastawc
r-wnol egl e dowikagRyxl3hy ska si g

(PL)

S i
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b)
L Ll
I L]
sitownik
pneumatyczny
Dzwignia ustawnik
nastawcza pozycyjny
o
2 & :q=
N )
i o F
; - £riny ) |
il 1 e :f'
\ vy O L
j
Wspornik o EL:I
mocujqey H

Ttoczysko

sifownika

~._ Zespot

ciegna

Sruba M6 szt.2 + podktadka

s zwykfa i sprezysta

(PL)
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10.8. Zasady instalowania przewod-w p

Przewody pneumatyczne do reduktora ciBajkniaszasi Pant
powinny byl tak ma(yowlaarreana\tey)bmndiltJtBﬁEgemachanlcznych
Przyprowadzenluprzewod w naIeUy Wnickeal pagamafEi a i usmadi nci a
podgNczeni ewn mpalzeivw dj- e ppwierzend. Malecanesjdst stosowanie wy Ua r zukn e j
miedzianej A 6x1 lub A 8x1.

Ci Snienie zasilania naleUy doprowadzil do prz
przewody sygnag-w wyj Sciowych oznaczonych cy
sigowni ka.

ygNcza |
frami :

A‘ PrzygNcze p rz&ademsP8 licPs niezapewnia IP65obudowybez ci Snieni a w

pneumatycznym.
11.1 NSTRUKCJA OBSGUGI
Parametryzacij fusit akvnn fkiag ummoddmjaii wy konal w nastfipuj Ncy s
-za pomocN kl awi aspoy- bst amnk @ed mimd ey 23pkt . 11.
-za ponkorophteraz apli kacj N Raport 2 wyposaUonego w odpowi
11. 1. |l nformacje og-1I|ne

11. 1. 1. Przyciski steruj Nce

Do programowania parametr -w ugyapwnizkai Rgkld)szegsuy Naee

D -zZwifkszanie wartoSci l'iczbowej danego parametru,
zatwierdzenie wyboru realizacji wczeSniej wybrane

b -Zmniejszanie wartofpaiameteboWwap wakeganie nastipn

8 -Zatwierdzenie wartoSci wybranego parametru | ub za

Woprzypadkupr ogr amowanparaamet oS wi Driz‘Dpri skwor zNdkowano f unk

Aautopowt.arkRumkaj a ta umblubimrigjszanie Diwiak ¢ oSciie paramet ru

automatyczny w:-wczas, gdy odpowiedni przycisk jest pr
aut opowtar zania wynosi 10 powt-rze® na sekundhn.

Menu ustawnika pozycyjnego przedstawiono na Rys.15. PrzyciskiDiD umoUl i wiaj N wskazani
odpowi edni e]j pozycji menu ustawni ka. Wykonanie odpowi

pozycjn w menu wymaga dodat kowo zat@ierdzenia wyboru
Pozak 0 Bc z e ni u adpowiedniéga paiaraetrun ast A puj e a gapisanatégy gammedru i
wskazani e naswﬁrpemet}l.pWylgjctjikolpq’ima)rﬁeﬁruwtjaavsi;nn\ivazasad
Ustawianiep ar ametr -w moUe byl wykonywane | ub powtarzane wi
eksploatacji ustawnika.

Ustawionepar ametry pami Aitane sN w pamifici ustawnika w spc
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© ®

"
@

Rys.14. Klawiatura ustawnika pozycyjnego typ APIS

1. WySwietlacz ciekgokrystaliczny, al fanumeryczny
2.PrzyciskD,
3. PrzyciskD;
4, Przycisk8 ;

11. 1. 2. Pozi omy odsgugi ustawni k

Komuni kacja uUytkownika z mikroprocesorowym uchtawni ki
poziomachobsg u gi Rypld)t r z

o] I pozi onitrgblpacy oogriainej
o | I pozi oint roypbs gpurgziej Sci owy
o] [ p ozi ©tmyb patamedryrariii konfiguracji

Na pierwszym paoaai ovmiSevi @h ¢ gac gy Sund tea wrainke wsalt tion&coir macj e
przemieszczenia PV t gocdy sskyagnal e SP et ejmpeymt ur ze wewndG, rznej
wskaFnikiem pursawiwd gawagpr zetWOKPRar pobgm Oeinc anego st
sigo wnREG ZNIE (opcja) oraz wersji oprogramowania WER PL X.XX.

III Wilewym r ogu wy Swi 30¢n aa cpzraz2eccownW§wi et | ana jest akt .
temperatura ustawnika (tylko dla SPi PV).

Zmi ana rodzaju wySwietlanej wielkoSci na wySwietlaczu
wciskanie przyciskuD (Rys.15) w ko |Pé\/j, 5R.slc AC, WSK PR, RECZNE, WER PL
X.XXIubprzyciskqu kol ejnoSci odwrotnej
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TRYB PRACY NORMALNEJ TRYB PRZEJSCIOWY TRYB PARAMETRYZACJ |

1)[2PE ]
v

1) WER PLXXX}=={ PV

potwierdzenie
hasta

1) - komunikaty wy S wi esekwanayie jednorazowo przy uruchamianiu
ustawnika

2)-funkcjad o s tanpan specj alne Uyczenie klient

3)-przemieszczenie automatyczne do funkdj
funkcji AUTO

4)-funkcje wysthnpuj N t-gXX€o dla wykonaGE

5-funkcje wystnpuj & tdy lakyoARStéal K&K o n a E
Szczeg: ganajduy episs 1 w oddzielnej instr
ADi agnostyka w Ustawni kach API So.

6)-parametry dostnhnpne -ét-3263Bo dl a wer sj i

Rys.15. Menu funkcji ustawnika APIS

PrzejScie z trybu pracy n destadoadinaiaviy kb utj rey su fip moejr &eizo

wci Snificie oBRDiDprraciys&wivetl aczu A S Gi@asgnd wowczas
zaawansowanych funkcji programowych i konfiguracyjnych ustawnika.

Przej Scie dogmspg@zinormgoqgbs3gugi tj konmfylurpajame¢tesy z ac
uprawnionych os-b tzn. po podani HASS@Z@ ppoodnmozcaliBSpprozty\Aci
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11.2. Funkcje ustawnika

Przed przystNpieniem do obsgugi uruchomil wustawnik pc¢

11.2.1. Pierwszy poziom 0 b s § iutoyb pracy normalnej
11.2.11.PViodczyt aktualnej wartoSci pr z
si gowni ka.

b pracy normalnej umoUliwia odczyt ,wartoSc
negjuSci owego ,(tetmpreujaN we g/o )we wn jsprawdzerdaj ustav
wi d guesvieagnd e ni a pr z et wesji oprogkamowpnia® o Ben iuano U1 i w
znym sterowanie sigownikiem (opcja).

T n 4
=Sl 5

y
g
a
c

Na wySwietlacnpu pojawi sii

CI.C

29 PV

=t & ¥,
Wzgledna wartosé Sygno’{u/ \ Wzgledna warto$¢ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) tfoczyska sitownika w [%]

Tainf or macj a wskazuje, sUé wsat gwreir kes zoyas) Jiumjzé o mir yb pracy

11.2.1.2.SPiodczyt aktual nej wegrStca Sowie gsoy g

o] PrzyciskamiDludeoprowadzii do Wyﬁp;etnlaen/viyeéwsi)emhmlcwu I

2.0

2% SR

e o K 0 o
Wzgledna wartosé przemieszczenio/ \WZQ‘anc wartosé sygnafu
(PV) ttoczyska sitownika w [%] wejsciowego (SP) w [%]

Wci Snificie jed®Opowmauprezyvcipokwu ostaeuwy Swi e P¥gaké
w pkt. (11.2.1.1.).
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11.2.1.3. T AG odczytaktualnej t emper at ur yustawaiwan it r

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wygwké;t I nean iway Sswyi nebto lauc z u
np.:

cl.4

29 T ©C

0y
Wzgledna wartosé przemieszczenio/ \ Aktualna temperatura

(PV) tfoczyska sitownika w [%] wewnetrzna ustawnika w ['C]

wci Snificie jedOpowaduprezypaizekBci e z po &Pojakevm

|I| pkt. (1.21.2. ) , natomi ast elegolpryciskepowodue m iwii ¢ PV jhlow pkt
(11.2.1.1).

11.2.1.4.WSK PRiws ka¥ni k pr auvstavidnia preegvornika
pogoUeni a

(0] PrzyciskamiDludeoprowadzii do WyWS%tR@ninaa swyrBbvd led | a
s inp.:

F——— |

25z WSK PR
o o X )
Aktualny zakres pracy / \WskoZnik prawidfowego ustawienia
przetwornika pofozenia w [%] przetwornika pofozenia

weci Snificie jedOpowanduprezypoizekBcie z povTr;éGem
III jakw pkt. (11.2.1.3. ) , natomi ast kol ejne WciéniﬁcSE’iteg
PVv.

11.2.15.RECZNETt ryb rfAcznego ster dvaktipa si
dosthnpmpazw olmi e obsgugUy mzmae rsipee ck lail en
o Przyciskami D uoBDdoprowadzii do wyWRBEGZNH enia funkcji
RECZNE
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26
8r;zyrcaisvky§wietlaczu poj awi sifA np.:

Wci snNIi
Wzgledne wartose SP
/
A
4 ™
2D
E SP |
L A

_J
Aktuclnie realizowcna funkcja

reczne sterowanie sifownikiemn

przDthplzyciswﬁ)Nmi pnif/cpekycjnkat goczy

si gowDiIub‘D.nﬁ’Qt tpyujiei po
si gowni ka pozost

regul acyjne

Wciskaj Nc lub

Zatrzymanie ruchu tgoczyska
pozycji tgoczysko

III przez operatora
polecenia. W trakcie realizacji polecenia RECZNEf unkec j e

poj awi si

us

Brizymcd sky Swi et I mpczu
Numer
A~ oprogramowania

0 Wci snNi

i N
N A
1.21
WER PL
\
Ao J
.S J
\\\ Wersja oprogramowania
Fr=TS

jezyku polskim (PL)

w

powr -t do sterowani a

III Zako@®czeni eREPGIANEpawaduj e

zewnitrznym sygnSB.em steruj Ncym

jedd)npowmdp'reyp'rzlejécie z povMVSKem w s
kol ejne WciSpd)chi-E:é@eSB, przy

Wci Snifcie
nat omi ast

PR (pkt11.2.1.9) |
PV.
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11.2.1.6. WER PL X.XXi informacja o wersji oprogramowania
ustawnika
o] Przyciskami DwwbBdo prowadzil do wy MWER PLeX. XX: s ymbol u

Numer

A oprogramowania

7 \
/ B
1
(e .l
ER P
\‘\,, P4
\ J
\\

w jezyku polskim (PL)
WERPL 1.2l0znaczadwvar sviy & ®© n2i® dednostrennegod z i a §APISlAX-¢ ), z

oprogramowaniem nr 21.

lub:

Numer

PR, L TR
A oprogramowania

ogramowania

skim (PL)

jezyku p

WER PL 2.21lo0znaczadWar sy & ® nsiE odwistiokneged z i a JAPISIZXX-6 ), z
oprogramowaniem nr 21.

lub

sja oprogramowania

w jezyku polskim (PL)



28 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

WER PL 3.210znacza wersjfi z trybem sterowania rficznego
wykona® do sigowni k- w jed-ﬂ.)ﬁ)(sét)r,orzneog)(r odgzriagﬂj)a/\mina' e(m Rmirs

lub

Num

Wersja op

ygramowania

w jezyku polskim (PL)

/

WER PL4.21oznacza wersjfi z trybem sterowania rficznego
wykona@® do si gowni k- w dwuzs(x-é)o,nnt@prdagi;ra@imWaani(eArﬁlrSr

JeUOeli uOUytkownik nie zamier zaPknolekinaddN anyielskk a o
nal eOy wcisnNiDwB.a zwepir&nyicii slPespp we 9 o e k ppowratgméic i e
III stanuwySwieRE@ZNaE(ll.Z.l.S.), natomiast kolejne wciSnift
powr-WSi% PR,T K:,SP,PV.WciSniﬁcierprvoidui(e prze]

wySwietlenia aktualnej wartoSciinprwegBiwestzktaeamiap

ks fa

9% PV
Wzglgdna wartosé sygnufu/ \Wzgledno wartos¢ przemieszczenia

wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sitownika w [%]
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JeUeli uOytkowni k zapngramowarazzltli @oiskiina ERZywkngi el ski) na
wcianI’&:r;zychakwyéwietlaczu poj awi sin:
Numer
/oprogromowonfo

14 N

N
Ll

Fd  POLSKI
J

L SN B o 4
nformacja o edycji / w
jezyka oprogramowania oprogramowania

weisnNi 1 rDiabppyciskyi sina wySwietl aczu pojawi sian

Numer

/cpmgramowomo

e N
1.21

Ed ENGL

\ ) ;

Informacja o edycji _#~ ™ Jezyk

jezyka oprogramowania oprogramowania

We i s priydisk8 na wySwiethpaczu pojawi siif

AN

2S5 P\
Wzgledna wartosé sygnofu/ \ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia

wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sitownika w [%]
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11.2.2.Drugipozi om obigdwdi przej Sci owy

11.221.HASGiOhas o dosthipu do zaawansowa
programowych i konfiguracyjnych ustawnika

Przy stanie jawy Bwile.i.1. akclz.21.2. lub 11.2.1.3. lub 11.2.1.4. lub 11.2.1.5 lub 11.2.1.6.,
w cel u ppieresge§ocdioa dr ugi ego p 4. pdtrgbmpracprorsdnejgi do trybu pr z

nal ¢ @ynoczeSni eprayciskiDiBiNavwwEwi et | aciwi wojwewias

Taka informacja wskazuje, Ue zost ag osi Ngobsgygdr ggiypopipnej Sci owy)

Poruszanie sifin pegmempwzwombs nabyeva si i w spos-b nast|
-wci Sni A crazerzyciskual Epowodujepr zej Sci e wtrytppoavyrnarmhaiei

wy Swi e stanejakiwepkt. 11.2.1.1.,
-w cel u pradejulydiemy o pozi ociego tj. addtybl pagametrgzacji itkonfzgeracii

nal eOy:

o WcisnNi BrzyeziwkSwietlaczu pojawi sii

Hasto fabryczne

\ Aktualnie realizowa

funkcja

III JeSli zmieniono wczeStnd ejr hyaspomDddnpicazfei go- v
ustawil.
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o Zatwierdziinaais§moi paiBe zp rnzay cniysSkwi et | aczu poj awi

I nformacj a o anikcezwty Sovji ieth asFa au sntaaswinfipknaipe poj awi si
Wzgledna warto$¢ przemieszczenia

# (PV) ttoczyska sitownika w [%]

E ekt

23z 3P PV

LS T
Wzgledna wartosé sygnafu/ \\nformocjo o trzecim
wejsciowego (SP) w [%] poziomie obsfugi
JeSli hasg§o zostndreipopwpwnwedzomtedy nie nast Npi
III ana wySwietl| a&daemo:poj awi sin

r/ \
‘ SKUCHA
\_ Y,
3
\\ nformacja o braku
akceptacji hasfa
i
//j \\\
HaSEO
A
S

Hasfo dostepu do zawansowanych ,»/

funkcji programowych i
konfiguracyjnych ustawnika
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Nal e0y w- wc zpars- \ygid rscawiiifa p o p rvaywknoengwj Khca sczay rproon§ dlie japi s ar

Zmianah asma0Ul i wa jest po uzyskaniu dostfApu do trz
III NHASGO. Real i zuj Nc procedu23R3mpli e@miNe ws @ktualheacs § a
przy pomocy DJiDZ\/\ypcriosmka-d\/\zii .nowe hasgo

11.2.3. Trzeci i pywhpdrametrypabjis Konfoguracji

11.231.PViodczyt aktualnej wartoSci oprz:
si gowni ka
Po poprawnym pakwpknhlilR2lh asn@ga wySwietlaczu pojawi sin np.

Wzgledna wartosé przemieszczenia

# (PV) ttoczyska sitownika w [%]

okt

Pox 8P PV

S S K
Wzgledna wartosé sygno'(u/ \\nformocjo o trzecim

wejsciowego (SP) w [%] poziomie obsfugi

Funkcja ta wykorzystywana jest do podighQ bl vpadczasgprodesuSc i I
parametryzacij.i i konfiguraciji na trzecim poziomie o0b:

11.2.3.2. AUTO - automatyczne strojeniepar ametr - w ust awn

o PrzyciskamiD ubBDdoprowddzwy Swi et IAUTQ funkciji

. Automatyczne strojenie

parometréw ustawnika
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o Wcisprigtisk8 ; na wySwietlaczu pojawi si#f:
Aktualnie realizowana
# funkcja
‘/A/- —V\\_
r _f YU T
TAKNIE
.
\:\ Realizacja (TAK) lub
(NIE) funkcji AUTO
0 W przypadku gdy funkcja automatycznego strojenia ustawnikamani e byi wWlEpnana
nal e0y wcismNi pazwgBwketlaczu pojawi KPiparast np
pkt. 11.2.3.3.

o] W przypadku gdy funkcj a automatwvyknarm(;ToAl@)napryli‘

weisnNi Przycisk

Rozpoczyna sin procedura automatycznego strojenia ust

Ze wzglndu na kilkukrotne wysuwanie i wsuwanie
AUTOnal eéighowai szczeg-InN ostroUnoSi .

Dob-r ci8nie@ steruj NEYSM Ak CHN B)motyczy tylkpo wn i k a
WykorﬁéPd‘.—S-ZXX-é.

Czas wykonywania funkcji AUTO zal ey od pojemnoSci kom-r sig
kilku minut.

automatycznego strojenia par ame

Zako® zenie algorytmu
nawy Swi etl aczu napisu np.:
Wzgledna wartos¢ przemieszczenia

# (PV) tfoczyska sifownika w [%]

C.C

2oz S PV

| S,

Wzgledna wartosé sygnofu/ % Informacja o trzecim
wejsciowego (SP) w [%] poziomie obstugi
PowyUsza informacja wskazuje, Ueolsn@ygiujpernzyy spdifie rnvas z er

parametryzacji i konfiguracji.

JeUeli podczas strojenia SKUGHA k a pahawizasi
AUTOnie zostaga prawi djowo wy k o napisaaew pRriz oz
pomir

W przypadku gdy funkcja automatycznego strojenia ustawnika AUTOma b Al
III wy Swi et | ac zu fupkgg neenwitrzesidgdipozioms t i

wciskamy przycisk . na
obsg uKJFi)T patjz pkt. 11.2.3.3.
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11.2.33.KPT7 ws p - g ¢ zwzmaciniknia kp regulatora PID

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wymrqn.tlenia symbol u

Aktualna wartos¢ wspdfczynnika

»~ wzmocnienia kp regulatora PID

3.8

KP

L _ o

Symbol wspdfczynnika /

wzmocnienia kp regulatora PID

o WcisnNi 8rzryaciveykSwi et |l aczu pojawi sif np.
Aktualna wartos¢ wspoéfczynnika

el wzmocnienia kp regulatora PID

0.8

Ed KP

LS R

Informacja o edyciji / \ Aktualnie realizowana

wspdfczynnika wzmocnienia funkcja
kp regulatora PID

o WciskajNc i/l ub pDrlybtprzyeiskunjaNce Gyr zyntiiesnk | wart o$i
wzmocnienia kp regulatora.
Ws p - chwymonnierkiakpma duUy wpgyw na stabilnN prach
III automatycznie podczas realizacji funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.

o Zatwierdzil naXpwwi ek8j Wa8 po Siac iveylSwi et lmczu poj

Aktualna wartos¢ statej czasowej w

» [s] akcji catkujqcej regulatora PID

IR AS

AN
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji catkujgcej regulatora PID
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cagkuj Ncej

35

11.234.Titst aga czasowa akcj.i

PrzyciskamiDIudeopr owadzwy Swi et | eTihpa symbol u

Aktualna warto$¢ statfej czasowej w

0o

- [s] akcji catkujgcej regulatora PID

199

Y
Symbol statej czasowej w [s] /
akcji catkujqcej regulatora PID

o WcisnNi 8rzryaciveykSwi etl aczu pojawi sSif np.:

Aktualna wartosc stafej czasowej w

Yol [s] akcji catkujqcej requlatora PID

lawa

Ed Ti

Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana

funkcja

state] czasowej w [s] akcji
caftkujqcej regulatora PID

o WciskajNc i/1ub pDybwbprzycigkBdij alice @y eyicii swarjteg Siczas
akcji cagkuj.Ncej regul ator a
n a sl wonii soknaNl Nw8 p;nawdd Swk et | acznp: poj awi

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

o Zatwierdzil

el [s] akcji rézniczkujqcej requlatora PID

0.04

Td

| S
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji rézniczkujqcej regulatora PID

III Stafga czasaWh u-Ei N\yZBgczana jest automatycznie podczas realizacii funkcji AUTO
i patrz pkt. 11.2.3.2.
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11.235.Tdist aga czaisowaUmakcikuj Ncej regt

o] PrzyciskamiDludeopr owadzwy Swi et | erinp.: symbol u

Aktualna wartosé stafej czasowej w

el [s] akcji rézniczkujqcej requlatora PID

0.04

Td

| S
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji rézniczkujgcej requlatora PID

o WcisnNi @BrnpciwgSwietlaczu pojawi sif np.:

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

el [s] akcji rézniczkujqcej regulatora PID

0.04

Ed Td

N N

Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana

statej czasowej w [s] akcji funkcja
rézniczkujgcej regulatora PID

o WciskajNc i/1lub piDgbbprzycigkdj Nice gy eyici swartoSi st a
akcji r-Unicz&uj Ncej regulator

o Zatwierdzii nasldavei skl NaB podly wiy SWwi et | aomu poj a\

Aktualny czas w [s] potrzebny na

vl pokonanie przez ttoczysko 100%

1.9

RAMPA

N
Symbol funkcji ustawiania predkoéci/

skoku sitownika

ruchu ttoczyska sifownika

Stagja czasowa a kldjwyznaczathrjestauokmatjcAdie goficzas realizacji funkcji

III AUTO 7 patrz pkt. 11.2.3.2.
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11.2.36.RAMPAT pr ndk oS|I ruchu tgoczyska si

o PrzyciskamiDuoBdopr owddzwy Swi et | eRAMPAyYmbol u

Aktualny czas w [s] potrzebny na

el pokonanie przez ttoczysko 100%

skoku sitownika
1.9

RAMPA

&
Symbol funkecji ustawiania predkoéci/

ruchu tfoczyska sitownika

o WcisnNi 8rzryaciveykSwi et | aomu pojawi sin
Aktualny czas w [s] potrzebny na

il pokonanie przez ttoczysko 100%

skoku sifownika
1.9

Ed RAMPA

N B E—

Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana

funkcji ustawiania predkosci funkcja
ruchu tfoczyska sifownika

o WciskajNc i/1lub pDeubprzgcisioR i ftc alplirdzaynci ssar t 0Si par

RAMPA.
o zZatwierdzii nasRAMPAwti whai 8588 pnaywiySwi etl aczu
' N
SKOK
A P

L

Automatyczne wyznaczanie zakresu > d

ruchu tfoczyska sifownika

III PridkoSi r ucshiug o iR s wyzanaczana jest automatycznie podczas realizacii
funkgji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.
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11.2.3.7. SKOK i automatyczne wyznaczanie zakresu ruchu
tgoczyiskawni k a

o PrzyciskamiD uoBdopr owddzwy Swi et ISKOK: funkcj i

a R

SKOK
B
\ J

Automatyczne wyznaczanie zakresu >4

ruchu tfoczyska sifownika

3¢

o WcisnNi BrzyaziwkSwietlaczu pojawi si

Aktualnie realizowana

A funkcja
=

- _SKU

TAKNIE

\ 7
\ Realizacjo (TAK) lub
(NIE) funkcji SKOK

o] W przypadku gdy funkcja automatycznego wyznacza
byi wyk®NWBEnal eOy wci s8Ki ma zwyc3vsiket | aczu poj awi
obs gugR MIN i patrz pkt. 11.2.3.8.

o W przypadku gdy funkcja automatycznego wyznaczal
wykonana (TAK)nal e Uy wci sDMmawydvizeti akzu ustawni ka pc

Umowny kierunek przesuwania Wartos¢ P1 [w % dopuszczalnego zakresu

tfoczyska sifownika » przemieszczenia przetwornika potozenia]

\
\ e

SKOK

Y

\
Symbol pozycji \ Aktualnie realizowana

poczgtkowej funkcja
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W- wczas rozpocznie sin wyznaczanie zakresu ruchu t goc
trwa od kilku do kilkudziesificiu sekund.
@ Podczas realizacji tej czynnoSci nastfipuje wys
wy Swi eubsadaawni ka pojawia sin np.:
Umowny kierunek przesuwania Wartos¢ P2 [w % dopuszczalnego zakresu
tfoczyska sifownika » przemieszczenia przetwornika pofozenia]
A\

\
s¥
P2 5

Symbol pozycji \ P2—-P1 [wartos¢ bezwzgledna w %

koricowe] dopuszczalnego zakresu przetwornika
pofozenia]

Po zako@E zeniu automatycznego wygingGecwpmiplkai zakmesna mwy ¢
ustawnika napis:

Ustawianie minimalnej wartosci //

prqdowego sygnfu sterujgcego
JeUeli podczas wyznaczania zakresu rucbKUCHA:zy sk

III to oznacza, SK@Khuekepataga prawi djowo wykonana. F
opisane w pkt. 13 LP. 9.

W przypadku gdy funkcja automatycznego wyznaczania zakresu ruchut §oc zy s k aSKOKo whn i

III ma bpyoimi ni At a wci Dkama wy Sweckeskaczu poj awi tj.SPﬁ na
MIN i patrz pkt. 11.2.3.8.

III Zakres ruchu tgoczyska si govn'repddtnasmglizanjiéunkzjiaAUT@e
i patrz pkt. 11.2.3.2.
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11.2.3.8. SP MIN i ustawianie mi ni mal nej war tspdra g p
steruj Ncego.

o PrzyciskamiDIub‘Ddoprowadzii do wa\ﬂQvNHNl:enia funkciji
e R
‘ SP MIN
/
\_ /
\ )
Ustawianie minimalnej wartosci ///

prgdowego sygntu sterujqcego
o WcisnNi 8rzyacivgkSwi et aomu pojawi sian

Aktualna w [% zakresu SP] wartosé

»

A

- 1.0

TAKNIE

prqdowego sygnafu sterujqcego bez korekcji

See

" Redlizacja (TAK) lub

(NIE) funkcji SP MIN

o W przypadku gdy funkcja ustawiania minimalnej war
wykonana (NIEynal e Oy wci s8Ki npar zwycSvsiket | aczu p o joabvsi§ usgiiri
SP MAXi patrz pkt. 11.2.3.9.

0 W przypadku gdy funkcjau st awi ani a mini malnej wartoSaa pmpryNdowe
wykonana(TAK)nalpd]cyai na zaci ski 1 i 2 (patrz Rys.17)

mini mal nego sygnagu prNtﬂ)ﬁ)wegonasybpwbe4m0£ﬂ§)nNﬂA pr
wySwil@czu ustawni ka pojawi sif:

/ R

{

;, SP MAX |
\\ ot

Ustawianie maksymalnej w:rios‘;(:'//r(

prqgdowego sygntfu sterujgcego

III Ustawni ki dostarczane

s N
steruj Ncego rbonN 4,000

z fabrycznie ustawion
mA
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11.2.3.9. SP MAX i ustawiani e mak sy ma | nperj N dvoaw e gaS ¢
sygnagu steruj Ncego
o PrzyciskamiDIub‘Ddoprowadzii do wy?ﬂvmx:enia funkciji

7 N

{ \

Us

vianie maksymalnej wart

prqdowego sygnfu sterujgcego

o WcisnNi BrinpciwglBwietl aomu pojawi sin

Aktualna w [% zakresu SP] wartosé

el prgdowego sygnatu sterujqcego bez korekcii

8.2

TAKNIE

Ne

\ Realizacja (TAK) lub

(NIE) funkcji SP MAX

o] W przypadku gdy funkcja ustawiania maksymal nnej wa
wykonana (NIEynal e Oy wci s8Ki npar zwycSivsiket | aczu pojawi sin
DI Gi patrz pkt. 11.2.3.10.

0  Wprzypadku gdy funkcjaust awi ani a maksymalnej wartoSana pryNdow
wykonana (TAK)nal edyal na zaciski 1 i pRr Ndawego RY&dawy

maksymalnegos ygnagu pr Ndowego DQ),y pa woa s2t0f, ponoi Oe f¥ena s n Ni s
wySwietlaczu ustawnika pojawi sif:

\

rzemieszczenie tfoczyska /
w pierwszg skrajnq pozycje

III Ustawni ki dostarczane sdkgyhmbnifecGai & susdinhangve o
steruj Ncego r-DEnN 20, 000 mA
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11.2.3.10.D1 G przemieszczenietjoczyska si gowni ka \
pozycjn skrajnN

o PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy@w@etlenia funkciji
7 ™
‘, IBl]4 |
XA | 4
X /
>rzemieszczenie {7oczyska //(
v pierwszq skrojng pozycje

j
o WcisnNi 8Br.oyvweyiSwi 24 | @ej awi si i
Aktualnie realizowana

# \funkcja
d R
- _do_

TAKNIE
e

%

'8 A
\Reo izacja (TAK) lub
(NIE) funkcji DOt

0 W przypadku gdy funkcja przemieszczeniat §oc zy s ka s i § dlskrajnhkpao zwmpg et s by
wykonana (NIE)nal e Oy wci s8Ni npar zwycSivsiket | aczu pojawi sif
Gl RA i patrz pkt. 11.2.3.11.

0 Woprzypadkugdyfunkcjapr zemi eszczenia tgdoczyska si gmavnbkia w
wykonana (TAK)nal eUOy wci sPNinar wySiwiket | aczu ustawni ka

Umowny kierunek przesuwania Wartos¢ PO [w % dopuszczalnego zakresu

ttoczyska sitownika

e przemieszczenia przetwornika pofozenia]

\
\ 00

PO
-

Symbol skrajnej

pozycji ttoczyska
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Polecenie DI Gpowoduje rooiadgwasnigewhi ka pneumeit yczn
III tgoczyska w pierwszN skr ajdON .Pozyaj i ci atz e Nypaot

si gowni ka pozostaje w nim tak dgugo jak dgugo

o WcisnNi 8rizymcad skySwietlaczu pojawi sif:

III Z a k o &c potecenize DI Gpowodueponowne wgNczenie ustawniKka
on-linetzn. normalnyt r yb pracy automatycznej si gowni ka

11.2311.Gl RAprzemi eszczenie tgdoczyska s
pozy cjkir aj nN

o PrzyciskamiDiubBDdoprowadzii do wyHwRAtl enia funkcji
GARA
Przemieszczenie tfoczyska ,/
w drugq skrajng pozycje

o WcisnNi Br;zynca' swky Swi et l:aczu pojawi sif
Aktualnie realizowana

il funkcja
'd \
,/
- _dO
| TAKNIE
M o
\ J

\\R‘eo\izcch (TAK) lub

(NIE) funkcji GORA
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o W przypadku gdy funkcja przemieszczenia tgoczyska
wykonana (NIEynal e Oy wci s8Ki npar zwycSivsiket | aczu p ogoabvsi§ usgiirn

RECZNE i patrz pkt. 11.2.3.12.

0 Woprzypadkugdy funkcjapr zemi eszczenia tgoczyska simpovbryilka
wykonana (TAK)nal eUOy wci sPNinar wySiwiket | aczu ustawni ka

w

Umowny kierunek przesuwania Wartosé PO [w % dopuszczalnego zakresu
tfoczyska sifownika \ » przemieszczenia przetwornika pofozenia]

\
100.0
PO

|
Symbol skrajnej *
. pozycji ttoczyska
Polecenie GI RA powoduje nagadowanie komory sigowni ks

III tgoczyskumkwaj nN pozycj i A@ak wrom Nz aijmoonini et ej poz:
si gowni ka pozostaje w nim tak dgugo jak dgugo

o WcisnNi @BrinpcwgylBtl aczu: pojawi sin

III Zzako@®czeni eGlpRApoenidaje ponowne wgNczenie ulma a
tzn. w normalny tryb pr.acy automatycznej sigow



45 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

11.2.3.12. RECZNE T trybr n ¢ gosterowaniasi gowni ki em

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzil do W)FEﬁZd\lE enia funkcji
\ AN
Reczne ster nie A
sifownikiem
o WcisnNi $Brizyrcd skySwietlaczu pojawi sifn np.:
Wzgledna wartosé SP

7 N
7 ™\
/)[
I,
SP
A\ S
S

Aktualnie realizowana funkcja /

— reczne sterowanie sifownikiem
o WciskajNc lub pr zl wbpzysk® Nmi pmadyxdjsik t oczyska s

Zatrzymanie ruchu tgoczyska sigomDIhka.Pnasaﬁﬁnj
III okreSlonej przez opesiajowmi Wozyejiostdjoe zwski m t
nie wykona innego polecenia. W trakcie realizacji polecenia RECZNE funkcje regulacyjne

ustawni ka sN aktywne.
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o WcisnNi Brizyrd skySwietlmeczu pojawi sif
Informacja o wyfgczonym

# rewersie sygnhatu wejsciowego

U4
REW WE |
A

e 2/

Rewers sygnafu "

wejSciowego

\

ZakoGEczenieREwGZMEpemeduje powr -t do sterowani a
zewnfitrznym sygn®Bem steruj Ncym

11.2.3.13. REWWE i rewerssygnwgjyi Sci owego

¢} PrzyciskamiDIudeoprowadzii do W)IEWWEenia funkcji

nformacja o wytgczonym

# rewersie sygnafu wejsciowego
f \

N
Usr

\F REW W L/‘
X . =

Rewers sygnafu

wejsciowego

o WcisnNi 8rzymca skySwietl:aczu pojawi sin
Informacja o wytqgczonym

» rewersie sygnatu wejSciowego

U4t

Ed REW WE
N )

Informacja o edycji funkcji/ \ Aktualnie realizowana

rewersu sygnafu wejsciowego

funkcja

o JeUeli ulytkowwdHKcmielbusyagmwsdjwsai owego nal e 0§ ;wai snNi
wy Swietlaczu pojawi sifh nastfpna fuREWjWYmenu tr
patrz pkt. 11.2.3.14.
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o JeUeli uUytkownik zamierza wgNczyl rewers sygna

przyciskDIubD; w- we wySwna&tlaczu poj awi si fA:

Informacja o wfgczonym

4 rewersie sygnatu wejsciowego

Ut

Ed REW WE

| S N —

Informacja o edycji funkcji/ \ Aktualnie realizowana

rewersu sygnafu wejsciowego

funkcja

o Zawier dzil wgNczmseynginmajjuéwé osvego wciSkapNwyfwizgtl ak
poj awip.: sin
Informacja o wyfqczonym

»
& N

U4y
REW WY |

J
.Rewers sygroiu/

wyjsciowego

rewersie sygnafu wyjsciowego

III Fabrycznief unkcja rewersu sygwmagNc WMY@ci owego jest

11.2.3.14. REW WYir ewer s sygnagu wyj Sciowegc
pogoUeni a

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wﬁWWYenia funkciji

Informacja o wyfgczonym

»

rewersie sygnafu wyjsciowego
\

U4yt

REW WY |

=
Rewers Sygbo’(u/

wyjsciowego
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o WcisnNi BrinpciwglBwi etl aczu pojawi sif

Informacja o wyftqczonym

» rewersie sygnafu wyjSciowego
0

U4t

Ed REW WY
Y P

Informacja o edyciji funkcji/ \ Aktualnie realizowana

rewersu sygnatu wyjsciowego

funkcja

o JeUeli &Uwnitlkowmimi erewerauswpMazjui wyz Snca doawjergiok a po o
nal ely wci s&Ni nar wwSiws et | aczu pojawi :si i nastip
-dl a wy k onlxee APLIMIT i patrz pkt. 11.2.3.17
-d1 a wykon2a(XEé ADISH A i patrz pkt. 11.2.3.15

o JeUelkowrliyk zamier zaswimMagwy | wyzZaSadiagwme gka pogoUeni
wc i aniraszreydisleubD; w- woaawySwietlaczu poj awi si n

Informacja o wfqczonym

4 rewersie sygnafu wyjsciowego

Ut

Edl REW WY

b ol N
Informacja o edycji fUNkCJi/ \ Aktualnie realizowana
rewersu sygnafu wyjsciowego

funkcja

o Zatwierdzil wgNczenie rezwmrasduajmyig(ma;@mlé\myfjﬂéﬂipm\meyn
na wySwietlaomzu pojawi sin

-dla wykonaX&EéAPI S

Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego
zakresu pozycji tfoczyska sifownika #" zakresu pozycji tloczyska sifownika
%
\ 0.0
LIMIT
% B

\ Programowe ograniczenie dolnego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika
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-dl a wykonaXxeAPI S

Aktualny parametr cisnienia podporowego

#~ komory A sifownika
r o)

320

CISN A

| S

\ Cisnienie podporowe

komory A sifownika

III Fabrycznie dla obu wykona® ustawnika funkcja r

jest wy@MY{);Jna

11.2.3.15.CISN AT c i Snieni e Kkodporyowe s(kognoran i k
pod Ncona z pr z paghhwrika)ym A3

III Funkcja nie wyst i APIS-IXX+€y Rymsamiekchigat wi aj Ncy
k a

A sigowni prRgselé.st awi ono na

o Przyciskami D uoBDdoprowadzii do wydSNA I enia funkcji

Aktualny parametr cisnienia podporowego

»
'

U,
£ W

CISN A

komory A sifownika

J

J
\ Cisnienie podporowe
komory A sitownika
o WcisnNi BrzynaSWySWietlaczu pojawi sifA np.:

N

Aktualny parametr cisnienia podporowego

- komory A sitownika

320

Ed CISN A

L R —

Informacja o edycji fU”iji/ \ Aktualnie realizowana

cisnienia podporowego
komory A sitownika

funkcja



50 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

JeUeli uUytkownik nie zamierza zmienial wartoSc
nal eUy wcis@NinprwyBws&tl aczu pojoabvsigiugiSN Bast ipi
patrz pkt. 11.2.3.16.

JeUeli uUytkowni k 2z a nSiienia podporawego &amory A saiay o vorSiik ain al

wciskaj Nc i/1lub thulyprzycislyﬂubNerwquiciskénienie’n
dogNczonym do przygNcza A20 ustawnika. WertoSi

ci Snienia zasilania ustawnika.
a) J A ] ¢
EEEEEEEEEEE,

L@

Rys.16. Identyfikacja kom- mpodporowychs i § o wd wk s twr onnego dzi agani i

a) |l iniowych z jednostronnym tg§oczys}

b) Iliniowych z dwustronnym tgoczyski e

c) obrotowych
Zatwierdzii nasCIOMNAwN swaaji & pr znyac ivsykSwi et | aczu
np.:

Aktualny parametr cisnienia podporowego
# komory b sifownika

30.0

CISN b

e

\ Cisnienie podporowe

komory b sitownika

CiSnienie podpor oweClBNmo wyynackansjéstaatomatycknie podczas
realizacji funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.
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11.2.3.16.CISNb T c i Snienie
pogNczona z

107 APIS-é -IHX-é¢ ( PL)
pord@roy olwes (kgnovan i k
pa zwgtNacw reink ah)2
III Funkcja nie wystﬁrAR|S-1XXvQ/.kR)ynsaunnieekchugjatWiajNcy

b sigowni ka przelstawiono na Rys. 1

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WQSthlenia

funkciji
Aktualny parametr cisnienia podporowego
# komory b sifownika
)

30.0

CISN b

«__  J

\ Cisnienie podporowe

komory b sitownika

o WcisnNi 8rzyacivgkSwi et aomu pojawi sian

Aktualny parametr cisnienia podporowego

»

komory b sitownika
SR

30.0

Ed CISN b

| ST S . 4

Informacja o edycji funkcji/ \ Aktualnie realizowana
cisnienia podporowego

komory b sitownika

funkcja

o JeUeli uUytkownik nie zamierza zmienibali wami &@cinatie
weisnNi &rzycd swySwietlaczu pojawi sildMhlapatrapna f
pkt. 11.2.3.17.

o JeUeli uUOytkownik zamierza zmi bhomowwr so8bwoi Ba
wciskajNc i/lub prleprzycistmeNerwm,waiciskénienie
dogNczonym d2 prszyadmhd xaa .A Wart oS

n
ci Snienia zasilania ustawnika.

tego ciSnienie
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o Zatwierdzil nasGISNibowcN svkaarj tNec8 Ip;r znyac insykS wi et | aczu
np.:
Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego

zakresu pozycji tfoczyska sitownika 4 zakresu pozycji ttoczyska sitownika

\
\ o0

LIMIT

| S
\ Programowe ograniczenie dolnego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika

Ci Snienie podporo wClBN rbowymactanesje’st@tﬂoma@icmia podczas
realizacji funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.

11.2.3.17. _LIMIT T programowe ograniczenie dolnego zakresu
pozycji tgoczyska sigowni ka

o  PrzyciskamiD ubBDdoprowadzii do wySWiMITI enia funkcji

Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego

zakresu pozycji tfoczyska sifownika /zokresu pozycji tfoczyska sitownika

0.0

LIMIT

L TE——
\ Programowe ograniczenie dolnego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika

o WcisnNi 8BrzycaswySwietlmeczu pojawi sii

Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego
zakresu pozycji tfoczyska sifownika " zakresu pozycji ttoczyska sitownika
)
\ 0.0
Ed LIMIT
Informacja o edycji funkciji / \ Aktualnie realizowana
ograniczenia dolnego zakresu funkcja

pozycji ttoczyska sitownika
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o JeUeli uUOytkownik nie zamierza zmienial

wartoSci dol ne
nal eOy wci s@ Nihawy Swicesk aczu pojawi sin ZnAMThippaez f un
pkt. 11.2.3.18.

o JeUeli uOytkowni karztaoSlerdzaml megenidr ami czeni a zakre
nal ewdy s kia/jINch pr zyt r zZDubpizytisk Ppmpz yoowiasdke i i ONdanN war t

o zatwierdzii nastlaMiTowBi waat 8188 pr znyac iveykSwi et Impczu p
Umowne oznaczenie gdrnego

zakresu pozycji tfoczyska si’{owniko\ »~

Aktualne ograniczenie w [%] gdrnego

zakresu pozycji tfoczyska sifownika

100.0
LIMIT

0w  __ J

\ Programowe ograniczenie gérnego
zakresu pozycji ttoczyska sitownika

Fabryczneogr ani czeni e dol nego zakresu pozycji tgoc

III Funkcja_L”V”T nie dziaga przy jedno_cD@@hSl@. wgNczon

11.23.18.ZEgMIT ipr ogr amowe ograniczenie ¢g-
pozycji tgoczyska sigowni ka

o PrzyciskamiD wbBDdoprowadzii do wyZWEIMIT enia funkciji
Umowne oznaczenie gérnego Aktualne ograniczenie w [%] gérnego
zakresu pozycji tfoczyska si'(owniko\ y zakresu pozycji tioczyska sifownika

100.0
LIMIT

=

\ Programowe ograniczenie gérnego

zakresu pozycji tfoczyska sifownika
BrzycaskySwiet lmczu

o WcisnNi pojawi sif
Umowne oznaczenie gdrnego
zakresu pozycji tfoczyska sifowniko\ ~

Aktualne ograniczenie w [%] gdrnego

zakresu pozycji tfoczyska sifownika

100.0

Ed LIMIT
Informacja o edycji funkcji / \Aktuolnie realizowana

ograniczenia gdrnego zakresu funkcja
pozycji ttoczyska sitownika
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o JeUeli uOytkownik nie zamierza zmienial wartoSci g-
si gowni ka nal eUﬁ wchan Ny Swize/tcli ak zu pojoabvsi§ usgiin tnjas
_ DOCISK i patrz pkt. 11.2.3.19.
o JeUeli uUOytkownik zamierza zmienil wartoSi w [ %
nal eUy wic/ilsiktaj@rczyt r zZDubpizydisk Pompz yoowiasdiz i | ONdanN w
o Zatwierdzil nasfBWMIDwei sseai 8 pr znyac iveykSwi et | aczu
np.:
Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wyfqczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska S”OW”“«J\ il gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
\ pozycji ttoczyska sitownika
DOCISK
N

[i]

\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w pierwszej skrajnej pozycji ttoczyska sitownika

Fabryczne ograniczenietgocnegghbazakjgewni pbazjyesi

FunkcaZ EIMITni e dziaga przy jednok DOGISK . wgNczone

11.2.3.19. _ DOCISK 1 doszczelnienie gniazda zaworu (klapy) w

pierwszej skrajnej pozycji tgdoczys
o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy_éD(D@hSKenia funkcji
Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wytqczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska S”OW”“@\ # gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
pozycji ttoczyska sifownika

\ uyr

DOCISK

N
\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)

w pierwsze]j skrajnej pozycji tfoczyska sitownika
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o WcisnNi Branuciwglwi et aogu poj awi sif

Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wytqczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska S”OWF‘”«J\ » gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
\ pozycji tfoczyska sitownika
Ed DOCISK
Informacja o edycji funkcji doszczelnienio/ \ Aktualnie realizowana
gniazda zaworu (klapy) w pierwszej funkcja
skrajnej pozycji ttoczyska sitfownika
o JeUeli ublyekpwmi krza wgNczyl f unk c jkiapy)dvpervsze) e | n

skrajnejpozycji tgoczyska si gowdijka an alyeSlwi evid iascreNi pg
nastnipna funkZ:DQC(l$KQ‘uajrz’pkttljl.Z.S.ZO.

o JeUeli uUOytkownik zamierza wgNczyl f u pidrwsigei dos

skrajnejpozyciyskdosi owni ka nmﬂpajfd:iyskﬂvluh’[};n N - oazdaesn
wySwietlaczu pojawi sin

Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wigczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska Sifownikﬂ\ #" gniazda zaworu (klapy) w pierwsze] skrajnej
pozycji tfoczyska sitfownika

\ U

Ed DOCISK

Informacja o edycji funkciji doszczelnienio/ \ Aktualnie realizowana

gniazda zaworu (klapy) w pierwszej
skrajnej pozycji tfoczyska sitownika

funkcja

o Zatwierdzil wgNczenie do &lapy)aveierwsze skrajeejpgzcii azda z a'
tgoczyska sigowni iBa ;waiwkSyiNet Ipaagyeipk) awi

Umowne oznaczenie drugiej

il gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej

skrajne] pozyc) troczyska si’rowniko\ Informacja o wyfqczonym doszczelnieniu
pozycji ttoczyska sitownika

\

U4dr

DOCISK

N
\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w drugiej skrajnej pozycji tfoczyska sitownika

III Fabrycznie funkcja doszczelnieni%gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnejpozycj i t go
sigownika | €AY QygNczona
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11.2.3.20. Z ROCISK i doszczelnienie gniazda zaworu (klapy) w
drugiej skrajnej pozycij.i
o] PrzyciskamiDIudeoprowadzi i do wy&@(}ﬂ“s%ni a

funkciji

(PL)

tgoczyska

Umowne oznaczenie drugie]
skrajnej pozycji tfoczyska sifownika\

Informacja o wytqczonym doszczelnieniu

v

gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej

\

pozycji tfoczyska sitownika

Wil

DOCISK

e

Wci snNi

Umowne oznaczenie drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska sifowniko\

BrzycaskySwiet lmczu

\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w drugiej skrajnej pozycji ttoczyska sitownika

poj awi sin

Informacja o wyfqczonym doszczelnieniu

\

Ed

gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej
pozycji tfoczyska sitownika
DOCISK

v
Informacja o edycji funkciji doszczelnienio/
gniazda zaworu (klapy) w drugiej
skrajnej pozycji ttoczyska sitfownika

o JeUeli uUOytkownik

skrajnejpozycj i

ni

nastfipna

o JeUeli uOytkowni k

skrajnejpozycryskdosi gowni ka

wySwietlaczu poj awi

Umowne oznaczenie drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska si’{ownika\

tgoczyska
f unk cliIMSWA ¢ parapkt. 11.2.3.21.

zami

e 4
\ Aktualnie realizowana

funkcja

e zamierza wgNczyl

erza wgNczyl f u driagiej 0
n @4 pezyitipk Bviaki B ;n N - vioazdaesn
sin

Informacja o wiqgczonym doszczelnieniu

dfugien k ¢ j i
sigowd ik aanaySin ewd iacrzNi pp

dos

il niazda zaworu (klq w drugiej skrajnej
— 8 (klapy) giej inej

Ed

pozycji ttoczyska sitownika

DOCISK

Informacja o edycji funkciji doszczelnienio/

gniazda zaworu (klapy) w drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska sitownika

N/
\ Aktualnie realizowana

funkcja
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o Zatwierdzil wgNczenie doszc z alugiejseknriaaj ngenji apzodzay czjai:
sigowni ka wci8kmjaNavyBmd yed il ako:u poj awi si @

Umowne oznaczenie dolnego

Poziom aktywacji krancowki dolnej

zakresu pozycji ttoczyska sitownika /
\ —
\ 3 Ld
LIMSWI
S
24 Krancowka
Fabrycznie funkcja doszczelnienia gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnejpozycj i t goc:

III sigowni ka jéWtYG/yQchona

11.2321. LIMSWITpoziom zadzi agani a-nklr a Ec - w

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy_SLN|NEStW|enia funkcji

Umowne oznaczenie dolnego Poziom aktywacji kraricowki dolnej

zakresu pozycji ttoczyska sitownika
\
\ 5.0
LIMSWI
N Y
Krancowka
o] Wci snNi 8rzynaSWySwietlaczu pojawi sifn np.:

Umowne oznaczenie dolnego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika \ /

L8
Ed  LIMSWI

Y A
Tryb edycji parametru / Krancéwka

o JeUeli uOytkownik nie pamie@mua akrmiysvmiciniia | vealstEms avis in N
przycisk8 i na wySwietlaczu poj awi ZiﬁiMﬁV\Hl‘ airnpkt. f unk
11.2.3.22.

Poziom aktywacji krancowki dolnej




(0]

0]

11.

(0]

o
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JeUeli uUOytkownik zapdziremu zark teynvd c jwimlr k (D58EwWe wk k a f
przytr zymujDfbprayaskfwdrskwadzi i UONdanN wartoSi
Zatwierdzil nast aswlowcN swarjtNe8ipr nplclivgBwi et |l aczu p

Umowne oznaczenie gornego Poziom aktywacji krarncowki gornej

zakresu pozycji ttoczyska sitownika

950

LIMSWI

Krancowka

2.3.22.iploziloMSWladzi agani a-nkZ2 a &c - v

PrzyciskamiDIudeopr owadzil do wy|’§|w|NbSW|eni a funkcji

Umowne oznaczenie gornego Poziom aktywacji kraricowki gérnej

zakresu pozycji ttoczyska sitownika \

950

LIMSWI

Krancowka

WeisnNi 8BrzycaswySwietlaczu pojawi sif np.
Umowne oznaczenie gornego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika \ /

Poziom aktywacji kraricowki gornej

Tryb edycji parametru / AN KFsieswia

JeUeli uUytkownik nie zamierza zmienial wartoSci

przycisk8 ; na wySwietlaczu pojawi NHASG@Epka funkc
11.2.3.23.

JeUeli uOytkownik zamierza ajmi elni 4 EwawkioShr p2dznal
przytr zymujDfubprayase®wpdrsckwadzi i UNdanN wart oSi
Zatwierdzil nadtad b M&Wdrktag $ic8 przycwys&wi et aczu

np.:
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11.2.3.23. NHASGO i Wprowadzenienowegohas da numeryczr

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do W)I\H'WAS.GOenia funkciji
/ 1 warto$

AKtuair

o hasta

\\\ Wprowadzenie nc

owWego
hasta numerycznego

o WcisnNi $r;zyrcd skySwietlaczu pojawi sif:
Aktualna wartosé

e hasta

Ed NHASKr.O
S /
p— e o

Informacja

o \\ Aktualnie realizowana
~
funkcji nowe hasto

funkcja

o WciskajNc i/1ub piDybtiprzycigkdij Nice py zdaprskwadzi i do
na wySwietlaczu wartoSci

l'iczbowych nowego hasg:
III Fabryczn aHASé@ @S liczba 0. Maksymalna liczba cyfr pinu wynosi 4.

Po zakoGzeniu whtaswimbhelp wowel 8 ma zwySwiket | aczu poj
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112324 KONIECizako & zeni e parametryzacj.i
ustawnika

101 APIS-é -IHX-é

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzi i

do wylﬁ@NEEO enia funkcji
/

KONIEC
\

Nk

\Zokohczeme parametryzaciji

i konfiguracji ustawnika
Weceluzako® zeni a wparoawraedtzrani aor az
wW- wczas

konfiguraciji 8istawnik
na wySwienpl aczu poj awi sin
e
Ed# PV
| CEE . J

Wzgledna wartosé sygnc{u/
wejsciowego (SP) w [%]

\ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia

(PV) ttoczyska sitownika w [%]
Ta informacja sygnalizuje pierwszy poziom o b s gustawnika (tryb pracy normalnej).
W celu kontynuacji parametryzagii i konfiguraciji ustawnikan a | e Oy

wc i s werzzayse insak
wySwietl acznp:pojawi siif

Wzgledna wartosé przemieszczenia

»

(PV) tfoczyska sitownika w [%]

o

29z S PV

| S R W
Wzgledna wartosé sygnofu/

wejsciowego (SP) w [%]

\Informccjo o trzecim

poziomie obstugi

PowyUsza informacja wskazuje, Ueolsn@ygiujpernzyy spdifie rnvas z er
parametryzacji i konfiguracji.
11.3. Uruchomieniez e s po g u

/ Podczas prac dot
gromadzenia siain

sztucznych.

uissti ajvonvink  k

Ncych
unku

Q<<
D O
o N

u syt baunnh &k 2nve swzr gelf i det
el ektrostatyc z nzdvgpaywn
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a) Ustawnik pozycyjny APIS-1X0-¢ zamont owany na si gown.idku gwgc zpykmy. z1
u k § a domimrowym wg schematu przedstawionego na Rys.17.

| &

1—ustawnik pozycyjny
2—sitownik pneumatyczny
3—zrodfo napiecia prqdu stafego
4—nastawnik cisnienia
S—miliamperomierz

6—zadajnik prqdu 4..20 mA DC

A A

4..20 mA DC

12..24 vV DC

dowolna polaryzacja
sygnafu

/

Rys.17. Schemat wukgadu pomi arowego <dX0-éuruchomieni
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- Ustawnik pozycyjny APIS-1X0-é i AROES zamontowany na si gowni ku
z ukgadem pomi enmato praedstawianegs ra Rys. 18.

t

|

|
B
~ |
T

1—-ustawnik pozycyjny
2-sifownik pneumatyczny
3—2rédfo napiecia prqdu statego
4—nastawnik cisnienia 2
S—miliamperomierz
6—2rodto prqdu 4...20 mA DC m

' & &

pofqczenie pneumatyczne pomigdzy 5

sifownikiem, a przytqgczem "3 ustawnika
wystepuje tylko w wykonaniu APIS-2X0-...

4..20 mA DC

12..24 'V DC

(mn)
dowolna polarxyziN
sygnatu

Rys.18. Schemat ukgadu pomi arowego -dX0-éu rARIE-BX0-#i( esr iga wng tk
obrotowy jednostronnego i dwustronnego
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+=4

T
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- Ustawnik pozycyjny APIS-2X1-é
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zreont owany na si §.08unigNc awgmy kzt . u Kifs
pomiarowym wg schematu przedstawionego na Rys. 19.

|
[

Rys.19.Sc hemat

AT

o |
I
gLV

ukgadu

Dowolna polaryzacjo
sygnatu

1-ustawnk pozycyjpy
2-siownik pneumatyczny
3-2r6dio napigeia prqdu stafego
4-nastawnik cisnienia
5-miliomperomierz

B-2r6dto prqdu 4..20 mA DC

p o homieniaastavgilka ARIS2X1Hé u ¢
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- Ustawnik pozycyjny APIS-2X0-6 zamont owany na sigowni ku wg pkt. 10.
wg schematu przedstawionym na Rys. 20

=L ey —

il B
£ | o

f)-— @puszNS'

- |
/
_// J = Dowolna polaryzacja

il

| H

Ay
oy

@

sygnafu

1-ustawnk pozycyjny
2-sifownik pneumatyczny
3-tr6dfo napigcia produ stofego

4-nostawnik cisnienia
S-miliamperomierz
6-2r6dfo prqdu 4..20 mA DC

EEﬁ ]

Rys.20.Schemat ukgadu pomiar owe g o ARIS2Xt.r .u.c h(osni @gowrai k slt
dwustronnegod zi afani a
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65
b) Zadajemy ze Fr-dga prNdowego poz. ®Csmmgnag wej &
wy Swi etl aczu pog:awi sin kolejno
z
APT |
\\.‘\ Nazwa urzgdzenia
Num
4 oprogramowania
,-/7 7-‘\»‘.
| WER PL |
N _
& £
> ~_ Wersja oprogramowania

! jezyku polskim (PL)

w

Co.C

XN 7

Wzgledna wartosé sygno’fu/ \ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sifownika w [%]

Taka informaciaws k azujset aWei k znajduje sifi na pierwszym poz
cui sStnd veind ray pcooizSnidening. 140&Rai | ani a si gown
drugiego poziomueplssgowegbj . Wt tyimu c

c) Nast awni ki em
we i DaBi e awypS wiyectils&kdzu poj awia si A w

d) Nastepnie przechodzimy d o
jednoczeSnie

%, e

amowych i
h ustawnika
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o WcisnNi 8rzryacivsykSwi et |l aczu pojawi sin

Hasto fabryczne

Aktualnie realizowana
funkcja
III JeSli zmieniono wczeSniej

hasgo DiaDnptedyg, gooo
ust awil

o] Zatwierdptrkebhasgoi Sni8ﬁci @ap wyBwi @kl aczu poj awi

v 4

.

PowyWrsapi s po okiexowylSwi etnlikmnza ustawni ka, a nastipn

Wzgledna warto$¢ przemieszczenia

4~ (PV) Hoczyska sifownika w [%]

e

2on 3P PV

| T L

Wzgledna wartose sygnofu/ \Informocjo o trzecim
wejsciowego (SP) w [%] poziomie obstugi

Taka informacjaws k az uj e ,ujkenyz rsd jiid na talzseGustavnikag (trybiparamietyzacii i
konfiguracji).



(0]

(0]

[0]

Weisn N jeden raz przyciskD ;na

Wci snNi

Wci snNi

Zaczekal
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wy Swipeotjlaawciz us i f

~

Automaty

parame

8r;znyaciwk§wietlaczu poj awi sin:

Aktualnie

izowana

J
~_ Readlizacja (TAK) lub

Vv
_

F AU L
| T/mK‘\\J E

Ne
B s
.

Dr, zyci sk

na zakoE zeni

Po zako® zeniu funkcji

e

(NIE) funkcji AUTO

al gorytmu automatyczne
a ut o masttyacwemiekgao npsotjraovyie nsiic



























