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Stosowane oznaczenia

Symbol Opis
Ostrzezenie o koniecznosci $cistego stosowania informacji zawartych w dokumen-
tacji dla zapewnienia bezpieczenstwa i petnej funkcjonalnosci urzgdzania.
Informacje szczegolnie przydatne przy instalacji i eksploatacji urzgdzenia.

PODSTAWOWE WYMAGANIA | BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikie z niewlasciwego zainstalowania
urzgdzenia, nieutrzymania go we wtasciwym stanie technicznym oraz uzytkowania niezgod-
nego z jego przeznaczeniem.

Instalacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany personel posiadajgcy

uprawnienia do instalowania urzgdzen elektrycznych oraz aparatury kontrolno-pomiarowe;.
Na instalatorze spoczywa obowigzek wykonania instalacji zgodnie z instrukcjg oraz przepi-

A sami i normami, dotyczgcymi bezpieczenhstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej, wia-
Sciwymi dla rodzaju wykonywanej instalaciji.

W instalacji z aparaturg kontrolno-pomiarowsq istnieje, w przypadku przecieku, zagrozenie
dla personelu od strony medium pod cisnieniem. W trakcie instalowania, uzytkowania i prze-
gladéw urzadzenia nalezy uwzgledni¢ wszystkie wymogi bezpieczehstwa i ochrony.

W przypadku niesprawnos$ci urzgdzenie nalezy odtgczy¢ i oddaé do naprawy producentowi
lub jednostce przez niego upowaznione;j.

W celu zminimalizowania mozliwosci wystgpienia awarii i zwigzanych z tym zagrozen dla
personelu, unikac instalowania urzgdzenia w szczegdlnie niekorzystnych warunkach, gdzie

wystepujg nastepujgce zagrozenia:
— mozliwos¢ udaréw mechanicznych, nadmiernych wstrzgsow i wibraciji;

— nadmierne wahania temperatury;
— kondensacja pary wodnej, zapylenie, oblodzenie.

Zmiany wprowadzane w produkcji wyrobdw mogg wyprzedzaé aktualizacje dokumentacji papierowe;j
uzytkownika. Aktualne instrukcje znajdujg sie na stronie internetowej producenta pod adresem
www.aplisens.pl.
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1. WSTEP

Przedmiotem instrukcji jest przeptywomierz elektromagnetyczny PEM-500.
Instrukcja zawiera dane, wskazowki oraz zalecenia dotyczace konfiguracji przeptywomierza.

obstugi PL.IO.PEM.500 oraz instrukcjg MODBUS PL.IM.PEM.500. Instrukcje dostepne sg

Przed przystapieniem do konfiguracji przeptywomierza nalezy zapoznac¢ sie z instrukcjg

na stronie internetowej producenta www.aplisens.pl.

2. BEZPIECZENSTWO

& .

Instalacje i uruchomienie przeptywomierza oraz wszelkie czynno$ci zwigzane z eks-
ploatacjg nalezy wykonywac¢ po doktadnym zapoznaniu sie z trescig instrukcji obstugi
oraz instrukcji z nig zwigzanych.

Instalacja i konserwacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany perso-
nel, posiadajgcy uprawnienia do instalowania urzadzen elektrycznych oraz pomiaro-
wych.

Urzagdzenie nalezy uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem z zachowaniem dopusz-
czalnych parametréw okreslonych na tabliczce znamionowe;.

Zastosowane przez producenta zabezpieczenia zapewniajgce bezpieczenstwo urzg-
dzenia mogg by¢ mniej skuteczne, jezeli urzgdzenie eksploatuje sie w sposob nie-
zgodny z jego przeznaczeniem.

Przed montazem badz demontazem urzgdzenia nalezy bezwzglednie odtgczy¢ je od
zrédta zasilania.

Nie dopuszcza sie zadnych napraw ani innych ingerencji w uktad elektroniczny prze-
pltywomierza. Oceny uszkodzenia i ewentualnej naprawy moze dokona¢ jedynie pro-
ducent lub upowazniony przedstawiciel.

Nie nalezy uzywac przyrzadow uszkodzonych. W przypadku niesprawnosci urzadze-
nia nalezy je wytgczy¢ z eksploataciji.

Edycja 02.A.001/2023.07 5
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3. KONFIGURACJA PRZEPLYWOMIERZA

3.1. Konfiguracja i odczyt parametrow

Konfiguracja i odczyt parametrow przeptywomierza odbywa sie za pomocg interfejsu RS485 i protokotu
MODBUS RTU z wykorzystaniem komputera PC i konwertera RS485/USB i oprogramowaniem
RAPORT 2 lub innym, odwotujgcym sie do rejestrow przeptywomierza zgodnie z dokumentacjg
interfejsu.

Sposob instalacji programu RAPORT 2 opisano w instrukcji obstugi: ,|O.RAPORT 2” dostepnej na stro-
nie producenta www.aplisens.pl.

Do wizualizacji danych mozna réwniez uzy¢ dowolnego panelu HMI pracujacego jako
MODBUS master.

Przed przystgpieniem do pracy z programem nalezy ustawi¢ parametry odpowiedzialne za komunikacje
z przeptywomierzem analogicznie jak na rysunku 1:

Ustawienia programu x
Protokdt Modbus A
Modem Modbus Modem Plugin -
Ustawienia [COM3 - ]

Serial port
COM Port| COM3 ~

Baud Rate | 115200

L4

Parity None ~

Stop Bits | Two w

Flow control

@ Software flow control  This is the most universal method. Select f you have
problems with communications.

(O Hardware flow control This is the best choise, but some serial ports like USB
to senial converters, etc. may not work properdy.

oK Cancel

Rysunek 1. Ustawienia programu Raport 2 niezbedne do prawidtowej komunikacji z przeptywomierzem

Po wprowadzeniu powyzszych ustawien nalezy wyszukac przeptywomierz.
Program umozliwia wyszukiwanie na kilka sposobow:

— Kklikniecie ikony ~® na pasku zadan;
— wybranie skrétu klawiaturowego Ctrl+l;
— wybranie ,Urzgdzenie” - ,ldentyfikacja urzgdzenia”.

Program rozpocznie wyszukiwanie. Przeptywomierze zidentyfikowane przez program zostang kolejno
umieszczone na liscie.

6 Edycja 02.A.001/2023.07
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3.2. Przywrdcenie ustawien fabrycznych i komunikacji Modbus

W poprzednich wersjach w przypadku wytgczenia komunikacji MODBUS jedynym sposobem jej przy-
wrocenia byto wykonanie powrotu do ustawien fabrycznych poprzez zwarcie ztgcz P3 i P8. Ta proce-
dura zostata zastgpiona przez procedure powrotu do podstawowych ustawien transmisji ramkg 0x08.
Nowa procedura zostata opisana w instrukcji MODBUS urzadzenia PEM-500, w rozdziale 1.3.1.

3.3. Struktura menu
Po wyszukaniu przeptywomierza i wczytaniu ustawien uzytkownik ma do dyspozycji dwie karty w menu
programu:

,Float value chart”

,PEM500 Basic”, ktora sktada sie z 12 zaktadek (poprzednio 13 — zaktadka ,Konfiguracja”
zostata usunieta z karty):

3.3.1. Podstawowe
Zakfadka stuzy do zdefiniowania podstawowych funkcji urzgdzenia.
Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejsda Fitry Dozowanie Modbus Archiwum Informage Funkcje Statusy Diagnostyka
] Odciedie zera Wartos¢ progu oddecia zera 0,000 m3/h
\/ Szybka detekcja pustej rury Podstawa szybkiej detekdji pustej rury 0,200 Prog szybkiej detekeji pustej rury |4
Dokladna detekgja pustej rury
Wykrywanie niskiego przeptywu

Agresywna metoda pomiarowa

Jednostka totalizera m~3 - Format jednostki totalizera Floating (+12.345) ~
Jednostka przeptywu m~3/h - Format wyswietlania przephywu Q Floating (+12.345) ~
Jednostka predkosdi liniowej przeplywu ™S M Format wyswietiania predkosd przepywu V  [Figating (412.345) =

Precyzja wyswietlania przephywu 0
Jednostia uzytkownika

Wspdiczynnik jednostki uzytkownika 1,000 m3/—
Ekran ghéwny Gidwny totalizer oraz status urzadzenia -
Czas zmiany ekranu 0 s Jezyk Polski v
Data 20.01.2023 [@~

Ustaw Ustaw 01.20.2023 11:44:02
Czas 08:42:53 )
Odczytaj

Pin dostepu do menu uzytkownika | 1000 Wpisz

Rysunek 2. Widok zakfadki ,Podstawowe” w programie Raport 2

Edycja 02.A.001/2023.07 7
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3.3.2. Zaawansowane

W zakfadce ,zaawansowane” uzytkownik moze ustawi¢ srednice rury, typ czujnika oraz aktywowac
poszczegolne alarmy. Ma rowniez dostep do wartosci wspétczynnikow korekcyjnych filtracji wstepnej
oraz podgladu pin-u administratora.

Podstawowe Zaawansowane \\yjsda Wejsda Filtry Dozowanie Modbus Archiwum Informage Funkce Statusy Diagnostyka

Srednica rury DN 50 [mm] -
Typ czujnika 2 aktywne elektrody ~
Aktywne alarmy
[] Alarm detekgji pustej rury
[] Alarm detekcji niepeine;j rury

[ ] Alarm wykrydia niskiego przeptywu dieczy

[ ] Alarm bledu phytki pomiarowej

[] Alarm bledu czujnika pomiarowego

[] Alarm bledu pamieci wewnetrznej przephywomierza

[ ] Alarm awarii cewki pomiarowe;

|| Alarm dla przeptywu wickszego od wartosd progowej Omax 0,000
[] alarm dia przephywu mniejszego od wartosd progowe] min {0,000
[] alarm dla predkoéd liniowej wiekszej od wartosd progowej Jmax

|| alarm dla predkosd liniowej mniejszej od wartosd progowej nin |0,000

|| Alarm przekroczenia wartosd progowej totslizera dodatniego TF 0,000

"

[] Alarm przekroczenia wartosd progowej totalizera ujemnego T™ 0,000

Wspdiczynnik korekcyjny A 1,000000E+000
Wspdlczynnik korekcyiny B [m/s] 0,000000E+000

Pin dostepu do menu administratora 1020

Rysunek 3. Widok zakfadki ,Zaawansowane” w programie Raport 2
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3.3.3. Wyijscia

Zaktadka umozliwia aktywowanie oraz dostosowanie parametréw wyj$¢ dotyczacych:
- petli prgdowej 4-20 mA;
- wyjscia impulsowego;
- wyjscia dwustanowego.

Przeptywomierz PEM-500 posiada fizycznie zaimplementowane jedno wyjscie dwusta-
nowe (statusowe), dlatego ,Wyjscie dwustanowe 2” jest nieaktywne.

Podstawowe Zaawansowane WyiSda WejSda Filtry Dozowanie Modbus Archiwum Informage Funkge Statusy Diagnostyka

Petla pradowa 4-20 mA

W] Wiaczona Trybpracy  MNormalny M
' Niski v Prad alarmowy -
s/ Alarm petli pr. Tryb alarmu uzytkownika 3,600 mA
WartosE przeptywu dla pradu 4mA (0,000 m3/h
WartosE przeptywu dla pradu 20 mA | 20,000 m3/h
Wyjsde impulsowe
1/ Wiaczona
Objetosc deczy dla impulsu | 0,0004 m3
Tryb pracy Impulsowe hd ms
Czas impulsu 1
Polaryzacja impulsu Dodatni -
Tryb generowania impulséw | Dodatni -
Wyjsde dwustanowe 1 Wyjéde dwustanowe 2
Wigczona Wiaczona

Odczytaj

Rysunek 4. Widok zaktadki ,Wyjscia” w programie Raport 2

3.3.4. Wejscia
Zaktadka pozwala na aktywowanie wejscia dwustanowego, ustawienie trybu pracy, a takze czasu op6z-
nienia.
Podstawowe Zaawansowane Wyjsda WejSda Filtry Dozowanie Modbus Archiwum Informacge Funkcgje Statusy Diagnostyka
Wejscie dwustanowe
Wiaczona

Odczytaj

Wpisz

Rysunek 5. Widok zakfadki ,Wejscia” w programie Raport 2
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3.3.5. Filtry
W zaktadce ,Filtry” uzytkownik moze dostosowa¢ parametry filtrowania tzn.:

- Filtr Wyéwieﬂacza LCD. Podstawowe Zaawansowane Wyjécia Wejsca Filtry Dozowanie Modbus Archiwum Informace

- Filtr petli 4-20 mA. Filtr wyswietiacza LCD Filtr wstepny

- Filtr wyjscia impulsowego
czestotliwosciowego.

~ Filtr wyjécia MODBUS. Stala czasona [ * paramet g

- Filtr wstepny.

Tryb pracy Damping - Tryb 0

Filtr petii pradowej 4-20 mA
Tryb pracy Damping -
Stafa czasowa 1 5
Filtr wyjéda impulsowego czestotiiwoscowego
Tryb pracy Damping -

Stala czasowa 0

Filtr wyj$cia MODBUS

Konfiguracje Filtru wstepnego Thbpracy  (Cavping ’ e

mozna wykonac¢ za pomocg Stala czasona |0 s

zmieniania wartosci Trybu filtra vpsz

i Parametru filtra. Rysunek 6. Widok zaktadki ,Filtry” w programie Raport 2

Modyfikacja wartosci Tryb:

Mozliwos¢ wprowadzenia wartosci od 0 do 31.

W ramach tej liczby konfiguruje sie oddzielnie kontrole odskokdéw wartosci pomiarowych i filtr cyfrowy,
a nastepnie sumuje sie obydwa ustawienia i wpisuje jako wartosé parametru Tryb.

Czesc¢ Tryb zwigzana z kontrolg odskokow:

0 - uproszczona procentowa kontrola odskokdéw, bez analizy statystycznej, wariant A ($rednia czuto$¢);
1 - uproszczona procentowa kontrola odskokéw, bez analizy statystycznej, wariant B (duza czutos$¢);
2 - uproszczona procentowa kontrola odskokow, bez analizy statystycznej, wariant C (mata czutosé);
3 - schodkowa procentowa kontrola odskokow, bez analizy statystyczne;;

4 - kontrola odskokéw oparta o analize statystyczng, jednoprzejSciowa, duza czutosc;

5 - kontrola odskokéw oparta o analize statystyczng, jednoprzej$ciowa, $rednia czutos¢;

6 - kontrola odskokow oparta o analize statystyczng, dwuprzejsciowa, Srednia czutosc;

7 - kontrola odskokéw wytgczona.

Cze$c Tryb zwigzana z dodatkowa filtracjg cyfrowa:

0 - brak filtracji;

8 - cyfrowy filtr dolnoprzepustowy FIR niskiego rzedu;

16 - cyfrowy filtr typu "kroczgca srednia", niskiego rzedu;

24 — cyfrowy filtr dolnoprzepustowy FIR $redniego rzedu.

Przyktad uzycia:

Wytaczenie filtracji i kontroli odskokow - warto$¢ 7 + 0 = 7.

Kontrola odskokow oparta o analize statystyczna, dwuprzejsciowa, srednia czuto$¢ oraz cyfrowy filtr
dolnoprzepustowy FIR sredniego rzedu - wartosc¢ 6 + 24 = 30.

C Zalecanym ustawieniem dla trudnych mediéw jest wartos¢ Tryb= 30 i Parametr= 5. Usta-
wienia filtracji wstepnej sg niezalezne od innych ustawien filtracji w menu. Filtracja wstepna
nastepuje przed innymi filtracjami.

Modyfikacja wartosci Parametr:
Regulacja czutoéci eliminatora ekstremalnych odskokéw.

10 Edycja 02.A.001/2023.07
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3.3.6. Dozowanie
Zaktadka umozliwia dostosowanie parametréw funkciji dozowania.

Kanat drugi jest fizycznie niezaimplementowany. Wszelkie zmiany lub ustawienia wpro-
wadzone w tym polu nie bedg wptywaé na funkcjonowanie systemu.

Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejéda Fitry Dozowanie Modbus Archiwum Informacie Funkge Statusy Diagnostyka

Parametry dozowania

- Odczytaj

Wiaczone

Tryb pracy Niezalezny - Wpisz
Tryb kontroli dozowania Za pomoca wejéda dwu... ~ Start dozowania Pre=ladovnic

R wartosd dozowania

Objetosc deczy dozowanej V1 0,000 m3

Objetos¢ deczy dozowanej V2 .O,UOU m3

Objetosé deczy dozowanej V3 0,000 m3

Objetosc wylaczenia dozowania DP 1 .O,DOD m3

Objetos¢ wylaczenia dozowania DP2 0,000 m3

Kanat pierwszy Kanat drugi
Licznk 1 0,000 m3 licznk2 (0,000 m3
Gotowosé kanahu dozowania nr 1 | Gotowoéé kanatu dozowania nr 2
Wiaczenie kanalu dozowania za pomoca kanatu nr 1 | Wigczenie kanalu dozowania za pomoca kanahu nr 2
Zatrzymania dozowania za pomoca kanatu nr 1 | Zatrzymania dozowania za pomoca kanatu nr 2
| Aktywne wyjscie statusowe 1 || Aktywne wyjscie statusowe 2

| Odczyt dagly
Rysunek 7. Widok zakfadki ,Dozowanie” w programie Raport 2

3.3.7. Modbus
Zaktadka umozliwia dostosowanie parametréw dla komunikacji Modbus.

Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejsda Fitry Dozowanie Modbus Archiwum Informacgie Funkcje Statusy Diagnostyka

_\{'_ Wiaczony

Adres urzadzenia na magistrali MODBUS 1

Predkos¢ transmisji 1115200 + | bitfs
Parametry transmisji No parity, 2 Stop v
Format danych BEAADDCC v

Odczytaj
Wipisz
Rysunek 8. Widok zakfadki ,Modbus” w programie Raport 2
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3.3.8. Archiwum

Zakfadka stuzy do przeglgdania archiwum pomiarow i zdarzen. Urzgdzenie posiada mozliwo$¢ zapisa-

nia 8128 zdarzen i 8128 pomiarow.

Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejsda Filtry

Archiwum zdarzen

w/ Wiaczono

Archiwum pomiarow

[[] wiaczono

Aktywne zdarzenia: (/] Start urzadzenia

W] Logowanie do menu urzadzenia

V! status urzadzenia "OK"

W/ Blad frontend'u

v Blad czujnika pomiarowego

\/ Btad pamied wewnetrznej

J Detekcja pustej rury

¥4 Detekcja niepeinej rury

M Kasowanie totalizeréw uzytkownika, licznika czasu uzytkownika
W Przywrécenie ustawier domysinych w urzadzeniu (default)
/] Przywrécenie ustawier fabrycznych w urzadzeniu

/] Zapis nowych wspétczynnikéw kalibracyjnych

Vv Blad cewki pomiarowej

w/ Wartos¢ niskiego przeptywu deczy

V] zapis caaty zdarzen (zamazywanie najstarszych wpisow)

Dozowanie Modbus Archiwum Informacje Funkce Statusy Diagnostyka

Tlos¢ zapisow archiwum zdarzen 1708
Wyswietl archiwum zdarzen Wyczysé archiwum zdarzen
Tlo$¢ zapisow archiwum pomiardow 0
Odczytaj
Wyswiet] archiwum pomiaréw Wyczysc archiwum pomiaréw
Whpisz

Rysunek 9. Widok zakfadki ,Archiwum” w programie Raport 2

3.3.9. Informacje

Zaktadka zawiera informacje o podstawowych danych przeptywomierza m.in.: numer seryjny, wersje

hardware i software.

Podstawowe Zaawansowane

Numer seryjny urzadzenia
Wersja hardware-u
Wersja software-u

Rewizja

Wersja hard. ptytki pomiar.

Wersja soft. plytki pomiar.

CRC

Wyjéda Wejéda Fitry Dozowanie Modbus Archiwum Informacie

9216442
0.200
11200
1012

19
00070132

74C9F 17E

Odczytaj

Rysunek 10. Widok zaktadki ,Informacje” w programie Raport 2
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3.3.10. Funkcje

Zaktadka umozliwia kasowanie: Pozwala takze na:
o totalizeréw uzytkownika; ¢ zdefiniowanie parametréw domysinych;
e czasu pracy uzytkownika; e przywrécenie ustawien fabrycznych.

e btedow urzadzenia.

Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejsda Filry Dozowanie Modbus Archiwum Informagie Funkde Statusy Diagnostyka
Kasuj totalizery uzytkownika
Kasuj czas pracy uzytkownika

Kasuj bledy urzadzenia

Ustaw parametry domysine

Ustaw parametry fabryczne
Rysunek 11. Widok zaktadki ,Funkcje” w programie Raport 2

3.3.11. Statusy
Zaktadka informuje o stanie wejs¢/wyj$¢ dwustanowych oraz pokazuje ewentualne btedy dotyczace
przeptywomierza.
Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejéda Filtry Dozowanie Modbus Archiwum Informage Funkge Statusy Diagnostyka
Flagi statusowe [ informacyjne
Odczytaj
Blad phytki pomiarowej
Blad czujnika pomiarowego
Blad cewki czujnika pomiarowego
Btad pamied wewnetrznej przeptywomierza

\/ Btad detekdji puste] rury

Biad niepeine] rury
Stan wejscfwyjsc

Stan wejsca dwustanowego
V] stan wyjsda dwustanowego 1

W] stan wyjéda dwustanowego 2

Prad petli pradowej 4,000 mA

Odczyt cagly
Rysunek 12. Widok zaktadki ,Statusy” w programie Raport 2
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Pole ,Flagi statusowe/informacyjne” sygnalizujg mozliwe btedy spowodowane usterkg sprzetowg lub
niewtasciwym podtgczeniem. W tabeli 1 wyszczegodlniono mozliwe przyczyny zaistniatych btedow.

Tabela 1. Statusy btedédw zdefiniowane w programie Raport 2 oraz mozliwe przyczyny wystepowania
Status btedu Mozliwe przyczyny

Ogédlna informacja o btedzie ptytki pomiarowe;.

Btad ten moze by¢ spowodowany:

1. przekroczonym napieciem roznicowym elektrod,;

2. awarig przetwornika A/C pomiarowego lub znacznym

przekroczeniem zakresu jego napie¢ wejsciowych;

3. brakiem stabilizacji pradu cewki czujnika (uszkodzenie

czujnika, okablowania lub ptytki pomiarowej);

4. przekroczonym napieciem bezwzglednym elektrod
Bfad ptytki pomiarowej pomiarowych (prawie zawsze na skutek czynnikéw

zewnetrznych);

5. przekroczonym napieciem pomiarowym na elektrodach.
Uwaga: btedy 1, 2, 4 i 5 sg najczesciej skutkiem czynnikow
zewnetrznych taklch jak zanieczyszczenie elektrod, brak cie-
czy, spienienie cieczy lub nieprawidtowe uziemienie czujnika.
Nalezy sprawdzi¢ parametry ukfadu, poniewaz zazwyczaj
blad plytki pomiarowej nie jest zwigzany z uszkodzeniem
przeplywomierza.

Przerwa w obwodzie elektrody, detekcja btedu na podstawie
pomiaru rezystancji - uszkodzenie sprzetowe.
Nieprawidtowa rezystancja cewki czujnika pomiarowego. De-
Btad cewki czujnika pomiarowego | tekcja btedu na podstawie pomiaru rezystancji - uszkodzenie
sprzetowe lub znaczne przekroczenie temperatury czujnika.
Btad wewnetrznej pamieci EEPROM zawierajgcej parametry
Bfad pamieci wewnetrznej urzgdzenia.

przeptywomierza Btad wewnetrznej pamieci SRAM przechowujgcej totalizery
przeptywomierza.
Przynajmniej jedna z elektrod jest odkryta - brak medium
w uktadzie. Nalezy sprawdzi¢ parametry ukfadu, poniewaz
blad nie jest uszkodzeniem sprzetowym zwigzanym
z przeplywomierzem.
Dotyczy czujnikéw wyposazonych w 3 elektrody aktywne.
Btad ten wskazuje, ze trzecia elektroda jest odkryta - instala-
cja nie jest w catosci wypetniona medium. Btad nie jest zwia-
zany z uszkodzeniem przeptywomierza.
*Dotyczy czujnikdw wyposazonych w 3 elektrody aktywne.

Bfad czujnika pomiarowego

Detekcja pustej rury

*Detekcja niepetnej rury
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3.3.12. Diagnostyka

Zakfadka umozliwia diagnostyke m.in.:
- petli prgdowej;
- wyjscia impulsowego;
- wyjscia dwustanowego.

Ponadto uzytkownik ma mozliwos¢ przeprowadzenia symulacji przeptywu o zdefiniowanej wartosci
oraz wykonanie testu wyswietlacza (dotyczy wersji z wyswietlaczem).

Podstawowe Zaawansowane Wyjsda Wejsda Fitry Dozowanie Modbus Archiwum Informacie Funkcgje Statusy Diagnostyka

Petla pradowa

Prad petli pradowej 0,000 mA Wiacz Wylacz

Wyjscie impulsowe

PWM v 2%
Trybpracy [PW Czestotiwosé 100,000 Hz Wiacz Wylacz
Wartos¢ wypelnienia 50 %
Polaryzacja wyjsda imp. Dodatni v

Wyjscie dwustanowe

Stanwyjscia 1 0 v Wiacz Wylacz

Wejscie dwustanowe

Stateinput 0 Wiacz Wylacz
Przepltyw

Wartos$¢ symulowanego przeptywu 0,000 m3/h Wiacz Wylacz
LCD

Procedura testowania wyswietlacza LCD Wiacz Wylacz

Rysunek 13. Widok zakfadki ,Wejscia” w programie Raport 2
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3.4. Podglad danych na wirtualnym wyswietlaczu

W programie RAPORT 2 istnieje mozliwos¢ podgladu informacji wyswietlanych na wyswietlaczu w cza-
sie rzeczywistym. Ponizej przedstawiono przyktadowy zrzut ekranu, na ktérym pokazano obraz wirtu-
alnego wyswietlacza przeptywomierza PEM-500.

Ekran

—

Rysunek 14. Zrzut ekranu przedstawiajgcy aktualny podglad obrazu wirtualnego wyswietlacza przeptywomierza
PEM-500 w programie Raport 2
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4. INFORMACJE DODATKOWE

4.1. Informacje dodatkowe

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych w urza-
dzeniu nie pogarszajgcych jego parametrow uzytkowych.

. Instrukcja obstugi przeptywomierza PL.IO.PEM.500 oraz instrukcja MODBUS
PL.IM.PEM.500 znajduje sie na stronie internetowej producenta www.aplisens.pl.

4.2. Rejestr zmian
Nr Edycja -
zmiany dokumentu Opis zmian

- 01.A.001/2020.07 | Pierwsza wersja dokumentu. Opracowat dziat DBFD.

1 01.A.002/2022.03 | Zmiany redakcyjne, aktualizacja rzutéw z programu ,Raport 2”.

Zmiany zwigzane z wprowadzeniem wersji oprogramowania

2 01.A.003/2023.04 1.2.1011. Zmiany redakcyjne.

Zmiany zwigzane z wprowadzeniem wersji oprogramowania

3 02.A.001/2023.07 1.2.1018. Zmiany redakcyjne.
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