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Symbol Opis
i OstrzeUeni e oS ckiosnjieegcoz nsotSocsiowani a i nfor mac
. zapewnienia bezpieczeEtwa i pegnej funkec
III I nformacje szczeg:-lnie przydatne przy ins
Infor macj e szczeg-lnie przydatne przy insta
R Informacja o postiApowaniu ze zuUytym sprz

PODSTAWOWE WYMAGANI A | BEZPI ECZE6STWO Ut
- Producent ni e ponosi odpowiedzialno@cAi za s
zainstal owani a, nieutrzymawari a ewh niwgzarSycrn wg ma s
ustawnika niezgodnego z jego przeznaczeniem.

-Prace montaUowe i uruchomienie powinny byl | wyl

monter-w automatyk-w |l ub przeszkolony persongl

przepisami i zaleceniami z dziedziny automatyki i elektrotechniki.

- NiewgaSciwy montaU oraz konfiguracja moUe s[pow

uszkodzenia urzNdzenia | ub wypadku.

- W trakcie instal owani a, ulUyt kowani aystkie pwnzogig|l Nd

bezpiecze®twa i ochrony.

-W przypadku niesprawnoSci urzNdzenie nalelUy po

jednostce przez niego upowalUnionej

Instalacje dla wykonaG i skrobezpiecznyc howanianh ¢ Oy

@ norm i przepis-w wgaSciwych dla tego rodzaju |ins

Zmi any wprowadzane w dokumentacji wytwarzania wyrokt

papierowej
adresem www.aplisens.pl

iualkytt tkaolwme kianstrukcij e

0obs §p.producentamgdd uj N s i
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ZagNczni k E
ELEKTROPNEUMATYCZNY USTAWNIK
POZYCYJNY TYP APIS-é -REx-é -IHX-é

c € 1453
WYKONANIA ISKROBEZPIECZNE

1. Wst np

1.1. Niniejszy AzagNcznik Exi o ma zastosowanie wygNc
iskrobezpiecznym z oznaczeniem na tabliczkach znamionowych jak w pkt.3.z a § Nc onai k a
informagkNMnani u Ex w Aswiadect wi e

wyrobuo
1.2. W. w. zagNcznik zawiera dane

uzupegniaj Nce zwi N;
W trakcie instalowania i ulUytkowani a ustGhivarRISE-w w w
IHX-¢ wraz z AzagNcznikiem Exi 0.

2. Zastosowanie ustawni k-w wymienionych w punkci e

2.1. PowyUsze ustawniki wykonane sN zgodnie z wymag
EN 60079-0:2018, EN 60079-11:2012

2.2. Ustawni ki mogN pracowal w strefach

zagroUonych wybu
rodzaju budowy przeciwwybuchowej:

A @ Il 2G Ex ia IIC T5/T6 Gb

KDB 17ATEX0035

2.3. Kategoriaustawn i k a i strefy zagroUeni a
Zawarta w oznaczeniu kategoria ustawnika 2G infor
strefie zagroUenia 1.

3. Oznaczeniaidentyfikacyjne.
Ustawnik APIS w wykonaniu iskrobezpiecznym zaopatrzony jest w dwie tabliczki:
a) tabliczkid znami omojwN, s infa
b) w dodatkowN tabliczkn z
- typ ustawnika i logo firmy

ik f o rejpa zjni@APls-e didXrée. w pkt
nasthpuj Ncymi danymi:

- znak e i numer jednostki notyfikowanej, znak @
oznaczenie budowy przeciwwybuchowej i oznaczenie certyfikatu
- parametrami U;, li, Ci, L, Pi

- temperatury pracy

4. KompletnoSi dostawy
Odbiorcy otrzymuj N ustawni ki

w wykonaniu Ex w opako
dokumentami zgodnie z pkt.2

i nstr uk¢ARIS-éolbX¥-&g.ugbod®dOt kowo odbiorca
otrzymuiek opi i certyfikatu (dost i pwwaapliseeashl)na stronie i nte
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ZagNczni k E
Dopuszczalne parametry wej Saingwd iz wyjNcizaw &«
certyfikatu KDB 17ATEXO0035 i dokumentacji atestacyjnej)
Ustawni ki naleUOy zasilil ze wopmigoarawwdNcyechi adajNd
odnoSne certyfikaty iskrobezpiecze@st wa, kt -rych p
przekraczal dopuszczalnych parametr-w zasilania us
5.1. Ukgad oskilScRowyazzakgad wyj Sciowy, zaciski 7,
a) dla zasilania ze ¥r-dga o charakterystyce |in
Ui=30 V DC, 1i=0,13 A, Pi=1 W dla T5,
Ui=30 V DC, 1i=0,1 A, Pi=0,75 W dla T6,
-40A0a O 45AC dla T6
-40A0a O 80AC dla T5
b) dla zasilania ze ¥r-dga o charakterystyce pro
Ui=24 V DC, 1i=0,05 A, Pi=1,2 W dla T5,
Ui=24 V DC, 1i=0,025 A, Pi=0,6 W dla T6,6
-40A0a O 45AC dla T6
-40Ad0a O 80AC dla T5
c)dl a zasi | apcharakergstydetrapezgwej
Ui=24 V DC, 1i=0,1 A, Pi=1,2 W, Uo=48 V DC dla T5
Ui=24 V DC, 1i=0,05 A, Pi=0,6 W, Uo=48 V DC dla T6
Ci=11 nF, Li=0,205 mH
-40Ad0a O 45AC dla T6
-40A0a O 80AC dla T5
5.2. Parametrywej] Scinazeaniit r zny p rpzoejtowasciski 8k4, 5
Uo=6 V DC, l0=75mA, Co=2,5¢F
Spos-b pogNcze E APISsvwykoyanialBxy ch ustawni k- w

PogNczenia ustawnika oraz urzNdze® w piatli pomiar
N nor mami iskrobezpiecze@®twa i przeci wwybuchowoSci
zagroUonych. Ni eprzestrzeganie zasad iskrobezpiec
z tym zagroUenie dla ludzi
Sposoby podgNczenia do obwodu wej Sciowego i wyj Sci
przedstawione sN w pkt. 11. 4.
N Ni e dopuszcza sifi Uadnego rodzaju napraw ani inny
ustawnika.Oceny uszkodzenia i ewentualnej naprawy moUe

jednostka przez niego upowaUniona.
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SPI' S TREsSCI

L A o Y T TR 3
Kompl et no.bS.l .3
. Przeznaczenie .
. 0ZNACZeNia IdENTYTFIKACYNE ..oouiiiiiiieiee bbbttt ettt sae e ae e sbeesbeenbeebeens
. Opis techniczny
51.Zasada dz.i.a.g.an.i.a..
5.2. Budowa
53.Wymi ary ustawni ka
. Dane techniczne
. Warunki pracy
. Instrukcja transportu ...
. Instrukcja rozpakowania i przechowywania
0. I nstruk.cj.a..mo.nt.alu.
10.1. Zalecenia 0g- | N.€..ccovviiiiiiiiiieccees
102.Mont a0 ustawni ka na si gowni ki wykgnpnieARIS-A1IX®BE zpr odukc j
zestawem mont aAD@OH$Mub S®IUbSP1L i R1 produkeji Polna S.A. i wykonanie
APIS-1X0-¢ z zest awewmARISTACBODBSIUDSO ¢ ééééééééééééééll
103.MontaU ustawni ka pozycyjnego na siidgykoenanieku typ P i
APIS-A1X0-6 z zestawem montABODBSBYIUMSAPE Sééééééééééé 13
104.Mont aU iula appmzycyjnego na si gowni ku EZzgadayworem regu
PNT EN60534-6 : 2001 n p .produlcji Sainsprolubmic&kRegler i wykonanie
APIS-1X0-¢6 z zestawem monACBOBSSNWLBROARL.8éééééééééééla
105.Mont a0 ustawni ka pozycyjnego na sigowniku obrotowy
dziagania zgodnego DIMor3BM7EN VIDSO® VDE1 B,8450 Namur T
produkcji AIR Torque, EBRO ARMATUREN. EL-O-MATIC i wykonanie APIS-1X0-é i
APIS-2X0-¢ z zest awem mo nAOBSOBSNUDIBO MREIéE éééééééééé. 15
106.Mont aU ustawni ka pozycyjnego z sigownikiem Iiniowy
produkciPREMA Ki el ce | ub 1290 d®h43nl znmormNsi owni ki em pr
Kielce, FESTO i wykonanie APIS-2X1-é , ARX2® z zestawem montaUo wy m
APIS-XXXXX-SSIubSO é ééééééééééééééécééeéeéééééeéeééeée. . 17
10.7.Monta U ustawnika pozycyjnego z sigownikiem |iniowym
produkcij i PREMA Kielce lub zgodny z normN |SO 6431
KIELCE, FESTO i wykonanie APIS-2X0-¢ z z e st a wewymARISIHXXOXeSS lub SOé 1 9
108.Zasady instalowania pr z.ewa.d..w..pne.umat.y.c.z.ny.c.h?2l
11. I NSt r uKC @ 0.5 0.l Dedeeii 21
11.1.1 nf or mac j.e...a.g...l.n.e. ...
11.11Pr zyci s ki...s.t.e.r.uj.Nc.e..
11.12.Pozi omy obsgu.g.i...us.t.awn.i.k.a.
11.2. Funkcje ustawnika
11.21.Pi er ws zy p o 7 itryd pracy MBMGIUED. k. cc.coveriiriiiiiriieieicrere e 24
11.211.PViodczyt aktualnej wartoSci pr z.emi.es.z.czeni2 tgoc
11.212.SPiodczyt aktualnej war t.o.Sc.i...p.r.Ndu..we.j.Sc.i.owgo
11.21.3. T AQ odczytak t ual nej temperatury..wewnit.r.znej..us.Lawni k
11.21.4 WSKPRiws ka¥ni k prawi dgowego ustawienia przetworni
11.2.15.RECZNE-t ryb rfcznego steftfowrmldjaa sd gotwhnprkda ema | pozi
na specjalne UOyczeni.e. .Kli.nt.d ..., 26
11.2.1.6. WER PL X.XXi informacja o wersji oprogramowania ustawnika é € é é ¢ ¢ é . é ¢ é é ... 27
11.22.Dr ugi PO zZiiotnm yobb SPEruzgeij..S.Coiu 0 Wyttt 29
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11.221.HASGOhas go dost ramowaryah fuakejisnegramowych i konfiguracyjnych

ustawnika é ééééécééééééééécééée.éeééééeééeééccéeée. 2

11.23.Tr zeci p o zi toympa@esnFacigi KONfiguracji. .........ccocovvriiiiiniiiiiiee s 31
11.2.3.1. PVi odczyt aktualnej wartoS c i przemieszczenia tgoczyska 3li gown
11.23.2.AUTOT aut omatyczne strojenie padadneddé w asdéa.wld.iXa

11.233.KPiwsp-gczynni k wzmocni eénéi éaé éKépé éréeégéud éaét éoér éaé éP.13D
11.234.Tiist aga czasowa akcji c.a.g.k.uj.Nc.ej...r.eqgul.at.or?:4 Pl D
11235 Tdistaga czasowa akcji r - Oni.czkuj.Ncej..r.egul.8t or a
11.236.RAMPAT pr idk oSl ruchu t.gac.z.y.s.ka..si.gowni.K.a....... 36
11.23.7.SKOKiaut omatyczne wyznaczanslka zaikgewmni.ka.c.hu.39 oc z:
11.238.SPMINiust awi eni e mini malnej wartoSci..pr.Ndawe3po syg
11.239.SPMAXTust awi eni e maksymal nej wartoSc. p.r.Nd.owego s
11.23.10.Di Gipr zemi eszczeni e t gpoicezryvsskzaN spi ojzaywcnj.iik..as.kw..a.p2n N
11.2311.GIRAiprzemi eszczenie tJoczyska si.gowni.ka..w.48r ugN
11.23.12.RECZNEit ryb rfcznego st er.owa.ni.a..s.i.g.own.i.k.i.em.45
11.2.313. REWWEir ewer s sygnagu..wej.Sc.i.awe.g.0o..
11.2.3.14. REWWYirewers sygnagu wej Sci owe.g.o..
11.2.315.CISNAici Snienie podporowe komory A

USTAWNIKR) ..t b bbbt b b s b bt b e b e bbbt
11.2.3.16.CISNbici Sni eni e podposb@#ewkbkmar ¢ykomora pogNczona
USTAWNIKR) ..t h e bbbt b b e bt et et 51

11.23.17. _LIMITi pr ogr amowe ograniczenie dolnego .zakredds poz
11.23.18. " LIMITi pr ogr amowe ograniczwenpe®zycijrinetgpo.canksleaddsi o
11.2.3.19._DOCISK idoszczel nienie gniazda zaworu (klapy) w pi
S T G O WD KB 55
11.2.3.20. 7 DOCISK i doszczelnienie gniazda zaworu (klapy) wdrugiej s kr aj nej pozycji t
ST G O WaNhe K 56
11.2321.NHASG@Wprowadzeni e nowego has.ga..nume.r.y.c.zn.e.g8e
11.2.3.22.KONIECi zak oEc zeni e parametryzac.,j.i. Lk.onfii.gurscj i u
113.Uruchomi eni e zZkésp @®wnii.kt.aWh. ...
114.PogNczenia el ekt.ry.c.zne..us.t.awn.i.ka ..68
1141.PogNczenia elektryczne ustawnika dla wykona@& z we

(dotyczy WyKXDBAdE AP Eéé . 6éé6éééééééééééée.6é6é.9
114 . 2. PogNczenia elektryczne ustawnika dla wykona® z

(dotyczy

11.5. Eksploatacja .....
11.6.Demont alU ustawni.
12. Konserwacja
13. Uszkodzenia i naprawy .
R O A (TSI R T A U ¢ 1 00 - T I OO URRR T 74

Wy-KXd6 aARPISARAES,  ARXXASE ) ...

k.a...p.o.z.y.c.y.j.n.e.g.o..
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1. WSTNP

Niniejsza instrukcja obsgugi jest dokumentem dla uU
pozycyjnychtypuAP1 S zawi eraj Ncym dane techniczapopnaai ws&ai-
zasadami funkcjonowania i sposobem obsgugi ustawni k-
dotyczNce instalowania i eksploatacji oraz posthipowa]

2. KOMPLETNOSL DOSTAWY

Odbiorcy otrzymuj N us tdnestkawkch illuvzbiorpzack.o wani ach | e

UOyt kowni k otrzymuje razem z ustawni ki em:

a) ASwiadectwo wyrobudo bhArdNce jednoczeSnie kartN gwar
b) Instrukcjhn obs gARIGE -IHX#naczonN | O

c) Dekl aracj fn-nagdyrca@aii e

d Korek zaSsztapi aj Ncy

Pozycieb),c)s N dodat kowo dostfipne wawaplisenspbni e i nternetowej

3. PRZEZNACZENIE

Ustawni k APIS jest elementem ukgad-w wykonawczych aut
zawor -w regulacyjnych.
Przewidzianyjest do wsp- gpracy z pneumatycznymi membr anowy mi
dwustronnego dziagani a o Umpldfaszydkie ipieayayjgersterowarieb r ot o wy m.
przemieszczenia tgoczyska si gowni kaujaNcaymo.gowym | ub ¢
Ustawni k sterowany jest standardowym sygnB@lermyravaupr z e
zgodnie ze specyfikacjN HART 6. MoUe byl wyposaD@pny r
nadajnik pogoUenia tJoowpska. wOpwgpdr pcNdNowggaasdagni k:
odseparowany gal wanicznie od obwodu wej Sci owego sygn:
Ustawni k moUe wsp-gpracowal zar-wno z pneumatycznymi
odwrotnym.
Ustawni k moUealwsp g§ipdmawmiwkami jednostronnego dziagani
Regler, Spirax-Sar co oraz dwustronnego dziagania produkcji Pr
EI-O-Mat i ¢ i innych producent -w po zaydselwamea ut -ow poopwi 2T
El ektroniczny modug ustawni ka pozwala na programowani
innymi:

o wartoSci wsp-gczynnik-w wzmocnienia,

o stagej czasowej cagkowani a,

o stagej czasowej r-Uniczkowan wastawnikpregolatdrarPdDn e go ( wb

o wprowadzenie ogranicze® ruchu tgoczyska sigowni k

4. OZNACZENIA IDENTYFIKACYJNE

KaUOdy ustawni k zaopatrzony jest w tabliczkiA znamiono\
CE, nazwa producenta, oznaczenie typuust a wni k a, numer fabryczny, ciSnieni
sygnag wyj Sciowy, typ si §Wwykinina islsobezpieczaymaladatkowok pr o d uk ¢
zamieszczone sN informacje o oznakowaniu Ex. ASaw zeg - ¢

zagNczni ku Exi .
Kod zam- wieniowy i rodzaje wykona® wg pkt. 5.3
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5. OPIS TECHNICZNY

5. 1. Zasada dziagani a

W konstrukcji ustawnika pozycyjnego zastosowano 16 bitowy u k § a d  mi k r.o kW nut ktgoal dezriae
dokonywane sN pomiary i wyznacSREianmezongfRVY.t oSci wi el koSci
R- Uni ca war t 8Bi®V prastiveezaria e zgodnie z nieliniowym algorytmemre gul acj i na s

st er uRyXlt)y. (Sy g ulemdprzetworzeniu w przetworniku elektropneumatycznymna  wy j Sci owy
pneumat yc z n ynjerzdoy przezyopcjorelaytc z uj ni k .8yigShnaige rpinee kierawary gegt doy
komory spgewdojbb t goczyska si §ovepiwekdajetwz mak e jms Xa eir @ n$
r-OUnicy SRaPVt oSci

Ustawnik zasilany jestelektry c zni e ze Fr - \W@raypapku Ny b wa gp@onalnym analogowym
nadajnikiemp o go Ueni a w ydotatkomwenzee w nefisttr z mea p¥ ril- cdsiamieel1...36 V DC.

Komunikacja HART wymaga podg N ¢ ia szeregowo rezystorao war 250¥@ i R50® W | i ni i syg
steruj(NceeSdo to konieczne).

Czujnik
cisnienia
) oot [P § s Sitownik ., AZ;&Q;WYM
4..20 mA DC| wejsciowy regulator przetwornik wyjSciony
PV Ym
sygnaf
wyjsciowy

Rys.l.Schemat bl okowy ukgadu regulacyjnego

5.2. Budowa

Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjnytypuAP |1 S sk gadat sipij Ncych zywo2pi@d- w (patr
o zespogdu elektronicznego

przetwornika | ub przetwornik-w elektropneumatycznyc

wewnintrznego | ub zewnfAtrznego przetwornika przemies

czujnika ciSnienia (opcja)

korpusu obudowy*,

pokrywy*,

przygNczy pngumatycznych

mechanicznegoze spogu spr*izfigaj Ncego

manometr - w

I
:

O 0O O0OO0OO0O0OO0Oo

(*zespody nie Rys.Rai2bagne na
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3 Zespdt elektroniczny_]
Wyswietlacz

Przetwornik

tempertury

] 4]
! Ukfad
Analogowy sygnaf | m L—— _mikrokontrolera

wyjsciowy (nadajpik |

pofozenia) 4..20 mA DC| A
|
|
| FUR |
e _h - 1
-l P
L i ‘ Zasilanie
‘ | pneumatyczne
[\ |l Caupk 10.14..0.8 MPa
3 | cisnieni
| O | (opcja) |
— L 4
N e s e L=
=
k>
= e Sygnat wyjsciowy 1-przetwornik elektropneumatyczny
> S (0...100% ci¢nienia zasilania) 2-wewnetrzny przetwornik pofozenia tfoczyska sifownika

3—zewngtrzny przetwornik pofozenia tloczyska sifownika (opcja)

4-manometr sygnafu wyjsciowego

5-manometr ciénienia zasilania

6-zawdr requlacyjny z sitownikiem pneumatycznym
jednostronnego dziatania

7—klawiatura ustawnika

Rys.2a. Schemat blokowy ustawnika pozycyjnegotypu APISd | a si gowni ka jednostro

Z
||

| Ukfad
Analogowy sygnat | q |—— mikrokontrolera

wyjsciowy (nadajnik |
potozenia) 4..20 mA DC| :

e ] I
[ e —
l_|_|________t" Zasilanie
l———" | pneumatyczne
I =
‘T | | |0.14,.,0.8 MPa
| \ | I E Czujnik
| 3 : 2 cisnieniaf
opc
— APIS {opek)
=t AU . Sl |
= Sygnat wyjsciowy (0...100%
. R cisnienia zasilanio) —_— 1—przetwornik elektropneumatyczny
Sygnat wyjsciowy 4 s i B
\\ b 2-wewnetrzny przetwornik pofozenia tfoczyska sifownika
~4 (0..100% cisnienia 3-zewngtrzny przetwornik pofozenia tfoczyska sitownika (opcja)

zasilani) 4-manometr sygnafu wyjsciowego

S—manometr cisnienia zasilania

6—sifownik pneumatyczny dwustronnego dziafania
7-klawiatura ustawnika

Rys.2b. Schemat blokowy ustawnika pozycyjnegotypu AP S dl a si gownidkd adjvawns tar ¢
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Zespl@®@ktroniczny skgada sifn z:
161 bitowego mikrokontrolera,
klawiatury,
przet wor ni k- -ayfrowago iecyfrong analogowego,
pr zet wor ni knaa ppirfikedi oomoe g o
przetwornikac i Sni @ayfrowegm
wy Swietlacza ciekgokrystalicznego
przetwornika temperatury,
modemu HART,
przygNczenyehl ekt ry

Oo0OO0OO0OO0OO0OO0OO0OO

Wy Uej wymienionmi pozdecerspe gy N majpgxrjtej wacsevN d s u kidniwoayn u
wykona@E i skr obakierpdlektroizolagyjoeoy Zeslpelt roni czny pogNczony
elektrycznymi z przetwornikiem (przetwornikami) elektropneumatycznymiic zuj ni ki em ci Sni eni @
Przetwornik (przetworniki) elektropneumatyczne i czujnigreyBnieana sN do korpu
ustawnika. Kor pus obudowy od strony Kkl awiatury i przywN.czy
DI a wy k 0 RXXIE., AFPS-XX2-é , APIS-XX3-.., APIS-XX4-.. przetwornik przemieszczenia jest

mont owany poza obOthowNwasuawmwkhaka zgoUona z korpusu
ochrony przed wpgR6wtazn . Sjr ogidgosgrzslfem i b

Zesp-§ sprziigaj Ncy skgada sin ze sprzigga pogNczonegc
ugoUyskowanym Sl izgowo w kor pusi eXX.hAPHSoXXas.., APISiX¥3-.d ot y c
APIS-XX4-..).

Przetwornik przemirfetsycjzeqnti az swemmigingkaymmbkotEene go ust
dotyczy wy kXXh.gAPISARI-.SAPIS-XX3-.., APIS-XX4-..).

W korpus obudowy wkphecygjdlcghl ghewmatgczne oraz manome
Ustawnikwypo s aUony | es twzesmwriopta Dewy eumo Ul i wi aj Nadp domvanegon t o we
typu sigowni ka.

53 Wymiar v ustawni ka i rodzaje wykona@E

19

)
Ry | S L ]

Ny LAY
3 Diawnica M16x1,5 ~mot. poliomid (kabel 4..10 mm)

\ewnistiany: zosick —mat. mosiqdz niklowany (kabel 6..10,5 mm)

uziemiaRcy

€ i3
s P |
29 Dl I
£
LLSE B

Rys.3. Wymiary gabarytowe ustawnika APIS-XX0-é .
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4 \ 4LxM8
o9 N 7.5
\ 15 Dtawnica M16x1,5 —mat. poliomid (kabel 4...10 mm)

\ Zewngtrzny zacisk —mat. mosiqdz niklowany (kabel 6...10,5 mm)

uziemiajqcy

APIS—1X1-...

&)

49

ailidlis

)

1 — przylqcze zasilania pneumatycznego

stawnika
2, 3 — przylqcze sifownika pneumatycznego 201.7

248.6

Rys.4. Wymiary gabarytowe ustawnika APIS-XX1-.., APIS-XX2-.., APIS-XX3-.., APIS8 XX4-é
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Kod zam-wieni owy ustawmiARI8 pozyc
Przeznaczenie

- do sitownika jednostronnego dziatania...
- do sitownika dwustronnego dziatania

APIS-XXX-DXX-RIOCIXX-TXX-PX-MX-WX-SX"
S S N Y A

- do zabudowy bezposredniej na sitowniku
z wewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia..............
- do zabudowy odlegtosciowe] poza sitownikiem z:
= zewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia (IP 54)....
« zewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia (IP 67)....
= zewnetrznym bezstykowym - magnetycznym przetwornikiem
potozenia (IP 67) - nie dotyczy wykonania EX.............c.coooiiiiien.
« zewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia (IP 65)....

Odlegtos¢ ustawnika od sitownika
-w metrach (0+15 m) wg specyfikacji zamawiajacego........c.cecoevvevvrvenenen.

Wykonanie
- standardowe.
- iskrobezpieczne €11 2G Exia lIC T5/T6 Gb....

Sygnat wejsciowy, wersja pakietu
- 4+20 mA z protokotem komunikacyjnym HART.......................

- 4+20 mA z protokotem komunikacyjnym HART i diagnostyka... HS’
Analogowy nadajnik polozenia

- bez nadajnika potozenia 00 |
- z sygnatem wyjéciowym 4+20 mA ... . 207
Przylacza pneumatyczne

- bez przytaczy (otwor Rp1/8") 0

- do rurek miedzianych @6 mm (mosiezne niklowane) 1

- do rurek kwasoodpornych @6 mm (kwasoodporne).. 2

- do rurek polietylenowych @6 mm (szybkozlgcza)... 3%

- do rurek miedzianych @8 mm (mosiezne niklowane 4

- do rurek kwasoodpornych @8 mm (kwasoodporne).. 5

- do rurek polietylenowych @8 mm (szybkozlgcza)... 6"

- inne - po uzgodnieniu z konsultantem Aplisens... 8

Manometry @40 mm
- wykonanie standardowe
- wykonanie specjalne (kwasoodpome).....

Wprowadzenie kabla elektrycznego M16x1,5
- dlawnica poliamidowa; kabel @4...10 mm
- dlawnica mosiezna niklowana; kabel @6...10,5 mm..

OPCJA Sygnalizator polozenia granicznego (krarficéwka)
- z jednym sygnalizatorem - nie dotyczy wykonan odleglosciowych i Ex....

o e
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Tabelal. Wy kaz zestaaUowyom

Zestaw montazowy * Ustawnik Wspolpracujacy sitownik

APIS-A0000-SS lub -SO Do zabudowy na sitowniku kolumnowym typ P/R produkciji Polna
APIS-A0001-SS lub -SO Do zabudowy na sitowniku jarzmowym typ 37/38 produkgji Polna
APIS-A0002-SS lub -SO APIS-1X0-... | Do zabudowy na sitowniku wielosprezynowym typ P1/R1 produkcji Polna

Do zabudowy na sitowniku z zaworem regulacyjnym z zebrem zgodnym

APIS-A0003-85 lub -SO z PN-EN 60534-6-1:2001 np. silownik produkcji Samson, Arca Regler

APIS-1X0-... Do zabudowy na sitowniku zgodnym z EN I1SO 5211, DIN 3337, VDI/VDE 38450 Namur
APIS-AD050-S8 lub -SO APIS-2X0-... np. sitownik produkcji Air Torque, Ebro Armaturen, EI-O-Matic

APIS-2X0-...

APIS-2X1-... Do zabudowy na sitowniku lub poza sitownikiem dwustronnego dziatania o ruchu
APIS-XOXXX-SS lub -S0 APIS-2X2-... | liniowym np. serii CNOMO lub zgodnym z ISO 6431 produkcji Prema

APIS-2X3-...

* 88 - elementy mocujgce ze stali kwasoodpornej; SO - elementy mocujace ze stali weglowej cynkowanej
XXXXX - zalezy od wykonania, kadowanie dostepne w karcie katalogowej zestawow montazowych
1) Dotyczy wykonan przeznaczonych do sitownikdw liniowych tiokowych jednostronnego i dwustronnego dziatania.
2) Dotyczy tylko wykonari do sitownikow liniowych membranowych jednostronnego dziatania oraz obrotowych jednostronnego i dwustronnego dziatania.
3) Wersja z diagnostyka posiada czujnik ci$nienia i jest zalecana takze dla aplikacji wymagajacych podwyzszonej jakosci regulacii i stato$ci parametréw
pracy. Dostepno$¢ po uzgodnieniu z konsultantem Aplisens.
4) Ustawnik posiada mozliwos$¢ ustawienia rewersu analogowego sygnatu wyjsciowego 20+4 mA. Funkcja rewersu sygnatu wyjsciowego wigczana jest
programowo przez uzytkownika.
5) Szybkozlgcza nie zapewniaja stopnia ochrony obudowy IP 65 bez cinienia w przewodzie pneumatycznym. W takim przypadku nie zaleca si¢ montowac
ustawnik przytgczami pneumatycznymi w gére, o ile nie jest zabezpieczony przed dziataniem czynnikéw zewnetrznych.
6) Kod nie wystepuje w przypadku braku sygnalizatora potozenia granicznego (krancéwki).

Przyktad:
Elektropneumatyczny ustawnik pozycyjny przystosowany do zabudowy na sitowniku jednostronnego dziatania
w wykonaniu standardowym (z wewnetrznym potencjometrycznym przetwornikiem potozenia), z analogowym sygnatem
wejsciowym 4+20 mA i protokotem komunikacyjnym HART, z sygnatem wyjsciowym nadajnika potozenia 4+20 mA,
z przytaczami do rurek miedzianych @6 mm, z manometrami w wykonaniu kwasoodpornym, z dtawnicami mosieznymi
niklowanymi M16x1,5 wprowadzajacymi kabel elektryczny o $rednicy 6+10,5 mm. Zestaw montazowy ze stali
kwasoodpornej umozliwiajgcy montaz ustawnika na sitowniku kolumnowym P/R produkcji Polna.
APIS-1X0-D00-RSt-IHE-T20-P1-M3-W2
APIS-A0000-SS

6. DANE TECHNICZNE

Sygnag (prNd) wej Sci ow wtechnice dwuprzewodowej4 é 2 MADCzpr ot ok o
komunikacyjnym HART

(dla wykonaGE i§kr0\beji®/§inm$izn
spegnial wymagMoimi wg Exi p

Napi itedieNGeni a wej Scia 95/ (odpowiada rezystancji v
dla prmMdu 20
Maksymalny czas przerwy w zasilaniu 20ms

Sygnag wyj Sciowy (nada wtechnicedwuprzewodowej4 é 2 MA DC

Zasilanie nadajnika po 11.36VDCidotyczy wykona® stand
(dawkona® iskrobezpzadg®onyaoh

pkt.5.1)
Ci Snienie zasilania 1406800 kPa
Pneumatyczny sygtneargujwy 06100% ci Snienia zasilania
si gowni k)
ZuUycie wdasne powietr O 0,035 kg/ hzagilanay40&RaSni en
O 0,015 kg/h przy ciSnieniu
Strumi e@Bwietasnya wyj Sciu O 3,25 kg/h przyldekPs&nieniu
0O13kg/ h przy ci S80klani u zasil
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Zakres przemieszcze@ t 10.100mm(dlas i § o wiednastronnegod zi agani
ruchu liniowym)
80800 mm (dla sigownik-w dwi
ruchu liniowym)
06180U (dla sigownik-w o ru

Charakterystyka dzi aga Liniowa

Tryb pracy ustawnika normalny lub rewersyjny
Tryb nadajni ka pogoUen normalnylubrewersyjny
Bgrndy dodat kowe

-od zmian ci Snienia za <0,05%/100kPa

- od zmian temperatury otoczenia 0,15%/1 0 L:I(ﬂla zakresu temperatur -3 0 U C...+6
0,25% /1 0 U Gla zak_(esu temperatur 4 ouagouc i
+60UC. .. +85UC
-od drga®& w zakresie: 0,25%

10...60Hz, amplituda < 0,35 mm
60....500Hz, przyspieszenie 5g

Histereza <0,4%

Pr-g nieczugoSci <0,1%

Stopi e® ochrony obudow IP65wgPN-EN 60529:2003
Pozycja pracy Dowolna

Masa 1,8 kg

7. WARUNKI PRACY

Ustawni k pozycyjny typ API S jest przeznaczony do pr ac
- czynnik roboczy:
powi etrze nie zawidyrzajnNee zyysFw,zedd ajgu,esywnych, czN
owielkoSci powyUeywi Ng&t ©mScio wzgl idnej takiej, aby te
byga ni Usza nie mni ejotoczénid (Wl PNJED 6@684-21199Mp er at ur y

- temperatura otoczenia:

wykonania z manometrami ze stali kwasoodpornej: 40U0C....+850cC
wykonania z manometrami w obudowie ze stali
wiigl owej pornd:wasood 250cC.50C +6

-wi l gotnoSi otaczaj Ncego powbssetrza

- dopuszczalne wibracje wg PN-EN 60654-3: 2000; klasa VH6
10...60Hz, amplituda < 0,35 mm
60...500Hz, przyspieszenie ¢ 59

- pozycja pracy: dowolna

8. INSTRUKCJA TRANSPORTU

Ustawnik pozycyjny wraz zwyposale ni em wy mi eni ony m omz wyspecfikoivanymeprzezr u g i m
zamawi ajzéStevegez 1 Sci do mont abMbeWwkowRtymfebibBlzony jest
tekturowym stanowi Ncym jednost kowe opakowanied kvayarwyltple.
jestbNbéeli NowNab&zpiracza ustawni k przed przemieszczani
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Do transportu ustawni ki pozycyjne w w/w opakowaniu ur
zabezpieczajNcym je przed u s z k o di.2\Mecrasieatrarispoitu tempe@aura a mi- at
otoczenia nie powinna wyk#&czah8pdLa granice zakresu
Ustawni ki pozycyjne w opakowaniu transportowym (zbior
dziaganiem opad-w atmosferycznych.

9. INSTRUKCJA ROZPAKOWANIA | PRZECHOWYWANIA

Odbiorca po otrzymaniu przesygki powinien sprawdzil
przyrzNdy w opakowaniach jednostkowych, rozpakowal e
uszkodzony.

PrzyrzMdynyobyi przechowywane w opakowamiiach 7adhmoish tk

Powi etrze w miejscu przechowywania nie powinno zawier

10. | NSTRUKCJA MONTAt U

10. 1. Zal ecenia og-Ine

Przed przysth|emusmad/vmuhcantpa)uwcyjnego na sigowni ku na
- przetrzymal ustawni ki w otwartych opakowaniach tak dgugo,
temperat,urN pomieszczenia, w kt-rym bAdN montowane

-sprawdzil, czy przeznaczenie ustawnika oraz dogNczon

na ktbndzie zai nst patrokara kajalogowatzestam U km((nﬂtal]owego ust awn
tabliczka na opakowaniud o g Nc zonego zest awu mont aUowego

10. 2 . Mont aU ustawni ka pozycyjnego n

produkciji Polna S.A. i wykonanie APIS-1X0-... z zestawem

mont aUo wy sA008IPIS 8ib SO lub P1i R1 produkcji Polna S.A.
i_wykonanie APIS-1X0-...Z zest awem mont-AGWOEEm AP
lub SO

MontaU ustawnika na sigowniku naleUy przeprowadzii w

a) Wyj NI ustawnik pozycyjny z opakowani a.

by Zamontowal na obrot owymfAwagksu awmsctzalwn ipkoad kdgTavdikgin iM1 0 i
Nastnpnie na dFfwigni nastawczej w miejscu odpowiada
kulisty i dokrnacil g (ratrnRy&. Bi6f kK N M5

c) NadwieS uby M8 znajdujNce sifi w wyposaUeniu cziaSci do
pgaskN.

d Wkr ncil l ekko w koSlplmlsysxgplw'nlka dwi e

e) WsunNi wspornik montalUowy ustawnika pbimifndz@r ubaph
M8(wsporni k ma specj ading Mmyecwwyd(lomam)moeuluej czynnoSci

f) Dokrhncil lekko wspornik montaUowy ustawnika do si i

g) Pr 2 Wlorciemjiiejkoak@ obej mi | i StubzMépomocN dw-ch

h) Na zesp-§ ramienia wysingnika zamontowal nakrntkn N

i) W obejmi 111 wkricil ramif wysifgnika kpl, a nast.|
ustawni k wzglAdem si gnuwmwiylkca Adiiuf piodp Sd@bFnenocuj Nce w w
aby zamontowany p-Fniej do wysifngnika zesp- g cifngna by
przypadku, gdy ramin wysingmkaolbe:sputi ZRes. Hi§lugi e nal eUy |

) Na zesp-§ cifngna zamontowal nakritkin M5.

k) Wkrficil cifigno w gNcznik ramienia wysifngnika r
pogoUegoicazyska si §gown)i ksak onk ip orjaosmi gewi(abrOea ot d ez ae z aj |
poziome. W przypadku, gdy cingno jest za dgugie nal
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Pochz~enie zespogu cingna z échnikie,m wysingnika, r
mont alowego 2z Kkiokg utsreare lsd Jmavme zpi eczy | Srokbryfi ¢ ajn Bk r fintok

Po sprzfignificiu cingna z ramieniem wysifngnika ruc
III si gowni kabyplowvinziuveanl ni e symetrycznie rozgoUony
d¥fwigni

2 sruby M8 + podktadki:
zwykta i sprezysta

Nakretka M10
+ podkfadka zwykta
Dzwignia 2
nastawcza
Nakretka M5 \Q -
+ podktfadka zwykfa| ————— } gl B g7 }
Przegub kulisty /@ I
Zespolu ciggna i % T——’—’
4 i @
f

Zespdt ciggna

w %
2 szt,

Wspornik

i
™~ Dzwignia nastawcza w_poziomie
i
NokFgtka M5 i ; , (w pofowie skoku sifownika)
Zesp6t tqcznika = = Sruba M8
2 szt.
; b Obejma |
Ramie wysiegnika kpl. —- ————
Obejma i
Nakretka M8 +
Sruba M6 + podkiadka podktadka zwykta
lzwykfa i sprezysta szt.2 i sprezysta
E//:l Ttoczysko
0s zespofu ciggna sitownika [//:l
| i
0s tfoczyska sitownika

Rys.5. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-...zzest awe m mo nt aAD@wFSrub B (Lsgwnik
zabudowany na si gowni ku jarzon®gm typ 37 | ub
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| —

Sruba M8 szt.2 + podktadki:

zwykfa i sprezysta
Nakretka M10 +

L
)
_I7J

Sruba M8
2 szt

Obejma Il

podkiadka zwykfa &

Nakretka MS
+ podkiadka zwykia | ——u]

Dzwignia ——
nostawcza

Przequb kulisty |

godo |

zespofu ciggna 3 Obejma |
Sruba M8 i
RN Zespdt ciggna // 41 b3 lQ Nakretka M8 + podkfadka

Nakretka M5 3 -4 zwykia i sprezysta
Zesp6t tgcznika 1 $
Ramie_wysiegnika_kpl.

08 zespotu_ciggna

Dzwignia nastawcza w_poziomie
o (w potowie skoku sitownika)
— Sruba M6 + podktadka
o] —yk—Li_rzw Ta T sprezysta 2 szt
n ~——__Ttoczysko sifownika

0s tfoczyska sitownika

N

Rys.6. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-...zzest awe m mont aAﬁ@DBvSrSr[ub B@® (usgawnik
zabudowany na si gowni ku wielospriaUynmowym typ P

10. 3. MontaU ustawni ka
Polna S.A. - wykonanie APIS-1X0-. . . Z
A0000-SS lub SO

pozycyjodukdio n
zestawem mont a

Mont a0 ustawni ka na sigowniku nal ely przeprowadzil w

a) Wyj NI ustawni k pozycyjny z opakowani a.

b) Zamont owal na obrotowym wagku ustawni ka d¥fwignin na
Nastipnie na dfwigni nastawczej w miejscu odpowiada
idokrncil go naRysi¥t kKN M5 (patrz

Uchwyt s2t.2 .
ég\,ﬂnd
l“j‘f;(f‘d \.13‘
podkiadka zwykio
Rys. 7. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-. . . z zest awem r\0000-3STub SO/ (ustawnik | S

zabudowanyn a s i §kolunmowym typ P lub R z rozstawem osi kolumn 110 i 132 mm produkcji

Polna S.A).
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216

‘ T{oczysko
sifownika

Obejma |
Uchwyt szt.2

= I
B |
Kolumna @{

sifownika

Kolumna
sifownika

Wspornik
Nakretka M8 szt.4 +
podkfadka zwykla | sprezysta
Zobierak

Dzwignia nastowcza T
_Sruba M8 szt.2

————L___Obejma Il
___ Zesptt
plytki
— Sruba M6 szt.2 + podkiadka
zwykia i sprezysta

~_Nakretka + podkiadka
zwykta M10

Widok "W"

L

Rys.8. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-. . . z zest awe m rA000-SSlub SO/ (ustawnR | S
zabudowanyn a s i §kolunmowym typ P lub R z rozstawem osi kolumn 216 mm produkcji Polna S.A).

c) P rdzoy ktrgiocc 2 y s k ejmg (bbgjman mrazkobejma ll)  wr a z z pgytkNSzabpMﬁlocN

znajduj Ncych sifi na wyposaUeniu cziSc do montaUlu

Pjaszczyzna zespodu pgytki powinna byl wigoakwsek:c
si gowni ka.

d) Umocowal ust akelmniesp dpywoy kay zaapo mwyithate Bys. 7t &

pokazuj Ncy pojoUenie wspornika mocuj Ncego Achwyyz gl id
dokr Rlkenakr it kami M8 .

e) PogNczyl zabierak z tgoczyskiem sigownika przez \
p g yitpatiz widok WnaRys.7 lub8t ak aby wizualn) eskolbwo o wwiegfi5d %n a
pogoUeniewpoatioem potrzeby skorygowal pogoUenie usta
nakol umni e )si gowni ka .

f) Po regul acji mocno dokrfcil wszystkie Sruby i né

Zabierak w wycifciu zespowpld m§yt pigy nmd wi mieen |
III zabieraka g§yteksipagem dFfwigni odpo!viadachy pegnce
byl wi zualnie symetrycznie rozgoUony wzglindem

10. 4 . Mont &H pezygwyinego na sigownik
reqgul acyvi ny mzgednyzePblHEN 60534-6-1:2001 np. na

s i g o wprodkkeji Samson lub A~rca Regler - wykonanie APIS-1XO0-...
z zestawem mont-AQO3VES mb SOP I S

MontaU ustawnika na ewgdowni kw naseflgupNeeprkol ejnoSci

a) Wyj Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a. .

b) Zamont owal na obrotowym wagku ustawniik ad odkFrwiicginii fij Kn
nakrntkN. Nastnpnie na d¥fwigni nasdwiwcgiegownimk & j zsar
zabierak i dokrfAci Ryg® nakritkN M5 (patrz

c) Przykrncil do tgoczyska sigownika obejmy (obejma | ora
Srub M6 znajdujNcych si® na wyposaUeniu cziaSci do mon
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Pdszczyzna zespogdu pgdytki |1 powinna byl wizualni
(zaworu)i t goczysko sigowni ka.
Wspornik ) Toczieko Obejma | Z,eb‘ro
Zebro —sifownika / 15\ owmkg
§Howwfko _ (zaworu)
(zaworu) Obejma |l
Sruba M8 + podktadka ; __— Zespot
zwykfa i sprezysta ‘;t = _— phytki I
\Z] [ Sruba M6 szt.2 + podktadka
Y zwykfa i sprezysta
Zabierak A+ Nakretka M10 + podktadka zwykta
Sruba M8 szt.2 | L Dzwignia_nastawcza

___Nakretka M5 + podkfadka

D I zwykia
= }
o B -
i
T 4
I
I —
i st
I S P
S . o
=
/{/‘/‘
e Zespdt ptytki Il
/4// Zabierak
P

Sprezyna ([
el

Rys. 9. Ustawnik pozycyjny typ APIS-1X0-..z zest awem mo n tAG0ODSE umMSONBtavBik
zabudowanynasigowni ku z zawor em r e-ggodnazePXNEM60534-6-1:200 bp. ram
s i § buwrodukcji Samson lub Arca Regler

d) PogNczyl zabierak z tgoczyskiem sigownika przez \
p g ylti lpatrz widok WnaRys.9,t ak aby wizual n) eskolpwodofwviegrf 58& %nast
pogoUeni ewpoaziomepétrzeby skorygowal pogoUenie usta
na Uebrze si gowodpawdepdas owtrmNck uwenowesug Ncym ustawni k
gwi ntowanym Udbra si gowni ka

e) Dokrncil mocno wspornik ustawnika do Uebra si gowr
mont aUu. )

f) Dokrficil mocno pozostage Sruby i nakrntki.

Zabierak w wycifciu zespogu pgytki |1 powinier

III zabierakazz e s popeyt ki I I ruch dTfwigni odpowi adaj Nc

powinien byl wizual niye wezygreditdreync proizée omeg®o porg o

105.Mont alU ustawnika pozycyjnego na sSi
jednostronnego | ub dwustronnego dzi a
EN | SO 5211, DI N 3337, VDI / VDE 38450
produkciji AIR TOROQUE, EBRO ARMATUREN, EL-O-MATIC -

wykonanie APIS-1X0-... i APIS-2X0-é Z zestawem ARISt al
A0050-SS lub SO

Mont aU ustawnika na si §ownaiskuiprug|Necly rkrodedmovwadzi I w
ayWyj Ni ustawni k pozycyjny z opakowani a.
b)Zamont owelir oteowy ms wahuka spNMNezsigiga dokr iicalrNch agnoi | M.k
Przy montaUu =zbyobceel Suwhgfimocuj Nce po wkricéaiu oai
wa gk u us-paraRys. kOa i
c)Zamont owal do korpusu ustgawmolka oc €@wreir keimiatrz ®skdibfaani | M



16 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

dW zal eUnoSci od wielkoSci sigownika nal eUy awi [
kNt ofvnipoprzez odpowiednie prrzazsqnmwunmacehwalg S sii e
zamont owa$rczyemM§y i dokricili je lekko nakrit mi .
e)Sprawdzi l kierunek ruchu Wagk'dﬂcszinﬁjd(mnﬁigsﬁanzhys:I;ﬁ)og“;oUenin
f) W tym pogoUenlu ptr @ wmiolcio wa o sieikd(wnioléauma\lMpSomocN c
g) Sprawdzil wizual ni e ockzyy waa$ &gll\f@azwmakslaeﬂ\Eqnmam@gw dol n
Ncznika znaj dujweagskiun sw gwywenii fkcai. u w
razie potrzeby naleUy skorygowal wzajemne pogoUeni
a otworach pod Sruby M5 w kNtowni kach.
Dokr (SlrlubtythéSrynoculNce kNt owni ki na sigowniku.
DosunNi ggﬂczjmskvgig\hmlzlna a nast fArpan i vea Quknu epoguzezhvormii K a
mocned ok r Ac eniSe ubw-Msh

e
o 10 e
~aon

t
e
a

vv:é@

h
i

é Wskazane jest wkruilcedNeralwkaohsprzigga Srodkie
przed odknpiiloaie 228 lob 243.

) UsunNi luz pomifidzy otworami ceowni kaoba kRtiGwni k
siebie. Dosunifnci ei awpkwinadalznejachowamnl e g § o Sustawnikae o wn i
wzglfidem pgaszczgrtmynyi § &ppvdRysalda ad

k) Dokrficil nmokcrniot kciz tM5r yuni eruchami aj Nce kNtowni ki wz

woko ustawnko

Riiasiil

Rys.10. PogoUenie mont aUbX@é s RS ivkzag |APdleSn si gowni k a
jednostronnego | umnadwustronnego dzi ag¢
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Pofozenie 2 $rub M5 !
na fqezniku sprzegio :

Wspornik T
(ceownik + 2 kqtowniki)

. r\ r\
= ( \ 7, \ Ceownik
Sruba M6 — 4 szt. @' - '\). Kqtownik

Watek ustownika

Sruba M6 szt.2 +
podkiadka zwykia

Nokrgtka M6 s2t.2 + \‘Dﬁl\ Sruba M6 szt2 +
L r 2t..
podkfadka zwykla i sprezysta I & :

odkfadka zwykia
i \pglm‘ I ? L

Watek sitownika + : t Nakretka M6 szt.2 +
Kqtownik podkiadka zwykia i sprezysta
1 kqcznik sprzegfa

Sruba M5 szt.4 +
podkiadka zwykla i sprezysta

Sitownik
pneumatyczny

Rys.1l.Mont aU ustalXoékh ARRHIES z zest ammont aUo wAPIEO-ISRUb SO) na
sigowni ku obrotowym jednostrounstegwnik dwvastdowarygona z:

EN ISO 5211, DIN3337, VDI/VDE 38450 Namurnp . ; na sigowni ku produkec,ji Al
El-O-Matic)
10. 6 . Mont aU ustawni ka igmolinigwymj nego z

dwustr onnegoseri ZNOMY arodulacjii PREMA Kielce lub
zgodnymz nor mN | SO 6431 prpdukcd PREMA owni k
Kielce, FESTO - wykonanie APIS-2X1-é , APIS-2X2-é z zestawem

mont aUowy sAXXXR-8Slub SO

Mont aU ustawni ka z sigownikiem nal eOy Qrzeprowadzii \

a) Zamont owal na tgoczysko si gnoonodwied r wsiipatgni k z ¢
Rys.12.

b) Zamont owal waimorsti igliwnidau jdWae ppygadeni a )

c) Zamont ewali ko pypoj@eitewpgkifia ezgubem kul omocron aRo Kt Rai l

d) e z P@gni A wysifignika z przegwhemakwplrizsettyw rznd rman tpovg
Wyregul owal dgugoSIl ramieni a wyisui fipgrnziektawotrank ,k aa bpyo gpoc

kontruj NcN ko@c- - wki 2z rzpieoiénopragtwornigavi nt owany m t
r ~ - g - - ~
si gowni ku moUnawaly gmg yztakmo nodlatlc wNsppsAbDRpsdlkazany na

A W przypadku gdy ramifin wysingnika jest za dgug

e) Dokrhcil nakrntkn M8 na ramieniu wysifngnika.
f) Zamontowal pazeomwoc RiedwpolanWeardioavych tak, aby
t goc sy gkouwni k a nyego zrpucehE b3g §mmysd ns wojyego pogoUeni a
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Nakrgtka kontrujgea Wspornik  Sruba_mocujgca_szt.2 Przetwornik_potozenia Sruba mocujgca szt.2  Zigcze elekiryczne  wspornik
przetwornik pofozenig przetwornik pucuz-nzu\
Piytka osadcza
e N [/
)= i

ii ﬁ Lﬁl L—l”l\'/ ] Sruba szt.2 + podklcdki\

=~ Obejmo SHownik Obejma montazowa ﬁ—]ﬁ =Y spreZynijaca
¥ —

Koficowka z
‘przegubem
kulowym

Romig
Wysiegnika

Nokrgtka M8 + podkfadki
Zwykia | sprezynujaca
Sruba M6 szt.2 + podkiadka
ZWykia T sprezynujca

L

Ttoczysko /
siownika
Wysiggnik,
Obejma |

Sruba_szt.2 + podkiadki
Zwykia | sprezynujqca

Wspornik
Przewdd

] D) yezny

AR
Ctlstion
i

Rys.12. Mont a0 APSSE2XIaén, ARIS2X2-¢ zzest awem mont aXXACBTUSP| S
(ustawni k zabudowamwup o6 z & n % ie denchiudikicagmenp.iseri CNOMO produkcji
PREMAKielcel ub zgodnym z | S@ducfi BREMA Kelcdjlub WBST®).

Spravydzii czy maksymal ne nikeyni spowodue usekodzehia przetwarkka s i § o
pogoUeni a.

Wrazie koniecznoSci naleUy wykonal korektn d¢
odpowi edni e wykrncenie/ wkrninceni e ko@c:- - wki z p
& przesuni eci e przetwornika Wzglﬁdem jego obejm mo
nal ey ponownie dokrificil akrintkn kontruj NcN
wkrnty mocuj Nce przetworn|k z obejmami do ws
g) ZamonsawaizNpgprKBWynuj NcN na ramieniu wysingnil
h) Zamont owal ustawni k np na Scianie lub innym
wspornika &Srab WM& bMdNcych wyposalUeniem zestawu mo

III OdeggoSi ustawnika od sigownika ograniczona je
ustawni k z przetwornikiem pogoUeni a

i) PogNczyl zgNcze przewodu elektrycznego przygRNc
przet wororliekidoalpro@c i | nakrntkn z qktrydzuMmNcN si A na zgNc
i) Dokrncil mocno wszystkie Sruby, wkrnty i nakr
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10.7. Mont aU ustawnika pozycyjnego z si
dwustronnego dzi agamdulkcii BREMA Kielc€ Ni©® MO
zgodnym z normN | SO 64 prbdukci PREMA si §o
Kielce, FESTO i wykonanie APIS-2X0-6 z zest awem mont ¢
APIS-XXXXX-SS lub SO

a)

Nakretka M10 +
podktadka zwykta

Nakretka M5 +
podktadka zwykfa

Sruba M8 szt.2

Nakretka M5 N T~ Sruba M8 szt.2

C 1
iy

.“E=
u_Tg Z i
b % \ Zespdt ciggna

Ramie wysiegnika

Nakretka M8 + podktadka

zwykta i sprezysta - Fﬁ‘ = u =

Sruba M6 szt.2 + podktadka O (. =]

zwykta i sprezysta 1_;
( A
Wysiegnik /| —
i) X -
Sruba szt.2 + podktadka
zwykfa i sprezysta Obejma | Wspornik Sruba M8 szt.2 + Sitownik
podktadka zwykta pneumatyczny

i sprezysta
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b) )
L L
3
i i i sifownik
! E ! pneumatyczny
Dzwignia : i E ustawnik
nastawcza \|[! ; ! pozycyjny
N I
‘@
\\—l_
1]
il
il
\ Il
Wspornik
mocujqgey
Ttoczysko 'JI
sifownika !
= : T
E Sruba M6 szt.2 + podkfadka
=:e zwykfa i sprezysta
Rys. 1 ntalU ust adX0-éka zRBIt A3wem mo n tXXXXK-85Iub S@ @dtagnik

3. Mo
abudowany na si gowni ku dwust r on sedi €OMO proculkgjePREMA 0 r uc |
Il ELCE 1l ub zgodnym 2zrodujOPREMAXKIelce(lub FESTQyNn i ki

a) Wy ji tstawnik pozycyjny z opakowania. i
b) Zamont owalowajp obdrotstawni ka d¥fwigniin nastawczN i

c) Zamontowal do ustawnika wspornik mocuj Ncy dokric

d Zamontowal zesp-g§g cingna na dfwigni nastawczej u
si gowni kagoinadko kit kdli M5 .

e) Zamontowal do si gownika wspornik i dokrhcil go 2

) Przymocowal lekko za pomocN 2 Srub M8 ustawnik d

g Przykrncil do tgoczysylsansgmgd(wnmlnk@wahgjmmwcemlerﬁnwej
NasthipnieynagelUywal dgtuagloSIalnyampempagblgemncungna
zachowana wizualna r-wnoleggdoSi pokazana na Rys.

h) PogNczyl zesp-§ cifigna z ramieniem wysifngnika t a

w pogdowi e (s50§%)wirBiwkoaskmni a nastawcza zajhiga pogoUen
r-wnolegle do tgoczyska sigownika (Rys. 13b)
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10.8. Zasady instalowania przewod-w p

Przewody pneumatyczne do rpecdwikntnoy ab ycii Bnag (elniivkisez ajsa kP & n
powinny byl tak mdyowaneaUoakey braiididieyEjmecbani cznych.
Przy prowadzeniuprz ewod - w nal eUy .Wnikah pagamafEi a i usmadi nci a
podgNczeni ewnap reddgwq ce- p powietrdemuZalacanie jest stosowanie wy Ua r zukn e j
miedzianej A 6x1 lub A 8x1.

Ci Snienie zasilania naleUy doprowadzil do przygNcza |
przewody sygnag-w wyj Sci odwylcuhb 0Az3nda cnzaol neylbyh pcoydf Nrcaznyil Az
si gowni ka.

A PrzygNcze przé&odemas P niezapewnialP65obudowybez ci Snienia w

pneumatycznym.
11. | NSTRUKCJA OBSGUGI
Parametryzac] fustdwnikka nrho @rua awy kional w nastihipuj Ncy spos-
-za pomocN kl awi aspoy- bstawnzaatawi engokwgplni é1o8.
-za ponkorophteraz apli kacj N Raport 2 wyposaUonego w odpowi
11. 1. I nformacje og-1Ine

1111 . Przyciski steruj Nce

Do programowania parametr-w ugyawnizkai Rykld)szesuy Naee

D -zZwifkszanie wartoSci l'iczbowej danego parametru,
zatwierdzenie wyboru realizacjijwc ze Sni e j wybranej funkcji;

b -Zmniejszanie wartoSci liczbowej danego parametru
8 -Zatwierdzenie wartoSci wybranego parametru |lub za

Wprzypadkuprogramowan'parwavenzpcékomDiDprzyporszkowano f unk

Aautopowtarzani ao. Funkcﬁ)labzmraiejsmmmEDJ\h/arwtiaé(ziwi[E\krsamtmu’ e u
automatyczny w-wczas, gdy odpowiedni przycisk jest pr
autopowtar zani a wynosi 10 powt-rze® na sekundhn.

Menu ustawnika pozycyjnego przedstawiono na Rys.15. PrzyciskiDiD umoUl i wiaj N wskazani
odpowi edni ej pozycji menu ustawni ka. Wykonanie odpowi

pozycj A w me n utkowyzatwigrdzenid wyboau funkcji przyciskiem8

Po =z ak o Ec z e n iodpowiedniegowarametiua a st A puj e a zapisamatégy gammedru i
wskazanie naswhimerey. pWylycij ikolpamafetir ustjasvi manwazasad
Ustawianiepar ametr -w moUe byl wykonywane | ub powtarzane Wwi
eksploatacji ustawnika.

Ustawionepar ametry pami Aitane sN w pamifici ustawnika w spc
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© ©

7 N TN
& AV e

Rys.14. Klawiatura ustawnika pozycyjnego typ APIS

1. WySwietlacz ciekgokrystaliczny, al fanumeryczny
2.PrzyciskD,
3. PrzyciskD;
4, Przycisk8 ;

11. 1. 2. Pozi omy odsgugi ustawni k

Komuni kacja uUytkownika z mikroprocesorowym uchtawni ki
poziomachobsg u gi Rypld)t r z

o | pozi onitgblpmdy nogrialnej
o | I pozi oint roppbs gpurgziej Sci owy
o] I'I'l pozi otmybpatawmeiryragji i konfiguraciji

Na pierwszym paoaai avmiSavi @l 3 Fac gviy Suvd tea wrainke s Mo Sicrif or macj e
przemieszczenia PV t gocdy sskyagnal e SP et ejmpeymt ur ze wewndG, rznej
wska¥nikiem pursawmiwdgawagpr zetWOKPRar pogm Ueic anego st
sigo w R EG ZNIE (opcja) oraz wersji oprogramowania WER PL X.XX.

III Wlewym r ogu wy Swi 398 aa cpzraz2eccowil§wi et | ana jest aktui
temperatura ustawnika (tylko dla SPi PV).

Zmi ana rodzaju wySwietlanej wielkoSci na mezkolejnet!| aczt
wciskanie przyciskuD (Rys.15) w ko 1IPM, 8R,slc AC, WSK PR, RECZNE, WER PL
X.XXIubprzyciskqu kol ejnoSci odwrotnej
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TRYB PRACY NORMALNEJ TRYB PRZEJSCIOWY TRYB PARAMETRYZACJ |

1) [2PE ]
v

1) WER PLXXx}={ PV

~g—! 0raz
potwierdzenie
hasfa

L
1) - komunikaty wy S wi esekwenoypie jednorazowo przy uruchamianiu ustawnika
2)-funkcjad o s talnpan specj alne Uyczenie klienta
3)-przemieszczenie automatyczne do funkcji PV po zakod

4-funkcje wystifipuj NPIS-XX€o dl a wykona& A
5)-funkcje wystnpuj N tdylalgonARiStél Kilg) ohzack eg- owy opi s zn
oddzielnej instrukcji: ADiagnostyka w Ustawni kach #

Rys.15. Menu funkcji ustawnika APIS
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PrzejScie z trybu prafygi ouvestgoadnaiavy kdba utj rey s fip moe@jr ze z

wci Snificie oBRPuP.prraciys&wivet !l aczu H(A’S\G‘l’@asﬁb dowczas
zaawansowanych funkcji programowych i konfiguracyjnych ustawnika.
Przej Scie dogosg@zinoreigooh 8§ bgi parametryzacji i konf i c

uprawnionych os-b tzn. po podanilHASs(Ez@ ppoodnmozcaNSSpproztyV\ci

11.2. Funkcje ustawnika

Przed przystNpieniem do obsgugi apkutlBomi | ustawni k pc

11.2.1. Pierwszy poziom o0 b s § iutoyb pracy normalnej

Tryb pracy normalnej umoOUliwia odczyt ,wartoSci
III sygnwmagjuSci owego ,(t=tmpreujaN we go)we wrmajsprawvdzergajp r wasvti al\§r
ust awi eni a pr zetwesjoprogkamowana® o deniuano Ul i wi a w tr

sterowanie sigownikiem (opcja).

11.21.1.PViodczyt aktualnej wartoSci prz:
sigowni ka.

Na wySwietl acnpu poj awi si n

-
Pk

25% P\//‘

e Ne————/
Wzgledna wartosé Sygnofu/ \ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) tfoczyska sitownika w [%]

Tainf or macj a wskazuje, sUé wsat gwreir kes zoyas) Jiumjzé o mir yb pracy
11.2.1.2.SPiodczyt aktual nej wegrStca Sowie gsoy g

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wySS\F?;etnIaenMyaéwsi)emUcalctzu |

2.0

25% SP

I
Wzgledna wartosé przemieszczenio/ \\Wzg}edno wartosé sygnafu

(PV) ttoczyska sifownika w [%] wejsciowego (SP) w [%]
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Wci Snificie jed®Opowaauprezywcipoku ostaeuwy Swi e P¥gake a
pkt. (11.2.1.1.).

11.2.1.3.T ACi odczytaktualnej t emper atury wewnhnt

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wygwm;nhewyéwsymbebuu p
np.:

cl.4

29y T “E

AT S
Wzgledna wartosé przemieszczenio/ \\ Aktualna temperatura

(PV) tfoczyska sitownika w [%] wewnetrzna ustawnika w [C]

wWeci Snificie jedOpowaduprezypaizelkBci e z tpnmdPojakevm
III pkt. (11.2.1.2. ) , nat omi ast etegolpryciskepowodiie$ m iwi ¢ PV plow pkt
(11.2.1.1.).

11.2.1.4.WSK PRiws ka¥ni k prawi dgowego usta
pogoUeni a

(0] PrzyciskamiDIudeopr owadzil do wyWSK:tRRaninaa swyrBbnd leut | a
s inp.:

F——— |

25z WSK PR
Aot e Y
Aktualny zakres pracy / \\Wskanik prawidfowego ustawienia
przetwornika potfozenia w [%] przetwornika pofozenia

Wci Snificie jed®Opowanduprez paizsteai ev = t maw WACS jak e
w pkt. (11.2.1.3. ) , natomi ast kol ejne wciSnithE’iPV.go I



11.21.5.RECZNEi t r y b

n

n

26

rncznego

dostAnpnaziwni epoobsgugi

Oyczenie

Wzgledna wartosdé

k

107 APIS-é -IHX-é ( PL)
st er ofurkoja a s
na
ient a
W)IE,GZENEIenia funkciji

poj awi

5¢

S np.:

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzil do
r v
o WcisnNi 8rizyrcd skySwietlaczu
/
“// \\'

ﬁ) [7\ N

i 10

SP

e 7

funkcja l

— reczne sterowanie sitownikiem

o Wciskaj Nc

Zatrzymani e
przez

o Wci snNi

Zako @czeni eRPGANE mwodue

zewnitrznym

operator a

polecenia. W trakcie realizacji polecenia RECZNEf unkcj e

lub

ruchu tgdoczyska

pozycji

sygn9B.em

pr zl ubprzyciskul) Kmi pnzycpekycj fikat oczy

sigo w D o). n apsot fzpauj j fiec i puo

powr -

tgoczysko

8r;zymd svky Swi et Impczu

si gowni ka

regul acyjne

poj awi S i

jramowania

t

skim  (PL)

do sterowania w

steruj Ncym

pozost
us

[
S
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Wci Snincie jeddhpowedpieyprskj Scie z powhNBKem w s
PR (pkt11.2.14) , nat omi ast i&tego priycisku ponoduisp o wrc - T AT SP,
PV.

11.2.1.6. WER PL X.XXT informacja o wersji oprogramowania
ustawnika
o] Przyciskami DiwbPdo prowadzil do wy WWER PLA.XX: s ymbol u

imer

WERPL 1.2l0znaczadwvar sviy & ®© n2i® desdnostrennegod z i a JAPISLAX-¢ ), z

oprogramowaniem nr 21.

lub:

WER PL 2.2loznaczadwar sy & @ n | iE& odwustrokneged z i a QAGPlS-iZXX-é ),z

oprogramowaniem nr 21.

lub
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WER PL 3.210znacza wersjfi z trybem sterowania rficznego
wykona@® do si gowni k- w jed-ﬂ.)ﬁ)(sét)r,orzneog)(r odgzriazhawmina' e(mA AirS

lub
Numer
A oprogramowania
hY
7 Y
4,21
\y P
N\ »
\ >
\ Wersja oprogramowania

w jezyku polskim (PL)

WER PL4.2lo0znacza wersjn z trybem sterowania rfAcznego
wykona@ do sig‘;ownik-W(MDVSUZQ(X—é)o,nnzeg@prdagra@imw('aniem nr

JeUeli uUOytkownik nie zamier zaPLr(p’olek'r)hazEn (angielskiyraa loe!
weisnNi 1 DuabEbr 2wycciidsnki ic Desppwed o e k ppowr@gmsic stasu

III wy Swi e REGZNE 11215 ), natomiast kolejne wci$nifdcia
WSK PR, T K:,SP, PV.wci snifci eDppoyoidske przej Scie

aktualnej wartoSci przemieazwy®nilaczidopoy akva si dio

e Tt

235x PV
S —
Wzgledna wartosé sygnofu/ \Wzg\edna wartos€ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sitownika w [%]
o JeUel i uOytkowni k zamierza zzF?rLi.(paﬂski)’naEﬁz(yalﬂgdpen(sg(riamm\ﬂ
wecisnNi &rizycnakwySwietlaczu pojawi sin:
Numer
# oprogramowania
i X
= E
A £y
c1
Ed POLSKI

A
e b A J
Informacja o edycji / \ Jezyk

jezyka oprogramowania oprogramowania
J 9
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o Wci s n Niprzycisk Dilab przycisk B; na wySwietlaczu pojawi sif
Numer
A oprogramowania
s g
Ve N
1 N\ 4
| Ed  ENGL
X
Nl K J
nformacja o edycji _# AN Jezyk
jezyka oprogramowania oprogramowania
o Wci s pridisk8 ; na wySwiethpaczu pojawi sin

co.C

29% PV
Wzgledna wartosé sygnofu/ \\ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sitownika w [%]

11.2.2.Drugipozi om obiddwdi przej Sci owy

11.221.HASGiChas o d o s tawvansowdnychZuakciji
programowych i konfiguracyjnych ustawnika

Przy stanie wySwietlacza jak w pubfl212ubP.215ldb.11.216h 11.
w cel u ppienesge§ocdo grugiegop 0 z i o mu tjood sydupméy normainej do trybu pr z.
nal ¢ 8ynoczeSni eprayciskiDif)i NWavawy Swi e tsli dic aw :weajaswi
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Taka informacja wskazuje, e z ost A@ni ity abauguigipoEtiroynb przej Sci owy)

Poruszanie sin pegmempwzwomlis pabyeva si N w spos
-wci Sni i crazerzygiskd Bpowodujepr zej Sci e wtrylppoasyrmarmatne)i

wy Swi e stanejakiwepkt. 11.2.1.1,,
Er dejuPydieag o p o zi ociego tj. adtrybi pagametryizacji itkanfigeraciji

b nast |

-w celu
nal eUy:
o WcisnNi 8BrzyziwkSwietlaczu pojawi sif
fabryczne
e
] t nie re n
unk
III JeSlIi zmieniono wc z,e Stnd egrmyaspgmmacbﬂmwnca)ﬁgeiglo-W(
ustawil .
o Zatwierdzil hasgo prBez nacw@bwhet bapzonypof awi

a k ¢ egkniazwyiS wi eestd aa ¢ z,a au sntaaswnii pknipe poj awi s

Wzgledna warto$¢ przemieszczenia

Informacj a o

» (PV) tfoczyska sitownika w [%]

i

2on: 3P PV

| ST N
Wzgledna wartos¢ sygno!u/ \Informocja o trzecim

wejsciowego (SP) w [%]

poziomie obstugi
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JeSI i h a & gpoowadeosetnd reipopr awni e, wtedy ni e
III ana wySwietl| a&aepmo:poj awi sin

nast Npi

(PL)

Nal e0Oy w- wc zpars- \ypid rscawiiia p o p rwaywknoenguoj Khca scjzay mmoovd dliejapi s ar

Zmi ana rmaBlgiawa jest po uzyskaniu dostfipu

do trz

III NHASGO.Real i z uj Nc proceduz3Rlmpli w@ymiNe ws @iualhegs § a

przy pomocy DJiDZV\ypcriosmka-dV\zi {gmowe has

11.23. Tr zec i p o z i iotngb matam&tryzadiji i konfiguraciji

11.231.PViodczyt aktualnej wartoSci

si gowni ka
Po poprawnym pakwpknlilR2.lhas@ga wy Swiaenti| asd ziu nmpa j:

Wzgledna wartos$¢ przemieszczenia

» (PV) ttoczyska sitownika w [%]

s

2oz 3P PV

{SESS P/
Wzgledna wartos¢ sygnofu/ \\ﬂformocja o trzecim

wejsciowego (SP) w [%] poziomie obsfugi

pr z

obs

Funkcja ta wykorzystywana jest do podigh bl dpadczasgprodesuSc i I
rzeci

parametryzacij.i i konfiguracji na t

m pozi omie
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11.2.3.2. AUTO - automatycznes t r oj eni e parametr - w

o] PrzyciskamiDludeopr owddzwy Swi et IAUTQ unkciji
a ™

{

A W
\ Automatyczne strojenie

parametrdow ustawnika

¢

o WcisnNi 8rzyacinvgykSwi et l aczu pojawi si

Aktualnie realizowana

# funkcja
e k]
a ™
AUt
\ TAKNIE
g,
A =

\ Redlizacja (TAK) Iub

(NIE) funkcji AUTO

0 W przypadku gdy funkcja automatycznego strojenia ustawnikamani e by i (NIEpnana
nal e 0y wcyciskBNi pazwySwietlaczu pojawi KPiparast np
pkt. 11.2.3.3.

o] W przypadku gdy funkcj a automatwvykmnarmgTOA\Ks)nabpgyli‘
weisnNi Przycisk

Rozpoczyna sin procedur austawnikeo mat ycznego strojenia

Ze wzglndu na kilkukrotne wysuwanie i wsuwanie
zix AUTOnal eéighowai szczeg-InN ostroUnoSi .

Dob-r ci8nie@ steruj NEYSM Ak CHN B)motyczy tylkpo wn i k a
III Wykorﬁd:’d'.-s-zxx-é.

Czas wykonywania funkci AUTO zal eUy od pojemnoSci kom-r sig

kilku minut.
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ZakoE zenie alygecrzyrtmw sttroma&thia parametr-w ustawni ka

na wySwietlaczu napisu np.:
Wzgledna wartosé przemieszczenia

#~ (PV) ttoczyska sitownika w [%]

el i

29x oSP PV

i
Wzgledna wartosé sygno'fu/ % Informacja o trzecim
wejsciowego (SP) w [%] poziomie obsfugi
PowyUsza informacja wskazuje, Ueotsn@ydgiujpermeyy spifie rnvas z e
parametryzacji i konfiguracji.
JeUeli podczas strojenia SKUGHAka pejpawizasi ek 6m

III AUTOnie zosta §a pr avizgctywy vakiegovsgakucs apisane w pkt. 13 LP. 9.

W przypadku gdy funkcja automatycznego strojenia ustawnika AUTOma b yi pominidta

przyciskD; na wySwietlaczu poj awi sin nastﬁptj.eKPfTunkcj
patrz pkt. 11.2.3.3.

11.2.33.KPi ws p - g ¢ zwzmaciniknia kp regulatora PID

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy§‘Q\Fi’rEp.tlenia symbol u

Aktualna wartos¢ wspdtczynnika

bl wzmocnienia kp regulatora PID

2.8

KP

)

Symbol wspdfczynnika /

wzmocnienia kp regulatora PID

o WcisnNi 8rzryaciveykS3wi et |l aczu pojawi sif np.
Aktualna wartos¢ wspétczynnika

# wzmocnienia kp regulatora PID

ks

Ed KP

\CEE A

Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana

wspdfczynnika wzmocnienia funkcja
kp regulatora PID
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o WciskajNc i/lub pDrlybtpryzisk®njaNce Uyr zyntiiesnki | wart oS
wzmocnienia kp regulatora.
Wsp:-gczynni k sznmoduifjgn'wpgyw na stabilnN prach
III automatycznie podczas realizacji funkcji AUTO patrz pkt. 11.2.3.2.

o zawi erdzil nast Kpwicoinskk awjal dBopSri zmyac iveykSwi et lmczu poj

Aktucalna wartosé statej czasowej w

» [s] akcji catkujgcej regulatora PID

199

Ti

L/
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji catkujqgcej regulatora PID

11.234.Tiist aja czasowa akcji cagkuj Ncej

o] PrzyciskamiDIudeopr owdadzwy Swi et | eTihpa symbol u

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

» [s] akcji catkujgcej regulatora PID

19,2

£/
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji catkujqgcej regulatora PID

o WcisnNi 8rzryaciveykSwi etl aczu pojawi sif np.

Aktualna wartosc stafej czasowej w

» [s] akcji catkujgcej regulatora PID

199

Ed Ti
Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana
statej czasowej w [s] akcji funkeja

catkujqcej regulatora PID
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o WciskajNc i/1ub pDzwbdprzyciskdi aice iy e yici swarjteg Siczas
akcj i cegedulatara N
o Zatwierdzil nasliwaoniisokna§ Nw8 p;t odi wy Swi et lmmczu poj e

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

il [s] akcji rézniczkujqcej regulatora PID

0.04

Td

 TEm—
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji rézniczkujqcej regulatora PID

Staga czasowa B kwzhdczamaes kutoindlyczei¢ podczas realizaci funkcji AUTO
I patrz pkt. 11.2.3.2.

11.2.35.Tdi s t acgasowa akcji r-Uniczkuj Ncej regi

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzwy Swi et | eTrdinra: symbol u

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

el [s] akcji rézniczkujqcej regulatora PID

0.04

Td

N o/l
Symbol statej czasowej w [s] /

akcji rozniczkujqcej regulatora PID

0o Wcisnttiskr;na wySwietlaczu pojawi sif np.:

Aktualna wartos¢ stafej czasowej w

» [s] akcji rézniczkujqcej regulatora PID

0.04

Ed Td

) A

Informacja o edycji / \ Aktualnie realizowana

statej czasowej w [s] akcji funkcija
rézniczkujgcej requlatora PID
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o WciskajNc i/1ub pDgtiprzycigkdj Nice @y eyicli swart oSi st a
akcji r-0Onicz&uj Ncej regulator

o Zatwierdzil nasldawi skij Wa8 podly wiySwi et | aomu poj av

Aktualny czas w [s] potrzebny na

Pl pokonanie przez tfoczysko 100%

1.2

RAMPA

——
Symbol funkcji ustawiania predkoéci/

skoku sitownika

ruchu tfoczyska sitownika

Staga czasowa a kTodj wyznaczafhrjeist autoknatjcAdie goficzas realizacji funkgji
AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.

11.236.RAMPAi pridko $lu n@yoczyska si gowni k

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzwy Swi et | eRAMPAwpmbol u

Aktualny czas w [s] potrzebny na

Pl pokonanie przez tfoczysko 100%

1.2

RAMPA

S
Symbol funkcji ustawiania predkoéci/

skoku sitownika

ruchu tfoczyska sitownika

o WcisnNi 8BrzryaciveykSwi et | aopiu pojawi sif
Aktualny czas w [s] potrzebny na

bl pokonanie przez tfoczysko 100%

1.2

Ed RAMPA

skoku sifownika

Y S S |

Informacja o edycj / \Aktuolnie realizowana

funkcji ustawiania predkosci funkcja
ruchu tfoczyska sifownika
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o WciskajNc i/1lub pDeiubprzgcisioB i Kitc alirdzayncki swar t 0 Si par
RAMPA.
o Zatwierdzil nasRAMPAwt weai 88 pnaywySwi etl aczu

9 /

Automatyczne wyznaczanie zakresu -
J -

ruchu tfoczyska sifownika

III PridkoSl ruchu t RANWS Wyanaczaingjjestvantomiatgcznie podczas realizacji
funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.

11.2.3.7. SKOK i automatyczne wyznaczanie zakresu ruchu
tgoczyiskawni k a

o] PrzyciskamiDIudeopr owdadzwy Swi et ISKO kK : funkcji

Automatyczne

ruchu tfoczyska s

OCZYy

o WcisnNi BrzyxziwkSwi etl aczu pojawi sii

Aktualnie realizowana

) » . funkcja
J// | o
SKO
TAKNIE |
=

\\\ Realizacja (TAK) lub

(NIE) funkcji SKOK
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0 W przypadku gdy funkcja automatyczn e go wy znaczania zakresu ruchu

byi wyk®NhBEnal eOy wci s8N ma zwyc3vsiket | aczu poj awi
obsg u$|:? MIN 1 patrz pkt. 11.2.3.8.

o] W przypadku gdy funkcja automatycznego

wyznaczal
wykonana (TAK)nal e Oy wci s DMawydwizgtci ak zu

ustawni ka pc

Umowny kierunek przesuwania Wartose P1 [w % dopuszczalnego zakresu

tfoczyska sitownika il przemieszczenia przetwornika pofozenia]

67

1 SKOK
S “  J
Symbol pozycji " \ Aktualnie realizowana
poczqtkowe;] funkcjo
W- wczas rozpocznie sin wyznaczanie zakresu ruchu t goc
trwa od kil ku do kil kudziesifdciu sekund.
é Podczas realizacji tej c msnumw@a$id ie ) n d Jtofcyjsk awysd
wy Swi eubadaawni ka pojawia sin np.:

Umowny kierunek przesuwania
ttoczyska sitownika \

v

Wartose P2 [w % dopuszczalnego zakresu

il przemieszczenia przetwornika potozenia]

o/
S

Pe
N A 7/
Symbol pozycji \ P2—P1 [wartos¢ bezwzgledna w %
koricowe] dopuszczalnego zakresu przetwornika

pofozenia]
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Po zako@Ezeniu automatycznego wygZin@cwpadnia szaik rneas uwyrSuw
ustawnika napis:

\_ SP MIN
S
Ustawianie minimalne] Wartoéci/

prqdowego sygntu sterujgcego

JeUeli podczas wyznaczania zakresu rucSlﬁUCb‘M\czysk

III t o oznacza,SKﬁ@Klﬁiuakzg’)ataQa prawirggcwo nwy kK arka reag.o ¢
opisane w pkt. 13 LP. 9.

W przypadku gdy funkcja automatycznegowy znaczani a zakresu r SKQOK t g o

III ma bpyoimi ni it a wciskOkamp wySwietlaczu pojawi :.5Pan na
MIN i patrz pkt. 11.2.3.8.

III Zakres ruchu tgoczyska sigownika wyznaczaAYTQe
i patrz pkt. 11.2.3.2.

11.2.3.8.SPMINT ustawiani e mi ni mal nej wartoSci
sygnagu steruj Ncego.

o PrzyciskamiDIub‘Ddoprowadzii do wymMelNl:enia funkciji

SP MIN
—
Ustawianie minimalne] wortoéci/

prqdowego sygnfu sterujgcego



0o

o

n
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Wci s nriytiskB ;na wySwietl aomu pojawi sin

Aktualna w [% zakresu SP] wartosé

# prqdowego sygnafu sterujqcego bez korekcii

- 1.0

TAKNIE

-
\Reolfzocjo (TAK) lub
(NIE) funkcji SP MIN

W przypadku gdy funkcja ustawiania mini mad nreije way I
wykonana (NIEynal e Oy weci s8Ki npar zwycSvsiket | aczu p o joabvsi§ usgiin
SP MAX:i patrz pkt. 11.2.3.9.

W przypadku gdy funkcjau st awi ani a mi ni mal nej wartoSaa pryNdowe
Wykonana(TAK)naIgchcyai na zaci ski 1 i 2 (patrz Rys.17)
mi ni mal nego sygnagu prNdDﬁ),wegon(asyf)pwbe4mmi)§nﬂ1h pr

wySwietlaczu ustawnika pojawi sif:

‘ SP MAX |
\_ J

maksymalnej wartos

sygntu sterujqcego

prqdowec o]

Ustawni ki dostarczane N fabrycznie ustawion

s z
steruj Ncego rbnN 4,000 mA
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11.2.3.9. SP MAX i ustawiani e mak sy mal nperjNdwpwet o Sc

(o]

o

[0]

sygnagu steruj Ncego

PrzyciskamiDIudeopr owadzil do wys\ﬂ:ethAtX:eni a funkcji
4 ‘
E» ‘»1; X
4
Ustawianie maksymalnej wartosci ”~
prgdowego sygnfu sterujqcego

WecisnNi BrinpciwyBwietl aopu pojawi sih

Aktualna w [% zakresu SP] wartosé¢

# prgdowego sygnafu sterujqcego bez korekciji

28.c

TAKNIE

S

\Reanzacja (TAK) Ilub

(NIE) funkcji SP MAX

W przypadku gdy funkcja ustawi anyanmgksygmaerné¢Ncweg
wykonana (NIE)ynal e Oy wci s8Ni npar zwycSvsiket | aczu pojawi sin
DI Gi patrz pkt. 11.2.3.10.

W przypadku gdy funkcjau st awi ani a maksymalnej wartoSana pryNdow
wykonana(TAK)naIeGydai na zaci ski 1 i 2 (patrz Rys. 17)

maksymalnegos y gnagu pr Ndowego DQ),y pao woa s2t0f, ponli Oe ¥ena s n N i P
wySwietlaczu ustawnika pojawi sif:

./ N

.\ oar |
N A

o 5
’rzemieszczenie tfoczyska /

w pierwszg skrojnq pozycje
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III Ustawni ki dostarczaavel osdlk gy mmbntyc&oi ¥ prsKdoweg«
steruj Ncego r-DEnN 20, 000 mA

11.23.10.Di Giprzemi eszczenie tgJoczyska si
pozycjn skrajnN

o PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy@w@etlenia funkciji
a o
\ |
Xer A
% !

rzemieszczenie tfoczyska /{

W pierw

o WcisnNi 8Br.oyweyiSwi 24 | @ej awi si i

szg skrajng pozycje

Aktualnie realizowana

# funkcja
~

-
- cdo

TAKNIE

I
\Reo\izocjo (TAK) lub
(NIE) funkcji DOL

0 W przypadku gdy funkcja przemieszczeniat §oczy s ka s i § dlskrajnhkpeao zwmpginet ws by
wykonana (NIE)ynal e Oy wci s8Ni npar zwycSvsiket | aczu pojawi sin
Gl RA i patrz pkt. 11.2.3.11.

0  Wprzypadku gdy funkcjapr zemi eszczesi gowgokayswkai er waa Nbysikr aj
wykonana (TAK)nal eUOy wci sPNinar wySiwiket!| aczu ustawni ka
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Umowny kierunek przesuwania

Wartosé PO [w % dopuszczalnego zakresu
ttoczyska sitownika \ # przemieszczenia przetwornika pofozenia]

0.0

PO

N
Symbol skrajnej *

pozycji ttoczyska

III Polecenie D-|. G powoduj e

tgoczyska w pierwszN

skrajleN_.;P@zyztaj'
si gowoz st j e w nim tak

roomadgowanigeowhi ka pneumeht yczn

i ¢ n aitz vaec) Nypsok
dgugo jak dgugo

operat
o Wcisniytisk® ; na wySwietlaczu pojawi sifi:
7 R
| GORA |
e A
. A
e tssaers Mok P
Przemieszczenie tfoc a_

w drugg skrajng pozycje

III Z a k o (Ec pokecenice D.|. Gpowoduje ponowne

wgNczeni e
on-line tzn. normalnyt r y b

ustawni ka
pracy automatycznej

si gowni ka
11.2311.GIRAiprzemi eszczenie t§oczyska s
pozy cjkir aj nN

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WﬁIV\RAtIenia funkciji

LY

e
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o WcisnNi Br;zynca' swky Swi et l:aczu pojawi sif
Aktualnie realizowana
» funkcja
s B

- clo

TAKNIE

N 0

“_Redlizacja (TAK) lub

(NIE) funkcji GORA

o] W przypadku gdy funkcja przemieszczeniat §oczyska si gowni ka w drugN sk
wykonana (NIEyn a1l e Oy wci s8Ki npar zwycSvsiket | aczu p ogoabvsi§ usgiin
RECZNE i patrz pkt. 11.2.3.12.

o] W przypadku gdy funkcjapr zemi eszczenia t gogNyskmajsnmpopboyiikaj v
wykonana (TAK)nal eUy wci sPNinar wySiwiket | aczu ustawni ka

Umowny kierunek przesuwania Wartosé PO [w % dopuszczalnego zakresu
tfoczyska sifownika \ # przemieszczenia przetwornika pofozenia]

v
100.0

A

Symbol skrajnej *

pozycji ttoczyska

Polecenie GI RA powoduj e nagadowanie komory sigownika

III tgoczyskumkwaj nN pozycj i A@ak wro Nz aijmoonini et ej poz»
si gowni ka pozostaje w nim tak dgugo jak dgugo

o WcisnNi Brnpcwgldtl aczu: pojawi sii
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III Zako@zeni eGlpRAeo@nidaj e pon o wstawnikayvirg sterawania on-line
tzn. w normalny tryb pr.acy automatycznej si gow

11.2.3.12. RECZNE T trybr fn ¢ gosterowanias i gowni ki em

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WMZENEI enia funkcji

REC

owWn

o WcisnNi 8rizyrcd skySwietlaczu pojawi si

A np
Wzgledna wartos¢ SP

'3 D

e N
Va ) L\ [\
(CaJ Y
g:'

\ S
N J

Aktualnie realizowana funkcja l

— reczne sterowanie sitfownikiem

o WciskajNc lub pr zD ubpzycsk® Nmi pmadyxdjsik t oczyska s

Zatrzymanie ruchu tgoczyska sigomDIhka.Pnasaﬁﬁnj

III okreSlonej przez opesiadowmi Wozyeciost djoe zwski m t
nie wykona innego polecenia. W trakcie realizacji polecenia RECZNE funkcje regulacyjne
ustawni ka sN aktywne.
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o WcisnNi Br;zyr'ca'svkyéwietlrtp.czu poj awi sin

Informacja o wytqgczonym

»

U4r

REW WE

|

Rewers sygnatu 7

we jsciowego

rewersie sygnatu wejsciowego

III ZakoCEczenieRE)GZNeE[Echaduje powr -t do sterowani a

zewnfitrznym sygn®Bem steruj Ncym

11.2.3.13. REWWE i rewerssygnw@gjyi Sci owego

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WﬁWWEenia funkciji

Informacja o wytqczonym

»

U4t

REW WE

R

Rewers sygnatu _*

we jsciowego

rewersie sygnatu wejsciowego

o WcisnNi 8rzyma skySwietl:aczu pojawi si#
Informacja o wytgczonym

» rewersie sygnafu wejsciowego
N

Jdr

Ed REW WE

\ I R

Informacja o edycji funkcji/ \Aktuoln'\e realizowana

rewersu sygnafu wejsciowego

funkcja

o JeUeli uUytkowwdHKcmieksusyagmesjuwda i owego nal e U8 :wai snNi
wy Swietlaczuspdjpaai fankcpa menu tr REWMWY ipozi o
patrz pkt. 11.2.3.14.

o JeUeli uUOytkownik zamierza wgNczyl rewers sygna
przyciskDIubD; w- wczas na wySwietlaczu poj awi sin:
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Informacja o wfqgczonym

A rewersie sygnafu wejsciowego
[

Ut

Ed REW WE

ST . S —

Informacja o edycji fU“kCJi/ \ Aktualnie realizowana
rewersu sygnafu wejSciowego

funkcja

o zawierdzil wgNc mseynginmajuéwéowego wci8kapNwyfwizgci ak
poj awip.: si i
Informacja o wyfgczonym

»

U4t

REW WY
L

e o
Rewers sygnafu _*

wyjéciowego

III Fabrycznief unkcj a rewer su sygnagu (WY@ciowego j est

rewersie sygnafu wyjsciowego

P

11.2.3.14.REW WYir ewer s sygnagu wyj Sciowegc
pogoUeni a

o] PrzyciskamiDIudeopr owadzil do W)FEWWY enia funkcji
Informacja o wyfgczonym
» rewersie sygnafu wyjSciowego
—"c > SY9 ) =9
L REW WY
N J

Rewers sygnatu _*

wyjéciowego
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o WcisnNi BrnpciwglBwietlaczu pojawi sif

Informacja o wyfqgczonym

» rewersie sygnafu wyjSciowego

J4r

Ed REW WY
£ 7 %

Informacjo o edycji fU”kCJi// \ Aktualnie realizowana

rewersu sygnatu wyjsciowego funkcja

o JeUeli &UOwntlkowmimi erewersuswiMazjwi wyz Snca doawjergiok a po §o
nal e0y wci s@ NI nar wySiws ket | aczu pojawi :sifi nastinp
- dlawykon a E Alxx-8 . LIMIT patrz pkt. 11.2.3.17
-dla wyko nlxxee ADISH A i patrz pkt. 11.2.3.15
o JeUelkowrliyk zamier zaswimMagwy | wyzZaSadiagwme gka pogoUeni
wci s n NirazjpreydiskiD wbD; w- woaawy Swi egdjacwi si

Informacja o wigczonym

A rewersie sygnafu wyjsciowego

Ut

Ed REW WY
2 N~

Informacja o edycji funkc}i/ \ Aktualnie realizowana

rewersu sygnatu wyjSciowego funkejo

o Zatwierdenmniewd&wear su sy gzn anjaud awyn i SkeaicopeekigadUR B ar z y

na wySwietlaomu poj awi sin

-dl a wykonaX®&eAPI S

Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego

zakresu pozycji tfoczyska sitownika /zckresu pozycji ttoczyska sitownika

0.0

LIMIT

L .
\ Programowe ograniczenie dolnego

zakresu pozycji ttoczyska sitownika
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-dl a wykonaxEéAP!| S

Aktualny parametr cisnienia podporowego

» komory A sitownika

C 5t

CISN A

N 4

\ Cisnienie podporowe

komory A sifownika

III Fabrycznie dla obu wykona® ustawnika funkcja r
jestwyg Nc z@QMY¥ G

11.2315.CISNAT ci Sni eni e kodporyowe si owni
(komorapog Ncona z pr z p@gshhwrrkeym A2

III Funkcja nie wyst i APIS-1XX@y Ry msaimiekc hu gdaet mati yafj i Kkcayc |
A sigowni ka prze@stawiono na Rys. 1

o Przyciskami D woBDdoprowadzii do wydSNA I enia funkcji
Aktualny parametr cisnienia podporowego
» komory A sitfownika
7 =
CISN A
|
\ Cisnienie podporowe
komory A sitownika
o WcisnNi BrzycaswySwietlaczu pojawi sif np.:
Aktualny parametr cisnienia podporowego
# komory A sitownika
y
X
33,0
Ed CISN A

| (O .

Informacja o edycji fU”iji/ \ Aktualnie realizowana
cisénienia podporowego
komory A sitownika

funkcja
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o JeUeli uUytkownik nie zamierza zmienial wartoSc

nal e0y wcisBNinprwy8iwséatlaczu pojawi .CISNbBastnp
patrz pkt. 11.2.3.16.

o JeUeli ulytkowni k 2z a nSiienia podporawego &mbory A sniay o vorSiik a inal

wciskaj Nc i/1ub pDuypzycsybhap Sler wow§ikciiski e na man.
dogNczonym do przygNcza A20 ustawni ka. To%rtoSI
ciSnienia zasilania ustawnika.

Rys.16. Identyfikacja k o m padporowychs i owdwlkstwr onnego dzi agani
tgoc

a) liniowych z jednostronnym g zysl|
b) liniowych zdwustronnym t oczyski em
c) obrotowych
o Zatwierdzii nasCIOMNAwd waaj 8& pr znyac ivsykSwi et | aczu
np.:
Aktualny parametr cisnienia podporowego
il komory b sitownika
N\
30,0
CISN b
. S

\ Cisnienie podporowe

komory b sifownika

Ci Snienie podporo weC|Ser¢owyynaoﬁansjés@autmtycknae podczas
realizacji funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.



51 1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

11.2.3.16.CISNbici Sni eni e podporowe komory
(komora pogNczona 2z Op ruzsytgaNicnzi ekl

III Funkcja nie wystﬁrAR|S-1XXvQ/.kR)ynsaunnied<chugjatWiajNcy
b

si gowni ka prze@flstawiono na

Rys. 1
o] PrzyciskamiDIudeopr owadzil do W)(HSN(DI lenia funkcji
Aktualny parametr cisnienia podporowego
il komory b sitownika

F=— N
30.0
CISN b
. N |

\ Cisnienie podporowe

komory b sifownika

o WcisnNi 8rayacivgl@wi et | aomu poj awi

3¢

si

Aktualny parametr cisnienia podporowego

v

N

30.0

Ed CISN b

komory b sifownika

A S

Informacja o edycji fU”kCJi/ \ Aktualnie realizowana
cisnienia podporowego

komory b sitownika fankela

o JeUeli uOytkownik nie zamierza zmienibai gwamti «&cinadtie
wcianik&;r;zymaswySWietlaczu poj awi s_iLﬁMHai‘s)atrilpna f
pkt. 11.2.3.17.

o JeUeli uUOytkownik zamierza zmi bhomowwr so8bwnoi Ba
wciskaj Nc i/lub

prleprzycislyﬂubiseN/\m Wpar[zycciiésnki eni e
dogNczonym d2 prszyadmhd xaa .A Wart oS
ci Snienia zasilania ustawnika.

na n
tego ci Snieni a

o Zatwier d z i |

nast a\AG|8NPbmairstkoa§]iN08 p;r znyac iveykSwi et | aczu
np.:
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Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego
zakresu pozycji tfoczyska sitownika

/zokresu pozycji ttoczyska sitownika

\
\ o0

LIMIT

.
\ Programowe ograniczenie dolnego
zakresu pozycji ttoczyska sitownika

Ci Snienie podporo weClBN rbowymactanesje’st@tﬂomatycznia podczas
realizacji funkcji AUTO i patrz pkt. 11.2.3.2.

11.2.3.17. _LIMIT T programowe ograniczenie dolnego zakresu

pozycji tgoczyska sigowni ka
o  PrzyciskamiD ubBDdoprowadzii do wySWVATI enia funkciji
Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego

zakresu pozycji tfoczyska sifownika /zokresu pozycji ttoczyska sitownika

\
\ o0

LIMIT

N
\ Programowe ograniczenie dolnego
zakresu pozycji tfoczyska sitownika

o WcisnNi 8BrzycaswySwietlmczu pojawi sin

Umowne oznaczenie dolnego Aktualne ograniczenie w [%] dolnego

zakresu pozycji tfoczyska sitownika 4 zakresu pozycji tfoczyska sitownika
O

\
\ 00

d LIMIT

Informacja o edycji funkciji / \ Aktualnie realizowana

ograniczenia dolnego zakresu
pozycji ttfoczyska sifownika

funkcja
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o JeUeli uUywmkoiwnmizlae mimé eni al wartoSci dolnego ogranic
nal e0y wci s8N mazwySwi etl aczu pojawi ZilMhlaist ipn
patrz pkt. 11.2.3.18.

o JeUeli uUytkowni karztaaSie rdah icezjeenndag raakr esu ruchu
si §owmilkeedy s kia/jIKcb przytr Z3lubpiysisk Dowpz yooviagike i | ONd a
wartoSi.
o Zatwierdzil nas_tlaIMirEwBIi whai o1 88 p;r znyac iveykSwi et | aczu
np.:
Umowne oznaczenie gdrnego Aktualne ograniczenie w [%] gérnego
zakresu pozycji tfoczyska si'(owniko\ el zakresu pozycji tfoczyska sitownika

(N
100.0

LIMIT

| —
\ Programowe ograniczenie gérnego
zakresu pozycji ttoczyska sitownika

Fabryczneogr ani czeni e dol nego zakresu pozycji tgoc.

III Funka _ LIMIT nie dziaga przy jednocPDOEISK. wyNczone

11.2.3.18. Z ZIMIT T programoweo gr ani czeni e g-rnego

pozycji tgdgoczyska sigowni k
o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WyZ\EﬂMthenia funkciji
Umowne oznaczenie gérnego Aktualne ograniczenie w [%] gdrnego
zakresu pozycji tfoczyska si’(owniko\ el zakresu pozycji ttoczyska sitownika

v
100.0

LIMIT

.
\ Programowe ograniczenie gérnego
zakresu pozycji ttoczyska sitownika
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o WcisnNi 8rzycaswySwietlmczu pojawi sin

Umowne oznaczenie gérnego Aktualne ograniczenie w [%] gérnego
zakresu pozycji ttfoczyska si(owniko\ ~

zakresu pozycji tfoczyska sifownika

100.0

Ed LIMIT
Informacja o edycji funkciji / \ Aktualnie realizowana
ograniczenia gdérnego zakresu funkcja
pozycji ttoczyska sitfownika
o JeUeli uOytkownik nie zamierza zmienial wartoSci g-

sigownika nal e08 wcnanMySmizegedijskwi si domagaodipntaj f
_ DOCISK i patrz pkt. 11.2.3.19.

o JeUeli uUOytkownik zamierza zmienil wartoSi w [ %
nal eJy wiclilsktaj ez yt r zDubpizybisk Ppwpz yoowiasdke iNi wBNd @S .

o Zatwierdzil nasZBWMIBwei sseai 88 pr znyac iveykSwi et | aczu
np.:
Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wyfqczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska S”OW”ikU\ el gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
\ pozycji ttoczyska sitfownika
DOCISK
“ J

\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w pierwszej skrajnej pozycji ttoczyska sitownika

III Fabryczne ogranicegswnipEpomy ajniegtoj akyrska si gowni k
FunkcaZ EIMITni e dziaga przy jednok DOGISK . wgNczone
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11.2.3.19. DOCISK 71 doszczelnienie gniazda zaworu (klapy) w
pierwszejs kr aj nej pozycji tgo.

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy_éDO@hSlKenia funkcji

Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wyfqczonym doszczelnieniu

skrajnej pozycji tfoczyska SHOW”ikO\ el gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
N

\ pozycji ttoczyska sitfownika

DOCISK

|
\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)

w pierwszej skrajnej pozycji ttoczyska sitownika

o WcisnNi 8Branpciwyléwi etl aomu pojawi sin

Umowne oznaczenie pierwszej Informacja o wyfgczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska Si"OW”ikO\ el gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej
pozycji ttoczyska sitownika

\  uyr

Ed DOCISK
e L& /!
Informacja o edycji funkcji doszczelnienio/ \ Aktualnie realizowana
gniazda zaworu (klapy) w pierwsze] funkcja
skrajnej pozycji tfoczyska sifownika
o JeUeli uUOytkownik nie zamierza wgNc tiady)wpierwszdj c | i

skrajnejpozycji tgoczyska si gowdi;kan an alyeSlwi evid iascreNi pp
nastnfipna f;gugZ:DQQlSK T patrz pkt. 11.2.3.20.
o JeUeli uUOytkownik zamierza wgNczyl f u piérwsgefi dos.

skrajnejpozyczyska@osi gowni ka anptzyﬁtiy,kalukiD;n N - oezdaesn
wySwietlaczu pojawi sih
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Umowne oznaczenie pierwszej

Informacja o wifgczonym doszczelnieniu
skrajnej pozycji tfoczyska si'(ownikc\

el gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnej

\ pozycji ttoczyska sitownika
Ed DOCISK
-/
Informacja o edycji funkcji doszczelnienia/ \ Aktualnie realizowana
gniazda zaworu (klapy) w pierwszej funkcja
skrajnej pozycji ttoczyska sitownika
o Zatwierdzil wgNczenie

d o &klapy)zavepierwszes skrajreej pgzicji a zda z a '
tgoczyska siBowpi Byncriwa;kvs;k&vyi et lsaiofz:u poj awi

Umowne oznaczenie drugiej

skrajne] pozyc) toczyska siownika Informacja o wyfqgczonym doszczelnieniu
# gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej
\ pozycji ttoczyska sitownika
DOCISK
AN J

\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w drugiej skrajnej pozycji tfoczyska sifownika

III Fabrycznie funkcja doszczelnieni%gniazda zaworu (klapy) w pierwszej skrajnejpozy cj i t
sigowni ka | éWtY(ﬁ/y(chzona

go

11.2.3.20. Z ROCISK 71 doszczelnienie gniazda zaworu (klapy) w
drugiej skrajnej pozycj.i

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do waEi(}CdSKni a

funkcji
Umowne oznaczenie drugiej " . . . "
skrajnej pozycji tfoczyska sitownika RIOAMACI] © Wyidezonym. (Coszrczeinishie
# gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej
\ pozycji ttoczyska sitownika
DOCISK
S

\ Doszczelnienie gniazda zaworu (klapy)
w drugiej skrajnej pozycji tfoczyska sitownika




o WcisnNi

Umowne oznaczenie drugiej
skrajnej pozycji ttoczyska si’(ownikc\

BrzycaswySwietlmczu

1071 APIS-é -IHX-é ( PL)

poj awi sin

Informacja o wyftqczonym doszczelnieniu

e gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej

\

Ed

pozycji ttoczyska sifownika

DOCISK

Informacja o edycji funkcji doszczelnienio/

gniazda zaworu (klapy) w drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska sitfownika

o JeUeli
skrajnejpozycj i

uUOyt k ozvwen i vkg Nnci zey [z a nfivenrk c j i

tgoczyska si gowdiikaanalysSini ewdiacreNi py

N
\ Aktualnie realizowana

funkcja

doszczedrugigjeni a

nastfipna fun NHASG@U@pkLlLZ.&Zl_

o JeUeli uOytkownylk

skrajnejpozycryskdosi gowni ka
poj awi

wy Swi etl aczu

Umowne oznaczenie drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska sifowniko\

zfaum lecjzia dv@gNzzzel ni emiugiej gni azc

n rad pezytigk Bviaki B ;n N - vioazdaesn
sin

Informacja o wfqgczonym doszczelnieniu

el gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnej

LY

Ed

pozycji ttoczyska sifownika

DOCISK

Informacja o edycji funkcji doszczelnienio/

gniazda zaworu (klapy) w drugiej
skrajnej pozycji tfoczyska sitownika

N o
\ Aktualnie realizowana

funkcja
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o Zatwierdzil wgNczenie dos zpyaallugiejseknriaaj ngenji apzodzay czjai
sigowni ka wci8kmjaNovyBrwd yedil akog:u poj awi si i

Aktualna wartosé

Ve hasta
N
NHASK.O
e

\Wprowodzem’e nowego

hasta numerycznego

Fabrycznie funkcja doszczelnienia gniazda zaworu (klapy) w drugiej skrajnejpozycj i t doc:

III sigowni ka jéWtYG/yQchona

11.2.3.21. NHASGO i Wprowadzenienowegohas a numeryczr

o] PrzyciskamiDIudeoprowadzii do WN‘MSGOenia funkciji

Aktualna wartosé

Ve hasta

0

NHASEO

-« J

\Wprowodzem'e nowego

hasta numerycznego

o WcisnNi $r:zyrcd skySwietlaczu pojawi si#f:

Aktualna wartose

Ve hasta
R

0

Ed NHASED

e \ J
Informacja o edyCJI/ \Aktuo\nie realizowana

funkcji nowe hasto funkcja
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o WciskajNc i/l ub pDgliprzycigkidg &Nice By zdacprskwadzi i do
na wy8tlaczu wartoSci liczbowych nowego hasga z

III Fabryczn aHAS@ @S liczba 0. Maksymalna liczba cyfr pinu wynosi 4.

Po zako@® zeniu whtaswimheOp wows8 §inawyrSwicdtslkaczu poj awi

KONIEC

e 0

\Zokor’wczenie parametryzaciji
i konfiguracji ustawnika

11.2.3.22.KONIECizako @& zeni e parametryzacj.i
ustawnika

¢} PrzyciskamiDIudeoprowadzii do wy&@NEEtO enia funkcji

KONIEC

Ne

\Zokor’wczeme parametryzaciji
i konfiguracji ustawnika

W celu zakoE zenpar apetowaw zamaa konfiguraciji &s;tawnik
w-wczas na wySwienplaczu pojawi sin

Cco.C

2% PV

> Y /R J
Wzgledna wartosé sygnc’fu/ \\ Wzgledna wartos¢ przemieszczenia
wejsciowego (SP) w [%] (PV) ttoczyska sitownika w [%]

Ta informacja sygnalizuje pierwszy poziom o b s gustawnika (tryb pracy normalnej).
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W celu kontynuacji parametryzagii i konfiguracji ustawnikan al e Oy wci s DNAI- wperzzaysc insak

wySwietl acznp:pojawi siif

Wzgledna wartos¢ przemieszczenia

4~ (PV) tloczyska sitownika w [%]

e

edu B8P PV

2 N/
Wzgledna wartos¢ sygno’fu/ \Informocjo o trzecim
wejsciowego (SP) w [%] poziomie obstugi
PowyUsza informacja wskazuje, Ueo lesnipy gdiu j permeyy sp ifle rnvas zt &

parametryzaciji i konfiguraciji.

11.3. Uruchomieniez e s podu u-st @wmink k

Podczas prac d
i

gromadzenia si
sztucznych.

t Ncych ustawnika w strefie za
unku

cz
ad el ekt r ost autstawnkazdvwpraywn i e

Q<

o}
]

a) - Ustawnik pozycyjny APIS-1X0-6 z2Zreont owany na si gown.idk.u gwyc zpykmy.
u k § a goenrarowym wg schematu przedstawionego na Rys.17.
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1—ustawnik pozycyjny
2-sifownik pneumatyczny
3—2zrédfo napiecia prqdu stafego
4-nastawnik cisnienia
S5—miliamperomierz

6—zadajnik prgdu 4...20 mA DC

4..20 mA DC

12...24 V DC

(mA)
dowolna polm

sygnafu

Rys.17. Schemat wukgadu pomi arowego dX0-€éuruchomieni
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- Ustawnik pozycyjny APIS-1X0-é i AROES zamontowany na si gowni ku
z ukgadem pomi enmato praedstawianegs ra Rys. 18.

1—ustawnik pozycyjny
2-sitownik pneumatyczny
3—2rédfo napiecia prqdu stafego
4—nastawnik cisnienia
S5—miliamperomierz

6—2zrodfo prqdu 4...20 mA DC

uwaga:
pofqczenie pneumatyczne pomiedzy g5
sitownikiem, a przytqgczem "3” ustawnika
wystepuje tylko w wykonaniu APIS-2X0-...

4..20 mA DC

12..24 'V DC

dowolna polu\r\yﬁN

sygnafu

Rys.18. Schemat ukgadu pomi arowego dX0-éur uc-BXPhiBen igao wing tk
obrotowy jednostronnego i dwustronnego



- Ustawnik pozycyjny APIS-2X1-¢6 2o nt owany na si §.o8wni&Nic awgmyp kzt . u kKifa
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pomiarowym wg schematu przedstawionego na Rys. 19.

e f
I\‘f/u_i II\JT:JI iiﬁ'r'C’-‘—E
_Z:*’ [:[l_ J_E 1
(c A AL T
1’4 \}I LI

1

£

)
S
/%)

A = D
e -
m— 7 L

@ |/: )

4/

@K\

1-ustawnik pozycyjny
2-sifownik pneumatyczny
3-2r6dto napiecia prqdu statego
4-nastawnik cisnienia
S-miliamperomierz

6-2r6dio produ 4..20 mA DC

Rys.19.Schemat ukgadu p o homermaustevgika ARIS2X1+é u c
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- Ustawnik pozycyjny APIS-2X0-6 zamont owany na sigowni ku wg pkt. 10.
wg schematu przedstawionym na Rys. 20

Rys.20.Schemat ukga hoimeniacistavgika ARIS2XQ.r . . (sigowni k |

ronnego dziagani a

n o
-8



