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Stosowane oznaczenia

Symbol Opis

Ostrzezenie o koniecznosci scistego stosowania informacji zawartych
w dokumentacji dla zapewnienia bezpieczenhstwa i petnej funkcjonalnosci
urzgdzania.

Informacje szczegdlnie przydatne przy instalacji i eksploatacji urzgdzenia.

Informacje szczegdlnie przydatne przy instalacji i eksploatacji urzadzenia
w wykonaniu EX.

Informacje o postepowaniu ze zuzytym sprzetem.

B> (- >

PODSTAWOWE WYMAGANIA | BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

— Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikte z niewtasciwego
zainstalowania urzadzenia, nieutrzymania go we wiasciwym stanie
technicznym oraz uzytkowania niezgodnego z jego przeznaczeniem.

— Instalacja powinna byé przeprowadzona przez wykwalifikowany personel
posiadajgcy uprawnienia do instalowania urzgdzen elektrycznych oraz
aparatury kontrolno-pomiarowej. Na instalatorze spoczywa obowigzek

wykonania instalacji zgodnie z niniejszg instrukcjg oraz przepisami i normami,

A dotyczgcymi  bezpieczenstwa i kompatybilnosci elektromagnetycznej,

wiasciwymi dla rodzaju wykonywanej instalaciji.

— W instalacji z aparaturg kontrolno-pomiarowsq istnieje, w przypadku przecieku,
zagrozenie dla personelu od strony medium pod cisnieniem. W trakcie
instalowania, uzytkowania i przeglagdéw urzadzenia nalezy uwzglednic¢
wszystkie wymogi bezpieczenstwa i ochrony.

— W przypadku niesprawno$ci urzgdzenie nalezy odtgczyé i odda¢ do naprawy
producentowi lub jednostce przez niego upowaznionej.

W celu zminimalizowania mozliwosci wystgpienia awarii i zwigzanych z tym
zagrozen dla personelu, unikaC instalowania urzadzenia w szczegodlnie
niekorzystnych warunkach, gdzie wystepujg nastepujgce zagrozenia:

A —  Mozliwos¢ udaréw mechanicznych, nadmiernych wstrzgsow i wibraciji.
— Nadmierne wahania temperatury.
— Kondensacja pary wodnej, zapylenie, oblodzenie.

z zachowaniem norm i przepisow wiasciwych dla tego rodzaju instalacji.

CE Instalacje dla wykonah iskrobezpiecznych nalezy wykona¢ szczegodlnie starannie

Zmiany wprowadzane w dokumentacji wytwarzania wyrobow mogg wyprzedza¢ aktualizacje
dokumentacji papierowej uzytkownika. Aktualne instrukcje obstugi znajdujg sie na stronie
internetowej producenta pod adresem www.aplisens.pl
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1.

WSTEP

Przedmiotem niniejszej instrukcji sg urzgdzenia stuzgce do okreslania predkosci obrotowej lub
kierunku obrotu za pomocg technologii RFID (radiowej kontroli dostepu). Technologia ta
gwarantuje stuprocentowe bezpieczenstwo, niezawodnos¢ i bezawaryjnos¢ w odrdznieniu od
urzgdzen magnetycznych i indukcyjnych.

Instrukcja zawiera dane, wskazowki oraz zalecenia dotyczgce instalowania i eksploatacji
urzagdzen, a takze postepowania w przypadku awarii.

2.

JA\N

3.

BEZPIECZENSTWO

Instalacje i wuruchomienie urzadzenia oraz wszelkie czynnosci zwigzane
z eksploatacjg nalezy wykonywac wytgcznie po dokladnym zapoznaniu sie z trescig
niniejszej instrukcji obstugi.

Instalacja i konserwacja powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowany
personel, posiadajgcy uprawnienia do instalowania urzgdzen elektrycznych oraz
pomiarowych.

Urzadzenie nalezy uzywaé zgodnie z jego przeznaczeniem z zachowaniem
dopuszczalnych parametrow.

Przed montazem bgdz demontazem urzgdzenia nalezy bezwzglednie odtgczyc
zrodto zasilania.

Nie dopuszcza sie zadnego rodzaju napraw ani innych ingerencji w uktad
elektroniczny urzadzenia. Oceny uszkodzenia i ewentualnej naprawy moze
dokonac jedynie producent lub jednostka przez niego upowazniona.

Nie nalezy uzywaC przyrzgdow uszkodzonych. W przypadku niesprawnosci
urzgdzenia nalezy je odtgczyc.

LISTA KOMPLETNOSCI

Uzytkownik otrzymuje razem z urzgdzeniem:
a) Swiadectwo wyrobu, bedace jednoczesnie kartg gwarancyjna;
b) Deklaracje zgodnosci (na zyczenie);
c) Instrukcje Obstugi oznaczong ,|0.MKiPO”

Pozycje b), c) dostepne sg na stronie internetowej www.aplisens.pl
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4. TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

4.1. Transport

Transport urzadzen powinien odbywac sie w opakowaniach indywidualnych i/lub zbiorczych,
krytymi srodkami transportu. Opakowania powinny by¢ zabezpieczone przed przesuwaniem sie
i bezposrednim oddziatywaniem czynnikow atmosferycznych.

4.2. Przechowywanie

Urzadzenie powinno by¢ przechowywane w opakowaniu fabrycznym, w pomieszczeniu krytym,
pozbawionym par i substancji agresywnych, w ktorym temperatura i wilgotnos¢ wzgledna nie
powinny przekracza¢ warunkéw dopuszczalnych.

5. GWARANCJA

Producent udziela gwarancji na warunkach podanych w Swiadectwie Wyrobu, ktére jest
jednoczesnie kartg gwarancyjna.

Gwarancja zostaje uchylona w przypadku zastosowania urzgdzenia niezgodnie

Z przeznaczeniem, nie zastosowania sie do niniejszej instrukcji obstugi, eksploatacji
przez niewykwalifikowany personel lub ingerencji w budowe.

6. BUDOWA

6.1. Przeznaczenie i cechy

Miernik kierunku i predkosci obrotowej jest urzadzeniem stuzgcym do okreslania predkosci
obrotowej lub kierunku obrotu. W odréznieniu od magnetycznych i pojemnosciowych miernikéw
naszych urzgdzen nie da sie oszuka¢ za pomocg magnesow, cewek oraz innych elementow
wykonawczych. Czytnik wspétpracuje tylko i wytgcznie z zaprogramowanymi transponderami,
przyktadanie innych nie wptywa na jego prace.

Zalety:

> tatwy montaz,

> niezawodna technologia,

> odpornos$é na magnesy i nie tylko,
> odpornos¢ na inne transpondery

6.2. Budowa i dziatanie

Urzadzenie skltada sie z trzech transponderow umieszczonych na obwodzie elementu
obracajgcego sie oraz czytnika RFID zamontowanego na elemencie nieruchomym w niewielkiej
odlegtosci od transponderéw (10...20mm).

W momencie wystepowania ruchu obrotowego czytnik RFID rozpoznaje pojawiajgce sie
transpondery za pomocg 128 bitowego kodu. Miernik okresla predkos¢ obrotowg lub kierunek

3
02.B.003



10.MKiPO

obrotu w zaleznosci od typu. Kierunek i predko$¢ jest przedstawiony w formie napiecia na
wyjsciu.

W mierniku kierunku obrotéw MKO RFID 24V okreslany jest kierunek obrotu porownujgc
kolejnos¢ wystepowania transponderow, z kolejnoscig zapisang w urzadzeniu. Przy zmienianie
kierunku obrotéw lub po zatrzymaniu urzgdzenie zmienia stan wyjscia po kolejnym odczycie
transpondera lub uptywie 65 sekund. MKO RFID 24V po zamontowaniu wymaga kalibraciji.

W mierniku predkosci obrotowej MPO RFID 24 predko$¢ obrotowa obliczana jest na
podstawie czasu pomiedzy kolejnymi transpopnderami. Urzgdzenie po zatrzymaniu zmienia
stan wyjscia pouptywie 65 sekund. MPO RFID 24V po zamontowaniu wymaga kalibraciji.

6.3. Rysunki gabarytowe

“—Transpondery szt.l

_—Cazytnik RFID

Wspornik

I
b

103

Rys. 1. Miernik kierunku i predkosci obrotowej — wymiary gabarytowe

02.B.003



10.MKiPO

7. MONTAZ
7.1. Uwagi dotyczgce montazu
» W celu uzyskanie powtarzalnosci zalecane jest montowanie transponderow

zgodnie z kierunkiem wskazowek zegara (w prawo). Transpondery opisane sg
numeramil, 2, 3.

Uchwyt czytnika RFID posiada szereg otworéw by tatwo dopasowacC miejsce
montazu do Srednicy po ktdérej poruszajg sie transpondery.

Ekran przewodu zasilajgco — pomiarowego powinien zosta¢ nie poditgczony.
Potencjat ekranu wynosi OV poniewaz jest dotgczony wewnetrznie do ujemnego
bieguna zasilania za pomocg filtra przeciwzaktéceniowego.

7.2. Kolejnos¢ wykonywanych czynnosci przy montazu

>

>
>

>

Za pomocg srub M16x50 przykreci¢ uchwyty z transponderami na obwodzie
elementu ruchomego. Transpondery powinny znajdowa¢ sie w rownych
odlegtosciach od siebie co 120°, dzielgc okrag na trzy réwne czesci.

Za pomocg plomb numerycznych zabezpieczy¢ mozliwos¢ odkrecenia uchwytow.
Wspornik czujnika RFID mocowac¢ do boku korpusu silnika hydraulicznego tak by
znajdowat sie na srednicy okregu po ktérym poruszajg sie transpondery.

Wybra¢ odpowiednie otwory na wsporniku tak aby czytnik RFID znajdowat sie na
wprost transponderéw. Mocowac czytnik do wspornika

Poprawnie zainstalowany miernik nie wymaga zadnych prac konserwacyjnych. By zapobiec
mechanicznemu uszkodzeniu urzgdzenie powinno by¢ zamontowane w bezpiecznym miejscu i
nalezy utrzymywac je w czystosci.

7.3. Sposéb montazu miernika kierunku i predkosci obrotowej.

Czytnik RFID

Transponder

.'_'.!‘t L1
=
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8. PODLACZENIE

Wszystkie czynnosci podtaczeniowe i montazowe nalezy wykonywac przy odtgczonym

zasilaniu.
8.1. Schemat podigczenia miernika kierunku i predkosci obrotowej.
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9. PARAMETRY TECHNICZNE

9.1. MKO RFID 24V; MPO RFID 24V

» Napiecie zasilania Uzas = 8 + 32V DC, max 35V DC
» Pobdr pradu 35mA/24VDC
» Woyjscie napieciowe:

- MKO RFID 24V: Kierunek — OV lewo, 12V spoczynek, 24V prawo

- MPO RFID 24V: Predkos¢ — 0...24V dla 0...15 obr/min.
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9.2. MKiPO RFID RS
» Napiecie zasilania Uzas = 8 + 32V DC, max 35V DC
» Pobor prgdu 35mA/24VDC
» Interfejs RS-485 (9600, N, 8, 1)
Przyktad: PK:12.3L
Pierwsze 3 znaki — prefiks komendy.
3 cyfry z kropkg oznaczajg predkos¢ w obr/min z doktadnoscig jednej cyfry po
przecinku.
Ostatnia litera oznacza kierunek: L — lewo, P — prawo, S — stop
Litera ,S” i zerowa predkosc jest wysytana, gdy kolejny transponder nie pojawia sie
po 65 sekundach.
Kierunek w prawo jest sygnalizowany, gdy transpondery przesuwajg sie w kolejnosci
zgodnej z kolejnoscig zapisu do pamieci czyli 1-2-3-1-2-3 a 1-3-2-1-3-2 lewo.
9.3. Dopuszczalne parametry otoczenia i pracy
Zakres temperatury pracy -25°C ...80°C
Wilgotnos¢ wzgledna 30...90%
Zapylenie Dowolne
Pozycja pracy Dowolna
gfgg:fr:rrza:ja sktadnikow czynnych w Brak sktadnikéw agresywnych
9.4. Stopien ochrony obudowy

wg PN-EN 60529:2003 — IP68

9.5.

Oznaczenie

Sposéb zamawiania:

MIERNIK

MPO RFID 24V — Predkosci obrotowej
MKO RFID 24V — Kierunku obrotu
MKiPO RFID RS — Kierunku i predkosci obrotowej
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10. PRZEGLADY

10.1. Przeglady okresowe
Przeglady okresowe nalezy wykonywac¢ zgodnie z normami obowigzujgcymi uzytkownika.
W trakcie przegladu nalezy skontrolowa¢ stan potgczen elektrycznych na zaciskach (pewno$c¢
potgczen) oraz stabilno$¢ zamocowania urzgdzenia.

10.2. Przeglady pozaokresowe

Jesli urzadzenie w miejscu zainstalowania moze by¢ narazone na uszkodzenia mechaniczne,
przepiecia elektryczne lub stwierdzi sie nieprawidtowg prace — nalezy dokonaé przeglgddéw
w miare potrzeb.

W przypadku stwierdzenia braku sygnatu w linii przesytowej lub jego niewtasciwej wartosci
nalezy sprawdzi¢ stan kabla, stan potgczen na zaciskach itp. Stwierdzi¢ czy wtasciwa jest
wartos¢ napiecia zasilania i rezystancja obcigzenia.

Jesli linia jest sprawna nalezy sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzenia.

11. ZLOMOWANIE, UTYLIZACJA

Wyeksploatowane bgdz uszkodzone urzgdzenia ztomowac¢ zgodnie z Dyrektywg WE
ﬁ (2002/96/WE) w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego lub zwrdcic
wytworcy.

12. INFORMACJE DODATKOWE

Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian konstrukcyjnych i technologicznych
niepogarszajgcych parametréw urzgdzenia
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