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Ze sterownikiem mikroprocesorowym
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1. Dane techniczne i informacja o producencie

1.1 Dane techniczne (tabela 1):

TABELA 1
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Kat obrotu 90°, 180°
2 Moment znamionowy 125Nm, 250Nm
3 Predkosc¢ obrotowa 20s/90, 40s/90, 60s/90
4 Napiecie i czestotliwos¢ zasilania 230V (+10%, -15%) / 50Hz +1%
8 Temperatura pracy -25...+70°C wyk. Specjalne -40....+55°C*
9 Stopien ochrony IP67
10 Masa ~12kg
11 Pozycja pracy Dowolna
12 Sygnat wejsciowy analogowy prgdowy: (0...20)mA, (4...20)mA
13 Sygnat wejsciowy analogowy napieciowy: | (0...10)V, (2...10)V *)
14 Sygnat wejsciowy trojstawny 24V [ 10mA
Svanat wyisciowy odwzorowania 4...20mA izolowany galwanicznie, maks. rez.
15 gﬁ)zeniayj y obcigzenia R 0= 0...500Q, Btad liniowosci -
P 1,0%, zasilanie zewnetrzne 12...30V DC
Strefa nieczutosci dla sygnatu Dla (WO — WZ) > 60% skoku max. strefa
16 wejsciowego pragdowego ustawiana nieczutosci = 0,7 %,
automatycznie zalezna od ustawionej Dla (WO — WZ) < 60% skoku max. strefa
drogi sitownika nieczutosci = 2,0 %
17 Pobdér mocy przez sterownik 5 VA
mikroprocesorowy z sieci 230V/50Hz <
18 Bfad liniowosci charakterystyki 1,0 %
19 Btad histerezy charakterystyki 1,0%
Kompatybilno$é elektromagnetyczna:
20 « Emisja PN-EN 61000-6-4-2002(U)
o Odpornos¢ PN-EN 61000-6-2-2002(U)
21 Wibracje sinusoidalne 10 ... 55Hz, <0,15mm, <20m/s
22 Predkos¢ drgan <7,1mm/s
23 Wilgotno$¢ wzgledna 5 ... 100% z kondensacjg
24 Rodzaj pracy S2 30min, S4 25% 630c/h
25 Rodzaj smaru Smar staty.

*) Wymaga wyspecyfikowania na etapie zamowienia

A

Dane techniczne przekaznikéw drogowych:

Znamionowe napigcie tgczeniowe: 250V, 50 + 60Hz lub 30V DC

Maksymalny prad tgczeniowy: 2 A

Trwatos$¢ tgczeniowa w kategorii: « AC12 x 1050,5 A, 120 V AC
+DC15x10°1A,30VDC

Trwato$¢é mechaniczna: 108 cykli
Minimalny prad / napiecie: 10 yA /10 mV
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1.2 Minimalna lista narzedzi wymaganych do montazu, demontazu i regulacji sitownika:

1.2.1 Wykaz narzedzi elektrycznych:

1.2.1.1 Wkretaki izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC, dtugos¢ ostrza min. 75mm wymiary
ostrza: 2,5mm x 0,4mm — 1 szt. i 2mm x 0,8mm — 1 szt.

1.2.1.2 Szczypce izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC: do ciecia — 1szt., uniwersalne — 1 szt.,
proste, potokragte — 1 szt.

1.2.1.3 Przyrzad kontrolnopomiarowy, urzgdzenie kategorii pomiarowej CAT Il 2000V: multimetr o zakresach:
napie¢ 0.1 mV...1000 V doktadno$¢ pomiaru + 1,0%; pradow 0.1 pA...10A doktadnos¢ pomiaru +1,0%;
pomiaru rezystancji 0.1 Q...60 MQ — 1szt.

1.2.1.4 Kalibrator napiecia i pradu: nakres zadawania napiecia - 0...10V (rozdzielczos¢ 0,001V), zakres

zadawania pradu 0...24 mA (rozdzielczos¢ 0,001mA) — 1 szt.

1.3 Producent:

APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA
Ul. Krotoszynska 35

63-400 Ostrow Wielkopolski

145

RYS.1 Wymiary gabarytowe sitownika ESW-30.
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RYS.2 Wymiary gabarytowe sitownika ESW-30.
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2. OZNACZENIE TYPU, SPOSOB | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.

Oznaczenie typu, sposéb zamawiania i przyktad kodu zamoéwieniowego patrz tabela 2.
Tabela 2

Sposob zamawiania

| Elektryczny sownikwahiiwytypu  |E|[Sw| - (3o |- (x> [a[x|-[x[x]-|x - [x|/x|[x[x]-|x
4 & & & & A& & &4 & 'y
125Mm 211
250Nm SO 31
125Mm 2 |2
260Nm ke a2
125Mm 2|3
250Mm . 33
KAT OBROTU |
a0 AD
1R A1
wy Zamcwsenia kiienta (w zakresie od 30" 1807) - po urgednianiu Az
WHHONANIE KLIMATYCZNE
Hommalng -25°C,, 70°C 1]
% | Miskis temparatury 40°C, 55°C « po urgodnieniu 2|
WYPOSAZENIE
Boz wyposatenia A
Przatwomik polodenia EPO-01 (analogowy potenciomatnczry 4. 20md dwuprzewodowy) B
Prasbwomik polodenia EPO-02 (bezstykowy cyfrowy 4. 20md dwupraewodowy) c
Przabwomil polobenia EPO-03 (bezstykowy cyfrowy 4. 20ma dwuprzewodowy T wylwelisczem) | D
Sterownils - sygnal stengjgey (4. 20)ma [ub rojstawny 247 = odwzoro waniern pofoZenia | E
Paotencjomatr 10002 P
PRIYLACZA ELEKTRYCIME
Cavamice + listwi zaciskowa 5]
PRIVLACZA MECHANICINE
Wi zamirmienia kEenta - po uzgodnieniu x| x| x| x
Dl momanitu 125Nm wal wyjéciowy wg rys. A1 05 A1
Dila momaniu 125Nm wal wyjsciowy wg rys. A2 0|& A2
Dila momaniu 125Nm wal wylsciowy wg rys. Ad 0|5 A4
Prryiacze kolreerzows FOS Dia momsenitu 125Mm wal wyjsciowy wg rys. AB of[s|als
wyg nanmy 130 5211 Dia momsaniu 125Mm wal wyjdciowy wg rys. B0 [RERERE:]
D eyt 125Mm wal wyjsciowy wg rys. B2 ogls|B |2
Dila it 125Mm wal wyjdciowy wg rys. CO g | s /€0
Dila mamaniu 125Mm wal wyjbciowy wg rys. C2 o|s/c|2
Dia momenitu 125Mm, 250Mm wal wyjbtiowy wi s A2 ofl7lalz
Dia momanit 125Nm, 250Km wal wifbciowy wg rys. A4 0|7 A4
Dia momant 125Nm, 250Km wal wyfbcowy wg rys. A6 0|7 A|B
Dila momaniu 125Mm, 250Mm wal wyjlciowy wg rys. AT [HERENE
:ﬂmmrﬁ Dia mament 125Hm, 250N wal wyfbciwy v fys. B0 0|7 B0
Dla momaniu 125Nm, 250Mm wal wyjbcowy wg rys. B2 |7 /B |2
Dia momenty 125Mm, 250Nm wal wyitcowy wg s B3 o|/7 /B3
Dlnrnqrwm1ﬁtim.mﬂw}mwrp.m a|7TIC|0
Dila momaniu 125Mm, 250Mm wal wygbcaowy wg rys. C2 [HEREF
Dia momanit 125Nm, 250Mm wal wyjcowy wg rys. C3 glriela
D momanitu 250NmM wal wyjsclowy wg rys. A4 1/0 A4
Dl it 250Mm wal wyjdciowy wg rys. AS 1|0 /A|B
Dia momenitu 250Mm wal wyjsciowy wg rys. AT 1lolaly
Dia momantu 250Nm wal wyjsciowy wg rys. B2 1/olB|2
Dila mamantu 250Nm wal wyjdciowy wg rys. B3 1/o0/B |3
D mamsenit 250Mm wal wyjSciowy wg rys. BS 10|85
:g,,,,,m;|5¢ 5211 e Dila momantu 250Nm wal wyjsciowy wg rys. B 1|/0/B|&
Dia momentu 250Mm wal wyjsciowy wg rys, G2 1]olclz
Dia momanitu 250KNm wal wyjsciowy wg rys. C3 1]01€]13
Dia momaniu 250Nm wal wyjsciowy wg rys, C5 1]0|C|5
Dia momentu 250Mm wal wyjsciowy wg rys. CB 1lolcls
WYPOSAZENIE DODATKOWE |
Biz wypesatenia dedath o

Zmzmmmuﬁm[mmmr-wmmmtmm 1
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3. OPIS WELASCIWEGO UZYCIA | POTENCJALNYCH NIEWLASCIWYCH
ZASTOSOWAN

3.1 Uzywanie na etapie montazu i requlaciji:

3.1.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem:

3.1.1.1 Sitownik mozne by¢ montowany w miejscach zgodnych z wymaganiami okreslonymi w danych
technicznych (patrz tabela 1) oraz z wymaganiami okreslonymi w pkt. 3.2.1,

3.1.1.2 Na etapie montazu i regulacji nalezy korzystaé z narzedzi, urzadzen pomiarowych i zadajnikéw
sygnatowych posiadajgcych wymagane prawem dopuszczenia do stosowania. Minimalny zestaw
wymaganych narzedzi zostat okreslony w pkt. 1,

3.1.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem:

3.1.2.1 Montaz lub regulacja sitownika w warunkach nieodpowiadajgcych wymaganiom w pkt. 3.1.1.1,

3.1.2.2 Stosowanie na etapie montazu lub regulacji narzedzi i sprzetu niezgodnego z wymaganiami
okreslonymi pkt.3.1.1.2.

3.2 Uzywanie na etapie eksploatacii:

3.2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem.

Sitownik elektryczny ESW-30- jest przeznaczony do stosowania w uktadach regulaciji i sterowania, jako naped
zawieradet regulacyjnych (np. przepustnic) oraz innych urzadzen stosowanych w klimatyzac;ji i cieptownictwie
przystosowanych konstrukcyjne do montazu sitownika.

3.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem.

3.2.2.1 Niezgodne z parametrami technicznymi okreslonymi w danych technicznych sitownika,

3.2.2.2 Zastosowanie do napedu urzgdzen nieprzystosowanych mechanicznie,

3.2.2.3 Stosowanie w czasie: montazu, demontazu, wykonywania prac konserwacyjnych, uruchomieniowych
i regulacyjnych narzedzi niezgodnych z wymaganiami producenta patrz pkt.3.1,

3.2.2.4 Inne zastosowanie sitownika wymaga konsultacji z producentem.

3.3 Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z wykorzystania sitownika w sposob
niezgodny z przeznaczeniem.

3.4 Elementem prawidtowego korzystania z urzadzenia jest stosowanie sie do zalecen niniejszej dokumentac;ji

techniczno-ruchowej.

4. OPIS ZAGROZEN | NIEZBEDNYCH SRODKOW BEZPIECZENSTWA

4.1 Zagrozenie wynikajgce z zasilania elektrycznego. Sitownik jest zasilany niebezpiecznym napieciem
przemiennym o wartosci napiecia 230V/50 Hz.
4.1.1 Wszelkie czynnoéci zwigzane z naprawg, konserwacjg montazem, demontazem elektrycznym i

mechanicznym wykonywa¢ w warunkach wytgczonego napieciu zasilania sitownika,

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 7
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4.1.2 Wszelkie prace zwigzane z regulacjg sitownika wymagajg zasilania sitownika napieciem 230V AC i
jednoczesnego zdjecia pokrywy sitownika. Zdjecie pokrywy obniza stopien jego ochrony do IP20. Czynnosci
wymagajgce regulacji mogg wykonywaé osoby przeszkolone w zakresie:

» Obstugi urzgdzen bedacych pod napieciem elektrycznym do 1 kV,

» Obstugi sitownika ESW-30 (zapoznaly sie z trescig niniejszej ,Dokumentacji techniczno-ruchowej”,

> Posiadajg uprawnienia wymagane przepisami BHP wymaganymi w miejscu zastosowania sitownika.
4.1.3 PE - niewlasciwe potgczenie lub uszkodzenie potgczenia w czasie eksploatacji moze by¢ przyczyng
porazenia pradem. Przed przystgpieniem do np. prac wymagajgcych regulacji sitownika lub oddaniem
sitownika do eksploatacji nalezy sprawdzi¢, jako$¢ potgczenia PE z instalacjg ochronng. W czasie eksploataciji
sitownika sprawdzac potgczenie PE zgodnie z zaleceniami BHP przyjetymi w miejscu stosowania sitownika.
4.2 Zagrozenia wynikajgce z mechaniki sitownika.
4.2.1 Zagrozenia wynikajgce z ciezaru — wystepuje w przypadku montazu / demontazu sitownika. Stanowisko
montazu winno by¢ odpowiednio przygotowane np.: wykonany podest, rusztowanie inne z uwzglednieniem
ciezaru sitownika ok. 12 kg,
4.2.2 Zagrozenie wynikajgce z powstawania momentu mechanicznego wytwarzanego przez urzgdzenie
napedzane sitownikiem. Przed przystgpieniem do montazu lub demontazu sitownika nalezy upewni¢ sie czy
nie wystepuje moment napierajgcy na wat wyjsciowy sitownika od strony urzadzenia napedzanego. W
przypadku stwierdzenia wystepowania momentu na urzgdzeniu napedzanym nalezy odstgpi¢ od wykonywania
wszelkich prac mechanicznych przy sitowniku. Usunaé przyczyne wystepowania momentu na urzadzeniu
napedzanym!
4.2.3 Zagrozenia wynikajgce z ruchu watu wyjsciowego sitownika. Wat wyj$ciowy sitownika wykonuje ruch w
obrotowy, kierunek obrotu oraz rozpoczecie ruchu sg niezdefiniowane i zalezg od wartosci sygnatu sterujgcego
sitownikiem. W czasie wigczenia sitownika do uktadu automatyki wykonywanie wszelkich prac przy sitowniku
jest zabronione! Prace wymagajgce ingerencji w mechanike sitownika lub potgczenie sitownik - urzgdzenie
napedzane, nalezy wykonywa¢ w warunkach postoju sitownika,
4.2.4 Nalezy przeprowadzi¢ analize miejsca stosowania sitownika z uwagi na mozliwos¢ wsuniecia reki w
obszar ruchu watu wyjSciowego sitownika. W przypadku mozliwosci wystgpienia zagrozenia dla osob

nieprzeszkolonych nalezy sitownik ostoni¢ barierg ochronng.

5. Lista Srodkow ochrony osobistej, ktore trzeba uzywaé podczas operowania

maszyna.

Wykonywanie wszelkich czynnosci wymagajgcych zdjecia pokrywy sitownika (patrz rys. 1) wymaga
stosowania narzedzi dopuszczonych do stosowania przy napieciu do 1000VAC.
W czasie obstugi i eksploatacji sitownika z uwagi na konstrukcje sitownika nie wymaga sie od operatora

stosowania szczegélnych srodkéw ochrony osobiste;.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 8
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Operator jest zobowigzany do stosowania srodkéw ochrony osobistej wymaganych oddzielnymi przepisami

BHP, ktére sg wymagane w miejscu stosowania sitownika.

6. UWAGI, OSTRZEZENIA | ZAKAZY ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM.

6.1 Dozwolony zakres czynnosci:

e Dla operatora — eksploatacja sitownika - zatgczanie / wytgczanie, korzystanie z napedu recznego,

e Dozodr techniczny — czynnosci jak dla operatora oraz montaz mechaniczny, elektryczny oraz czynnosci

zwigzane z regulacja.

6.2 Wykaz niebezpieczenstw wynikajgcych z obstugi sitownika

Prace zwigzane z uruchomieniem, konserwacjq i regulacjg nastaw sitownika wykonywac¢ w
czasie postoju sitownika tzn. sitownik jest wylgczony z ukfadu regulacji automatycznej
obiektu.

Wszelkie prace przy czesci mechanicznej sitownika wykonywac przy wytgczonym zasilaniu
elektrycznym oraz braku wystepowania momentu od strony urzgdzenia napedzanego.

Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
wymaga zachowania wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

W czasie przemieszczania watu wyjsciowego sitownika napedem recznym nie przekraczaé
skoku wyznaczonego ograniczeniami mechanicznymi sitownika!

Po przetagczeniu suwaka nr 2 przetgcznika S3 w pozycje OFF prowadzenie wszelkich prac przy
sitowniku jest niedozwolone! Nalezy na sitownik natozy¢ i przykrecic¢ ostone fabryczng, a
miejsce pracy sitownika przywrdci¢ do stanu zgodnego z wymaganiami BHP obowigzujgcymi w
miejscu jego instalacji.

Przetgczenie suwaka 4 przetgcznika S3 w pozycje OFF (0...20) mA / (0...10)V powoduje
wytgczenie w sterowniku algorytmu nadzoru obecnosci sygnatu sterujgcego, gdyz sygnaty OmA
i OV mieszczg sie w normalnym standardzie tego sterowania!

il el el el

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

6.3 Wykaz wskazdwek majgcych istotny wptyw na prace sitownika:

Iy

Przyciski S7, S5 i S6 sterownika mikroprocesorowego sg aktywne dla ustawienia suwak nr 2
przetgcznika konfiguracyjnego S3 (rys.10) w pozycji ON = "STEROWANIE RECZNE".
Prawidtowe wykorzystanie przyciskdw w procesie ustawiania skoku sitownika ma istotny wptyw
na efektywng eksploatacje sitownika.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 9
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Potozenie suwaka 3 przetgcznika S3 zmienia sposob sterowania sitownikiem:
Potozenie ON =>» sterowanie wylgcznie sygnatem trojstawnym.
Potozenie OFF =» sterowanie analogowym lub tréjstawnym, w uzaleznieniu od poziomu
sygnatu zacisk nr 4 ztgcza (20 stykowego Amphenol) lub (15 stykowego SSz):
o 0VDC na zacisku nr 4 ztagcza =» Sterowanie sygnatem analogowym,
o 24 VDC na zacisku nr 4 ztagcza = Sterowanie sygnatem trojstawnym.

zapewnia realizacje funkcji zabezpieczenia sitownika dla zaniku sygnatu sterujgcego.
Zabezpieczenie polega na zatrzymaniu trzpienia sitownika w ostatnim potozeniu w chwili
zaniku sygnatu analogowego. Dodatkowo sterownik zgtasza za pomocg przekaznika
alarmowego BRAK GOTOWOSCI SILOWNIKA DO PRACY.

Zmiang fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywac¢ na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla kierunku ZAMKNIJ - wylgcznik WZP i dla
kierunku OTWORZ - wytacznik WOP. Uktad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na site
nominalng, lecz moze by¢ regulowany w zakresie od 60% do 100% Pnrom.. Nie wolno ustawia¢
przecigzenia powyzej sity nominalnej ustawionej przez producenta takie ustawienie moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

E Przy wybraniu zakresu sygnatu sterujgcego: 4...20 mA lub 2...10V sterownik mikroprocesorowy

7.0BJASNIENIA PIKTOPGRAMOW | OKRESLEN WYKORZYSTYWANYCH |
INSTRUKCJI

7.1 Wskazowki i ostrzezenia uzyte w tekscie niniejszej instrukciji.

W niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowej w celu zwrdcenia szczegdélnej uwagi operatora i dozoru
technicznego na fragmenty tekstu istotne dla bezpieczenstwa, wprowadzono oznaczenie tekstu
piktogramami. W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazéwek ostrzegawczych moze dojs¢ do ciezkich
uszkodzen ciata i/lub powaznych szkdéd materialnych. Personel obstugujacy musi by¢ odpowiednio
przeszkolony i zapoznany z wszystkimi zaleceniami bezpieczenhstwa i ostrzezeniami.

Zastosowane piktogramy:

Wskazéwka.
~Wskazéwka” wskazuje na czynno$¢ lub proces majgcy istotne znaczenie dla

prawidtowego dziatania urzgdzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego zalecenia
mogqg powstac szkody materialne.

Ostrzezenie.
,Ostrzezenie ” wskazuje na czynno$¢ lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego

wykonania moze grozi¢ niebezpieczehstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

7.2 Piktogram umieszczony na maszynie:

Niebezpieczenstwo
Niebezpieczenstwo zgniecenia dioni!
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7.3 Okreslenia wykorzystywane w instrukgc;ji:

e Operator — osoba, ktéra uzywa urzgdzenia zgodnie z jego przeznaczeniem,

e Dozér techniczny - osoba lub grupa oséb odpowiedzialna za uzywanie, konserwacje i regulacje
urzgdzenia oraz zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM,

e Swes — sterujgcy sygnat wejsciowy analogowy prgdowy (0; 4...20) mA lub napieciowy (0; 2...10) V
lub tréjstawny (napieciowy 24VDC),

e Swys — sygnat wyjsciowy analogowy prgdowy (4...20) mA, jego wartos¢ jest proporcjonalna do
potozenie trzpienia sitownika,

e Syp — wewnetrzny sygnat nadajnika potozenia proporcjonalny do potozenie trzpienia sitownika,

e OTW lub OTWARCIE,

e ZAM lub ZAMKNIECIE,

¢ WO - wyjsciowy sygnat binarny (styk przekaznika) dla pozycji — OTWARTY,

o WZ — wyjsSciowy sygnat binarny (styk przekaznika) pozycji — ZAMKNIETY,

¢ ALARM - sygnat wyjsciowy binarny (rozwarty styk przekaznika) sygnalizacja awarii,

o WZP, WOP — wewnetrzne wytgczniki uktadu przecigzeniowego, odpowiednio dla kierunku ZAMKNIJ
i OTWORZ

e M- silnik jednofazowy,

¢ NP — nadajnik potozenia,

e D13, D14, D15, D16 - diody sygnalizacyjne LED.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 11
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8.GRAFICZNA PREZENTACJA WYROBU Z NAJWAZNIEJSZYMI CZESCIAMI.

8.1 Sitownik ESW-30 — cze$¢ mechaniczna:

POKRYWA SILOWNIKA

4x90° KOLO NAPEDU RECZNEGO

4x sruby mocujace pokrywe

Regulacja ograniczenia ruchu
na ZAMKNWJ - ZDERZAK 1

Kotnierz typu F

Regulacja ograniczenia ruchu
na OTWORZ - ZDERZAK 2

RYS. nr3
Widok sitownika ESW-30.

8.2 Sitownik ESW-30 — czes¢ elektryczna.
Sitownik jest napedzany silnikiem asynchronicznym jednofazowym z kondensatorem. Silnik przez
wielostopniowa, zebatg przektadnie redukcyjng napedza wat wyjsciowy.
8.2.1. Kazdy sitownik jest wyposazony w:
O Uktad wytgcznikéw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik, gdy na trzpieniu sitownika

pojawi sie moment wiekszy od wartosci nominalnej,

Ukfad przecigzeniowy jest ustawiany fabrycznie na moment nominalny, moze by¢ regulowany
przez uzytkownika w zakresie 60%...100% Mnowm. Ustawienie krancowek momentowych na

wartos¢ odpowiadajagcg momentowi wigkszemu od nominalnego moze doprowadzi¢ do

uszkodzenia sitownika lub jednostki napedzanej sitownikiem.

O Przekazniki sygnalizacji potozeh krahcowych dla kierunku ZAMKNIJ = WZ i dla kierunku
OTWORZ=> WO. Styki zwierne i rozwierane przekaznikéw sg wyprowadzone na listwe zaciskowg
sitownika. Miejsce pobudzenia krancowek WZ i WO na drodze watu wyjsciowego jest ustawiane

przez uzytkownika w zakresie od 50% do 100% skoku znamionowego,

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 12
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O Sterownik mikroprocesorowy, ktéry realizuje sterowanie sitownikiem na podstawie analizy
wejsciowych sygnatéw analogowych i tréjstawnych oraz przetgcznika konfiguracyjnego. Sterownik
uruchamia silnik sitownika za pomocg tgcznikéw triakowych. Po zakonczeniu ruchu silnik jest
zatrzymywany hamulcem mechanicznym,

O Uklad odwzorowania potozenia watu wyjsciowego sitownika wydajgcy na zewnagtrz sitownika
galwanicznie oddzielony sygnat prgdowy 4... 20 mA proporcjonalny do potozenia watu wyjsciowego,

O Przekaznik alarmowy aktywowany w przypadku wykrycia niepoprawnych parametréw sygnatow
wewnetrznych sterownika,

O Korbke napedu recznego stuzgcg do przesuniecia watu wyjsciowego sitownika w przypadku braku

napiecia zasilajgcego sitownik,

Napedu recznego nie mozna uzywac¢ w czasie pracy silnika elektrycznego. W przypadku
korzystania z napedu recznego nie mozna przekroczy¢ ustawionego skoku sitownika - w

szczegolnosci, gdy sitownik jest zabudowany na zaworze. Przekroczenie ustawionej drogi

sitownika moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia napgedzanego sitownikiem.

QO Listwe zaciskowag 23 stykowg

8.2.2 Najwazniejsze elementy sitownika przedstawiajgcy schemat blokowy rys.4.

PRZEKLADNIA
STEROWNIK uP | MECHANICZNA
. . -
230V/S0Hz 83 01d E]*‘“Z e M
S EE ose (8] WEP (25Ncm) 90° ; 180"
s F o13@ [@]s7 —
H-l n_| rlr‘ :”E.é.; 125 Nim;
HAMULED 250Nm

|

I L

@ Scar.
ALARM Cz.P.
" 5#1'.! I

RYS.4 Schemat blokowy sitownika ESW-30.

&

F

8.2.3. Sterownik mikroprocesorowy jest przytwierdzony do konstrukcji sitownika i ostoniety metalowg ostona.
Zasadniczg ochrone sterownika przed wptywem warunkow zewnetrznych stanowi aluminiowy odlew pokrywy
sitownika. Dostep do listwy zaciskowej oraz elementéw nastawczych sterownika tzn. trzech przyciskéw
S7,55,56 i przetgcznika konfiguracyjnego S3, diod sygnalizacyjnych LED jest mozliwy po zdjeciu pokrywy
sitownika.
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ustawienia przetgcznika konfiguracyjnego S3 suwak nr 2 w pozycji "STEROWANIE
RECZNE". Prawidtowe wykorzystanie przyciskdw w procesie ustawiania skoku

@ Przyciski S6, S5 i S7 (ilczgc od gornej krawedzi ptytki sterownika) sg aktywne dla
sitownika ma istotny wptyw na efektywng eksploatacje sitownika.

Dioda D16 I:
frmm— In
55, 56, 57 1]
oy
Dioda D15
_ ] off 0€3 |[ 222

Lrd

£
g
®

B

ss /|

RYS.5 Widok sterownika mikroprocesorowego sitownika.
Uwaga: Dioda swiecgca D16 sygnalizuje stan zasilania sterownika mikroprocesorowego,
Dioda $wiecgca D15 sygnalizuje zapisanie do pamieci EEPROM sterownika mikroprocesorowego
ustawionych pozycji Lmin i Lmax - miganie sygnalizuje stan alarmowy, ktéry wynika z ustawienia skoku

roboczego = Lmax-Lmin, ponizej dopuszczalnej, warto$ci minimalnej.
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8.2.4. Funkcje przyciskow sterownika:

Przycisk Kierunku '
ZAMKNIJ

Przycisk wprowadzania
zadanego poloZenie

(WZ lub W0)

do pamieci sterownika.
Wykorzystywany lacznie z
$6 lub 87

Przycisk kierunku
DTWORZ Plytka sterownika

$3 - przycisk konfiguracyjny sterownika,
D13 - sygnalizacja ruchu silnika dia Kierunku 0TWORZ,
D14 - sygnalizacja ruchu silnika dla kierunku ZAMKNIJ,

RYS.6 Przyciski sterownika

8.2.4.1. Przyciski S5; S6; S7 sg aktywne po ustawieniu S3 jak na (rys. 3) 2@suwak nr 2 pozycja ON,
8.2.4.2. PRACA NA OTWIERANIE (ruch watu sitownika w LEWO rys. 9.2) nastepuje po nacisnieciu przycisku

S7 oznaczonego obok przycisku na ostonie , «”; w czasie ruchu silnika swieci dioda LED - D13,

8.2.4.3. USTAWIENIE DROGI =» krancowki WO - korzystajac z przyciskow S6 i S7 wal wyjsciowy
ustawi¢ w skrajne potozenia dla kierunku OTWARTY. Wpisanie =» zapamigtanie potozenia watu
wyjsciowego dla pozycji OTWARTY nastepuje po nacisniecie przycisku S5 (oznaczony na ostonie ,,PROG”)
- przytrzymujac nacisniety S5 nacisng¢ S7 (z symbolem na ostonie , a”),

8.2.4.4. PRACA NA ZAMYKANIE (ruch watu sitownika w PRAWO rys. 9.3) nastepuje po nacisnieciu

przycisku S6 oznaczonego na ostonie obok przycisku, jako ,, v ”, w czasie ruchu silnika $wieci dioda LED —
D14,
8.2.4.5. USTAWIENIE DROGI =» krancéwki WZ — korzystajac z przyciskow S6 i S7 wal wyjsciowy
ustawi¢ w skrajne polozenia dla kierunku ZAMKNIETY. Wpisanie =» zapamietanie potozenia watu
wyjsciowego dla pozycji ZAMKNIETY nastepuje po nacisniecie przycisku S5 (oznaczony na ostonie ,,PROG”)
- przytrzymujgc nacisniety S5 nacisng¢ S6 (z symbolem na ostonie , v "),
8.2.5. Funkcje suwakow przetgcznika konfiguracyjnego S3 oznaczonych od 1 do 4 sterownika
mikroprocesorowego odpowiednio dla pozycji ,ON” lub ,OFF” podaje ponizsza tabela 1:

TABELA 3

ON Nr suwaka S3 OFF
Zakres 4mA (2V)...20mA (10V) Zakres :0mA (0V)...20mA (10V)
Sterowanie tréjstawne Sterowanie analogowe
Sterowanie reczne Sterowanie automatyczne
Charakterystyka normalna Charakterystyka inwersyjna

RIN|W|~

8.2.5.1. Suwak nr 1 zapewnia wybér charakterystyki:
O Ustawienie ON =>» normalnej tzn. sterownik ustawia kat obrotu watu sitownika wprost

proporcjonalnie od wartosci analogowego sygnatu sterujgcego (rys.7),
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Q Ustawienie OFF =» inwersyjnej tzn. kat obrotu watu sitownika jest odwrotnie proporcjonalny od

wartosci analogowego sygnatu sterujgcego (rys.7),

[%] | L
100 | .
{OTW) Ch-yka inwersyjna ]
i
Ch-yka normalna E S.e
a 5
ZAM) |
0@V 10V
0{4)mA 20mA,
RYS.7 Charakterystyka sterowania normalna i inwersyjna sitownika

8.2.5.2 Suwak nr 2 decyduje o rodzaju sterowania:
O Ustawienie OFF =» Sterowanie automatyczne sygnatem wejsciowym analogowym lub tréjstawnym,
O Ustawienie ON =» Sterowanie reczne przyciskami S6, i S7.

8.2.5.3. Suwak nr 3 zastepuje sterowanie wejsciem (15) listwy zaciskowej pozwala na wybor:
QO Ustawienie OFF =» sterowanie analogowe,

O Ustawienie ON = sterowanie tréj stawne.

Przy deklaracji za pomocg suwaka 3 ,STEROWANIE TROJSTAWNE” sitownik moze
by¢ sterowany wytacznie sygnalem tréj stawnym. Przy deklaracji za pomoca suwaka
3 ,.STEROWANIE ANALOGOWE” sitownik moze by¢ sygnatem trojstawnym, (jezeli
potencjat zacisku nr 15 listwy zaciskowej sitownika jest podtgczony do +24VDC) lub

analogowym, jezeli potencjat zacisku nr 15 jest podtgczony do OVDC lub pozostaje

niepodtgczony.

8.2.5.4. Suwak nr 4 pozwala na wybor zakresu sygnatu analogowego:
O Ustawienie OFF =» ,0-100%” odpowiada zakresom sygnatéw: 0...20mA i 0...10V,
O Ustawienie ON = ,20-100%” odpowiada zakresom sygnatow: 4...20mA i 2...10V.
Widok przetgcznika konfiguracyjnego S3 pokazuje rys.8.
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20-100% sygnatu

Sterowanie trojstawne
Sterowanie reczne
Ch-yka normalna

S3
[
it =)

4 0-100% sygnaiu

3 Sterowanie analogowe
2 Sterowanie auto

1 Ch-yka inwersyjna

ON OFF

RYS. 8 Widok przetgcznika konfiguracyjnego S3.

8.2.5.5. Zabezpieczenie sitownika przed skutkami nadmiernego obcigzenia mechanicznego watu sitownika

realizuje uktad przecigzeniowy wyposazony w wytgczniki przecigzeniowe WOP i WZP. Po przekroczeniu na

wale sitownika ustalonego przez producenta momentu nominalnego, nastepuje przerwanie pracy silnika przez

szeregowo wigczone w jego obwdd wytgczniki WOP lub WZP. Zdjecie przecigzenia z watu sitownika pozwala

na dalszg prace silnika.

8.2.5.6. Schemat wewnetrznych potgczen elektrycznych sitownika:

2

—!_IPE - mechaniki

2/ lub

a

J2

E For
o

E

£

=

-
-3
x
(7] E J
o STEROWNIK
: § uP

wy
- 12 3| 4 ES1-3264-3
™ § LRRN

J5

c: Termostat

H ES2.3725

2

|

1]2[3/4]5]6][1]2[3]4]5]6

Zlacze typu HATRING 500V/50Hz-16A 0,75...2.5 mm
RIEBEEREEREERE[Ee[e[~][[a]a]w[RB]N[~

ﬂ

Opis sygnalow na listwie zaciskowej 24 stykowej
1.2 - zasilanie 230V / 50Hz,

PE - zacisk ochronny
34 - styki przekaznika alarmu,
56.7.8 - styki przekaznika WZ,
9,10,11,12 - styki przekainika WO,
13, 14 - styki niepodiaczone,
15 - wyhor:
a) H - (24VDC) sterowanie tréjstawne = ;
b) L -{ OVDC) sterowanie analogowe pradowe (0, 4...20)mA
Iub napieciowe {0, 2...10)\;

RYS.9 Schemat wewnetrznych potgczen elektrycznych sitownika z listwg zaciskowg lub ztgczem typu

BU
BN
BK

Mo

&
T

‘ Cg -dostarczany z silnikiem

- Przy wysterowaniu styku (15) = H - stwrowanie wréjstawne:
aj H - (24VDC) sterowanie na OTWORZ;
by L -{ OVDC) STOP;

- Przy wysterowaniu styku (15) = H - sterowanie tréjstawne:
a) H - (24VDC) sterowanie na ZAMKNIJ ;
b) L - ( OVDC) STOP;
- Wejscie { - 24VDC ) wspdlne dla sygnadléw (wejsc 15, 16, 17) sterowania tréjstawnego,
-{+) pradowego sygnalu odwzorowania polozenia { 4...20)mA;

{-
-+
-(-

HARTING 24 stykowym.

)} pradowego sygnalu edwzoerowania pelozenia { 4...20)mA;
) sygnalu sterujgcege pradowege (0, 4...20pnA lub napieciowego (0. 2... 10)\;
) sygnalu sterujacego pradowege (0, 4...20)mA lub napieciowego (0, 2... 10}V;
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9. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE.

Wyréb nalezy przechowywa¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od oparéw i wyziewow
substancji sprzyjajgcych korozji w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci wzglednej od 30 % do
80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po pétrocznym okresie magazynowania nalezy
dokonaé przegladu, ktéry obejmuje:

a Ogledziny zewnetrzne,

O Sprawdzenie stanu pokry¢ malarskich i galwanicznych,

Q Sprawdzenie kompletnosci wyrobu.

Opakowanie transportowe stanowi dla sitownika ESL-10 karton. Do transportu mozna wykorzystywac¢ jedynie
kryte srodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie wstrzaséw i uderzen przekraczajgcych 6 +

0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

10. MONTAZ i DEMONTAZ SILOWNIKA.

W czasie przemieszczania watu wyjsciowego sitownika, korbg napedu recznego nie wolno
przekracza¢ skoku wyznaczonego znacznikami Max ZAMKNIECIE i Max OTWARCIE

W czasie prac z sitownikiem przestrzega¢ kolejnos¢ wykonywania montazu sitownika:
1. W pierwszej kolejnosci wykonaé¢ montaz mechaniczny,

2. W drugiej kolejnosci wykonaé montaz elektryczny.

Przestrzegac¢ kolejnos¢ wykonywania czynnosci demontazu:

1. Wylgczy¢ zasilanie elektryczne sitownika przez wypiecie wtyczek W1 i W2 sitownika
2. Wykonaé montaz mechaniczny,

> P

Wszelkie czynnosci zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym wykonywac po
wytgczeniu zasilania elektrycznego oraz stwierdzeniu braku wystepowania na wale wyjsciowym
sitownika momentu od strony urzgdzenia napedzanego.

>

10.1 Montaz mechaniczny:
10.1.1 Wyjac sitownik z opakowania,
10.1.2 Potaczy¢ mechanicznie sitownik z urzgdzeniem napedzanym,
10.1.3 Wyregulowac¢ ustawienie zderzakéw 1 2 (rys.3) sitownika — zderzaki ograniczajg ruch watu wyjsciowego
sitownika:
10.1.3.1 Maksymalnie wykreci¢ zderzaki 11 2,
10.1.3.2 Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do wymaganej skrajnej pozycji na ZAMKNIJ —
patrz rys. 9.1. Dla skrajnego potozenia watu wkreci¢ srube zderzaka 1 do wyczuwalnego oporu i zabezpieczy¢ jej

potozenie przez dokrecenia nakretki kontrujgcej,
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10.1.3.3 Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do wymaganej skrajnej pozycji na OTWORZ —
patrz rys. 9.1. Dla skrajnego potozenia watu wkreci¢ srube zderzaka 2 do wyczuwalnego oporu i zabezpieczy¢
potozenie przez dokrecenia nakretki kontrujgce;j,

10.1.3.4 Ustawienie tabliczek informacyjnych na koétku napedu recznego. Przez pokrecenie kétkiem napedu
recznego stwierdzi¢ czy opis na kétku ,0” — otwarte i ,Z” — zamkniete odpowiada rzeczywistemu stanowi
urzgdzenia napedzanego. W przypadku niezgodnosci tabliczke zdemontowacé i odwrécié.

10.1.3.5 Korbg napedu recznego doprowadzié sitownik do potozenia ok. potowy skoku roboczego,

10.2. Demontaz mechaniczny:

10.2.1 Przed przystgpieniem do demontazu upewni¢ sie czy na wat wyjsciowy sitownika nie napiera moment
mechaniczny od strony urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia wystgpienia momentu
mechanicznego od strony urzgdzenia napedzanego nalezy odstgpi¢ od demontazu i usungc¢ przyczyne
pojawiajgcego,

10.2.2 Czynnosci demontazu sitownika wykonaé¢ w kolejnosci odwrotnej do montazu.

10.3 Montaz elektryczny:

10.3.1 Potgczenie elektryczne sitownika polega na potaczeniu kabla do listwy / ztgcza sitownika zgodnie ze
schematem elektrycznym sitownika oraz dokumentacjg projektowg miejsca zastosowania sitownika,

10.3.2 Przed przystagpieniem do tgczenia kabli upewnié sie czy od kabli instalacji doprowadzajacej zasilanie

i sygnaty sterujace jest odtaczone napiecie!

10.3.3 Kable zasilajgce i sterujgce podtgczy¢ do odpowiednich zaciskdw, zgodnie ze schematem elektrycznym
dokumentaciji projektu miejsca instalacji sitownika,

10.3.4 Do taczenia kabla z zaciskami sitownika korzysta¢ z specjalistycznych narzedzi w tym pamieta¢ o
stosowaniu na przewody wielodrutowe tulejek zaciskowych,

10.3.5 Do tgczenia kabli korzysta¢ z narzedzia do $ciggania izolacji oraz lutownicy oraz spoiwa zgodnego z RoHS,
10.3.6 Wykona¢ sprawdzenie potgczen pod wzgledem poprawnosci wykonania na zgodnos¢ ze schematem
elektrycznym projektu.

10.3.7 Sprawdzi¢, jakos¢ wykonanych potaczen zaciskanych lub lutowanych na obecnosc¢ / brak zwaré i przerw
w potgczeniach. Sprawdzenie wykonaé korzystajgc z omomierza oraz organoleptycznie.

10.3.8 Montaz zakohczy¢ uszczelnieniem wejscia kabla za pomoca dtawika.

10.4 Demontaz potgczenia elektrycznego sitownika:

10.4.1 Demontaz sitownika wyposazonego w ztgcze typu HARTING polega na wyjeciu ztgcza z gniazda sitownika,
10.4.2 Przed przystgpieniem do demontazu potgczenia elektrycznego upewni¢ sie czy od kabli instalacji
doprowadzajgcej zasilanie i sygnaty sterujgce jest odtgczone napiecie!

10.4.3 Odtagczyé poszczegdlne zyty kabla od listwy zaciskowej przez poluznienie wkretow listwy i wyjecie
przewodu,

10.4.4 Poluzni¢ dtawiki zabezpieczajgce sitownik przed kurzem i wilgocia,

10.4.5 Wyjac¢ kabel przeciggajgc go przez poluznione dtawiki.
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10.4.5 Po wyjeciu odizolowane koncéwki kabla zabezpieczy¢ przed przypadkowym zwarciem lub potgczeniem z

innym Zrodiem zasilania.

11. ZASILANIE ELEKTRYCZNE SILOWNIKA.

umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.

iji Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotaczenie zacisku ochronnego PE

11.1 Sitownik nalezy zasila¢ z sieci pragdu przemiennego o napieciu znamionowym 230V i czestotliwosci

50Hz. Obwody sygnatowe sitownika mogg wspotpracowaé z regulatorami analogowymi, mikroprocesorowymi
lub sterownikami PLC, ktérych standardy napiecia i pradéw dla sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych
odpowiadajg danymi technicznym zawartym w niniejszej instrukcji patrz tabela 1,

11.2 Obwod 230V AC zasilana sitownika zabezpiecza¢ bezpiecznikiem silnikowym o wartosci pradu 1A
(np.LEGRAND S300 C-1),

11.3 Zacisk ochronny PE sitownika, tgczy¢ wg projektu z instalacjg ochronng miejsca instalacji sitownika,

11.4 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika z listwg zaciskowg lub ztgczem typu HARTING patrz rys. 9

12. REGULACJA SILOWNIKA.

Prace zwigzane z uruchomieniem i regulacjg nastaw sitownika wykonywa¢ w czasie postoju
sitownika tzn. sitownik jest wylgczony z ukfadu regulacji automatycznej obiektu!

12.1 Zdja¢ pokrywe sitownika (patrz rysunek 3),

wymaga posiadania uprawnieh do pracy z instalacjg do 1kV oraz zachowania wymagan

f Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
bezpieczenstwa elektrycznego.

12.2 Wyregulowac¢ ustawienie zderzakéw 1 i 2 (rys. 3) sitownika — zderzaki ograniczajg ruch watu wyjsciowego
sitownika:

12.2.1 Maksymalnie wykreci¢ zderzaki 1 2,

12.2.2 Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do wymaganej skrajnej pozycji na ZAMKNIJ —

patrz rys. 9.1. Dla skrajnego potozenia watu wkreci¢ srube zderzaka 1 do wyczuwalnego oporu i zabezpieczy¢

jej potozenie przez dokrecenia nakretki kontrujgcej,

12.2.3 Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do wymaganej skrajnej pozycji na OTWORZ —

patrz rys. 9.1. Dla skrajnego potozenia watu wkreci¢ srube zderzaka 2 do wyczuwalnego oporu i zabezpieczy¢

potozenie przez dokrecenia nakretki kontrujgcej,

12.2.4 Ustawienie tabliczek informacyjnych na koétku napedu recznego. Przez pokrecenie koétkiem napedu

recznego stwierdzi¢ czy opis na kétku ,O” — otwarte i ,Z° — zamkniete odpowiada rzeczywistemu stanowi

urzgdzenia napedzanego. W przypadku niezgodno$ci tabliczke zdemontowacé i odwrécié.
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12.2.5 Korbg napedu recznego doprowadzi¢ sitownik do potozenia ok. potowy skoku roboczego,

12.3 Wprowadzenie danych dotyczacych zakresy skoku sitownika do sterownika:

12.3.1 Suwak nr 2 przetgcznika S3 (rys.5) ustawi¢ w pozycje ON = ,sterowanie reczne”,

12.3.2 Podtgczy¢ napiecie zasilania sitownika 230VAC,

12.3.3 Korzystajgc z przyciskéw sterownika S7 & OTWIERANIE i S6 @ ZAMYKANIE (rys. 6), sprawdzi¢ czy
kierunek ruch trzpienia sitownika jest wtasciwy patrz (rys.10.1),

12.3.4 Korzystajac z przyciskéw sterownika S7 = OTWIERANIE i S6 = ZAMYKANIE (rys. 6), ustawi¢
wymagany skok sitownika jak opisano w pkt. 8.2.4.3 i 8.2.4.5 oraz ilustracjg (rys.10.2. i 10.3.),

Suwak nr 2 przetgcznika S3 ustawi¢ w pozycje OFF ,sterowanie automatyczne” patrz rys 10.4. Pozostate suwaki

tj. 1,3 i 4 przetagcznika S3 ustawi¢ odpowiednio do potrzeb. Zatozyé pokrywe sitownika (rys.10.1).

Ruch walu silownika

wo
Kierunek * rd e
Y] N\
ZAMKNIY & 9 \\
£
Alll
a.:;g
:":: \ SE 1
Wal wyjéciowy - 613 M): X
sitownika Ustawianie WQ M ——
| 3, | Ruch watu sitownika 4. | Ustawiony skok walu silownika
Kierunek” Kierunek” ¢ —
ZAMKNIJ ZAMKNIJ @
o4 \
s3 \
off
=g
Wal wyjiciowy C | wat wyjsclowy @O /)
siownika Ustawienie WZ moseenn silownika Vu-.mw-.-fik_n. —

RYS.10 llustracja procesu ustawiania skoku - drogi sitownika.

UWAGA: Po przeprowadzeniu procedury ustawiania skoku, analogowy sygnat wyjsciowy o zakresie 4...20mA
odwzorowuje w sposob ciggty potozenie watu wyjsciowego sitownika. Dla ustawienia S3 suwak 1 = ON
wartosci minimalnej ustawionego skoku odpowiada dolna granica zakresu tj. 4mA, a wartosci maksymalnej
ustawionego skoku odpowiada gérna granica zakresu tj. 20mA.

Sygnalizacja przekaznikiem WZ nastepuje wéwczas, jesli pozycja watu wyjsciowego < ustawionej pozycji min.
Analogicznie sygnalizacja przekaznikiem WO nastepuje woéwczas, jesli pozycja watu wyjsciowego > max patrz
(tabela 4).
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TABELA 4
Zaciski listwy zaciskowej Pozycja watu wyjsciowego
sitownika 23 stykowej <Lmin Lmin... Lmax > Lmax
5- 6 (styki NC WZ2) Rozwarte Zwarte Zwarte
7- 8 (styki NO WZ) Zwarte Rozwarte Rozwarte
9-10 (styki NC WO) Zwarte Zwarte Rozwarte
11-12 (styki NO WO) Rozwarte Rozwarte Zwarte

13. UZYTKOWNIE WYROBU.

Sitownik jest napedzany czterobiegunowym silnikiem asynchronicznym z kondensatorem o pojemnosci 4 uF,

zasilany napieciem przemiennym 230V, 50Hz. Silnik przez wielostopniowg, zebatg przektadnie redukcyjng

napedza trzpieh wyjsciowy sitownika poruszajacy sie ruchem posuwisto-zwrotnym.

Sitownik jest wyposazony w:

a

Uktad wytacznikdw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik, gdy na trzpieniu sitownika pojawi
sie sita wieksza od nominalnej. W przypadku przecigzenia mechanicznego trzpienia sitownika wytgczniki
WZP i WOP wytaczajg silnik niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego,

Uktad przekaznikéw potozen krancowych WZ i WO (kazdy z mozliwoscig wyboru: styku zwiernego lub
rozwiernego). Moment zadziatania przekaznikéw na drodze trzpienia jest ustawiany programowo przez
Dozér Techniczny w zakresie od 50% do 100% skoku znamionowego sitownika,

Sterownik mikroprocesorowy analizuje: wejsciowe sygnaty sterujgce analogowy i tréjstawny oraz sygnaty
wewnetrzne od nadajnika potozenia, lokalnych przyciskéw sterujgcych i suwakéw przetgcznika
konfiguracyjnego. Odpowiednio do stanu sygnatéw zewnetrznych i wewnetrznych sterownik uruchamia
za pomocg facznikéw triakowych silnik. Po osiggnieciu przez trzpien sitownika zadanego potozenia
nastepuje zatrzymanie silnika przez hamowanie tzw. hamowanie przeciwprgdem,

Ukfad odwzorowania potozenia trzpienia sitownika o sygnale wyjsciowym analogowym 4...20mA jest
oddzielony galwanicznie od pozostatej elektroniki sterownika mikroprocesorowego,

Przekaznik alarmu, aktywny w przypadku wykrycia niepoprawnych parametréw sygnatéw wewnetrznych
sterownika lub zaniku sygnatu sterujgcego (4...20) mA / (2...10) V,

Korbke napedu recznego stuzacg do przesuniecia trzpienia sitownika w przypadku braku napiecia
zasilajgcego sitownik,

Dwa zlgcza wielostykowe W1 i W2 umozZliwiajgce pewne i bezpieczne wielokrotnie podtgczenie do

sitownika napiecia zasilania 230V/50Hz oraz sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych.
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Schemat blokowy przedstawiajgcy najwazniejsze elementy sitownika poglgdowo przedstawia rys.11.

PRZEKLADNIA
TEROWNIK uP
STEROWNIK ; | MECHANICZNA
) ] —3k
230VW50Hz 1 531 0@ Es’z = M
s 2 015@ [@] s WP (25Ncm) 90° ; 180"
- 4 k] |E| ST » :.Hr,r
—>» . |_WOP | M
n_| n_| H o186 125 Nmm;
HAMULEG Z50Nm
PR - E— | \
—T Sear.
— Cz.P.
" 5#1’.! I
RYS.11 Schemat blokowy sitownika ESL-10.

Przyciski S7, S5 S6 (w kolejnosci od gérnej krawedzi ptytki sterownika) sg aktywne dla
ustawienia przetgcznika konfiguracyjnego S3 (rys.10) suwak nr 2 w pozycja "STEROWANIE
RECZNE" = ON. Prawidtowe wykorzystanie przyciskdw w procesie ustawiania skoku
sitownika (pkt.8.2.4.3 i 8.2.4.5) ma istotny wptyw na efektywng eksploatacje sitownika.

Zasadniczg ochrone sterownika przed wptywem warunkéw zewnetrznych stanowi pokrywa sitownika rys. 3
wykonana z tworzywa. Po zdjeciu pokrywy sitownika patrz rys. 3 mozliwy jest dostep do elementéw
nastawczych sterownika mikroprocesorowego tzn. trzech przyciskow S5, S6, S7; przetgcznika
konfiguracyjnego S3 diod sygnalizacyjnych LED oraz ukfadu nastawy maksymalnej sity przecigzenia
Zabezpieczenie sitownika przed skutkami nadmiernego obcigzenia trzpienia sitownika jest realizowane przez
wytgczniki przecigzeniowe WOP i WZP wraz z uktadem regulacji nastawy wartosci granicznych sity. Po
przekroczeniu na trzpieniu sitownika dopuszczalnej sity granicznej ustawionej w procesie produkcji sitownika
nastepuje niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego wylgczenie silnika w kierunku dziatania
przecigzenia. Zanik przecigzenia na trzpieniu powoduje powrét sitownika do normalnej pracy.

Uwaga! Uktad zabezpieczenia sitownika przed przecigzeniem pod wptywem dziatajgcej na trzpien sitownika
sity ugina sie wzdtuz osi pionowej w kierunku dziatajgcej sity. Dla nhominalnego obcigzenia trzpienia ugiecie
wynosi ok. (3...5) mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia trzpienia sitownika nieobcigzonego. Takie
rozwigzanie konstrukcyjne zapewnia elastyczny ruch trzpienia i zwalnia Uzytkownika z koniecznosci
stosowania amortyzatorow.

UWAGA: Po przeprowadzeniu procedury ustawiania wymaganego skoku (od ZAM do OTW) patrz pkt.12.3.3,
sygnat wyjsciowy o zakresie 4..20mA odwzorowuje w sposéb cigglty potozenie trzpienia wyjsciowego
sitownika. W przypadku ustawienia suwaka 1 przetgcznika S3 w pozycji ON = charakterystyka normalna
wartosci minimalnej skoku Lmin odpowiada dolna granica zakresu tj. 4mA, a warto$ci maksymalnej skoku

Lmax odpowiada gérna granica zakresu tj. 20mA. Zadziatanie przekaznika WZ nastepuje, jezeli trzpien
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wyjsciowy sitownika zajmuje pozycje Lmin (+1%), analogicznie zadziatanie przekaznika WO nastepuje, jezeli

trzpien wyjsciowy sitownika zajmuje pozycje Lmax (+1%) (tabela 4).

Sitownik sterowany sygnatem analogowym.

Sterowanie sitownika sygnatem analogowym polega na pozycjonowaniu trzpienia wyjsciowego sitownika za
pomocag pragdowego sygnatu sterujgcego o zakresie 0(4)...20 mA lub sygnatu napieciowego o zakresie
0(2)...10V (patrz rys. 9 irys. 12).

Przy wybraniu zakresu sygnatu sterujgcego: 4...20 mA lub 2...10V sterownik
mikroprocesorowy zapewnia realizacje funkcji zabezpieczenia sitownika dla zaniku sygnatu
sterujgcego. Zabezpieczenie polega na zatrzymaniu trzpienia sitownika w ostatnim
potozeniu w chwili zaniku sygnatu analogowego. Dodatkowo sterownik zgtasza za pomoca
przekaznika alarmowego BRAK GOTOWOSCI SILOWNIKA DO PRACY.

Ustawienie suwakoéw 1...4 Przefgcznika konfiguracyjnego S3 powinno odpowiada¢ wymaganiom Uzytkownika.

Przyktadowe ustawienia z opisem pokazano w tabeli 5.

TABELA 5
Konfiguracja | Widok przetgcznika S3 Parametry konfiguracji

Charakterystyka: NORMALNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres OV(OmA)...10V(20mA)

Charakterystyka: INWERSYJNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres OV(OmA)...10V(20mA)

Charakterystyka: NORMALNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres 2V(4mA)...10V(20mA)

Charakterystyka: INWERSYJNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres 2V(4mA)...10V(20mA)

BN =

BN =

BWN—

(P R P P
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SIEOWNIK ESW - 30
ALARM _WZ WO
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Ln,=4...20mA (U,=12...38)V, R,=(0...500)Q2 Usnorne = 12,36V DC

W1,W2 - ztgcza sitownika

WZ -przekaznik potozenia krancowego “ZAMKNIECIE”
WO -przekaznik potozenia krancowego “OTWARCIE”
ALARM -przekaznik stanu alarmowego

RYS.12 Schemat zewnetrznych potaczeh sitownika ESW-30

14. OPTYMALNE PARAMETRY PRACY.

Sitownik jest przeznaczony do pracy:

o W pomieszczeniach przemystowych lub otwartych pomieszczeniach fabrycznych pod zadaszeniem,

O Sitownik musi byé zabezpieczony przed dziataniem promieniowania stonecznego, deszczu, $niegu itp.
oraz atmosfery silnie korodujgcej jak wyziewy z kwasow, tugdw itp.

O W temperaturze otoczenia -25 °C do +55 °C dla strefy klimatycznej N2,

15. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE.

Wiasciwa konserwacja i przestrzeganie wymagan jest warunkiem racjonalnego eksploatowania sitownika.

A Prace konserwacyjne wykonywaé¢ w warunkach postoju sitownikal!

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 25



ES5-4810

pLISEN ®| DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA T———
INSTRUKCJA OBSLUGI '

Stron: 27

Zaleca sie dokonywanie przegladu raz na rok eksploatacyjny.

Przeglad obejmuje:

O Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez dofgczenie zacisku
ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.

Sprawdzenie zamocowania pokrywy sitownika,

Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,

Sprawdzenie szczelnosci,

0O 0D 0O O

Sprawdzenie stanu potgczen mechanicznych sitownika (stwierdzenie czy nie wystgpity skrzywienia
i poluzowania),

0 Smarowanie przekfadni zebatej, po zdjeciu pokrywy, smarem LMP ~15cm3,

O Smarowanie fozyska tocznego smarem L.T.

Jezeli podczas przegladu lub ewentualnego demontazu zauwazono usterke, nalezy skontaktowaé sie
z producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw wykonanych przez osoby trzecie

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i poprawng prace wyrobu.

16. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Do sitownika ESW-30- powinny byé dotgczone:
QO Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,
O Korbka napedu recznego,

0 Swiadectwo odbioru z kartg gwarancyjng.

17. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna obowigzujgca w APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA,
ktéra jest dotgczona do kazdego sitownika.

UWAGA: Zastrzega sie wprowadzenie zmian konstrukcyjnych niepogarszajgcych, jakosci wyrobu.
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