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1. DANE TECHNICZNE | INFORMACJA O PRODUCENCIE.
1.1 Dane techniczne sitownika tabela nr 1:
TABELA 1
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Kat obrotu 90°,
2 Moment znamionowy 125, 250Nm
3 Predkos$¢ obrotowa 20s/90, 40s/90, 60s/90
4 Napiecie i czestotliwosé zasilania ESW-30 - 230V / 50Hz,
ESW-31 - 230/400V / 50Hz.
8 Rezystancja izolacji 20 MQ
9 Temperatura pracy -25...+70°C wyk. Specjalne -40....+55°C*
10 Stopien ochrony IP67
11 Masa ~ 15kg
12 Pozycja pracy Dowolna
Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna:
13 o Emisja PN-EN 61000-6-4-2002(U)
o Odpornos¢ PN-EN 61000-6-2-2002(U)
14 Wibracje sinusoidalne 10 ... 55Hz, <0,15mm, <20m/s
15 Predkos¢ drgan <7,lmm/s
16 Wilgotnos¢ wzgledna 5 ... 100% z kondensacjg
17 Rodzaj pracy S2 15min, S4 25% 630c/h
18 Rodzaj smaru Smar staly.

Parametry stykéw mikrowytacznika:
Typ 83.133 54ER14.1

2,5 A —przy Ue= 230V 50 do 60Hz w kategorii uzytkowania AC-15

0,3 A—przy Ue = 230 V DC w kategorii uzytkowania DC 13

Minimalne napiecie i prad tgczeniowy: 10 V, 20 mA.
UWAGA! Dla wykonan sitownikéw bez sterownika elektronicznego sygnaty wyjsciowe
WZ i WO sg pobierane z mikrowytgcznikéw, ktorych styki rozwierane wytgczajg obwdd
silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytacznik ten nie gwarantuje separacji
galwanicznej miedzy stykami zwiernymi i rozwieranymi! W przypadku korzystania z
sygnatdw WZ i WO do systemu PLC nalezy stosowaé dodatkowg separacje galwanicznag.

1.2 Dane techniczne silnika i jego zabezpieczenia tabela nr 2:

TABELA 2
PRAD PRAD -
TYP ZNAMIONOWY | ROZRUCHOWY WSPOLCZYNNIK I
SILNIK MOCY POBIERANA
SILOWNIKA In(A) przy Ir( A) przy cos Po(W)
230 VAC 230 VAC ¢ P
1 2 3 4 5 6

SD8

ESW-30-23-... 1-fazowy 230V 50Hz 0,31 1,2 0,97 72
n=14000br/min. N=35W
SEN-80-4/40 B10/P303
1-f 230V, 50H
ESW-30-23-... azowy 230V, S0Hz 0,40 0,7 0,9 95
N =37W
ESW-30-22-... SD28
1-f 230V 50H

ESW-30-33-... =140000imin, NeSEW 0,44 1.6 0,95 102
ESW-30-21-... 5D28
ESW-30-31-... | Ifazowy 230V S0Hz 0,75 3,6 0,996 185
ESW-30-32-... N=100W
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1 2 3 4 5 6
SD28
Egg:gi:gg: 3-fazowr¥=‘;.3%\éobr/min 0.26 0.93 0,85 120
N=55W
SD28
3-fazowy 400V 50Hz
ESW-31-31-... | >0 200 ooz 0.3 0.6 0,85 210
N=120W

1.3 Ogodlne dane techniczne przetwornikéw potozenia tabela 3:

TABELA 3
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Napiecie zasilania 12V DC - 36 V DC (zalecane 24 V DC)
2 Uktad zasilania Dwuprzewodowy
3 Sygnat wyjsciowy 4-20mA
4 Rezystancja obcigzenia Rmax < 1KQ; Rmax = (Uz -12V) / 20mA
5 Nastawialnos¢ zakresu 50% - 100%
6 Uchyb tem t 9 °C.
EPO-01 yl pera urowy <0,15%/10°C
7 Btad przetwarzania <0,5%
8 Czujnik Potencjometr
9 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
10 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-02
11 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
12 Czujnik Hallotron
13 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
14 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-03
15 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
16 Czujnik bezstykowy Hallotron

1.4.Dane techniczne sterownika ESA-01:
TABELA 4

Lp. | Nazwa parametru Wartos¢ (lub opis) parametru
1 Napiecie zasilania 3x400VAC+10%, -15%, 50Hz; 60Hz
2 Przystosowany do wspétpracy z sitownikiem o rezimie pracy | S4-25% max 1200 cykKli
3 | Zewnetrzne zasilanie awaryjne sterownika 24v DC *%:-10%(Q 5 A;

4 Pobdr mocy czynnej przez sterownik 5W

5 Wyjscie napiecia 24VDC / 100mA (zanika przy braku zasilania 3x400VAC)
6 Temperatura pracy -25°C..+70°C

7 Wilgotnos$é wzgledna Do 80%

8 Stopien ochrony sterownika niezabudowanego IPOO

9 Masa ~2kg

10 | Wibracje sinusoidalne (10...55) Hz; < 0,15mm, < 20m/s
11 | Predko$¢ drgan <7,1mm/s
12 | Pozycja pracy Dowolna
13 | Minimalna warto$¢ ustawionego skoku 40% skoku znamionowego
14 | Pradowy sygnat sterujacy Ister (4...20) mA
15 | Czulos¢ sterownika ustawiana (0,8...5,0) %

16 | Strefa nieczutosci min 1,5%

17 | Doktadnos¢ pradu odwzorowania potozenia 0,5%

18 | Maksymalny btagd dodatkowy od zmian temperatury 0,2 % /10 °C

19 Napiecie zas.ilan.ia toréw sygnatu zwrotnego potozenia i (12...36) VDC
odwzorowania sity / momentu

20 | Maksymalny btgd dodatkowy od zmian napiecia zasilania 0,1%/ 10V
21 | Parametry elektryczne wej$¢ binarnych — (3 wejscia) 24VDC/ 12mA

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Lp. | Nazwa parametru Wartos¢ (lub opis) parametru
22 Max napiecie 250V AC/DC
Max prad 1A Kategoria pracy AC1
Trwalosé taczeniowa Wykres 2

przy 250 V AC, 360 cykli/h

3x107

Lt
|t
|

Trwatos$¢ tgczeniowa przy
250V AC

10%

Liczba tgczen

2x 10

0 1 2 3 4 5 6 T 8

Prad [A] ———

Wyjscia przekaznikowe
(6 wyjs¢)

Maksymalna zdolnosé taczeniowa dla pradu stalego
A - obciazenie rezystancyjne

B - obcigzenie indukeyjne L/R < 40 ms Wykres 1
8,0
50
s <
Maksymalna zdolnos¢ o ‘o
taczeniowa dla pradu statego a ==
T 05
o NG ~J
N —
0,2 "~ == A
.\-"‘"'-—. B
0,1 =
0 40 80 120 160 200 240 280
Napiecie DC[V] ———— >

1.5 Minimalna lista narzedzi wymaganych do montazu, demontazu i regulacji sitownika:

1.5.1 Wykaz narzedzi elektrycznych:

1.5.1.1 Wkretaki izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC, dtugos¢ ostrza min. 75mm wymiary
ostrza: 2,5mm x 0,4mm — 1 szt. i 2mm x 0,8mm — 1 szt.

1.5.1.2 Szczypce izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC: do cigcia — 1szt., uniwersalne — 1 szt.,
proste, potokragte — 1 szt.

1.5.1.3 Przyrzad kontrolnopomiarowy, urzadzenie kategorii pomiarowej CAT 11l 1000V: multimetr o zakresach:
napie¢ 0.1 mV...1000 V doktadno$¢ pomiaru + 1,0%; pradéw 0.1 pA...10A doktadno$é pomiaru +1,0%;
pomiaru rezystancji 0.1 Q...60 MQ — 1szt.

1.5.1.4 Kalibrator napiecia i prgdu: nakres zadawania napiecia - 0...10V (rozdzielczos¢ 0,001V), zakres

zadawania pradu 0...24 mA (rozdzielczos¢ 0,001mA) — 1 szt.
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POKRYWA SILOWNIKA
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Regulacja ograniczenia ruchu e Y
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Rys 2
Elektryczny sitownik wahliwy typu ESW-31 ze sterownikiem ESA-01
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~258

~300
~225

4
Przytacza
WP gl H || g|K|NIM
kotnierza
FO5 35 50 M6 | 65| 9 | 3|3
FO7 55 70 M8 | 90 | 12 | 3 | 3
F10 70 | 102 | M10 [125| 15| 3 | 3
TypA Typ B Typ C
1
D TT]1a
[s]
v
Ksztalt przytacza w
A oY
N
Typ Moment Typ AH9 B H11 C H11
stownika | obrotowy | konierza [ 12 [ 14 [ 18 [ 22 [ 28 | 11 [ 14 [ 17 [ 19 [ 22 [ 11 [ 14 [ 17 [19] 22
ESW-30-21 Fo5 | A1| A2| A4| As| - | Bo| B2| - | - | - |co|c2| - |- | -
ESW-30-22|  125Nm
I FO7 A2| A4| 6| A7| BO| B2| B3 co|c2|c3
ESW-30-31 T
ESW-30-32| 250Nm
ESW-30.33 F10 A4| A6| A7| - | B2| B3|B5|B6 | - |C2 | C3|C5|C6
Lmax 50 40 40
5 | 5] 6] 8 8 |14 18 | 22 25 28
DN9 E
143[163] 208] 253 31.3
F

Rys.3

Elektryczny sitownik wahliwy typu ESW-30/ESW-31 — przytgcze mechaniczne

1.6 Producent:

APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA

Ul. Krotoszynska 35

63-400 Ostrow Wielkopolski

Data aktualizacji czerwiec 2015
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2. OZNACZENIE TYPU, SPOSOB | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.

Oznaczenie typu, sposéb zamawiania i przyktad kodu zamoéwieniowego patrz tabele 5 6.
TABELA 5

| Elektryczny sitownik wahliwy [Elsw] -Js]ol-[x]x]-Talx]-|x]x]-{x]-[x{x]x]x][-]x]
- -, F 3 F Y A F 3 b F h - h Fy

KOD1[MOMENT OBROTOWY CZAS PRZEJSCIA

125Nm A 2|1

20s/90°

250Nm I E

125Nm N 2|2

250Nm 40s/90° 3]z

125Nm 605/96° B

250Nm 3]s

KOD2|KAT OBROTU

a0° Alo

180° Al

Inny kat w zakresie od 30?..180{“—p0 uzgodnieniu A2

KOD3|WYKONANIE KLIMATYCZNE
Normalne -25°C...70°C 1
% | Niskie temperatury 40°C...55°C - po uzgodnieniu 2

KOD4|WYPOSAZENIE

Bez wyposazenia

Przetwomik potozenia EPO-01 (Analogowy potencjometryczny 4...20mA dwuprzewodowy)
Przetwornik potozenia EPO-02 (bezstykowy cyfrowy 4...20mA dwuprzewodowy)

Przetwornik potozenia EPO-03 (bezstykowy cyfrowy 4...20mA dwuprzewodowy z wySwietlaczem)
Sterownik z wejsciem 4...20mA, 0..20mA, odwzorowanie poloz. 4.. 20mA; sterowanie trojstawne 24'
Potencjometr 10002

Tmlolo|e| =

KODSlPRZYLACZA ELEKTRYCZNE
Zlacze 24-stykowe typu Harting (stopien ochrony IP65) 3
Dlawnice + listwa zaciskowa (stopien ochrony IPG7) 5

* KODGlPRZYLACZA MECHANICZNE

Wg zamdwienia klienta - po uzgodnieniu

>

* Przylacze kolnierzowe FO5
wg normy SO 5211

Dla momentu 125Nm wat wyjsciowy wg rys. A1

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. A2

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. A4

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. A6

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. A7

Przytacze kolnierzowe FO7 Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjéciowy wg rys. BO
wg normy SO 5211

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. B2

Dla momentu 125Nm, 250Nm watl wyjsciowy wg rys. B3

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. CO

Dla momentu 125Nm, 250Nm watl wyjsciowy wg rys. C2

oclo|lo|lo|lo|lo|lo|lo|loloe] o | x

Dla momentu 125Nm, 250Nm wat wyjsciowy wg rys. C3

FO|OOD|D|D|P|F|P|l=]| = |x

% | Przylacze kolnierzowe F10
wg normy SO 5211

Dla momentu 2560Nm wat wyjsciowy wg rys. A4

o| o |~ ==~~~ ]~ o e

| b |wn(o|lw|n]|o(w]|a]la]n

=

Korba Wg rysunku sitownika z korbg

KODﬂWYPOSAZENIE DODATKOWE
Bez wyposazenia dodatkowego 1]

Zasilacz do silownika do zasilania przetwomika EPO (do zabudowy w szafie sterowniczej) 1

* - do niskich temperatur -40°C...55°C mozna stosowac wyposazenie o wyrdzniku (KOD4)A, B, Ci P.

- wykonanie opcjonalne w zakresie temperatur -30°C...70°C; dla wyposazenia o wyrdzniku (KOD4) D i E - po uzgodnieniu 2 konsultantem Aplisens.
** - jesli sitownik ma wspotpracowac z przepustnica klienta - podac producenta i typ
*** - pozostale wykonania wg tabeli przytgczy

Przyktad: Elektryczny silownik wahliwy ESW-31 tréjfazowy z momentem obrotowym 250 Nm, z czasem przejécia 20s/90°, wykonanie
normalne z przetwomikiem potozenia EPO-03, przylgcze elektryczne listwa zaciskowa oraz z przylgczem mechanicznym kotnierz FO7,
ksztalt przylacza typ A o wymiarach $22H9 i wpuscie 8N9, wyposazenie dodatkowe zasilacz.

ESW-31-31-A0-1D-5-07A6-1
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TABELA 6

[ Etektryczny sitownik wahliwy [E[sw] -Ja-Ix]x]-Talx]-Jx]x]-]x]-Ix]x]x]x]-[x]
F Y Y F FY Y Fy A A A A Fy

KOD1|CZAS PRZESCIA CZAS PRZEJSCIA
250Nm 20s/90° 31
250Nm 40s/90° 3|2
250Nm 60s/90° 313

KODZ{KAT OBROTU

90° AlD
180°
Inny kat w zakresie od 30°..180° - po uzgodnieniu Al2

=

KODSIWYKONANIE KLIMATYCZNE
Normalne -25°C...70°C 1
* | Niskie temperatury -40°C...55°C - po uzgodnieniu 2

KOD4|WYPOSAZENIE

Bez wyposazenia

Przetwomik potozenia EPO-01 (Analogowy potencjometryczny 4...20mA dwuprzewodowy)

Przetwomik potozenia EPO-02 (bezstykowy cyfrowy 4...20mA dwuprzewodowy)

Przetwornik potozenia EPO-03 (bezstykowy cyfrowy 4...20mA dwuprzewodowy z wyswietlaczem)

Sterownik analogowy ESA-01 ze stacyjka sterowania miejscowego - wykonanie dla (KODS) 6
Potencjometr 100Q2

T|mo|o|m|®=

KODSlPRZYLACZA ELEKTRYCZMNE
Zigcze 24-stykowe typu Harting (stopien ochrony IP65) 3

Ditawnice + listwa zaciskowa (stopien ochrony IPE7) 5
Zigcze 42-stykowe typu Harting (stopien ochrony IPE5) - wykonanie dla (KOD4) E ]

*% KOD6|PRZYLACZA MECHANICZNE

Wyg zaméwienia klienta - po uzgodnieniu

Dla momentu 250Nm wat wyjSciowy wg rys. A2

Dla momentu 250Nm wat wyjsciowy wg rys. Ad

Dla momentu 250Nm wat wyjsciowy wg rys. A6

Dla momentu 250Nm wat wyjSciowy wg rys. A7

Przytacze kotnierzowe FO7

Dla momentu 250Nm wat wyjsciowy wg rys. BO
wg normy 1SO 5211 kit wywa i

Dla momentu 250Nm wat wyjSciowy wg rys. B2

Dla momentu 250Nm wat wyjSciowy wg rys. B3

Dla momentu 250Mm wat wyjsciowy wg rys. CO

Dla momentu 250Mm wat wyjsciowy wg rys. C2

* k%

clo|lo|lolo|le|lo|lo|o|lo| x

%

Dla momentu 250Nm wat wyjsciowy wg rys.

Przytacze kotnierzowe F10
wg normy 150 5211

Korba Wag rysunku sitownika z korbg

Dla momentu 250Mm wat wyjsciowy wg rys. Ad

o o [~~~ ] ] ] ]

=l = |loloo|lv|lo|o|e|z|=|>]|x
O b |lwlm|o|lw|]|Oo| || &R

=

KOD?IWYPOSAZENIE DODATKOWE
Bez wyposazenia dodatkowego 0

Zasilacz do sitownika do zasilania przetwornika EPO (do zabudowy w szafie sterowniczej) 1

* - do niskich temperatur -40°C...55°C mozna stosowac¢ wyposazenie o wyrdzniku (KOD4)A, B, CiP.
- wykonanie opcjonalne w zakresie temperatur -30°C...70°C
dla wyposazenia o wyrdzniku (KOD4) D i E - po uzgodnieniu z konsultantem Aplisens.
** - jesli sitownik ma wspotpracowac z przepustnica klienta - podac producenta i typ
*** - pozostale wykonania wg tabeli przytaczy

Przyklad: Elektryczny sitownik wahliwy ESW-31 tréjfazowy z momentem obrotowym 250 Nm, z czasem przejécia 20s/90°, wykonanie
normalne z przetwomikiem potoZenia EPO-03, przylacze elektryczne listwa zaciskowa oraz z przytaczem mechanicznym kotnierz FO7,
ksztalt przytacza typ A o wymiarach $22H9 i wpuscie 8N9, wyposaZenie dodatkowe zasilacz.

ESW-31-31-A0-1D-507A6-1

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 9
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3. OPIS WLASCIWEGO UZYCIA | POTENCJALNYCH NIEWLASCIWYCH
ZASTOSOWAN.

3.1 Uzywanie na etapie montazu i requlaciji:

3.1.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem:

3.1.1.1 Sitownik mozne by¢é montowany w miejscach zgodnych z wymaganiami okreslonymi w danych
technicznych (patrz tabela 1) oraz z wymaganiami okreslonymi w pkt. 3.2.1,

3.1.1.2 Na etapie montazu i regulacji nalezy korzysta¢ z narzedzi, urzgdzen pomiarowych i zadajnikdéw
sygnatowych posiadajagcych wymagane prawem dopuszczenia do stosowania. Minimalny zestaw
wymaganych narzedzi zostat okreslony w pkt. 1,

3.1.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem:

3.1.2.1 Montaz lub regulacja sitownika w warunkach nieodpowiadajgcych wymaganiom w pkt. 3.1.1.1,
3.1.2.2 Stosowanie na etapie montazu lub regulacji narzedzi i sprzetu niezgodnego z wymaganiami
okreslonymi pkt.3.1.1.2.

3.2 Uzywanie na etapie eksploatacji:

3.2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem.

Matogabarytowy elektryczny sitownik wahliwy ESW-30 / 31 jest przeznaczony do stosowania w uktadach
regulacji i sterowania, jako naped zawieradet regulacyjnych oraz innych urzgdzen klimatyzaciji i cieptownictwa
przystosowanych konstrukcyjne do montazu sitownika.

3.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem.

3.2.2.1 Niezgodne z parametrami technicznymi okreslonymi w danych technicznych sitownika,

3.2.2.2 Zastosowanie do napedu urzgdzen nieprzystosowanych mechanicznie,

3.2.2.3 Inne zastosowanie sitownika wymaga konsultacji z producentem.

3.3 Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z wykorzystania sitownika w sposéb
niezgodny z przeznaczeniem.

3.4 Elementem prawidtowego korzystania z urzgdzenia jest stosowanie sie do zalecen niniejszej dokumentacji

techniczno-ruchowej.

4. OPIS ZAGROZEN | NIEZBEDNYCH SRODKOW BEZPIECZENSTWA.

4.1 Zagrozenie wynikajace z zasilania elektrycznego. Sitownik jest zasilany niebezpiecznym napieciem

przemiennym o wartosci napiecia 230V lub 400V /50 Hz.
4.1.1 Wszelkie czynnoéci zwigzane z naprawg, konserwacjg montazem, demontazem elektrycznym i
mechanicznym wykonywa¢ w warunkach wytgczonego napiecia zasilania sitownika.

e W przypadku sitownika wyposazonego w ztgcza wystarczy wypigc ztgcza z gniazd sitownika ztgcza,

¢ W przypadku sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg nalezy ustali¢ sposéb wytgczenia zasilania

na podstawie dokumentacji instalacji elektrycznej miejsca zastosowania sitownika.
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4.1.2 Wszelkie prace zwigzane z regulacjg sitownika wymagaja zasilania sitownika napieciem 230 / 400V AC
przy zdjetej pokrywie sitownika patrz rys. 1. Zdjecie pokrywy obniza stopien jego ochrony do IP20. Czynnosci
wymagajgce regulacji mogg wykonywaé osoby przeszkolone w zakresie:

e  Obstugi urzgdzen bedacych pod napieciem elektrycznym do 1 kV,

e  Obstugi sitownika - znajomos$¢ tresci niniejszej ,Dokumentacji techniczno-ruchowej”,

o Posiadajg uprawnienia wymagane w miejscu zastosowania sitownika.
4.1.3 PE - niewtasciwe potgczenie lub uszkodzenie potgczenia w czasie eksploatacji moze byé przyczyng
porazenia prgdem. Przed oddaniem sitownika do uzytku nalezy sprawdzi¢, jako$¢ potgczenia PE z instalacjg
ochronng obiektu. W czasie eksploatacji sitownika sprawdza¢ potgczenie PE zgodnie z zaleceniami BHP
przyjetymi w miejscu eksploatac;ji sitownika.

4.2 Zagrozenia wynikajace z mechaniki sitownika.

4.2.1 Zagrozenia wynikajgce z cigzaru — wystepuje w przypadku montazu / demontazu sitownika. Stanowisko
montazu winno by¢ odpowiednio przygotowane: wykonany podest, rusztowanie inne z uwzglednieniem
ciezaru sitownika ok. 15 kg,

4.2.2 Zagrozenie wynikajgce z powstawania sit od strony urzgdzenia napedzanego sitownikiem. Przed
przystgpieniem do montazu lub demontazu sitownika nalezy upewni¢ sie czy nie wystepuje sita napierajgca
na trzpien sitownika od strony urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia wystepowania sity na
trzpieniu sitownika lub na urzadzeniu napedzanym odstgpi¢ od wykonywania wszelkich prac mechanicznych
przy sitowniku,

4.2.3 Zagrozenia wynikajgce z ruchu trzpienia sitownika. Trzpien sitownika wykonuje ruch w kierunku
ZAMYKANIE lub OTWIERANIE z max predkoscig do 90 ©/minute. Kierunek ruchu oraz moment uruchomienia
zalezg od sygnatu sterujgcego sitownikiem. W czasie wtgczenia sitownika do ukfadu automatyki wykonywanie
wszelkich prac przy sitowniku jest zabronione! Prace wymagajgce ingerencji w mechanike sitownika i
potaczenie sitownik - urzgdzenie napedzane, nalezy wykonywa¢ w warunkach postoju sitownika,

4.2.4 Nalezy przeprowadzi¢ analize miejsca stosowania sitownika z uwagi na mozliwos¢ wsuniecia reki w
obszar ruchu trzpienia sitownika. W przypadku mozliwosci dostepu do miejsca uzytkowania sitownika osob

nieprzeszkolonych nalezy zastosowan bariere ochronna.

5. Lista Srodkow ochrony osobistej, ktore trzeba uzywaé podczas operowania

maszyna.

Wykonywanie wszelkich czynnosci wymagajacych zdjecia pokrywy sitownika (patrz rys. 1) wymaga
stosowania narzedzi dopuszczonych do stosowania przy napieciu do 1000VAC. W czasie obstugi i eksploatacji
siftownika z uwagi na konstrukcje sitownika nie wymaga sie od operatora stosowania szczegoélnych srodkéw
ochrony osobistej. Operator jest zobowigzany do stosowania srodkéw ochrony osobistej wymaganych

oddzielnymi przepisami BHP, ktdére sg wymagane w miejscu stosowania sitownika.
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6. UWAGI, OSTRZEZENIA | ZAKAZY ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM.

6.1 Dozwolony zakres czynnosci:

e Dla operatora — eksploatacja sitownika - zatgczanie / wylgczanie, korzystanie z napedu recznego,
e Dozor techniczny — czynnosci jak dla operatora oraz montaz mechaniczny, elektryczny oraz czynnosci
zwigzane z regulacja.

6.2 Wykaz niebezpieczenstw wynikajacych z obstuqi sitownika:

Prace zwigzane z uruchomieniem, konserwacjq i regulacjg nastaw sitownika wykonywac¢ w
czasie postoju sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z uktadu regulacji automatycznej
obiektu.

Wszelkie prace przy czesci mechanicznej sitownika wykonywac przy wytgczonym zasilaniu
elektrycznym oraz braku wystepowania sity od strony urzgdzenia napedzanego.

Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
wymaga zachowania wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

Zatozenie wtyczki powoduje dotgczenie napieé niebezpiecznych do podzespotéw elektrycznych
sitownika! W przypadku sitownika wyposazonego dtawiki i listwe zaciskowg nalezy ustali¢
sposob wytgczenia zasilania na podstawie dokumentaciji instalacji elektrycznej miejsca
zastosowania sitownika

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika napgdem recznym nie przekraczac skoku
wyznaczonegdo ogranicznikami ZAMKNIJ (ZDERZAK-1) i OTWORZ (ZDERZAK-2) patrz rys 1!

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

W przypadku stosowania sitownika w ukfadach regulacji urzadzenie sterujgce sitownikiem
winno zapewni¢ zwtoke czasowg minimum 2s miedzy wytgczeniem ruchu sitownika w
okreslonym kierunku i ponownym zatgczeniem w kierunku przeciwnym. Nie spetnienie tego
warunku moze spowodowa¢ uszkodzenie sitownika !!!

W przypadku taczenia do listwy zaciskowej przewoddéw wykonanych z tzw. linki (skretka
wielozytowa), na odizolowang kohcowke przewodu nalezy natozy¢ tulejke i jg zacisngc¢ (tulejke
dobra¢ zgodnie z zaleceniami producenta kabla). UWAGA! Nie dopuszcza sie technologii tzw.
zabielania koncowek odizolowanego przewodu (pokrywania koncowki przewodu lutowiem
cynowym)

UWAGA! Sygnaty wyjsciowe WZ i WO s3g pobierane z mikrowylgcznikdw, ktorych styki
rozwierane wytgczajg obwdd silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytgcznik ten nie
gwarantuje separacji galwanicznej! W przypadku korzystania z sygnatéw WZ i WO do systemow
PLC nalezy wprowadzi¢ dodatkowa separacje galwaniczna, zalecany sposoéb fgczenia pokazano
na rysunkach 10 i 11. Nie stosowanie sie do tego zalecenia moze prowadzi¢ do uszkodzenia
PLC.

Al e el e =l el e
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6.3 Wykaz wskazéwek majacych istotny wplyw na prace sitownika:

Zmiane fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywac¢ na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla kierunku ZAMYKANIE - wytgcznik WZP i dla
kierunku OTWIERANIE - wytgcznik WOP. Rozsuwanie wytgcznikow powoduje zadziatanie
przecigzenia dla wyzszych sita na trzpieniu wyjsciowym.
Uktad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na site nominalng, lecz moze by¢ regulowany w
zakresie od 60% do 100% Prom.. Nie wolno ustawiaé przecigzenia powyzej sity nominalnej
ustawionej przez producenta takie ustawienie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

7.0BJASNIENIA PIKTOPGRAMOW | OKRESLEN WYKORZYSTYWANYCH |
INSTRUKCJI.

7.1 Wskazowki i ostrzezenia uzyte w tekscie niniejszej instrukcji.

W niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowej w celu zwrdcenia szczegdlnej uwagi operatora i dozoru
technicznego na fragmenty tekstu istotne dla bezpieczenstwa, wprowadzono oznaczenie tekstu piktogramami.
W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazéwek ostrzegawczych moze doj$¢ do ciezkich uszkodzen ciata
i/lub powaznych szkéd materialnych. Personel obstugujacy musi by¢ odpowiednio przeszkolony i zapoznany
z wszystkimi zaleceniami bezpieczenstwa i ostrzezeniami.

Zastosowane piktogramy:

Wskazéwka.
~Wskazéwka” wskazuje na czynnos¢ lub proces majacy istotne znaczenie dla
prawidlowego dziatania urzgdzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego zalecenia
mogg powstac¢ szkody materialne.

Ostrzezenie.
,0strzezenie ” wskazuje na czynno$¢ lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego

wykonania moze grozi¢ niebezpieczehstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

7.2 Piktogram umieszczony na maszynie:

A Niebezpieczenstwo
Niebezpieczehstwo zgniecenia dioni!

7.3 Okreslenia wykorzystywane w instrukciji:

e Operator — osoba, ktéra uzywa urzadzenia zgodnie z jego przeznaczeniem (PN-EN 61010-1, 2011),

e Dozér techniczny - osoba lub grupa oséb odpowiedzialna za uzywanie i konserwacje urzadzenia oraz
zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM (PN-EN 61010-1, 2011),

e OTW lub OTWARCIE - trzpien wyjsciowy sitownika maksymailnie wsuniety,

e ZAM lub ZAMKNIECIE - trzpien wyjsciowy sitownika maksymalnie wysuniety,

o WO - wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE”,
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o WZ — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE”,

¢ WOL1 — wyj$ciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,

e WZ1 — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,
e C - kondensator silnikowy,

e PE - zacisk ochronny,

o WZP — wewnetrzny wytgcznik uktadu przecigzeniowego dla kierunku ,ZAMYKANIE”,

o WOP — wewnetrzny wytagcznik uktadu przecigzeniowego dla kierunku ,OTWIERANIE”,

¢ M- silnik jednofazowy,

o EPO - elektroniczny przetwornik odwzorowania pofozenia

8.GRAFICZNA PREZENTACJA WYROBU Z NAJWAZNIEJSZYMI CZESCIAMI.

8.1 Budowa. W sktad sitownika ESW-30 / ESW-31 (patrz rysunek 4) wchodza:

8.1.1 Napedu elektryczny rodzaje silnikéw patrz tabela 2,:

8.1.1.1 W sitowniku ESW-30 silnik 1-fazowy 230V, 50 Hz z luzownikiem elektromagnetycznym,

8.1.1.2 W sitowniku ESW-31 silnik 3-fazowy 400V, 50 Hz z luzownikiem elektromagnetycznym.

8.1.2 Przekfadnia redukcyjna,

8.1.3 Korba napedu recznego stuzgcg do przesunigcia trzpienia sitownika w przypadku braku napiecia
zasilajgcego sitownik,

8.1.4 Zespdt sterujacego w sktad, ktérego wchodza:

8.1.4.1 Ukfad wytgcznikdéw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik po przekroczeniu na wale
wyjsciowym momentu nominalnego,

8.1.4.2 Uktad wytgcznikéw potozen krancowych WZ i WO ustawianych przez uzytkownika sitownika,

8.1.4.3 Uktad odwzorowania potozenia (wyposazony w potencjometr lub przetwornik potozenia typu EPO),
8.1.4.4 Grzatka.
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Rys. 4
Elektryczny sitownik wahliwy typu ESW-30/ESW-31

1.Przetwornik potozenia / ( potencjometr lub EPO-), | 6.Grzatka,

2.Listwa zaciskowa, 7.Silnik,
3.Dtawiki Dm=13,5, 8. Mikrowytgczniki przecigzeniowe,
4.Krzywki ustawiania drogi, 9. Mikrowytgczniki drogowe.

5.Krzywki ustawiania momentu przecigzenia,
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8.2 Przyktad instalacji sitownika ESW-30 na przepustnicy Patrz rysunek 5:

Pokrywa sitownika ESW-30.

Kolo napedu recznego.

4x $ruby mocujace pokrywe.

Kable przytaczenoiwe
uszczelnione dtawikami.

Sruba mechanicznego
ograniczenia ruchu watu
wyjsciowego sitownika.

Przytacze kotnierzowe
przepustnicy typu F.

Przepustnica

Rysunek 5

8.3 Sitownik ESW-31 wyposazony w sterownik elektroniczny ESA-01-00.

Sterownik bez obudowy posiada stopien ochrony IP00, po zamontowaniu do skrzynki elektrycznej sitownika
przy zdjetej pokrywie skrzynki jest zapewniony stopien ochroni IP20, zamkniecie pokrywy skrzynki elektrycznej
sitownika zapewnia stopien ochrony IP67.

8.3.1 Stacyjka sterowania lokalnego:

Przetacznik z kluczykiem
sterowanie:
ZADLNE / LOKALNR

[Funkcje przetacznika
ZAMKNIJ / OTWORZ

Rodzaj sterowania

ZDALNE |LOKALNE

% Odczyt wartosci Sterowanie
§ sily | momentu na silownikiem w
g | wale wyjsciowym kierunku ZAM
E Sterowanie
E silownikiem w
o kierunku OTW

Stacyjka sitownika — funkcje przetacznikéw
Rysunek 6

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 16



ES5-3672

PLISEN ®| DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA Stona 17
INSTRUKCJA OBSLUGI '

Stron: 47

8.3.2 Dostep do panelu operacyjnego sterownika:

L= — 3 |
Sitownik z otwartg pokrywa zapewnia
stopieh ochrony obudowy 1P20

Dostep do panelu operacyjnego sterownika
po zdjeciu pokrywy

Rysunek 7
Zdjecie pokrywy skrzynki elektrycznej zapewnia dostep do panelu operacyjnego sterownika, ktéry posiada

wyswietlacz LED oraz wygodny w obstudze zespét z pieciu przyciskéw.

Widok panelu operacyjnego sterownika ESA-01-00
Rysunek 8
Panel operacyjny umozliwia wykonywanie zmiany nastaw sterownika. Wyswietlacz LED w czasie regulacji

pokazuje komunikaty zwigzane z obstugg MENU, w czasie eksploatacji informuje obstuge o aktualnym stanie
urzadzenia. Obudowa sitownika zapewnia bezpieczng prace obstugi w czasie korzystania z urzadzenia.
Dostep do zlgczy kablowych wymaga wytgczenia zasilania i odkrecenia wkretdéw mocujgcych ostone
sterownika.

8.4 Warunek poprawnego sterowania silnikiem patrz rysunek 9:

A Warunek poprawnej pracy sitownika

PRACA

OTWORZ }-+—mF———————————- _I

ZAMKNI === ==~~~ ——] L

tomin > 2S
tp - czas przerwy miedzy pracg na OTWARCIE, a pracg na ZAMKNIECIE.
Rysunek 9
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8.6 Przyklad projektu ukladu sterowania sitownikiem:

e Rysunek 10 ESW-30 bez sterownika,

e Rysunek 11 ESW-31 bez sterownika,

¢ Rysunek 12 ESW-31 ze sterownikiem ESA-01.
Sitownik po pobudzeniu przycisku GZ wykonuje ruch w kierunku ZAMKNIJ az do osiggnigcia pozycji
krancowej ZAMKNIETY = sitownik zatrzymuje sie. Po pobudzeniu przycisku GO sitownik wykonuje ruch w
kierunku na OTWORZ az do osiggniecia pozycji krancowej OTWARTY = sitownik zatrzymuije sie.

NPP

[

g

WZzZ1
o=

wWo

a

é—l
1
f\+ri}

MY W | 1 |
vs1-zHos/A00e oM< [w[w oo [l NO RSN R AR A Al
‘WAIS $Z BMOYSIOEZ BMISI

E

SZ1

wp |
%=% %=£@m
L o
SWZ
SWO
&)

O

SWZ i SWO - sygnalizacja $wietina osiagniecia pozycji ZAMKNIEYE i OTWARTE.

g .
[2Ne]
-0
N2

N .
2 [e AN
28 239¢
FE nZ3d
E X
o5 0 5=
95
23 o=N
€ X0 5
23 ﬁmm
o5 . . O0Ffw
2x N5 20
SokZv:0
TgO¥ eN:
Q | EeEzgan

- - o B3
@ = N @) g0ty
e a3 22<-5%5
o= 5 w 0 =5 S§SEE8 38
— = Com®weECHhEE
o] o ZEUNDO® ;60
O N L pggxgac
Zo o 1954 »  PoagFenieg
g2z NlsT0Es
N sgx=zD00
(SIS Ss@cgE P
ﬂﬁﬁ‘g‘uuu—mm

== 8 >
o ® §ST 2838
~N N O o g S =N Rt
A

O |lw O |» Vo onmomNNR
BES20000VOOO

Rysunek 10

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 18



ES5-3672
Strona: 19
Stron: 47

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
INSTRUKCJA OBSLUGI

®

PLISEN

- LI
[LI]
L
1
i

Strona 19

N
7 i
[
L
20 A¥E bLo £y s e P
¢z
272 e oz \—{|zeomLo
z bzo ¢14 9 n_v Z NW_A
vw (0zv) ; L —
BYIUMOYIS .
oBamolasim nyem i "
eluszojod Jejwod
Auznsumez

|
m_mmimm_E_om_m%ﬁ_t_mr_m;3_2_8_ Lo
RRSPUSSI RSP S SR S SRS S E— l—||—| ||||||||||||||||||||||||||||||||||||||

W51 - ZHOS/ADOV) _
EMOYAS 7 BMOYSIOEZ BANSIT]

<t

m
. A
R

£

LZM
dZM

, ,]\—"h
)
%
PEELE ]
EYEZID
e
9
%—’
EKe)
ZM\

I
Od3

LOM

Rysunek 11

Data aktualizacji czerwiec 2015



6PL|SEN S ®l DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

ES5-3672

Strona: 20
INSTRUKCJA OBSLUGI
Stron: 47
— === — — B
| oT ) L |y _m__igio
Sterownik =& T
| ﬂq—hﬂa—%
| ESA-01 [ o
O
S o
‘ - znik [ £ 0 I
- l\:;\;iekazn : ¢
| o . 2 g
g Przekaznik [£.—2 .S
g 3a <3
‘ WO . 35 s
| g Przekaznik Et o £
PZ 8 5w
;o = E c
e |
L 2 9
| J - Przekaznik 2 85
‘ ALARMU . i 23 g -
__me Przekaznik S Qe = £ "
| > s. lokalne : =20 B é 2005
‘ Sterovgnie trojstawne = 1 M—ﬁ T N e
_____ OTWORZ = 1
- ZAMKNIJ = 1 22 T jﬁ?
‘ We trojstawne GND 16
Sterowanie 1 terujacysygnat
‘ - | analogowe (4...20) mA 112 I @ analogowy (4---20)_mA
| e Wy 5. F (4.20MA () £ demm?:m
Wy.s. F (4. 20)mA (+) 4 asilacz
‘ Wy. s. pot. (4...20)mA () 132 . Q 24vDC
____P Wy. s. pot. (4...20)mA (+) 1—7—\/ S. potozenia sitownika U
15 ) J/ Zasilacz
| Przylacze ekranu — 24V DC
‘ - Zasilanie zwe. (-) ff O -
| Zasilanie zwe. (+) ! ZaS”aCZ
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B

+

Przyktad potgczenia sitownika ESW-31 wyposazonego w sterownik ESA-01

Rysunek 12

9. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE.

Wyréb nalezy przechowywa¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od oparéw i wyziewow

substancji sprzyjajacych korozji w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci wzglednej od 30 % do

80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po pofrocznym okresie magazynowania nalezy

dokona¢ przegladu, ktéry obejmuje:

« Ogledziny zewnetrzne,

o Sprawdzenie stanu pokry¢ malarskich i galwanicznych,

Data aktualizacji czerwiec 2015
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o Sprawdzenie kompletno$ci wyrobu.
Opakowanie transportowe stanowi dla sitownika ESW -30 / -31 paleta euro 800x1200. Do transportu mozna
wykorzystywac jedynie kryte srodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie wstrzgséw i uderzen

przekraczajgcych 6 + 0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

10. MONTAZ i DEMONTAZ SILOWNIKA.

Wszelkie prace zwigzane z montazem i demontazem elektrycznym wykonywaé przy wylgczonym
zasilaniu elektrycznym obwodéw doprowadzonych do sitownika.

UWAGA! Dotyczy obwodow zasilania silnika jak réwniez obwodoéw elektrycznych sygnatowych z
sitownika.

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika napedem recznym nie przekracza¢ skoku
wyznaczonego ogranicznikami ZAMKNIJ (ZDERZAK-1) i OTWORZ (ZDERZAK-2) patrz rys 1!

W czasie prac z sitownikiem przestrzegac kolejnos¢ wykonywania czynnosci montazu:

1. W pierwszej kolejnosci wykonaé montaz mechaniczny,

2. W drugiej kolejnosci wykonaé montaz elektryczny.

Przestrzegac¢ kolejnos¢ wykonywania czynnosci demontazu:

1. Wylgczyé¢ zasilanie elektryczne sitownika przez wypigcie wtyczki z gniazd sitownika lub dla
sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg odtgczy¢ zasilanie w uktadzie zasilania sitownika
(wytgcznik zasilania patrz instalacja elektryczna miejsca aplikacji sitownika),

2. Wykona¢ montaz mechaniczny,

> PP

Wszelkie czynnosci zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym wykonywac po
wytgczeniu zasilania elektrycznego oraz stwierdzeniu braku wystepowania sity od strony
urzgdzenia napedzanego.

>

10.1 Montaz mechaniczny:

10.1.1 Wyjg¢ sitownik z opakowania,

10.1.2 Potgczy¢ mechaniczne sitownik z urzgdzeniem napedzanym,

10.1.3 Krecgc napedem recznym, dokonaé petnego przejscia watu wyjsciowego sitownika w kierunku
LOTWIERANIE” i ,ZAMYKANIE” sprawdzajgc ustawienie mikro-wytgcznikow drogowych. W przypadku, kiedy
sifownik napedza zawodr wytgcznik zamkniecia WZ powinien zadziataé po odcieciu przez zawor przeptywu,
wytgcznik WO powinien zadziataé przy petnym otwarciu zaworu. Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy
sitownika do pozycji sSrodkowej,

10.1.4 W zaleznoéci od wymagah miejsca stosowania sitownika przystgpi¢ do ustawienia mechanicznych
ogranicznikdw obrotu watu wyjsciowego (patrz rysunek 17). Ustawienie ogranicznikéw mechanicznych nie
powinno blokowa¢ zatgczenia wytgcznikéw krancowych WZ i WO wyregulowanych wg zalecen pkt. 10.1.3,
10.1.5 Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do pozycji srodkowej,

10.1.6 Zabezpieczy¢ potaczenie sitownika z urzgdzeniem napedzanym przed rozkreceniem pod wptywem drgan
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10.2 Czynnosci zwiazane z demontazem mechanicznym sitownika:

10.2.1 Przed przystgpieniem do demontazu sitownika nalezy upewni¢ sie czy na sitowniku nie wystepuje sita
napierajgca na trzpien sitownika od strony urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia wystepowania
sity na trzpieniu sitownika odstgpi¢ od operacji demontazu,

10.2.2 Czynnosci zwigzane z demontazem wykonywac w kolejnosci odwrotnej do podanych w pkt. 10.1.1 do

10.3 Montaz elektryczny:

10.3.1 Potgczenie elektryczne sitownika polega na potaczeniu kabli do wtyczki lub do listwy zaciskowej zgodnie
ze schematem elektrycznym sitownika oraz dokumentacja projektowa,
10.3.2 Przed tgczeniem kabli do wtyczek lub listwy zaciskowej upewni¢ sie czy od kabli_instalacji

doprowadzajacej zasilanie i sygnaly sterujgce jest odlaczone napiecie!
10.3.3 Kable zasilajgce i sterujgce podigczy¢ do odpowiednich zaciskow wtyczki lub listwy zaciskowej, zgodnie

ze schematem elektrycznym dokumentacji projektu miejsca instalacji sitownika,

10.3.4 Do fgczenia kabli w ztgczu typu HARTING korzystac z specjalistycznych narzedzi producenta ztagczy,
10.3.5 W przypadku tgczenia do listwy zaciskowej przewoddw wykonanych z tzw. linki (skretka wielozytowa), na
odizolowang koncowke przewodu nalezy natozyC tulejke i jg zacisng¢ (tulejke dobraé zgodnie z zaleceniami
producenta kabla). UWAGA! Nie dopuszcza sie technologii tzw. zabielania koncéwek odizolowanego przewodu
(pokrywania koncowki przewodu lutowiem cynowym),

10.3.6 Wykonac¢ sprawdzenie potaczeh pod wzgledem poprawnosci wykonania na zgodnos$¢ ze schematem
elektrycznym projektu.

10.3.7 Sprawdzi¢, jako$¢ wykonanych potaczen zaciskanych, lutowanych lub tgczy srubowych na obecnos¢ /
brak zwarc¢ i przerw w potgczeniach. Sprawdzenie wykonac korzystajgc z omomierza oraz organoleptycznie.
10.4.8 Montaz zakonczy¢ uszczelnieniem wejscia kabla za pomocg dtawika lub masy uszczelniajgce;.

10.4 Demontaz polaczenia elektryczneqo:

10.4.1 Dla sitownika wyposazonego w ztgcze - polega na wypieciu zlgcza z gniazd sitownika,

10.4.2 Dla sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg nalezy:

10.4.2.1 Odtgczy¢ napiecie zasilajgce sitownik — informacji o sposobie wytgczenia sitownika nalezy szuka¢ w
dokumentacji projektowej miejsca instalacji sitownika lub w ksiegach technicznych znajdujgcych sie u
uzytkownika sitownika,

10.4.2.2 Poluzni¢ ztgcza srubowe listwy zaciskowej i pojedynczo wyjmowacé przewody z gniazd srubowych,
10.4.2.3 Odtgczone przewody przeciggng¢ przez dtawiki sitownika,

10.4.2.4 Zabezpieczy¢ niepodtgczone odizolowane koncoéwki kabla przed zwarciem do czesci metalowych lub

przed przypadkowym dotknieciem oséb postronnych.

11. ZASILANIE ELEKTRYCZNE SILOWNIKA.

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.
Dla sitownikow wyposazonych w listwe zaciskowg zacisk ochronny odpowiednio oznaczony
znajduje sie na czesci mechanicznej sitownika.
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Aby unikngé zwaré obwoddéw elektrycznych w przypadku niejednoznacznego zadziatania
mikrowytacznika, do zaciskéw rozwiernych (NC) i zwiernych (NO) mikrowytgcznikéw WZ i WO oraz
WZ1iWO1 nalezy dotgczac jednakowe potencjaly i to z tego samego zrodta zasilania (np. obwody
.zera N” lub fazy L” ze zrédta 230 V, 50 Hz lub odpowiednio dla obwoddéw pradu statego obwody
bieguna ,+” lub ,-” ze zrédta napiecia statego patrz przyktad potgczeh rysunki 10 11.

11.1 Sitownik nalezy zasila¢ z sieci pradu przemiennego o napieciu znamionowym 230V i czestotliwosci

50Hz. Obwody sygnatowe sitownika mogg wspoétpracowac z regulatorami analogowymi, mikroprocesorowymi

lub sterownikami PLC, ktérych standardy napiecia i prgdéw dla sygnatdéw wejsciowych i wyjsciowych

odpowiadajg danymi technicznym tych urzgdzen,

11.2 Obwaod 230V / 400V AC zasilana sitownika zabezpiecza¢ bezpiecznikiem silnikowym o wartosci pradu 1A
(np. LEGRAND S300 C-1),

11.3 Zacisk ochronny PE sitownika, tgczy¢ wg projektu z instalacjg ochronng miejsca instalaciji sitownika,

11.4 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika:

11.4.1 Rysunki 13 i 14 odnoszg sie do wykonan sitownika bez sterownika mikroprocesorowego. Schematy
zawierajg wewnetrzne elementy sitownika z adresacjg potagczen do zlgcza sitownika.

11.4.2 Sitownik wyposazony w sterownik elektroniczny ESA-01 — rysunki 15 i 16,

11.4.3 Szczegodtowa tabela wyprowadzen sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01 patrz tabela 7 i 8

SPOSOB CZYTANIA SCHEMATU:

Numeracja kodu: 1-2- 34-5- -6- -7.
Z tabliczki znamionowe;j sitownika odczytac typ sitownika np. ESW-30-23-A0-1B-3-07A2-1,
Korzystajgc z rozdziatu 3 ,Sposdb zamawiania” - (przyklad zamoéwienia) tabela 5 i 6 podzieli¢
odczytany typ sitownika na grupy odpowiadajgce kodom od 1...7 jak wyzej.

Typ i odmiana sitownika = ESW-30- sitownik wyposazony w silnik jednofazowy = schemat rys. 13
Typ i odmiana sitownika = ESW-31- sitownik wyposazony w silnik tréjfazowy = schemat rys. 14

e KOD1=>» 23 - moment 125Nm predkos¢ obrotowa 60 s / 90°,

¢ KOD2 =2 A0 -katobrotu 90°,

e KOD3 =2 1 —wykonanie klimatyczne normalne na zakres temperatur -25°C....+70°C,

e KOD4 = B - wyposazenie przetwornik potozenia EPO-01(dwuprzewodowy),

e KOD5 =2 3 — zigcze typu HARTING 24 stykowe z zaciskami Srubowymi,

e KOD6 = 07A2 — przytagcze kotnierzowe FO7 dla momentu 125Nm wat wg rys. 3 wykonanie A2
e KOD7 =2 1 — wyposazenie w zasilacz do zabudowy wewnatrz sitownika,

W przyktadowym typie sitownika ze zbioru urzadzen na schemacie rysunek 13 nalezy wybrac:
KOD 4 wykonanie B = (wyposazenie przetwornik potozenia EPO-01 dwuprzewodowy),
KOD 5 wykonanie 3 = (ztgcze typu HARTING 24 stykowe),

KOD 7 wykonania 1 = wyposazenie w zasilacz do zabudowy wewnatrz sitownika.
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Schemat potgczen wewnetrznych urzadzen sitownika ESW-30
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Schemat potgczen wewnetrznych urzadzen sitownika ESW-31
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Schemat blokowy sitownika ESW-31 wyposazonego w sterownik elektroniczny ESA-01
ze ztgczem 42 stykowym typu Harting
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Tabela 7
< Wyko' nanie z o » Vg)r/:;;i;;‘;z
= Opis owadze o1
. ypu listwa
2| TR IS Wyprowadzen s
[ohe) Nr n n
€y Numer . * ' k .
g zacisku Nr zacisku na
S ;;?ﬁ?g listwy p rzy qcza s I own I a listwie przytacza
krosowej
1 - L1 Zasilanie Faza L1 1
Lu O _ . .
= 2 L2 Zas!lan!e Faza L2 2 ; c <l
<2 3 - L3 Zasilanie Faza L3 3 S E z
7S 4 - N Przewéd neutralny N 4 il B
%]
Sl PE PE PE Przewéd ochronny PE PE* | o] "
PE PE PE Przewod ochronny PE PE*)
29 16 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin wspoéiny 5
30 17 WZ Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin zwierany 6
31 18 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin rozwierany 7
32 19 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin wspdélny 8
g 33 20 WO Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin zwierany 9
(o) 34 21 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin rozwierany 10
; 35 22 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otwérz” pin wspolny 11
‘N 36 23 PO Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otwérz” pin zwierany 12
§ 37 24 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otworz” pin rozwierany 13 (r\lcs
H 38 25 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin wspoélny 14 E‘
E 39 26 Pz Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin zwierany 15 %
< 40 27 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin rozwierany 16
3] 41 28 Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin wspolny 17
g 42 29 ALARM Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin rozwierany 18 >
E 43 30 Wyijscie przekaznikowe alarmowe pin zwierany 19 =
44 31 Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin wspoiny 20 -~
45 32 SL Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin zwierany 21 u;J
46 33 Wyijscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin rozwierany 22 =
X X PE Przewéd ochronny PE PE 8
X X Sterowanie | Weiscie dwustanowe + 24VDC =» Sterowanie lokalne = 0 X <
< uw X X Lokalne Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie OTW =1 X 5
5 Z X X »stacyjka” | Wejscie dwustanowe + 24VDC & Sterowanie ZAM = 1 X 5
g % 20 7 ) Wejscie dwustanowe + 24VDC =» Sterowanie tréjstawne =1 23 [
wZl 21 38 St%oe\lllvr?gle Wejscie dwustanowe + 24VDC =& Sterowanie OTW = 1 24 Z
o 22 9 Wejscie dwustanowe + 24VDC 9 Sterowanie ZAM = 1 25 =
M GND wspolne dla wejs¢ dwustanowych 2 o
16 6 CO 6 L
o 27 14 () ;2" | Wyjscie - 24VDC (max 100mA) 27 »
&) 28 15 (+) ,,=” | Wyiscie +24 VDC (max 100mA) 28 ™
3 14 4 (+) ,,€” | Wejscie zasilania awaryjnego + 24VDC 29 8,
N 13 3 (-) ,€” | Wejscie zasilania awaryjnego - 24VDC 30 %
11 1 Ister Wejscie sygnatu sterujacego (4+20) mA; dowolna polaryzacja 31 %)
12 2 Ister Wejscie sygnatu sterujgcego (4+20) mA; dowolna polaryzacja 32
L 25 12 Wyjscie sygnatu potozenia elementu wykonawczego sitownika 33
: % B (4...20) mA; dowolna polaryzacja
< 26 13 4 Wyjscie sygnatu potozenia elementu wykonawczego sitownika 34
o) (4...20) mA; dowolna polaryzacja
9 ;:' 23 10 Wyjscie sygnatu obcigzenia elementu wykonawczego sitownika 35
n = } (4...20) mA; dowolna polaryzacja
< 24 11 + Wyijscie sygnatu obcigzenia elementu wykonawczego sitownika 36
(4...20) mA; dowolna polaryzacja
15 5 _ Ekran sygnatéw sterujacych i zwrotnych 37
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11.4.4 Widok przylgcza elektrycznego sitownika ESW-31 ze ztgczem 42 stykowym typu HARTING patrz

rysunek 16

Sekcja 3

Sekcja 1

Sekcja 2

Rysunek 16

Widok ztagcza sitownika typu HARTING

Tabela 8
SEKCJA 3 _ SEKCJA 2
11 +WE 17 23WY F - 29 35 41
IsTER 4...20mA WZ -COM | PO -COM ALARM
4...20mA COM
(J8-1) (J8-8) (J2-2) (J5-5) (J4-5)
12 -WE 18 24 WY F + 30 36 42
Ister 4...20mA WZ - NO PO - NO ALARM
4...20mA NC
(J8-2) (J8-7) (J2-3) (J5-6) (J4-4)
13 19 25 WY - 31 37 43
ZAS AW Potozenie WZ - NC PO - NC ALARM
ovDC 4...20mA NO
(J7-2) (J8-5) (J2-1) (J5-4) (J4-6)
L4 20 26 WY + 32 38 44 Bl
ZAS AW | WEBIN - 3 | Potozenie WO COM | PZ-COM SL -COM
+ 24VDC 4...20mA
24VvDC
(37-1) (J6-4) (J8-4) (J5-2) (J2-5) (J4-2)
15 21 27 33 39 45
Ekran WEBIN -4 | 24_WY GND WO - NO PZ - NO SL - NO
(J8- 24VDC Max 100mA
3;6;9;10) | (J6-5) (J6-8) (J5-3) (J2-6) (J4-3)
16 22 28 34 40 46
WEBIN - | WEBIN-5 | 24 WY + WO -NC PZ - NC SL -NC
GND 24VDC Max 100mA
ovDC (J5-1) (J2-4) (J4-1)
(J6-7) (J6-6) (J6-9)
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12. REGULACJA SILOWNIKA.

sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z ukfadu regulacji automatycznej obiektu!

ijt Prace zwigzane z uruchomieniem i regulacjg nastaw sitownika wykonywac¢ w czasie postoju

12.1 Zdjaé pokrywe sitownika (patrz rysunek 1),

wymaga posiadania uprawnieh do pracy z instalacjg do 1kV oraz zachowania wymagan
bezpieczenstwa elektrycznego.

f Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika

12.2 Ustawienie drogi sitownika:

12.2.1 Krecac napedem recznym dokona¢ petnego przejscia w kierunku ,OTWIERANIE” i ,ZAMYKANIE”

sprawdzi¢ ustawienie wytgcznikow. Ustawi¢ wymagany skok regulujgc potozenie wytacznikow WZ i WO,

UWAGA!

1. Mikrowytgczniki WZ i WO sg wtgczone w obwdd sterowania silnikiem. Nacisniecie
mikrowytacznika powoduje zatrzymanie silnika dla wybranego kierunku ruchu,

2. Mikrowytgczniki WZ1 i WO1 nie sg wykorzystywane do sterowania silnikiem, sg
wykorzystywane przez uzytkownika do potrzeb sygnalizacji.

3. Z uwagi na tolerancje mechaniczne zmiany temperaturowe i inne uwarunkowania
zewnetrzne nie ma mozliwosci uzyskania jednoczesnosci dziatania mikrowylgcznikéw WZ i
WZ1 lub WO i WO1 w dowolnych warunkach (np. temperatury).

12.1.2 Regulacja drogi (kgta obrotu watu / korby) sitownika:

>
>

Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy sitownika do jednego z wymaganych skrajnych potozen,
Konstrukcja potgczenia korby z watem wyjsciowym umozliwia zgrubne ustawienie potozenia korby ze
skokiem kata 0 90°. W celu przestawienia zakresu dziatania korby nalezy poluzowaé sruby zaciskajace
korbe, zdjg¢ korbe i ustawi¢ w wymaganym potozeniu. Po przestawieniu korby ponownie zacisng¢ sruby
zaciskajgce korbe na wale wyjsciowym oraz dostosowaé potozenie zderzakéw do przewidywanego
zakresu obrotu watu wyjsciowego,

Regulacja krancowek. Przyktad regulacji krzywki nr 2 na rysunku nr 17. UWAGA! Wkrety dociskajgce
krzywki sg wykonane z tworzywa sztucznego. W czasie blokowania krzywek wkret blokujgcy krzywki
dokrecac nie uzywajgc nadmiernego momentu,

Poluzowac¢ wkret kluczem imbusowym nr 3 wkret znajdujacy sie na bebnie krzywek (patrz rysunek 18 -
numery w otworach bebna odpowiadajg numerom wkretéw luzujgcych odpowiadajgce im krzywki).
Mikrowytgczniki majg opisy WZ; WZ-1; WO; Wo-1. Krzywce nr 1 odpowiada mikrowytgcznik
zamontowany najwyzej na stosie przetgcznikéw... odpowiednio krzywce nr 4 odpowiada mikrowytacznik
zamontowany najnizej na stosie przetgcznikéw. Wyregulowaé najazd kazdej z krzywek na zderzak
mikrowytacznika zgodnie z wymaganiami urzgdzenia sterowanego. Po odpowiednim ustawieniu kazdej
krzywki nalezy jg zablokowac¢ dokrecajgc poluzowany wkret kluczem imbusowym nr 3,

Analogicznie postepowaé przy ustawianiu nacisku krzywki na mikrowytgcznik drugiego skrajnego
potozenia,

W przypadku wyposazenia sitownika w przetwornik potozenia droge sitownika mozna regulowaé
w zakresie (zaleznie od typu przetwornika) od 50% do 100% lub od 20% do 100% drogi nominalne;.

W przypadku sitownika bez odwzorowania potozenia droge sitownika mozna ustawi¢ w szerszym
zakresie.
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Gniazdo pod klucz inbusowy nr 3
UWAGA! wkret jest wykonany z
tworzywa sztucznegqo, nie
przekraczaé nadmiernie momentu
dokecenia wkretu.

Wkret blokujacy krzywke nr 2 (kolor biaty)

Klin naciskajacy na krzywke nr 2

Przyktad regulacji krzywki nr 2

Rys. 17 Przyktad blokowania krzywki nr 2
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\: Krzywha nr 1 (kolor z6tty)
Fo\ Krzywka nr 2 (kolor biaty)
Krzywka nr 3 (kolor czerwony)

Krzywka nr4

(kolor czarny)

Rys. 18 Numeracja krzywek

12.2.2 Poluzowaé wkret blokujacy znajdujacy sie na bebnie krzywek (numery na bebnie krzywek odpowiada
wkretowi i krzywce jak na rysunku 17). Napedem recznym ustawi¢ wat wyjsciowy w jedno ze skrajnych potozen.
Dla regulowanego potozenia ustawi¢ krzywke tak, aby zostat zatgczony mikrowytaczik (tzn. przetgcznik NC zostat
zamkniety). Po zakonczeniu regulacji krzywke zablokowa¢ dokrecajgc wkret blokujacy,

12.2.3 Analogicznie wykonac¢ regulacje dla mikrowytacznika drugiego skrajnego potozenia,

12.2.4 W analogiczny sposéb przeprowadzi¢ regulacje mikrowytgcznikdw dodatkowych WZ1 i WO1. Z uwagi
na tolerancje mechaniczne zmiany temperaturowe i inne uwarunkowania zewnetrzne nie ma mozliwosci

uzyskania jednoczesnosci dziatania mikrowylacznikow WZ i WZ1 lub WO i WO1 w dowolnych warunkach

(np. temperatury). O powyzszym uwarunkowaniu nalezy pamieta¢ w czasie prowadzenia dziatan regulacyjnych.
Uzyskanie jednoczesnosci zadziatania na etapie regulacji sitownika nie gwarantuje powtoérzenia jednoczesnosci
w zmienionych warunkach termicznych czy mechanicznych (np. zmiana parametréw wibracji w otoczeniu). W
przypadku wystgpienia wymagania uzyskania 100% jednoczesnosci zadziatania wytacznika WZ i WO z
sygnatami wydawanymi na potrzeby sygnalizacji nalezy te sygnaty powieli¢ np. z wykorzystaniem przekaznika.
12.2.5 Krecac korbkg doprowadzi¢ trzpier wyjsciowy sitownika do potozenia 50% skoku roboczego,

12.2.8 Podtgczy¢ do sitownika napiecie zasilania 230 V, 50 Hz:

12.2.8.1 Dla sitownika wyposazonego w ztgcze wpigé wtyczke,

12.2.8.2 Dla sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg zatgczyé napiecie do uktadu sterowania sitownikiem.
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sitownikal!

ij: Zatozenie wtyczki powoduje dotgczenie napiec niebezpiecznych do podzespotéw elektrycznych

12.2.9 Sprawdzenie ustawienia drogi sitownika sterowanego elektrycznie:

12.2.9.1 Z ukfadu sterujgcego sitownikiem zadawac¢ krotkie impulsy ruchu w kierunku ,OTWIERANIE” i
+ZAMYKANIE”.

12.2.9.2 SPRAWDZIC! Czy kierunek ruch trzpienia odpowiada wydanemu sygnatowi sterujgcemu,

12.2.9.3 Sprawdzi¢ dziatanie wytgcznikéw krancowych WZ i WO np. przez nacisniecie dzwigni mikrowytacznika

(izolowanym wkretakiem):

12.2.9.3.1 W przypadku ruchu sitownika na ,ZAMTKANIE” nacisniecie krancowki WZ powinno zatrzymac¢ dalszy

ruch sitownika,

12.2.9.3.2 W przypadku ruchu sitownika na ,OTWIERANIE” naci$niecie krancéwki WO powinno zatrzymacé

dalszy ruch sitownika,

12.2.9.3.3 UWAGA! Przy wymienionych prébach nie nalezy doprowadzac trzpienia sitownika do potozen

skrajnych, przed upewnieniem sie poprawnosci dziatania mikrowytacznikow WZ i WO ograniczajgcych ruch,

12.2.9.3.4 Sprawdzi¢ kilkakrotnie prace sitownika w petnym zakresie,

12.2.9.3.5 W miare potrzeby podregulowac ustawienie wytgcznikow krancowych WZ i WO oraz WZ! | WO1.

12.3 Regulacja przeciazenia. Moze by¢ wykonywana za pomocg zespotu regulacyjnego obcigzeniem.

Fabrycznie sitowniki ma ustawione mikrowytaczniki przecigzeniowe WZP i WOP na site nominalng. Zblizanie

mikrowytgcznikow do talerzyka (zmniejsza odlegtos¢é mikrowylgcznika od talerzyka) powoduje zmniejszenie sity.

Uktad przecigzeniowy fabrycznie ustawiany jest na site nominalng, lecz moze byc¢
regulowany w zakresie 60% do 100% Pnom. Nie wolno ustawiaé przecigzenia powyzej sity
nominalnej gdyz moze to spowodowac¢ uszkodzenie sitownika lub wrzeciona zaworu.

12.4 Regulacja ustawienia zderzaka (MAX — ZAM) / (MAX — OTW) - patrz rys. 17:
12.4.1 Poluznié elementy kontrujgce $ruby ogranicznikéw ZAMKNIJ / OTWORZ patrz rys 17. Wycofaé / wykrecié

Sruby poza strefe dziatania zderzaka. Konce s$rub powinny sie schowaé lub licowa¢ z wkiadkg stalowg
gwintowana.

12.4.2 Napedem recznym doprowadzi¢ element roboczy sitownika (trzpien, korba) w jedno ze skrajnych potozenh.
Dokrecaé¢ odpowiednig $rube do momentu osiggniecia kontaktu ze zderzakiem przektadni, nastepnie skontrowaé
Srube kontrg w celu zablokowania ustalonej pozyciji.

12.4.3 Przemiesci¢ napedem recznym wat wyjsciowy sitownika w drugie skrajne potozenie, czynnos$é dokrecania

i kontrowania odpowiedniej Sruby powtorzyc¢ jak wyze;.
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zderzak przekiadni

wktadka stalowa
gwintowana

kontra

Rysunek 19

12.5 Ustawienie tabliczek informacyjnych. Przez pokrecenie koétkiem recznym stwierdzié, czy hasto

informacyjne umieszczone na kole napedu recznego otwarte - ,0” i zamkniete - ,Z” zgadzajg sie z ruchami
elementu napedzanego. W przypadku niezgodnosci zdemontowag tabliczki i przestawi¢ tak, aby opisy ,0” i ,Z2”
byty zgodne z kierunkami ruchu elementu napedzanego.

12.6 Regulacja przetwornika potozenia. Elektroniczne przetworniki potozenia EPO sg przeznaczone do

pomiaru potozenia elementu wykonawczego sitownika. Elementem pomiarowym przetwornikow EPO-01-xx-x
jest potencjometr o zywotnosci 108 cykli , EPO-02-xx-x i EPO-03-xx-x hallotron o zywotnosci praktycznie
nieograniczonej. Przetwornik przetwarza kat obrotu watka przetwornika na znormalizowany wyjsciowy sygnat
prgdowy 420 mA. Katowi obrotu przetwornika proporcjonalnie odpowiada stopien wysuniecia trzpienia
sitownika. Przetworniki EPO sg wykonane na bazie wspoétczesnych technologii gwarantujgcych wysoka
stabilnos¢ i dluga zywotnos¢ uktadu przetwarzania, sg zasilane w technice dwuprzewodowej napigciem statym
rys.17. W przypadku braku zasilania systemowego zaleca sie stosowac zasilacz sieciowy typu ZS-30 firmy
APLISENS lub odpowiednik patrz tabela 5 i 6 KOD 7 wykonanie 01. Przetwornik EPO nie posiada wtasnego

wigcznika, zatgczenie zrédta zasilania obwodu pomiarowego powoduje uruchomienie przetwornika.
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EPO-02-01-2 |
( ’ EPO-03-01-2

EPO-01

EPO-OZ EPO-01 -XX-X quzowy
EPO-03 EP0O-02-01-1 -7 +
3 EPO-03-01-1
Ekran Zasilacz
[‘HJ W _é—'J_—l—- 12+36 VDG
EPO-D10X | Epop2.01-2 Bialy =
Wyjscie | Kabel frooe | eronami2 ___ o
Kabel Ziacze GDS 307 Bialy 2
+ Brazowy Brazowy 1
- Bialy Biaty 2
—%— Ekran - czamy | Ekran - czamy —%—
Rysunek 20

Schemat potaczenia dla przetwornika EPO — 0X

12.6.1 Odkreci¢ pokrywe zamykajaca dostep do wnetrz przetwornika.
12.6.2 Regulacja przetwornika potozenia EPO-01
Ustawienie konca zakresu przetwarzania jest mozliwe w zakresie 50%....100% maksymalnego kata. Przetwornik

jest wyposazony w dwa potencjometry stuzgce do regulacji zera i zakresu oraz przetgcznik kierunku obrotow
lewe lub prawe okreslajgcy wzrost sygnatu wyjsciowego dla wybranego kierunku zmiany kata potozenia watka
przetwornika. Wzrost lub opadanie sygnatu wyjsciowego dla wybranego kierunku wymaga przetgczenia w
odpowiednig pozycje [P] - PRAWE, [L] — LEWE rys. 20. Ustawienie zakresu pomiarowego wymaga wykonania
nizej wymienionych czynno$ci z zachowaniem kolejno$ci dziatania:

e Podtagczy¢ uktad elektryczny wg schematu (rys. 20) z pomiarem pradu wyjsciowego,

o Ustawi¢ sitownik na warto$¢ poczatkowg drogi,

e Ustawi¢ za pomocg potencjometru [ZERO] —wartos¢ rowng 4mA odpowiadajacg poczatkowi drogi

sitownika,
e Ustawi¢ sitownik na warto$¢ koncowg drogi,
e Ustawi¢ za pomocg potencjometru [ZAKRES] —wartos¢ rowng 20mA odpowiadajgcg koncowi drogi

sitownika,
¢ Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielko$¢ prgdu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu

sitownika dla poczatku i konca drogi.
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Obroty prawe Obroty lewe
P L
4 mA Zakres 4 mA Zakres
Poza Zakres Zero
zakresem pomiarowy
Foza
--;_ zakresem
5
20 mA
Rysunek 21
Kierunek obrotow EPO — 01 (widok od strony elementéw regulacyjnych).

12.6.3 Regulacja przetwornika EPO-02
Elementem pomiarowym przetwornika EPO-02-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360° , bez mechanicznego

ograniczenia kata obrotu i Zzywotnoscig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i konca zakresu
przetwarzania jest mozliwe w zakresie dostepnego kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%
maksymalnego kata. Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny. W standardowym
wykonaniu jest to zespét dwdch przyciskdéw oraz 4 diody LED na ptycie czotowej przetwornika. Uktad ten pozwala
na regulacje zera i zakresu przetwornika oraz ustawienie kierunku obrotéw lewe lub prawe okreslajgce przy
wybranym kierunku zmiany kata potozenia osi przetwornika wzrost sygnatu wyjsciowego patrz rys. 21.
Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:
¢ Ustawienie kierunku obrotéw polega na jednoczesnym nacisnieciu przyciskéw (+/-) & ENTER przez czas ok.
2s. Po tym czasie zaswieci sie odpowiednia dioda LED i wskaze ustawiony kierunek obrotéw [L] — lewe, [P] -
prawe, ponowne nacisniecie przyciskow spowoduje ustawienie przeciwnego kierunku.
e Ustawienie zakresu pomiarowego:
o Podtagczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 20 z pomiarem pradu wyjsciowego,
o Ustawi¢ sitownik w potozenie od ktérego ma narastac¢ sygnat wyjsciowy z przetwornika 4maA,
o Ustawienie wartosci poczgtkowej wymaga nacisniecia przycisku (+/-) przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZEROQ] i zostanie wstawiony przez przetwornik prgd 4mA,
o Ustawi¢ sitownik w potozenie koncowe dla ktérego sygnat wyjsciowy z przetwornika ma mie¢ warto$c
maksymalng 20mA,
o Ustawienie wartosci koncowej wymaga nacisniecia przycisku ENTER przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZAKRES] i zostanie wystawiony przez przetwornik prgd 20maA,

o Przesterowaé¢ naped, sprawdzi¢ ustawiong warto$¢ poczatkowg oraz koncowg sitownika.
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Obroty prawe Obroty lewe
P L
4 mA 4 mA

Poza Zakres
Zakresem pomiarowy
Foza
Zakresem
20 mA

Rysunek 22
Kierunek obrotow przetwornika EPO-02 ( widok od strony interfejsu).

12.6.4 Requlacja przetwornika EPO-03

Elementem pomiarowym przetwornika EPO-03-xx-x jest hallotron o kgcie obrotu do 360° , bez mechanicznego

ograniczenia kata obrotu i zywotnoscig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i konca zakresu
przetwarzania jest mozliwe w dowolnym potozeniu kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%
maksymalnego kata.
¢ Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:

o Podtagczyé uktad elektryczny wg schematu z rys. 20 z pomiarem pradu wyjsciowego,

o Ustawié¢ sitownik w potozenie od ktdrego ma narastaé sygnat wyjsciowy z przetwornika 4mA,

o Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ poczatek drogi sitownika,

o Ustawié¢ sitownik na wartos¢ kohcowg drogi,

o Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ koniec drogi sitownika,

o Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielkos¢ prgdu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu
sitownika dla poczatku i konca drogi.
e Praca z przetwornikiem EPO-03:
o Wyswietlacz pozwala obserwowac kat obrotu watu przetwornika w wielko$ci:
- Pradu [mA],
- Kat obrotu osi [ °],

- [%] wysterowania w stosunku do 100% ustawionego zakresu,

o Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny z wyswietlaczem. W
standardowym wykonaniu jest to zespot dwdch przyciskéow oraz 4-cyfrowy wyswietlacz LCD na plycie

czotowej przetwornika rys. 23.
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CONTROLMATIC/A

ZAP PNEFAL

Wyswietlacz LCD 4 cyfry + symbole jednostek

i
L1010

Przycisk zmiany parametréow (+)

24

Przycisk akceptacji i przejscia do nastepnej pozycji
MENU — w opisie okreslany jako ,ENTER”

Rysunek 23
Wyglad ptyty czotowej przetwornika z opisem funkgiji

o Korzystanie z MENU przetwornika.

Do odczytu ustawien przetwornika stuzy tryb PRZEGLADANIE:

Tryb przegladania — umozliwia odczyt parametrow przetwornika bez zmian jego nastaw. Wejscie w tryb

przegladania wymaga nacisnigcia dowolnego przycisku (+/-) lub ENTER przez czas ok. 1s. Wyswietlanie
kolejnych parametrow jest mozliwe po nacisnieciu przycisku ENTER. Wyswietlacz pokazuje przemiennie:
mnemotechniczng nazwe parametru i warto$¢ parametru (z czestotliwoscig 1Hz). Przy braku naciskania

przycisku ENTER przetwornik wyjdzie automatycznie z MENU przeglgdanie po okoto 10s.

e Odczyt ustawienia poczatku zakresu przetwornika. ,

e Odczyt ustawienia konca zakresu przetwornika. ,
H_Z0]

Wyswietlane parametry przetwornika:

L___|
e Odczyt ustawienie kierunku obrotéw — prawe lub — lewe,

o Odczyt ustawienia charakterystyki sygnatu wyj$ciowego: - przetwarzanie normalne,

- przetwarzanie inwersyjne,

e Odczyt ustawienia dzielnika ilosci cykli [n___],
e Odczyt ilosci cykli wykonanych przez przetwornik , wyliczona liczba cykli zliczonych przez
przetwornik wynosi: liczba cykli= nxnl

e Koniec trybu przeglagdania :

Do zmiany ustawionych w przetworniku parametréw stuzy tryb EDYCJI:

Tryb edycji — umozliwia zmiane nastaw przetwornika. Zmiany wykonywane w tym trybie w trakcie ich
ustawiania majg wptyw na sygnat wyjsciowy przetwornika. W zaleznosci od sposobu wyjscia z tego trybu

(zatwierdzenie zmian lub nie) przetwornik przyjmuje nowe nastawy lub wraca do nastaw poprzednich.
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Wejscie do trybu edyciji:

e Wejscie w tryb programowania wymaga jednoczesnego nacisnieci  przyciskéw
(+/-) & ENTER przez czas ok. 5s,

e Nacisniecie przyciskow (+/-) & ENTER wywotuje na wyswietlaczu komunikat , PO czasie ok.
5s komunikat zostanie zamieniony komunikatem informujacym o przejsciu
przetwornika w tryb edycji parametrow,

e Po zwolnieniu przyciskéw (+/-) & ENTER na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat [EFO_],

o Komunikaty opisujgce ustawiany parametr i wartos¢ parametru sg wyswietlane naprzemiennie z
czestotliwoscig ok. 1Hz,

o Naciskajagc przycisk ENTER wejs¢ w miejsce MENU do zadanego parametru, zmiane wartosci
parametréow nalezy wykona¢ z wykorzystaniem przycisku (+/-), po nacisnieciu (+/-) nastepuje
inkrementacja wartosci parametru,

e Przejscie do ustawiania kolejnego parametru nastepuje po nacisnieciu przycisku ENTER,

e Ustawienie kierunku obrotow — prawe lub — lewe (patrz rys.25.) determinuje
charakterystyke sygnatu narastajgcg Iub opadajgca przy zmianie potozenia trzpienia sitownika.
Zmiana kierunku obrotdw nie zmienia miejscami potozenia punktow 4mA, lecz powoduje, ze wartosé

pradu narasta w prawo lub lewo od punktu 4mA,

o Ustawienie poczagtku drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywota¢ komunikat

, ustawi¢ sitownik w pozycje poczgtku drogi wartos¢ poczgtkowa (wyswietlana w stopniach)

przemiennie z komunikatem

potwierdzeniem przyjecie ustawienia poczatku drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu

, potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk  (+/-) ,

Po tej operacji przetwornik wystawi prad 4 mA,

o Ustawienie korica drogi sitownika: na wy$wietlaczu przetwornika wywota¢ komunikat .

ustawi¢ sitownik w potozenie konca drogi (jest ona wyswietlana w stopniach) przemiennie z
komunikatem , potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk (+/-), potwierdzeniem przyjecia
ustawienia konca drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu . Po tej operacji przetwornik
wystawi prad 20 mA,

o Ustawienie rodzaju charakterystyki sygnatu wyjsciowego - mozna wybra¢ tryb normalnyH_c1]
(poczatek zakresu jest w punkcie 4 mA, koniec w punkcie 20 mA)  lub inwersyjny [Z[_Y4|(poczatek
zakresu jest w punkcie 20 mA, a koniec zakresu w punkcie 4 mA) . Zmiana tego parametru zamienia
miejscami potozenie punktdw 4 i 20 mA na charakterystyce przetwarzania patrz rys. 25.

e Wprowadzenie  dzielnika  rejestru liczby  cykli wykonanych przez przetwornik

wartos¢ n dzieli liczbe wykonanych cykli . Wartos¢ dzielnika cykli jest ustawiana za pomoca
przycisku (+/-), ktéry zmienia wartos¢ cyfry (od 0 do 9 w petli), przycisk ENTER zmienia pozycje

ustawianej cyfry. Dzielnik moze byc¢ liczbg catkowitg z przedziatu 1+9999. Wpisanie 0 spowoduje
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ustawienie wartosci dzielnika rownej 1. Podzielona liczba cykli jest wpisywana co ok. 1[h] do pamigci
ERAM,
¢ Ustawienie jednostek , ktore majg by¢ wyswietlane na wyswietlaczu (mA, %, °),

Obroty prawe Obroty lewe

P L
4 mA 4 mA
Poza Zakres
zakresem pomiarowy
Poza
Zakresem
20mA

Rysunek 24
Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)

Obroty prawe

Sygnat normalny P Sygnat inwersyjny
4 mA 20 mA
Poza Poza
zakresem zakresem
20 mA Zakres 4 mA Zakres
pomiarowy pomiarowy
Rysunek 25

Rodzaj sygnatu wyjsciowego przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)

e Koniecznos$¢ zapisu nastaw przetwornik ERAM zgtaszana zapytaniem LOAd]. zapisac¢ ustawienia

??? Zapisanie ustawionych parametréw wymaga potwierdzenia przez nacisniecie przycisku (+/-).
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(+/-) powoduje automatycznie zapis i wyjscie z MENU. W przypadku nie wybrania opcji zapisu

e Wykonanie z powodzeniem operacji zapisu potwierdza komunikat . Zwolnienie przycisku
przyciskiem (+/-) wykonane nastawy zostang utracone, a przetwornik wyjdzie z MENU , ZAPIS
DANYCH” automatycznie po czasie ok. 2min.

12.7 Regulacja sitownika wyposazonego w sterownik typ ESA-01 ze stacyjka sterowania lokalnego.

UWAGA!

Nizej zamieszczone informacje nalezy traktowac, jako ramowe. Szczegdtowe informacije
pozwalajgce na poprawng regulacje sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01
przeprowadzi¢ zgodnie z zatgczona do niniejszej DTR nr ES5-3529 ,,DOKUMENTACJA
TECHNICZNO-RUCHOWA - INSTRUKCJA OBSLUGI ESA-01-00".

NIE MOZNA USTAWIC WALU WYJSCIOWEGO SILOWNIKA w wymaganym zakresie:
Dotyczy sitownika pozwalajgcego na obrot watu wyjsciowego w zakresie 360 ©.
Postepowanie:

o Kluczyk w stacyjce sterowania lokalnego ustawi¢ w pozycji STEROWANIE
LOKALNE — patrz rys. 6,

o Napedem sterowania recznego doprowadzi¢ sitownik do pozycji poczatkowej
napedzanego urzadzenia, zdjaé pokrywe ostaniajgca zespot napedowy sitownika
patrz rys. 1 i wyzebi¢ o$ przetwornika potozenia EPO-04 patrz rys. 26,

o Podac napiecie zasilajgce na sitownik,

o Korzystajac z MENU sitownika przejs¢ do procedury ustawiania punktu
poczatkowego WZ drogi sitownika, na wyswietlaczu sterownika wartosc
odpowiadajgca potozeniu jest wyswietlana przemiennie z komunikatem WZ),

o Os$ przetwornika ustawi¢ na warto$¢ poczatkowa 0%,

o Nie zmieniajgc potozenia watka przetwornika ponownie zasprzegli¢ watek
przetwornika z sitownikiem,

o Zamkng¢ pokrywe sitownika i przejs¢ do dalszego procesu ustawiania sitownika.

Czujnik poloZenia

Czujnik obciazenia
mechanicznego

Kierunek odsuniecia |}
przetwornika

W celu wyzebienia
przetwornika polozenia
poluzni¢ dwa wkrety i
odsunac przetwornik.

Rysunek 26
Widok sitownika ESW-31 ze sterownikiem, ze zdjetg pokrywg zespotu napedowego sitownika
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Elektroniczny sterownik sitownikéw tréjfazowych ESA-01-00 wspotpracuje z sitownikami wyposazonymi
w asynchroniczny silnik tréjfazowy. Poprawna praca sitownika wymaga wprowadzenia do sterownika nastaw,
ktérych wielkos¢ zalezy od wymagan sterowanego procesu. Do wprowadzania nastaw sterownika ESA-01 jest
upowazniony wytgcznie DOZOR TECHNICZNY:
Specyfikacja nastaw:
e Ustalenie kolejnos¢ faz [3F] zasilania 3x400V AC,
e Ustalenie w [%] obcigzenia znamionowego maksymalnej (sity / momentu) dopuszczalnej dla kierunku OTW
[FO]i ZAM [FZ],
e Ustawienie kryterium zatrzymania ruch sitownika dla kierunku OTW [OL] i ZAM [ZL] od:
o Przebytej drogi elementu wykonawczego sitownika ustawienie = [K],
o Lub (sity / momentu) zmierzonego na elemencie wykonawczym sitownika ustawienie = [F].
e Ustalenie punktéw granicznych drogi sitownika dla kierunku OTW [WO] i ZAM [WZ], patrz wykres 2,
e Ustawienie czutosci [HS], wptyw ustawionej czutosci na sterowanie pokazuje wykres 1,
e Ustawienie charakterystyki elementu wykonawczego w funkcji Ister [CH]:
o [NR] normalna (narastajgca =» zwiekszenie Ister powoduje ruch elementu wykonawczego sitownika w
kierunku WO) ustawienie,
o Lub [IN] inwersyjna (opadajgca =» zmniejszenie Ister powoduje ruch w kierunku WO).
e Wybodr jednego z trzech sposobow reakcji sitownika dla niewiarygodnego sygnatu sterujgcego Ister =
(pozostanie w ostatnim potozeniu lub ruch do OTW lub ruch do ZAM),
e W przypadku korzystania z przekaznikéw pomocniczych nalezy ustawi¢ punkty zatgczenia przekaznikow
pomocniczych [PZ] i [PO] wg wskazan wyswietlacza w [%] drogi elementu wykonawczego sitownika
z precyzjg 1%,
Wprowadzenie do sterownika nastaw wykonuje sie z wykorzystaniem panelu operacyjnego.
Wyregulowany sterownik reaguje na sygnat pradowy Ister (4...20) mA wysytany z ukfadu automatycznej
regulacji. Zadaniem sterownika jest pozycjonowanie elementu wykonawczego sitownika proporcjonalnie do

wielkosci sygnatu sterujgcego Ister. W celu prawidtowego pozycjonowania sterownik otrzymuje sygnat zwrotny
Szwr proporcjonalny od potozenia elementu wykonawczego. W przypadku wystgpienia uchybu A = (Ister -
Szwr ), wiekszego do nastawionej czutosci (HS), sterownik wyda rozkaz uruchomienia silnika. Kierunek ruchu
silnika (ZAM lub OTW) bedzie uzalezniony do znaku (+) uchybu A. W chwili, gdy wielko$¢ uchybu (A < 0,5 x

czutoéci) dalszy ruch elementu wykonawczego zostanie zatrzymany. W czasie zatrzymania silnik sitownika
jest hamowany przeciwpragdem. Oddziatywanie sterownika na silnik sitownika w funkcji sygnatu sterujgcego

wyjasnia wykres nizej.
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Otwarcie 100%

Kofcowe

Potozenie
\\ Sitownika
3 «

IsTer 2 —

___________ P

Max odchyika regulacii=czutosé [HS]

‘ ¢ Potozenie poczatowe

sitownika

1Z
£
Ister_s A _J / 2
:

Zamkniecie

S_tlaljkpracy ZAL Hamowanie
silnika .
przeciwpradem
e rzeciwpradem

Wykres 1

W czasie pracy sterownik wydaje do zewnetrznego uktadu sterownia i regulacji sygnaty okreslajace jego
stan za posrednictwem sygnatéw z wyjs¢ (patrz wykres 2):
e Przekaznikowych:
o Skrajne potozenie elementu wykonawczego WZ w kierunku ruchu ZAM,
o Skrajne potozenie elementu wykonawczego WO w kierunku ruchu OTW,
o Przekaznik pomocniczy dla kierunku ruchu ZAM,
o Przekaznik pomocniczy dla kierunku ruchu OTW,
o Wigczone sterowanie lokalne sitownika,
o Przekaznik gotowosci.
e Prgdowych (4...20) mA:
o Sygnat potozenia warto$¢ prgdu odpowiada aktualnemu potozeniu elementu wykonawczego,
o Sygnat obcigzenia elementu wykonawczego sitownika, warto$¢ pradu odpowiada (sile /momentowi)

na trzpieniu sitownika zmierzona w czasie wykonywania ostatniego ruchu silnika.

Wagi priorytetow dla wejsciowych sygnatéw sterujgcych:

a) SL - STEROWANIE LOKALNE (aktywne dla wartosci napiecia 0V) — najwyzszy,
b) ST — STEROWANIE TROJSTAWNE (aktywny dla 24V) — posredni,
c¢) WEJSCIE ANALOGOWE - najnizszy.
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Wykres 2

Woyjscia przekaznikowe ich dziatanie dla r6znych ustawien MENU sterownika
Legenda:

OL, ZL =» Parametry ustawiane w MENU dla krancéwek WO i WZ:

e Wybranie opcji oznaczonej F wprowadza uzaleznienie od sity / momentu,

o Wybranie opcji oznaczonej K wprowadza uzaleznienie od przebytej drogi elementu wykonawczego.
Przecigzenie © wewnetrzny sygnat sterownika pojawiajacy sie po przekroczeniu ustawionej wartosci obciazenia

dla kierunku OTW lub ZAM,

Przekaznik gotowos¢ = przekaznik sygnalizujgcy stanem wysokim (zestyk zwarty), gotowos¢ sitownika do pracy.

Wykres 2

13. UZYTKOWNIE WYROBU.

Sitownik jest napedzany czterobiegunowym silnikiem asynchronicznym przez wielostopniowg, zebatg
przekfadnie redukcyjng napedza trzpien wyjsciowy sitownika poruszajgcy sie ruchem posuwisto-zwrotnym.
Wyposazenie sitownika:

« Przektadnie zamieniajgca ruch obrotowy silnika na ruch posuwisto zwrotny trzpienia,
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« Uktad wytgcznikéw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik gdy na trzpieniu sitownika pojawi
sie sita wieksza od nominalnej. W przypadku przecigzenia mechanicznego trzpienia sitownika wytgczniki
WZP i WOP wytaczajg silnik niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego,
¢ Czujnikiem bimetaliczny chronigcym uzwojenie silnika przed przecigzeniem termicznym,
« Uktad mikrowytgcznikow potozen krancowych WZ i WO (kazdy wyprowadzonym stykiem zwiernym) styku
zwiernego lub rozwiernego). Moment zadziatania mikrowytacznika jest ustawiany mechanicznie,
« Uktad odwzorowania potozenia trzpienia sitownika o sygnale wyjsciowym analogowym 4...20mA,
« Naktadang korbke napedu recznego stuzgcg do przesunigcia trzpienia sitownika w przypadku braku
sterowania elektrycznego sitownikiem,
o Zaleznie od wykonania: ztgcze wielostykowe lub listwa zaciskowa umozliwiajgce pewne i bezpieczne
podtaczenie do sitownika napiecia zasilania 230V/400V/50Hz oraz sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych.
Zasadniczg ochrone sitownika przed wptywem warunkéw zewnetrznych stanowi pokrywa sitownika rys. 1
wykonana z tworzywa. Po zdjeciu pokrywy sitownika jest dostep do elementéw regulacyjnych oraz listwy
zaciskowej sitownika. Zabezpieczenie sitownika przed skutkami nadmiernego obcigzenia trzpienia sitownika
jest realizowane przez wylgczniki przecigzeniowe WOP i WZP wraz z ukladem regulacji nastawy wartosci
granicznych sity. Po przekroczeniu na wale sitownika dopuszczalnego momentu granicznego ustawionego w
procesie produkcji sitownika nastepuje wytgczenie silnika w kierunku dziatania przecigzenia. Zanik
przecigzenia na trzpieniu powoduje powrét sitownika do normalnej pracy.
Sterowanie sitownikiem.
Silnik jest sterowany dla kierunku ,ZAMKNIJ” lub ,OTWORZ” zewnetrznym napieciem 230V/50Hz. Naped z
silnika jest przenoszony przez wielostopniowg przektadnie zebatg na wat wyjsciowy sitownika.
Mikrowytaczniki WZ i WO umozliwiajg nastawe ograniczenia ruch trzpienia sitownika.
Dla wersji sitownika ESW-30 wykonanie z listwa zaciskowg (patrz tabela 5 kod 5 wykonanie 5):
W celu wykonania ruchu w kierunku na OTWIERANIE nalezy wykonac¢ potgczenie:
e Przewdd fazowy (L1) podtgczy¢ do zacisku 2 listwy,
e  Przewdd neutralny (N) podtgczy¢ do zacisku 3 listwy.
W celu wykonania ruchu w kierunku na ZAMYKANIE nalezy wykona¢ nastepujace potagczenie :
e Przewdd fazowy (L1) potgczy¢ do zacisku 1 listwy,
e  Przewdd neutralny (N) potgczy¢ do zacisku 3 listwy.
Regulacja
Droge sitownika mozna ustawi¢ w zakresie okreslonym danymi technicznymi sitownika. Zabezpieczenie przed
przecigzeniem trzpienia sitownika zapewniajg mikrowytgczniki WZP i WOP uktadu przecigzeniowego
umozliwiajgcego regulacje wartosci sity granicznych. Przekroczenie ustawionej sity granicznej skutkuje
zatrzymaniem sie silnika w kierunku wystgpienia przecigzenia. Sitownik jest przystosowany do
bezposredniego montazu do urzagdzen wyposazonych w przytgcze typu F wg normy ISO 5211, moze pracowaé
w dowolnym potozeniu. Sygnat odwzorowania potozenia trzpienia w zaleznosci od wyspecyfikowanego typu

sitownika moze by¢ odbierany z potencjometru lub bezstykowego przetwornika odwzorowania potozenia.
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Sterowanie reczne.
Koto napedu recznego pozwala na wykonanie ruchu trzpienia.
Przytacze elektryczne.

Potgczenie elektrycznego sitownika zapewniajg listwa zaciskowa lub ztgcze wielostykowe.

14. OPTYMALNE PARAMETRY PRACY.

Sitownik jest przeznaczony do pracy:

e W pomieszczeniach przemystowych lub otwartych pomieszczeniach fabrycznych pod zadaszeniem,

e Sitownik musi by¢ zabezpieczony przed dziataniem promieniowania stonecznego, deszczu, $niegu itp.
oraz atmosfery silnie korodujgcej jak wyziewy z kwasoéw, tugow itp.

e W temperaturze otoczenia -25 °C do +70 °C dla strefy klimatycznej N2.

15. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE.

Wiasciwa konserwacja i przestrzeganie wymagan jest warunkiem racjonalnego eksploatowania sitownika.

A Prace konserwacyjne wykonywaé¢ w warunkach postoju sitownika!

Zaleca sie dokonywanie przegladu raz na rok eksploatacyjny.
Przeglad obejmuje:
e Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez dotgczenie zacisku
ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.
e  Sprawdzenie zamocowania pokrywy sitownika,
e  Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,
e  Sprawdzenie szczelnosci,
e Sprawdzenie stanu potgczen mechanicznych sitownika (stwierdzenie czy nie wystgpity skrzywienia
i poluzowania),
e Smarowanie przekfadni zebatej, po zdjeciu pokrywy, smarem LMP ~15cm3,
e Smarowanie tozyska tocznego smarem L.T.
Jezeli podczas przegladu lub ewentualnego demontazu zauwazono usterke, nalezy skontaktowac sie
z producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw wykonanych przez osoby trzecie

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczerstwo i poprawng prace wyrobu.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 45



ES5-3672

pLISEN ®| DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA Strona 46
INSTRUKCJA OBSLUGI '

Stron: 47

16. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Do sitownika ESW-30 /31 - powinny by¢ dotgczone:
e Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,
e Korbka napedu recznego,

» Swiadectwo odbioru z kartg gwarancyjna.

17. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna obowigzujgca w APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA,
ktéra jest dotgczona do kazdego sitownika.

UWAGA: Zastrzega sie wprowadzenie zmian konstrukcyjnych niepogarszajacych, jakosci wyrobu.
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