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1. Dane techniczne i informacja o producencie

1.1 Dane techniczne sitownika tabela nr 1:

TABELA 1 _
Lp. |NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Skok sitownika 20; 25; 40 mm
2 Sita nominalna 2;4;6,3; kN
3 Predkos¢ liniowa 16; 25; 40 mm/min
4 Napiecie i czestotliwosc zasilania 230V/50Hz
5 Rezystancja izolacji 20 MQ
6 Temperatura pracy -25 ...+55°C
7 Stopien ochrony IP54
8 Masa ~ 8kg
9 Pozycja pracy Dowolna
0 t(orrg:r)]a;\itgjglnosc elektromagnetyczna: PN-EN 61000-6-4-2002(U)

e odpornosc¢

PN-EN 61000-6-2-2002(U)

11 | Wibracje sinusoidalne

10 ... 55Hz, < 0,15 mm, <2,0 m/s

12 | Predko$¢ drgan

<7,1mm/s

13 | Wilgotnos¢ wzgledna

5 ... 100% z kondensacjg

14 | Rodzaj pracy

S2 30min, S4 25% 630c/h

15 |Rodzaj smaru

LT 41

16 | Silnik z luzownikiem

Asynchroniczny typu SEN-80-4/40-B10/P303

n = 1350 obr. / min
U=230V;50Hz
C=3uF/250V

Parametry stykéw mikrowytacznika:
Typ 83.133 54ER14.1

Znamionowe napiecie zasilania: 250 V, 50 Hz — 60 Hz lub 30 V pradu statego.
Minimalne napiecie i prad tgczeniowy: 10 V, 20 mA.

UWAGA! Sygnaty wyjsciowe WZ i WO sg pobierane z mikrowytgcznikdw, ktérych styki
rozwierane wytgczajg obwdd silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytacznik ten
nie gwarantuje separacji galwanicznej miedzy stykami zwiernymi i rozwieranymi! W
przypadku korzystania z sygnatéw WZ i WO do systemu PLC nalezy stosowaé dodatkowg
separacje galwaniczna.

1.2 Dane techniczne silnika i jego zabezpieczenia tabela nr 2:

Tabela nr 2
. Prad . . Moc
Typ sitownika Silnik Prad zrnazx)lonowy rozruchowy Wnigg;cgg?plk pobierana
Ir(A) Pp(W)
SEN-80-4/40-
B10/P303
ESL-14-00...10 230V, 50Hz 0,40 0,7 0,9 95
u=14000br/min
N =37W
Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 3
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1.2 Dane techniczne zastosowanych przetwornikow potozenia (tabela nr3).
Tabela nr 3
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Napiecie zasilania 12V DC - 36 V DC (zalecane 24 V DC)
2 Uktad zasilania Dwuprzewodowy
3 Sygnat wyjsciowy 4-20mA
4 Rezystancja obcigzenia Rmax< 1KQ ; Rmax = (Uz -12V) / 20mA
5 Nastawialnos¢ zakresu 50% - 100%
6 EPO-01 Uchyb temperaturowy <0,15%/10°C.
7 Biad przetwarzania <0,5%
8 Czujnik Potencjometr
9 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
10 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-02
11 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
12 Czujnik Hallotron
13 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
14 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-03
15 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
16 Czujnik bezstykowy Hallotron

1.2 Minimalna lista narzedzi wymaganych do montazu, demontazu i regulacji sitownika:

1.2.1 Wykaz narzedzi elektrycznych:

1.2.1.1 Wkretaki izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC, dtugos¢ ostrza min. 75mm wymiary
ostrza: 2,5mm x 0,4mm — 1 szt. i 2mm x 0,8mm — 1 szt.

1.2.1.2 Szczypce izolowane o maksymalnym napigciu pracy do 1kVAC: do cigcia — 1szt., uniwersalne — 1 szt.,
proste, potokragte — 1 szt.

1.2.1.3 Przyrzad kontrolnopomiarowy, urzgdzenie kategorii pomiarowej CAT Il 1000V: multimetr o zakresach:
napie¢ 0.1 mV...1000 V doktadnos$¢ pomiaru + 1,0%; prgdow 0.1 pA...10A doktadnosé pomiaru +1,0%;
pomiaru rezystancji 0.1 Q...60 MQ — 1szt.

1.3 Producent:

APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA
Ul. Krotoszynska 35

63-400 Ostrow Wielkopolski
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RYSUNEK GABARYTOWY
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RYS.1 Wymiary gabarytowe sitownika ESL-14 i przytaczy mechanicznych.
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2. OZNACZENIE TYPU, SPOSOB | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.

Oznaczenie typu, sposéb zamawiania i przyktad kodu zaméwieniowego patrz tabela 4.

Tabela 4
Sita Skok Predkos¢ liniowa
Typ kN mm mm/min
ESL-14 -00 4 25
ESL-14 -01 40 25
ESL-14 -02 > 25
ESL-14 -03 40 40
ESL-14 -04 3,2
ESL-14 -05 20
ESL-14 -06 25 16
ESL-14 -07 6.3 40
ESL-14 -08 ' 20
ESL-14 -09 25 25
ESL-14 -10 40
KOD 1 | RODZAJ OCHRONY
-00 Wykonanie normalne
KOD 2 | WYKONANIE KLIMATYCZNE
01 Wykonanie N2 zgodnie z PN-68/H-04650 dla stref o klimacie umiarkowanym na Igdzie, praca na
otwartym powietrzu pod zadaszeniem
KOD 3 | WYPOSAZENIE
0 Przetwornik potozenia 4+20 mA cyfrowy bezstykowy EPO-02 (dwuprzewodowy)
1 Bez odwzorowania potozenia
2 Przetwornik potozenia 0+5 mA analogowy potencjometr.EPO-01 (czteroprzewodowy)#*
3 Przetwornik potozenia 0+20mA analogowy potencjometr.EPO-01(czteroprzewodowy)x
4 Przetwornik potozenia 4+20mA analogowy potencjometr. EPO- 01(czteroprzewodowy)#
5 Potencjometr 100 Q
9 Potencjometr 2x100 Q
10 Przetwornik potozenia 4-20mA cyfrowy bezstykowy EPO-03 (dwuprzewodowy)
11 Przetwornik potozenia 4-20mA analogowy potencjometryczny EPO-01(dwuprzewodowy)
KOD 4 | WYLACZNIKI DROGI
Pojedyncze wytgczniki drogi
Podwdjne wytaczniki drogi (wykonanie zalecane) *x*
KOD5 | PRZYLACZA
-00 Bez elementow przytgczanych
-02 Piyta R 110 mm
-03 tacznik gwintowany 5/16” 24UNF3A
-04 tgcznik gwintowany 3/8” 24UNF3A
-05 tacznik gwintowany 1/2” 20UNF3A
-06 Przegub kulisty
-07 Ptyta + tgcznik gwintowany 5/16” - 24UNF3A
-08 Ptyta + tacznik gwintowany 3/8” - 24UNF3A
-09 Ptyta + tgcznik gwintowany 1/2” - 20UNF3A
-10 Ptyta + facznik gwintowany 5/16” - 24UNF3A + przegub kulisty
-11 Ptyta + facznik gwintowany 3/8” - 24UNF3A + przegub kulisty
-12 Ptyta + tgcznik gwintowany 1/2” - 20UNF3A + przegub kulisty
-13 tacznik gwintowany M12 x 1,25
-14 Ptyta + tgcznik gwintowany M12x 1,25
KOD 5 PRZYLACZA ELEKTRYCZNE
-1 Zigcze Amphenol
-2 Listwa zaciskowa
-3 Ztgcze wielostykowe typ SSz
ESL-1400 | 00 | 01 [ 5 | 09 | 1 Przyktad zamdwienia:

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Legenda:
* 7 przetwornikiem potozenia + zasilacz z przetwarzaniem sygnatu; zasilacz do zabudowania na zewnatrz sitownika,

** Podwdjnych wytgcznikdéw drogi nie nalezy stosowac z przetwornikiem potozenia o wyrézniku: -6, -7, -8.

Przyktad oznaczenia i zaméwienia
ESL-14-00-0001-51-09-1
Znaczenie symboli
ESL - 14 - 00 - Matogabarytowy elektryczny sitownik liniowy o nominalnej sile udzwigu F = 4kN;
skoku h = 25 mm; predkosci liniowej V = 25 mm/min,
rozstawie stupdw mocujgcych M12 L = 110 005 mm
01 - rodzaj ochrony - wykonanie normalne
01 - wykonanie klimatyczne - klimat umiarkowany na ladzie do pracy na otwartym powietrzu
5 - potencjometr 100 Q
1 -z pojedynczymi wytgcznikami drogi
09 - z przytaczem w sktadzie: ptyta + tgcznik gwintowany 1/2” 20UNF3A
1 - ztgcze typu Amphenol

3. OPIS WLASCIWEGO UZYCIA | POTENCJALNYCH NIEWLASCIWYCH
ZASTOSOWAN

3.1 Uzywanie na etapie montazu i regulaciji:

3.1.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem:

3.1.1.1 Sitownik mozne by¢ montowany w miejscach zgodnych z wymaganiami okreslonymi w danych
technicznych (patrz tabela 1) oraz z wymaganiami okreslonymi w pkt. 3.2.1,

3.1.1.2 Na etapie montazu i regulacji nalezy korzysta¢ z narzedzi, urzadzen pomiarowych i zadajnikéw
sygnatowych posiadajgcych wymagane prawem dopuszczenia do stosowania. Minimalny zestaw
wymaganych narzedzi zostat okreslony w pkt. 1,

3.1.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem:

3.1.2.1 Montaz lub regulacja sitownika w warunkach nieodpowiadajgcych wymaganiom w pkt. 3.1.1.1,

3.1.2.2 Stosowanie na etapie montazu lub regulacji narzedzi i sprzetu niezgodnego z wymaganiami
okreslonymi pkt.3.1.1.2.

3.2 Uzywanie na etapie eksploatacji:

3.2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem.
Matogabarytowy elektryczny sitownik liniowy ESL-14- jest przeznaczony do stosowania w uktadach regulac;ji
i sterowania, jako naped zawieradet regulacyjnych (zaworoéw, klap, zasuw) oraz innych urzadzen klimatyzacji
i cieptownictwa przystosowanych konstrukcyjne do montazu sitownika.
3.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem.

3.2.2.1 Niezgodne z parametrami technicznymi okreslonymi w danych technicznych sitownika,

3.2.2.2 Zastosowanie do napedu urzgdzen nieprzystosowanych mechanicznie,

3.2.2.3 Inne zastosowanie sitownika wymaga konsultacji z producentem.
3.3 Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z wykorzystania sitownika w sposdb

niezgodny z przeznaczeniem.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 7
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3.4 Elementem prawidtowego korzystania z urzadzenia jest stosowanie sie do zalecen niniejszej

dokumentacji techniczno-ruchowe;j.

4. OPIS ZAGROZEN | NIEZBEDNYCH SRODKOW BEZPIECZENSTWA

4.1 Zagrozenie wynikajgce z zasilania elektrycznego. Sitownik jest zasilany niebezpiecznym napieciem
przemiennym o wartosci napiecia 230V/50 Hz.
4.1.1 Wszelkie czynno$ci zwigzane z naprawg, konserwacjg montazem, demontazem elektrycznym
i mechanicznym wykonywaé w warunkach wytgczonego napigcia zasilania sitownika.
» W przypadku sitownika wyposazonego w ztgcza wystarczy wypigé ztgcza z gniazd sitownika ztgcza
W1iw2,
» W przypadku sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg nalezy ustali¢ sposéb wytgczenia zasilania
na podstawie dokumentaciji instalacji elektrycznej miejsca zastosowania sitownika.

4.1.2 Wszelkie prace zwigzane z regulacjg sitownika wymagajg zasilania sitownika napieciem 230V AC

przy zdjetej pokrywie sitownika patrz rys. 1. Zdjecie pokrywy obniza stopien jego ochrony do IP20.

Czynnosci wymagajace regulacji mogg wykonywac osoby przeszkolone w zakresie:

» Obstugi urzadzen bedgcych pod napieciem elektrycznym do 1 kV,
» Obstugi sitownika ESL-14 (zapoznaly sie z trescig niniejszej ,Dokumentacji techniczno-ruchowej”,
» Posiadajg uprawnienia wymagane w miejscu zastosowania sitownika.
4.1.3 PE - niewtasciwe potgczenie lub uszkodzenie potgczenia w czasie eksploatacji moze
by¢ przyczyng porazenia pragdem. Przed oddaniem sitownika do uzytku nalezy sprawdzi¢, jako$¢
potaczenia PE z instalacjg ochronng obiektu. W czasie eksploatacji sitownika sprawdzac¢ potagczenie
PE zgodnie z zaleceniami BHP przyjetymi w miejscu eksploatacji sitownika.

4.2 Zagrozenia wynikajgce z mechaniki sitownika.

4.2.1 Zagrozenia wynikajgce z ciezaru — wystepuje w przypadku montazu / demontazu sitownika.
Stanowisko montazu winno by¢ odpowiednio przygotowane: wykonany podest, rusztowanie inne
z uwzglednieniem ciezaru sitownika ok. 8 kg,

4.2.2 Zagrozenie wynikajgce z powstawania sit od strony urzadzenia napedzanego sitownikiem. Przed
przystgpieniem do montazu lub demontazu sitownika nalezy upewnié¢ sie czy nie wystepuje sita
napierajgca na trzpieh sitownika od strony urzgdzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia
wystepowania sity na trzpieniu sitownika lub na urzgdzeniu napedzanym odstgpi¢ od
wykonywania wszelkich prac mechanicznych przy sitowniku,

4.2.3 Zagrozenia wynikajgce z ruchu trzpienia sitownika. Trzpien sitownika wykonuje ruch w kierunku
WYSUWANIE lub WSUWANIE z Max predkoscig do 40 mm/minute. Kierunek ruchu oraz moment
uruchomienia zalezg od sygnatu sterujgcego sitownikiem. W czasie wigczenia sitownika do uktadu
automatyki wykonywanie wszelkich prac przy sitowniku jest zabronione! Prace wymagajgce ingerencji
w mechanike sitownika i potgczenie sitownik - urzgdzenie napedzane, nalezy wykonywac

w warunkach postoju sitownika,

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 8
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4.2.4 Nalezy przeprowadzi¢ analize miejsca stosowania sitownika z uwagi na mozliwosé
wsuniecia reki w obszar ruchu trzpienia sitownika. W przypadku mozliwosci dostepu do

miejsca uzytkowania sitownika osob nieprzeszkolonych nalezy zastosowan bariere ochronna.

5. Lista Srodkéw ochrony osobistej, ktére trzeba uzywaé podczas operowania

maszyna.

Wykonywanie wszelkich czynno$ci wymagajgcych zdjecia pokrywy sitownika (patrz rys. 1) wymaga
stosowania narzedzi dopuszczonych do stosowania przy napieciu do 1000VAC.

W czasie obstugi i eksploatacji sitownika z uwagi na konstrukcje sitownika nie wymaga sie od operatora
stosowania szczegdélnych srodkéw ochrony osobistej.

Operator jest zobowigzany do stosowania srodkéw ochrony osobistej wymaganych oddzielnymi przepisami

BHP, ktére sg wymagane w miejscu stosowania sitownika.

6. UWAGI, OSTRZEZENIA | ZAKAZY ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM.

6.1 Dozwolony zakres czynnosci:
e Dla operatora — eksploatacja sitownika - zatgczanie / wytgczanie, korzystanie z napedu recznego,
e Dozdr techniczny — czynnosci jak dla operatora oraz montaz mechaniczny, elektryczny oraz czynnosci
zwigzane z regulacja.

6.2 Wykaz niebezpieczenstw wynikajgcych z obstugi sitownika:

Prace zwigzane z uruchomieniem, konserwacjg i regulacjg nastaw sitownika wykonywa¢ w
czasie postoju sitownika tzn. sitownik jest wylgczony z uktadu regulacji automatycznej
obiektu.

Wszelkie prace przy czesci mechanicznej sitownika wykonywac przy wytgczonym zasilaniu
elektrycznym oraz braku wystepowania sity od strony urzgdzenia napedzanego.

Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
wymaga zachowania wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

Zatozenie wtyczek W1 i W2 powoduje dotgczenie napieé niebezpiecznych do podzespotéw
elektrycznych sitownika!

W przypadku sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg nalezy ustali¢ sposéb wytgczenia
zasilania na podstawie dokumentacji instalacji elektrycznej miejsca zastosowania sitownika

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika napedem recznym nie przekraczaé skoku
wyznaczonegdo znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia sitownika!

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

> BB B>
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W przypadku stosowania sitownika w uktadach regulacji nalezy w uktadzie sterujgcym zapewnic
zwioke czasowag minimum 2s miedzy wytgczeniem ruchu sitownika w okreslonym kierunku i
ponownym zatgczeniem w kierunku przeciwnym. Nie spetnienie tego warunku moze
spowodowacé uszkodzenie sitownika!!!

W przypadku tgczenia do listwy zaciskowej przewodoéw wykonanych z tzw. linki (skretka
wielozytlowa), na odizolowang kohcowke przewodu nalezy natozy¢ tulejke i jg zacisngc¢ (tulejke
dobra¢ zgodnie z zaleceniami producenta kabla). UWAGA! Nie dopuszcza sie technologii tzw.
zabielania koncowek odizolowanego przewodu (pokrywania koncowki przewodu lutowiem
cynowym)

Aby unikng¢ zwaré obwoddéw elektrycznych w przypadku niejednoznacznego zadziatania

oraz WZ1 i WO1 nalezy dotgczac jednakowe potencjaty i to z tego samego zrodta zasilania (np.
obwody ,zera N” lub ,fazy L” ze zrodta 230 V, 50 Hz lub odpowiednio dla obwodéw pradu statego
obwody bieguna ,+” lub ,-” ze Zrédta napiecia statego patrz przyktad potaczen rysunki 7 i 8.

UWAGA! Sygnaty wyjsciowe WZ i WO s3g pobierane z mikrowylgcznikdw, ktorych styki
rozwierane wytgczajg obwdd silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytgcznik ten nie
gwarantuje separacji galwanicznej! W przypadku korzystania z sygnatéw WZ i WO do systeméw
PLC nalezy wprowadzi¢ dodatkowa separacje galwaniczna, zalecany sposoéb fgczenia pokazano
na rysunkach 7 i 8. Nie stosowanie sie do tego zalecenia moze prowadzi¢ do uszkodzenia PLC.

f mikrowytacznika, do zaciskéw rozwiernych (NC) i zwiernych (NO) mikrowytgcznikow WZ i WO

6.3 Wykaz wskazowek majgcych istotny wptyw na prace sitownika:

Zmiang fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywac¢ na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla kierunku Wysuwanie trzpienia - wytgcznik WZP i
dla kierunku WSUWANIE trzpienia - wytgcznik WOP. Rozsuwanie wytgcznikow powoduje
zadziatanie przecigzenia dla wyzszych sita na trzpieniu wyjsciowym.

zakresie od 60% do 100% Pnom.. Nie wolno ustawia¢ przecigzenia powyzej sity nominalnej
ustawionej przez producenta takie ustawienie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

W celu uruchomienia napedu recznego nalezy na 0$ napedu recznego zatozy¢ koto napedu,
nastepnie pociggna¢ dzwignie wysprzeglenia silnika (patrz rys. 2).

@ Ukfad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na site nominalng, lecz moze by¢ regulowany w

7.0BJASNIENIA PIKTOPGRAMOW | OKRESLEN WYKORZYSTYWANYCH |
INSTRUKCJI

7.1 Wskazéwki i ostrzezenia uzyte w tekscie niniejszej instrukciji.

W niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowej w celu zwrdcenia szczegdlnej uwagi operatora i dozoru
technicznego na fragmenty tekstu istotne dla bezpieczenstwa, wprowadzono oznaczenie tekstu
piktogramami. W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazéwek ostrzegawczych moze doj$é do ciezkich
uszkodzenh ciata i/lub powaznych szkdéd materialnych. Personel obstugujgcy musi by¢é odpowiednio
przeszkolony i zapoznany z wszystkimi zaleceniami bezpieczenstwa i ostrzezeniami.

Zastosowane piktogramy:
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Wskazéwka.
~Wskazéwka” wskazuje na czynno$¢ lub proces majgcy istotne znaczenie dla
prawidtowego dziatania urzgdzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego zalecenia
mogg powstaé szkody materialne.

wykonania moze grozi¢ niebezpieczenstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

Ostrzezenie.
,0strzezenie ” wskazuje na czynnos¢ lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego

7.2 Piktogram umieszczony na maszynie:

A Niebezpieczenstwo
Niebezpieczenstwo zgniecenia dtoni!

7.3 Okreslenia wykorzystywane w instrukgc;ji:
e Operator —osoba, ktéra uzywa urzadzenia zgodnie z jego przeznaczeniem (PN-EN 61010-1, 2011),
o Dozér techniczny - osoba lub grupa oséb odpowiedzialna za uzywanie i konserwacje urzadzenia
oraz zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM (PN-EN 61010-1, 2011),
e OTW lub OTWARCIE - trzpieh wyjsciowy sitownika maksymalnie wsuniety,
e ZAM lub ZAMKNIECIE - trzpien wyjsciowy sitownika maksymalnie wysuniety,
¢ WO - wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE”,
o WZ — wyjsSciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE”,
e WOL1 - wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,
o WZ1 — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,
e C - kondensator silnikowy,
e PE - zacisk ochronny,
o WZP — wewnetrzny wytgcznik uktadu przecigzeniowego dla kierunku ,ZAMYKANIE”,
¢ WOP — wewnetrzny wytgcznik uktadu przecigzeniowego dla kierunku ,OTWIERANIE”,
¢ M- silnik jednofazowy,

e EPO - elektroniczny przetwornik odwzorowania potozenia

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 11
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8.GRAFICZNA PREZENTACJA WYROBU Z NAJWAZNIEJSZYMI CZESCIAMI.

8.1 Sitownik ESL-14 rysunek gabarytowy sitownika:

Korba hapedu
K recznego

Pokrywa
silownika
Dzwignia

.| Wysprzeglenia

.—-/
Trzpien
silownika
I iz

—— [ ]
W2 |Zlacze W2
W1

Zlacze W1

EH]

wsuniecia trzpienia.

M10x 1 Znacznik max.

wysuniecia trzpienia.

]\ Znacznik max.
\

Gwint do mocowania
silownika na plycie

M12

32
H — skok

+
o 0,05 37

Zaworu
W1, W2 - ztgcza wielostykowe
K - korba napedu recznego
h2 h1 a typ
mm mm mm -
146 480 110 ESL -14-
RYS. nr 2 Rysunek gabarytowy sitownika liniowego typu ESL-14.
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8.2 Przytgcze do osadzenia sitownika na zaworze:
$57,15H7 75 N
—— g
T e
Nr rys. Wyr. wyk. | R[mm]
ES1 -0787- -02 -2 110 #02
RYS. nr 3 Ptyta do tgczenia sitownika z zaworem
8.3 Lacznik gwintowany do potgczenia trzpienia sitownika z wrzecionem zaworu:
S19_ 645"
MIOXT| —
|
Sl78
|
3| ™ ;
\
|
-
e
Nr rys. wyr. | wyk. LA” [mm]
ES1-0786-1 | -03 -1 5/16” 24UNF3A
ES1-0786-2 | -04 -2 3/8” 24UNF3A
ES1-0786-3 | -05 -3 1/2” 20UNF3A
ES1-0786-4 | -13 -4 M12 x 1,25
RYS. nr 4 £acznik gwintowany
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8.4 Przegub kulisty rysunek 5:
M10x1
/ |
] \ 117
7
12 Zap
\ |
: |
16
\ | -8
85 = St
e

AL AN
+
n

PNV

r{f x = QH\{Q; S
£ 2114
—1
I
f_
0 / 1
— ¢ y/
3 v 1 WA
Fa ¢l
@24 |Rura przewodowa (nie jest przedmiotem | 54
dostawy CONTROLMATIK) 77 1 _ 17
PN-80,/H-74219-B-D1-ZM-B1-33,7x4,5-R-35 "4 T -
lub ph—80/H-T4244-5-P-ZM—B1-33,7¢4,5-R-35
Komory ,A” napetnione smarem LT 41 podczas montazu Obejma |
1. Tarczka
2. Widetki
3. Tulejki
4. Sworzen gwint.
7. Nakretka specjalna
10. Podktadka sprez. 10,2
11. Nakretka niska M10 x 1
12. Nakretka niska M10 x 1 lewy
13. Pierscien osad. sprez. 10 z
14. Pierscien osad. sprez. 30 w
16. Lozysko kulkowe wahliwe Nr 2200
Nr rys. Przytacze Wyr.
ES3 - 0815 Przegub kulisty -06

Rys. nr5
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8.5 Warunek poprawnej sposobu sterowania sitownikiem z uwagi na zastosowany silnik patrz rys 6:

A Warunek poprawnej pracy sitownika
PRACA
OTWORZ |- ——p - —————————— _|
tp tp -
ZAMKNIJ |- —-———-——— -
to MmN > 2S
tp - czas przerwy miedzy pracg na OTWARCIE, a pracg na ZAMKNIECIE.
Rys. 6

8.6 Przykiad projektu uktadu sterowania sitownikiem patrz rys. 7:
Sitownik po pobudzeniu przycisku GZ wykonuje ruch w kierunku ZAMKNIJ az do osiggnigcia pozycji
krancowej ZAMKNIETY=> sitownik zatrzymuje sie. Po pobudzeniu przycisku GO sitownik wykonuje ruch w
kierunku na OTWORZ do osiggniecia pozycji krancowej OTWARTY = sitownik zatrzymuije sie.
N L

LISINE ZeCRKOWA 23 StyK.

J
T

H
wp L H .
1 El
4LT7' o 4 o | [O2
|- 5| Vi or
Gz T 5Z 6 PR
. soz | | 7] = @
B N.
g
iz?,/}"—" o ce
— g
S0 i i —2
80 it | SWz ¥—1
— sSWo !
+——o - ® 51 o 2
— Je/\j .
] Wof |
Bi - bazplecanik, o NPP
WG - wylacznik gidwny, i -
WF-wmmm:::m* i N+ Irar
G0 - przycisk zaingzajapy Keruniku OTWERZ, = i
GZ - przycisk ZalaOZalny ruch cia Kierunku ZAMKNI = "
B0 - stycank dia kisrunku OTWORZ, P
$Z- e, orunku ZAMKNL,
8711801 - gitwna styki 2wiame slyeonidiw & 1 B0,
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9. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE.

Wyréb nalezy przechowywa¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od oparéw i wyziewow
substancji sprzyjajacych korozji w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci wzglednej od 30 % do
80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po pétrocznym okresie magazynowania nalezy
dokonaé przegladu, ktéry obejmuje:

a Ogledziny zewnetrzne,

O Sprawdzenie stanu pokry¢ malarskich i galwanicznych,

Q Sprawdzenie kompletnosci wyrobu.

Opakowanie transportowe stanowi dla sitownika ESL-14 karton. Do transportu mozna wykorzystywac¢ jedynie
kryte srodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie wstrzasow i uderzen przekraczajgcych 6 +

0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

10. MONTAZ i DEMONTAZ SILOWNIKA.

Wszelkie prace zwigzane z montazem i demontazem elektrycznym wykonywaé przy wytaczonym
zasilaniu elektrycznym obwodoéw doprowadzonych do sitownika.

UWAGA! Dotyczy obwoddw zasilania silnika jak réwniez obwodéw elektrycznych sygnatowych z
sitownika.

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika korbg napedu recznego nie wolno przekraczaé
skoku wyznaczonego znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia(patrz rys. 2)

W czasie prac z sitownikiem przestrzegac¢ kolejnos¢ wykonywania czynnosci montazu:

1. W pierwszej kolejnosci wykonaé montaz mechaniczny,

2. W drugiej kolejnosci wykona¢ montaz elektryczny.

Przestrzegac¢ kolejnos¢ wykonywania czynnosci demontazu:

1. Wylgczy¢ zasilanie elektryczne sitownika przez wypiecie wtyczek W1 i W2 z gniazd sitownika
lub dla sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg po odtgczeniu zasilania w ukfadzie zasilania
sitownika (wytgcznik montowany zgodnie z instalacjg elektryczna miejsca aplikacji sitownika),

2. Wykonaé montaz mechaniczny,

> PP

Wszelkie czynnosci zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym wykonywac po
wytgczeniu zasilania elektrycznego oraz stwierdzeniu braku wystepowania sity od strony
urzgdzenia napedzanego.

>

10.1 Montaz mechaniczny:

10.1.1 Wyjac sitownik z opakowania,

10.1.2 Na zawdr zamocowac ptyte rys.3 przeznaczong do tgczenia sitownika z zaworem,
10.1.3 Do ptyty potaczonej z zaworem zamontowac sitownik,

10.1.4 Zatozy¢ na sitownik korbe napedu recznego,
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W celu uruchomienia napedu recznego nalezy na o$ napedu recznego zatozy¢ koto napedu,
nastepnie pociggngc¢ dzwignie wysprzeglenia silnika patrz rys. 2.

10.1.5 W czasie przemieszczania trzpienia sitownika korbg napedu recznego nie przekracza¢ maksymalnego
zakresu skoku oznaczonego znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia (patrz rys. 2)

10.1.6 Korzystajgc z korby napedu recznego ustawic trzpien sitownika w potozeniu 95% skoku (trzpien
WSUNIETY). Potaczyé mechanicznie trzpienia sitownika z wrzecionem zaworu korzystajgc z fgcznika
gwintowego rys.4.

10.1.7 Gtebokoscig wkrecenia tgcznika gwintowego, dopasowac potgczenie sitownika z zaworem tak, aby

skok sitownika zapewniat petne otwarcie i zamknigcie zaworu.

10.1.8 Zabezpieczy¢ potgczenie trzpienia sitownika z zaworem przed rozkreceniem pod wptywem drgan

przez dokrecenie przeciwnakretek.

10.2 Czynnosci zwigzane z demontazem mechanicznym sitownika:

10.2.1 Przed przystgpieniem do demontazu sitownika nalezy upewnié¢ sie czy na sitowniku nie wystepuije sita
napierajgca na trzpien sitownika od strony urzgdzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia
wystepowania sity na trzpieniu sitownika odstgpi¢ od operacji demontazu.

10.2.2 Czynnosci zwigzane z demontazem wykonywac¢ w kolejnosci odwrotnej do podanych w pkt. 10.1.1
do 10.1.8.

10.3 Montaz elektryczny:

10.3.1 Potgczenie elektryczne sitownika polega na potgczeniu kabli do wtykéw W1 i W2 lub do listwy
zaciskowej zgodnie ze schematem elektrycznym sitownika oraz dokumentacjg projektowa,

10.3.2 Przed tgczeniem kabli do wtyczek lub listwy zaciskowej upewnié sie czy od kabli instalacji

doprowadzajacej zasilanie i sygnaly sterujgce jest odlaczone napiecie!

10.3.3 Kable zasilajgce i sterujgce podtgczy¢ do odpowiednich zaciskow wtyczek W1 i W2 lub listwy
zaciskowej, zgodnie ze schematem elektrycznym dokumentacji projektu miejsca instalacji sitownika,
10.3.4 Do tgczenia kabli w ztgczu typu AMPHENOL korzystac¢ z specjalistycznych narzedzi producenta
Zigczy.
10.3.5 Do tgczenia kabli ze ztgczami typu SSz korzysta¢ z narzedzia do Sciggania izolacji oraz lutownicy
oraz spoiwa zgodnego z RoHS,
10.3.6 W przypadku tgczenia do listwy zaciskowej przewodédw wykonanych z tzw. linki (skretka wielozytowa),
na odizolowang koncéwke przewodu nalezy natozyc¢ tulejke i jg zacisna¢ (tulejke dobraé zgodnie
z zaleceniami producenta kabla). UWAGA! Nie dopuszcza sie technologii tzw. zabielania koncowek
odizolowanego przewodu (pokrywania koncowki przewodu lutowiem cynowym).
10.3.7 Wykona¢ sprawdzenie potgczen pod wzgledem poprawnosci wykonaniana zgodnos¢ ze schematem
elektrycznym projektu.

10.3.8 Sprawdzi¢, jako$¢ wykonanych potgczen zaciskanych, lutowanych lub tgczy srubowych na obecnos¢ /
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brak zwarc¢ i przerw w potgczeniach. Sprawdzenie wykonac¢ korzystajagc z omomierza oraz
organoleptycznie.
10.3.9 Montaz zakonhczy¢ uszczelnieniem wejscia kabla do wtyczek za pomocg dtawika lub masy
uszczelniajacej.
10.4 Demontaz potgczenia elektrycznego:
» Dla sitownika wyposazonego w ztgcza W1 i W2 - polega na wypieciu zigczy z gniazd sitownika,
» Dla sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg nalezy:

e (Odtaczy¢ napiecie zasilajgce sitownik —informacji o sposobie wytgczenia sitownika nalezy
szuka¢ w dokumentaciji projektowej miejsca instalacji sitownika lub w ksiegach technicznych
znajdujgcych sie u uzytkownika sitownika,

e Po wylaczeniu zasilania przystgpi¢ do czynnosci demontazu w kolejnosci jak nizej:

o Poluzni¢ ztgcza Srubowe listwy zaciskowej i pojedynczo wyjmowaé przewody z gniazd
Srubowych,

o Po odpieciu wszystkich przewoddw przeciggng¢ kabel przez dtawiki,

o Po wyjeciu kabla zabezpieczy¢ odizolowane koncowki kabla przed zwarciem do czesci

metalowych otoczenia lub przed przypadkowym dotknieciem oséb postronnych.

11. ZASILANIE ELEKTRYCZNE SILOWNIKA.

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

Dla sitownikow wyposazonych w listwe zaciskowg zacisk ochronny odpowiednio oznaczony
znajduje sie na czesci mechanicznej sitownika.

wytgcznika, do zaciskow rozwiernych (NC) i zwiernych (NO) mikrowytgcznikow WZ i WO oraz WZ1
i WO1 nalezy dotgcza¢ jednakowe potencjaty i to z tego samego zrodta zasilania (np. obwody ,zera
N”lub fazy L” ze zrédta 230 V, 50 Hz lub odpowiednio dla obwoddw pradu statego obwody bieguna
,*T lub ,-” ze zrédia napiecia statego patrz przyktad potaczen rysunki 7.

E Aby unikngé zwaré obwodow elektrycznych w przypadku niejednoznacznego zadziatania mikro

11.1 Sitownik nalezy zasila¢ z sieci pragdu przemiennego o napieciu znamionowym 230V i czestotliwosci
50Hz.Obwody sygnatowe sitownika mogg wspétpracowac z regulatorami analogowymi, mikroprocesorowymi
lub sterownikami PLC, ktérych standardy napiecia i prgdéow dla sygnatow wejsSciowych i wyjsciowych
odpowiadajg danymi technicznym tych urzadzen.

11.2 Obwdéd 230V AC zasilana sitownika zabezpiecza¢ bezpiecznikiem silnikowym o wartosci pradu 1A(np.
LEGRAND S300 C-1),

11.3 Zacisk ochronny PE sitownika, tgczy¢ wg projektu z instalacjg ochronng miejsca instalacji sitownika,

11.4 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika rysunki 8 i 9 zawierajg wewnetrzne elementy sitownika z

adresacjg potgczen do ztgcza sitownika.
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SPOSOB CZYTANIA SCHEMATU:

Numeracja kodu:

Z tabliczki znamionowej odczyta¢ kod typu sitownika np.: ESL-14-00-00-01-11-2-00-1,

1-2-3-6-5-6
Odczytany kod sitownika z tabliczki znamionowej = ESL-14-00-00-01-11-2-00-1,

Korzystajgc z rozdziatu 2. ,Sposdéb zamawiania i przyktad zamowienia” tabela 4 podzieli¢ odczytany
typ sitownika na grupy odpowiadajgce kodom od 1...6 jak pokazano nizej,

Typ i odmiana sitownika =»ESL-14-00-,

KOD1 =00 — wykonanie normalne,

KOD2 =01 — wykonanie klimatyczne N2,

KOD3 =11 — wyposazenie przetwornik potozenia EPO-01(dwuprzewodowy),

KOD4 =2 — wylaczniki drogowe podwdijne,

KODS5 =00 — przytgcza mechaniczne,
KOD6 = 1 — zigcze typu Amphenol,

Dla przyktadu ze zbioru urzadzen na schematach rysunki 8 i 9 nalezy wybrac:

o Rys. 14 - KOD 6 wykonanie 1=» (zlgcza Aphenol 20-to i 7-mio stykowe) oraz KOD 4 wykonanie
2 = zestaw przetgcznikéw drogowych WZ1 i WO1,

o Rys13-KOD 3wykonania0; 1; 2; 3; 4; 5; 9; 10; 11=» schemat potgczen silnika bez przekaznika

sterujgcego oraz KOD 3 wykonania 0;2;3;4;10;11=» przetwornik potozenia dwuprzewodowy.

UWAGA!l
Sposéb odczytania potaczenia dla sitownika wyposazonego w zewnetrzny zasilacz dla wykonania czteroprzewodowego
KOD 3 wykonanie 2, 3, 4 w zalezno$ci od typu przytgcza elekirycznego KOD 6 wykonania 1, 2, 3:

Polarvzacia Adres Nr na zlgczu w zaleznosci od typu:
KOD 3 nar?/ ciaj przytacza KOD 6 wykonanie 1 KOD 6 wykonanie 2 | KOD 6 wykonanie 3
ZV;YZ?natnlei ple przetwornika Amphenol Listwa zaciskowa Ztgcze typu SSz
,3,4 (cztero - ~ ~
przewodowe) Oob-1 1 22 A
+ OP-2 2 21 B

Legenda do schematoéw rysunki 8 i 9:

M — silnik jednofazowy,

C — kondensator silnikowy,

OT - bimetaliczny czujnik temperatury,
WZ — wylgczniki krancowe dla kierunku ZAMKNIJ,
WO — wytgczniki krancowe dla kierunku OTWORZ,

WZP — wylgczniki uktadu przecigzeniowego dla kierunku ZAMKNIJ,

WOP — wytgczniki uktadu przecigzeniowego dla kierunku OTWORZ,

Y — przekaznik sterujgcy silnikiem,

2 X P — zespét podwdjnych potencjometréw odwzorowania potozenia,

P — pojedynczy potencjometr odwzorowania pofozenia,

WZ1 - dodatkowe (tzw. podwojne) wytgczniki krarncowe dla kierunku ZAMKNIJ,
WO1 — dodatkowe (tzw. podwojne) wytgczniki krancowe dla kierunku OTWORZ,

Data aktualizacji czerwiec 2015
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e 7S - 30 - zasilacz / separator produkcji APLISENS,
e NPP - przetwornik potozenia typu EPO-01...03

[KOD 3 wykonanie 0; 1; 2; 3; ]
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Rys. 8
Wewnetrzne urzgdzenia sitownika z adresami potgczen
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Rys.9 Wewnetrzne urzgdzenia sitownika z adresami potgczen
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12. REGULACJA SILOWNIKA.

sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z ukfadu regulacji automatycznej obiektu!

iji Prace zwigzane z uruchomieniem i regulacjg nastaw sitownika wykonywaé w czasie postoju

12.1 Zdjaé pokrywe sitownika (patrz rysunek 2),

wymaga posiadania uprawnieh do pracy z instalacjg do 1kV oraz zachowania wymagan
bezpieczenstwa elektrycznego.

: Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika

12.2 Na watek napedu reczneqo zatozy¢ korbe napedu recznego.

W celu uruchomienia napedu recznego nalezy na o$ napedu recznego zatozy¢ koto napedu, nastepnie
pociggng¢ dzwignie wysprzeglenia silnika.

12.3Ustawienie drogi sitownika:

12.3.1 Krecgc napedem recznym dokona¢ petnego przejscia w kierunku ,OTWIERANIE” i ,ZAMYKANIE”

sprawdzi¢ ustawienie wytgcznikow. Ustawi¢ wymagany skok regulujgc potozenie wytgcznikow WZ i WO,

W celu uruchomienia napedu recznego nalezy na os$ napedu recznego zatozy¢ koto napedu,
nastepnie pociggng¢ dzwignie wysprzeglenia silnika patrz rys. 2.

UWAGA!

1. Mikrowytgczniki WZ i WO sg wigczone w obwéd sterowania silnikiem. Nacisniecie
mikrowytacznika powoduje zatrzymanie silnika dla wybranego kierunku ruchu,

2. Mikrowytgczniki WZ1 i WO1 nie sg wykorzystywane do sterowania silnikiem, sg
wykorzystywane przez uzytkownika do potrzeb sygnalizacji.

3. Z uwagi na tolerancje mechaniczne zmiany temperaturowe i inne uwarunkowania
zewnetrzne nie ma mozliwo$ci uzyskania jednoczesnos$ci_dziatania mikro wytacznikéw WZ i
WZ1 lub WO i WO1 w dowolnych warunkach (np. temperatury).

@ Obracanie napedem recznym w prawo powoduje wysuwanie sie trzpienia w dot.

12.3.2 Poluzowac¢ wkrety zaciskowe mikrowytgcznikow drogi (WZ i WO),

12.3.3 Dla regulowanego potfozenia ustawi¢ mikrowyltgczik w stan zadziatania ( tzn. przetgcznik NC zostat
otwarty),

12.3.4 Analogicznie wykona¢ regulacje dla mikrowytacznika drugiego skrajnego potozenia,

12.3.5. Po zakonczeniu procesu ustawiania drogi dokreci¢ wkrety zaciskowe mikro wytgcznikéw drogi
(WZiwoO).
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12.3.6 W analogiczny sposob przeprowadzié regulacje mikrowytgcznikow dodatkowych WZ1 i WO1. Z uwagi
na tolerancje mechaniczne zmiany temperaturowe i inne uwarunkowania zewnetrzne nie ma mozliwosci

uzyskania jednoczesnosci_dziatania mikro wylacznikéw WZ i WZ1 lub WO i WO1 w dowolnych

warunkach (np. temperatury). O powyzszym uwarunkowaniu nalezy pamieta¢ w czasie prowadzenia
dziatan regulacyjnych. Uzyskanie jednoczesnosci zadziatania na etapie regulacji sitownika nie
gwarantuje jej powtdrzenia w zmienionych warunkach termicznych czy mechanicznych (np. zmiana
parametréw wibracji w otoczeniu).

12.3.7 Krecac korbkg doprowadzi¢ trzpien wyjsciowy sitownika do potozenia 50% skoku roboczego,

12.3.8 Podtgczy¢ do sitownika napiecie zasilania230 V, 50 Hz:

12.3.9 Dla sitownika wyposazonego w ztgcza do gniazd W1 i W2 wpigé wtyczki W1 i W2 (patrz rys.2),

12.3.10 Dla sitownika wyposazonego w listwe zaciskowg zatgczy¢ napiecie do ukfadu sterowania sitownikiem.

Zatozenie wtyczek W1 i W2 powoduje dotgczenie napie¢ niebezpiecznych do podzespotéw
elektrycznych sitownika!

12.3.11 Sprawdzenie ustawienia drogi sitownika sterowanego elektrycznie:
12.3.11.1Z ukitadu sterujgcego sitownikiem zadawac krétkie impulsy ruchu w kierunku ,OTWIERANIE” i
+ZAMYKANIE”.
12.3.11.2 SPRAWDZIC! Czy kierunek ruch trzpienia odpowiada wydanemu sygnatowi sterujgcemu,
12.3.11.3 Sprawdzi¢ dziatanie wylgcznikéw krancowych WZ i WO np. przez nacis$niecie dzwigni
Mikro wytacznika (izolowanym wkretakiem):
12.3.11.3.1 W przypadku ruchu sitownika na ,ZAMTKANIE” nacis$nigcie krancéwki WZ powinno zatrzymac
dalszy ruch sitownika,
12.3.11.3.2 W przypadku ruchu sitownika na ,OTWIERANIE” naci$niecie krancowki WO powinno zatrzymac
dalszy ruch sitownika,
12.3.11.3.3 UWAGA! Przy wymienionych prébach nie nalezy doprowadzac trzpienia sitownika do potozen
skrajnych, przed upewnieniem sie poprawnosci dziatania mikro wytgcznikow WZ i WO
ograniczajgcych ruch,
12.3.11.3.4 Sprawdzi¢ kilkakrotnie prace sitownika w petnym zakresie,

12.3.11.3.5 W miare potrzeby podregulowac¢ ustawienie wytgcznikéw krancowych WZ i WO oraz WZ! | WO1.

12.8 Regulacja przecigzenia. Moze by¢ wykonywana za pomocg zespotu regulacyjnego obcigzeniem.

Fabrycznie sitowniki ma ustawione mikro wytgczniki przecigzeniowe WZP i WOP na site nominalna.
Zblizanie mikro wytgcznikéw do talerzyka (zmniejsza odlegtos¢é mikro wytgcznika od talerzyka) powoduje

zmniejszenie sity.
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regulowany w zakresie 60% do 100% Pnom. Nie wolno ustawiac¢ przecigzenia powyzej sity

Uklad przecigzeniowy fabrycznie ustawiany jest na site nominalng, lecz moze byc¢
nominalnej gdyz moze to spowodowac uszkodzenie sitownika lub wrzeciona zaworu.

12.9 Requlacja przetwornika potozenia. Elektroniczne przetworniki potozenia EPO sg przeznaczone do

pomiaru potozenia elementu wykonawczego sitownika. Elementem pomiarowym przetwornikow EPO-01-xx-x
jest potencjometr o zywotnosci 106 cykli, EPO-02-xx-x i EPO-03-xx-x hallotron o zywotnos$ci praktycznie
nieograniczonej. Przetwornik przetwarza kat obrotu watka przetwornika na znormalizowany wyjsciowy sygnat
prgdowy 4+20 mA. Katowi obrotu przetwornika proporcjonalnie odpowiada stopien wysuniecia trzpienia
sitownika. Przetworniki EPO sg wykonane na bazie wspéiczesnych technologii gwarantujgcych wysokag
stabilnosc¢ i dlugg zywotnos¢ uktadu przetwarzania, sg zasilane w technice dwuprzewodowej napieciem statym
(rys.10). W przypadku braku zasilania systemowego zaleca sie stosowac zasilacz sieciowy typu ZS-30 firmy
APLISENS lub odpowiednik (patrz rys. 9 KOD 3). Przetwornik EPO nie posiada wlasnego wigcznika,

zatgczenie zrédta zasilania obwodu pomiarowego powoduje uruchomienie przetwornika.

EP0-02-01-2
( 1 EPO-03-01-2

EPO-01
EPO-02 EPO-01-xx-x

EP0O-02-01-1 : o=
EPO-03 EPO-03-01-1
Ekran Zasilacz

E—f—ji—j Elan? i_ J; 12236 VDC

EPO-01-x¢-x

EP0D-02-01-2 Bialy
” EPO-02-01-1
Wyjscie Kabel EPO-03-01-1 EPO-D3-01-2 i z( ;'r -
Kabel Zlacze GDS 307 ty 2
+ Brazowy Brazowy 1
- Biaty Biaty 2
—;— Ekran - czamy | Ekran - czamy —é—

Rys.10 Schemat potgczenia dla przetwornika EPO — 0X

12.9.1 Odkreci¢ pokrywe zamykajacag dostep do wnetrz przetwornika.
12.9.2 Regulacja przetwornika potozenia EPO-01

Ustawienie kohca zakresu przetwarzania jest mozliwe w zakresie 50%....100% maksymalnego kata. Przetwornik
jest wyposazony w dwa potencjometry stuzgce do regulacji zera i zakresu oraz przetgcznik kierunku obrotéw

lewe lub prawe okreslajgcy wzrost sygnatu wyjsciowego dla wybranego kierunku zmiany kata potozenia watka

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 24




pLISEN ®| DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA Strona: 25
INSTRUKCJA OBSLUGI '

ES5-1513

Stron: 34

przetwornika. Wzrost lub opadanie sygnatu wyjsciowego dla wybranego kierunku wymaga przetgczenia w

odpowiednig pozycje [P] - PRAWE, [L] - LEWE (rys. 11). Ustawienie zakresu pomiarowego wymaga wykonania

nizej wymienionych czynnos$ci z zachowaniem kolejnosci dziatania.

W przypadku, gdy ustawiona droga dostarczonego sitownika miesci sie w zakresie skoku
elementu napedzanego:

Podtaczy¢ uktad elektryczny wg schematu (rys. 10) z pomiarem pradu wyjsciowego,

Ustawi¢ sitownik na wartos¢ poczatkowa drogi,

Ustawi¢ za pomocg potencjometru [ZERO] —wartos¢ rowng 4mA odpowiadajacg poczgtkowi drogi
sitownika,

Ustawi¢ sitownik na wartos¢ koncowg drogi,

Ustawi¢ za pomocg potencjometru [ZAKRES] —wartos¢ réwng 20mA odpowiadajgcg koncowi drogi
sitownika,

Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielko$¢ pradu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu

sitownika dla poczatku i konca drogi.

W przypadku, gdy ustawiona droga dostarczonego sitownika nie miesci sie w zakresie skoku
elementu napedzanego:

Podtaczy¢ uktad elektryczny wg schematu z (rys. 10) z pomiarem pradu wyjsciowego,

Wysprzegli¢ koto zebate przetwornika z uktadu przektadniowego sitownika,

Ustawi¢ sitownik na warto$¢ poczatkowg drogi elementu napedzanego,

Koto zebate przetwornika potozenia ustawi¢ w pozycje skrajng min (wyczuwalna mechaniczna blokada
potencjometru) cofnaé o ok. 5° i zasprzegli¢ z uktadem przektadniowym sitownika,

Ustawi¢ potencjometrem [ZERQO] — warto$¢ rowng 4mA odpowiadajgca poczgtkowi drogi sitownika,
Ustawic sitownik na warto$é kohcowa drogi,

Potencjometrem [ZAKRES] —ustawi¢ wartos¢ rowng 20mA odpowiadajgca koncowi drogi sitownika,

Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielko$¢ prgdu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu

sitownika dla poczatku i konca drogi.

Data aktualizacji czerwiec 2015 Strona 25



o ES5-1513
leSEN DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA Strona: 26
INSTRUKCJA OBSLUGI '
Stron: 34
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P L
4 mA Zakres 4 mA Zakres
Poza Zakres Zero
Zakresem pomiarowy
Poza
-_: zakresem
P
20 mA
RYS.11 Kierunek obrotéw EPO — 01 (widok od strony elementéw dostrojczych).

12.9.3 Requlacja przetwornika EPO-02

Elementem pomiarowym przetwornika EPO-02-xx-x jest hallotron o kgcie obrotu do 360° , bez mechanicznego
ograniczenia kata obrotu i zywotnoscig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i kohca zakresu
przetwarzania jest mozliwe w zakresie dostepnego kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%
maksymalnego kata.Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny. W standardowym
wykonaniu jest to zespot dwdch przyciskdéw oraz 4 diody LED na ptycie czotowej przetwornika. Ukfad ten pozwala
na regulacje zera i zakresu przetwornika oraz ustawienie kierunku obrotéow lewe lub prawe okreslajace przy
wybranym kierunku zmiany kagta potozenia osi przetwornika wzrost sygnatu wyjsciowego patrz (rys. 12).
Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:

o Ustawienie kierunku obrotéw polega na jednoczesnym nacisnieciu przyciskéw (+/-) & ENTER przez czas ok.
2s. Po tym czasie zaswieci sie odpowiednia dioda LED i wskaze ustawiony kierunek obrotéw [L] — lewe, [P] -
prawe, ponowne nacisniecie przyciskow spowoduje ustawienie przeciwnego kierunku.

¢ Ustawienie zakresu pomiarowego:

o Podtagczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 10 z pomiarem pradu wyjsciowego,

o Ustawi¢ sitownik w potozenie, od ktérego ma narastac¢ sygnat wyjsciowy z przetwornika 4maA,

o Ustawienie wartosci poczgtkowej wymaga nacisniecia przycisku (+/-) przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZEROQ)] i zostanie wstawiony przez przetwornik prgd 4mA,

o Ustawi¢ sitownik w potozenie koncowe, dla ktérego sygnat wyjéciowy z przetwornika ma mie¢ wartosé
maksymalng 20mA,

o Ustawienie wartosci koncowej wymaga nacisniecia przycisku ENTER przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZAKRES] i zostanie wystawiony przez przetwornik prgd 20maA,

o Przesterowaé naped i sprawdzi¢ warto$¢ prgdu odwzorowania dla pozycji ZAM i OTW.
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RYS.12 Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 ( widok od strony interfejsu).

12.9.4 Requlacja przetwornika EPO-03

Elementem pomiarowym przetwornika EPO-03-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360° , bez mechanicznego

ograniczenia kata obrotu i zywotno$cig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i konca zakresu

przetwarzania jest mozliwe w dowolnym potozeniu kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%

maksymalnego kata.

e Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:

O O O O O O

Podtgczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 10 z pomiarem pradu wyjsciowego,

Ustawic sitownik w potozenie, od ktérego ma narasta¢ sygnat wyjsciowy z przetwornika 4mA,
Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ poczgtek drogi sitownika,

Ustawi¢ sitownik na warto$¢ koncowg drogi,

Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ koniec droqgi sitownika,

Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielkos¢ prgdu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu
sitownika dla poczatku i koca drogi.

e Praca z przetwornikiem EPO-03:
o Wyswietlacz pozwala obserwowac kat obrotu watu przetwornika w wielkosci:

- Pradu [mA],
- Kat obrotu osi [ °],
- [%] wysterowania w stosunku do 100% ustawionego zakresu,

o Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny z wyswietlaczem. W

standardowym wykonaniu jest to zesp6t dwdch przyciskow oraz 4-cyfrowy wyswietlacz LCD na ptycie
czotowej przetwornika (rys. 13).
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coml“ﬂﬂjﬂ
ZAP PNEFAL

Wyswietlacz LCD 4 cyfry + symbole jednostek

Przycisk zmiany parametréw (+)

Przycisk akceptacji i przejscia do nastepnej pozycji
MENU — w opisie okreslany jako ,,ENTER”

RYS. 13 Wyglad ptyty czolowej przetwornika z opisem funkgciji

o Korzystanie z MENU przetwornika.

Do odczytu ustawien przetwornika stuzy tryb PRZEGLADANIE:

Tryb przegladania— umozliwia odczyt parametréw przetwornika bez zmian jego nastaw. Wejscie w tryb
przegladania wymaga nacisniecia dowolnego przycisku (+/-) lub ENTER przez czas ok. 1s. Wyswietlanie
kolejnych parametrow jest mozliwe po nacisnieciu przycisku ENTER. Wyswietlacz pokazuje przemiennie:
mnemotechniczng nazwe parametru i warto$¢ parametru (z czestotliwoscig 1Hz). Przy braku naciskania
przycisku ENTER przetwornik wyjdzie automatycznie z MENU przegladanie po okoto 10s.

Wyswietlane parametry przetwornika:
e Odczyt ustawienie kierunku obrotow — prawe lub — lewe,
e Odczyt ustawienia poczgtku zakresu przetwornika. |od__| ,
 Odczyt ustawienia korica zakresu przetwornika. [__dg,
e Odczyt ustawienia charakterystyki sygnatu wyjsciowego: [1_c |- przetwarzanie normalne,

- przetwarzanie inwersyjne,

¢ Oaczyt ustawienia dzielnika ilosci cykli

o Odczyt ilosci cykli wykonanych przez przetwornik , wyliczona liczba cykli zliczonych przez
przetwornik wynosi: liczba cykli= nxnl

Koniec trybu przegladania :

Do zmiany ustawionych w przetworniku parametréw stuzy tryb EDYCJI:

Tryb edycji — umozliwia zmiane nastaw przetwornika. Zmiany wykonywane w tym trybie w trakcie ich
ustawiania majg wptyw na sygnat wyjsciowy przetwornika. W zaleznosci od sposobu wyjscia z tego trybu
(zatwierdzenie zmian lub nie) przetwornik przyjmuje nowe nastawy lub wraca do nastaw poprzednich.

Wejscie do trybu edyciji:
o Wejscie w tryb programowania wymaga jednoczesnego naci$nieci  przyciskow
(+/-) & ENTER przez czas ok. 5s,
¢ Nacisniecie przvciskow (+/-) & ENTER wywotuje na wyswietlaczu komunikat po czasie ok.
5s komunikat [Edi Estanie zamieniony komunikatem informujgcym o przejsciu przetwornika
w tryb edycji parametréw,
e Po zwolnieniu przyciskéw (+/-) & ENTER na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat
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o Komunikaty opisujgce ustawiany parametr i wartos¢ parametru sg wys$wietlane naprzemiennie z
czestotliwoscig ok. 1Hz,

¢ Naciskajgc przycisk ENTER wejs¢ w miejsce MENU do zadanego parametru, zmiane wartoSci
parametréw nalezy wykona¢ z wykorzystaniem przycisku (+/-), po nacisnieciu (+/-) nastepuje
inkrementacja wartosci parametru,

o Przejscie do ustawiania kolejnego parametru nastepuje po nacisnieciu przycisku ENTER,

e Ustawienie kierunku obrotéw prawe lub — lewe (patrz rys.14.) determinuje
charakterystyke sygnatu narastajgcg Iub opadajgca przy zmianie potozenia trzpienia sitownika.
Zmiana kierunku obrotéw nie zmienia miejscami potozenia punktow 4mA, lecz powoduje, ze wartosé
pradu narasta w prawo lub lewo od punktu 4mA,

o Ustawienie poczgtku drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywota¢ komunikat , ustawié¢
sitownik w pozycje poczgtku drogi warto$é poczatkowg (jest ona wyswietlana w stopniach)
przemiennie z komunikat od__] potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk (+/-) ,
potwierdzeniem przyjecie ustawienia poczatku drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu §ES_|:
Po tej operacji przetwornik wystawi pragd 4 mA,

o Ustawienie konca drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywota¢ komunikat ustawié
sitownik w potozenie konca drogi (jest ona wyswietlana w stopniach) przemiennie z komunikatem

potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk (+/-), potwierdzeniem przyjecia ustawienia
konca drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu HES_]. Po tej operacji przetwornik wystawi prad

20 mA,
 Ustawienie rodzaju charakterystyki sygnatu wyj$ciowego - mozna wybra¢ tryb normalny
(poczatek zakresu jest w punkcie 4 mA, koniec w punkcie 20 mA) H_20 lub inwersyjny

(poczatek zakresu w punkcie 20 mA, koniec w punkcie 4 mA) . Zmiana tego parametru
zamienia miejscami potozenie punktéw 4 i 20 mA na charakterystyce przetwarzania (patrz rys. 15).

e Wprowadzenie dzielnika rejestru liczby  cykli wykonanych przez przetwornik
warto$¢ n dzieli liczbe wykonanych cykli . Wartosé dzielnika cykli jest ustawiana za pomocg
przycisku (+/-), ktory zmienia wartosS¢ cyfry (od 0 do 9 w petli), przycisk ENTER zmienia pozycje
ustawianej cyfry. Dzielnik moze by¢ liczbg catkowitg z przedziatu 1+9999. Wpisanie 0 spowoduje
ustawienie wartosci dzielnika rownej 1. Podzielona liczba cykli jest wpisywana, co ok. 1[h] do pamigci
ERAM,

¢ Ustawienie jednostek , ktére majg by¢ wyswietlane na wyswietlaczu (mA, %, °),

Obroty prawe Obroty lewe

P L
4 mA 4 mA
Poza Zakres
zakresem pomiarowy
Poza
zakresem
20 mA

RYS. 14 Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)
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Obroty prawe
Sygnat normalny P Sygnat inwersyjny
4 mA 20 mA

Poza Poza
zakresem Zakresem

20 mA Zakres 4 mA Zakres
pomiarowy pomiarowy

RYS. 15 Rodzaj sygnatu wyjsciowego przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)

 Koniecznos¢ zapisu nastaw przetwornik ERAM zgtaszana zapytaniem |[LUHd|- zapisaé¢ ustawienia
??? Zapisanie ustawionych parametréw wymaga potwierdzenia przez nacisniecie przycisku (+/-).

¢ Wykonanie z powodzeniem operacji zapisu potwierdza komunikat . Zwolnienie przycisku (+/-
) powoduje automatycznie zapis i wyjscie z MENU. W przypadku nie wybrania opcji zapisu
przyciskiem (+/-) wykonane nastawy zostang utracone, a przetwornik wyjdzie z MENU , ZAPIS
DANYCH” automatycznie po czasie ok. 2min.

13. UZYTKOWNIE WYROBU.

Sitownik jest napedzany czterobiegunowym silnikiem asynchronicznym z luzownikiem i kondensatorem o

pojemnosci 4uF, zasilany napieciem przemiennym 230V, 50Hz. We wnetrzu sitownika jest zamontowana

dioda prostownicza dostarczajgca do luzownika napiecie state. Zadziatanie luzownika z efektem hamujgcym

nastepuje w momencie zaniku napiecia, za$ zwolnienie luzownika nastepuje w momencie podania napiecia

na luzownik. Zadaniem luzownika jest natychmiastowe zatrzymanie przektadni i zmniejszenie wybiegu

trzpienia wyjsciowego sitownika. Silnik przez wielostopniowa, zebatg przektadnie redukcyjng napedza trzpien

wyjsciowy sitownika poruszajacy sie ruchem posuwisto-zwrotnym.

Wyposazenie sitownika:

« Przektadnie zamieniajgca ruch obrotowy silnika na ruch posuwisto zwrotny trzpienia,

« Uktad wytgcznikdw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik, gdy na trzpieniu sitownika pojawi
sie sita wieksza od nominalnej. W przypadku przecigzenia mechanicznego trzpienia sitownika wytgczniki
WZP i WOP wytaczajg silnik niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego,

e Czujnikiem bimetaliczny chronigcym uzwojenie silnika przed przecigzeniem termicznym,
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o Uktad mikrowytgcznikéw potozen krancowych WZ i WO (kazdy wyprowadzonym stykiem zwiernym)
styku zwiernego lub rozwiernego). Moment zadziatania mikrowytacznika jest ustawiany mechanicznie,

« W odmianie KOD 3 wykonanie 6; 7; 8 sitownik jest wyposazony w przekaznik, ktérego zadaniem jest
zabezpieczenie silnika przed stanem awaryjnym uktadu sterowania sitownikiem (po jednoczesnym
podaniu napiecia sterujgcego dla kierunku ZAMKNIJ i OTWORZ). Przy jednoczesnym podaniu
sterowania 230V dla kierunku ZAMKNIJ i OTWORZ przekazniki wyda dla silnika sterowania na
OTWORZ,

« Uktad odwzorowania potozenia trzpienia sitownika o sygnale wyjsciowym analogowym 4...20mA,

« Naktadang korbke napedu recznego stuzgcg do przesunigcia trzpienia sitownika w przypadku braku
sterowania elektrycznego sitownikiem,

o Zaleznie od wykonania: dwa ztgcza wielostykowe W1 i W2 lub listwa zaciskowa umozliwiajgce pewne i
bezpiecznepodigczenie do sitownika napiecia zasilania 230V/50Hz oraz sygnatow wejsciowych i
wyjsciowych.

Zasadniczg ochrone sitownika przed wptywem warunkow zewnetrznych stanowi pokrywa sitownika rys. 2
wykonana z tworzywa. Po zdjeciu pokrywy sitownika jest dostep do elementéw regulacyjnych oraz listwy
zaciskowej sitownika. Zabezpieczenie sitownika przed skutkami nadmiernego obcigzenia trzpienia sitownika
jest realizowane przez wylgczniki przecigzeniowe WOP i WZP wraz z uktadem regulacji nastawy wartosci
granicznych sity. Po przekroczeniu na trzpieniu sitownika dopuszczalnej sity granicznej ustawionej w procesie
produkcji sitownika nastepuje niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego wytgczenie silnika w kierunku
dziatania przecigzenia. Zanik przecigzenia na trzpieniu powoduje powroét sitownika do normalnej pracy.
Uwaga! Ukfad zabezpieczenia sitownika przed przecigzeniem pod wptywem dziatajgcej na trzpieh sitownika
sity ugina sie wzdtuz osi pionowej w kierunku dziatajgcej sity. Dla nominalnego obcigzenia trzpienia ugiecie
wynosi ok. (3...5) mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia trzpienia sitownika nieobcigzonego. Takie
rozwigzanie konstrukcyjne zapewnia elastyczny ruch trzpienia i zwalnia Uzytkownika z koniecznosci
stosowania amortyzatoréw.
Sterowanie sitownikiem.
Silnik jest sterowany dla kierunku ,ZAMKNIJ” lub ,OTWORZ” z zewnetrznym napieciem 230V/50Hz.
Zabezpieczenie termiczne chroni silnik przed nadmiernym nagrzaniem uzwojen w szczegdélnosci po
przekroczeniu przez uzytkownika dopuszczalnego rezimu pracy S4 630 cykli / h. Skutkiem zadziatania
zabezpieczenia termicznego bedzie brak mozliwosci sterowania sitownikiem do czasu ostygniecia uzwojen
silnika. Naped z silnika jest przenoszony przez wielostopniowg przektadnie zebatg na trzpien.
Mikrowytaczniki WZ i WO umozliwiajg nastawe ograniczenia ruch trzpienia sitownika.
W celu wykonania ruchu w kierunku na OTWIERANIE nalezy wykonac¢ potgczenie:

e przewdd fazowy (L1) podigczy¢ do zacisku 2 listwy lub ztgcza wielostykowego patrz rys 9i 10,

e przewdd neutralny (N) podtgczy¢ do zacisku 3 listwy lub ztgcza wielostykowego patrz rys 91 10.
W celu wykonania ruchu w kierunku na ZAMYKANIE nalezy wykona¢ nastepujgce potgczenie:

e przewdd fazowy (L1) potgczy¢ do zacisku 1 listwy lub ztgcza wielostykowego patrz rys 9 10,
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e przewdd neutralny (N) potgczy¢ do zacisku 3 listwy lub ztgcza wielostykowego patrz rys 9 i 10.
Regulacja
Droge sitownika mozna ustawi¢ w zakresie okreslonym danymi technicznymi sitownika. Zabezpieczenie przed
przecigzeniem trzpienia sitownika zapewniajg mikrowytgczniki WZP i WOP uktadu przecigzeniowego
umozliwiajgcego regulacje wartosci sity granicznych. Przekroczenie ustawionej sity granicznej skutkuje
zatrzymaniem sie silnika w kierunku wystgpienia przecigzenia. Pod wplywem dziatajgcej sity na trzpieh
wyjsciowy nastepuje przesuniecie sitownika wzdtuz osi pionowej. Kierunek i wielko$¢ przesunigcia zalezy od
kierunku i wartosci dziatajgcej sity. Dla sitownika obcigzonego wartoscig znamionowa sity przesuw ten wynosi
od 3 do 5mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia sitownika nieobcigzonego. W/w cecha sitownika
zwalnia projektanta z koniecznosci stosowania na trzpieniu sitownika dodatkowego amortyzatora. Sprezyny
uktadu przecigzeniowego zapewniajg elastyczny najazd trzpienia na ograniczenie mechaniczne. Sitownik jest
przystosowany do bezposredniego montazu na zaworze regulacyjnym i moze pracowa¢ w dowolnym
potozeniu. Sygnat odwzorowania potozenia trzpienia w zaleznosci od wyspecyfikowanego typu sitownika moze
by¢ odbierany z potencjometru lub bezstykowego przetwornika odwzorowania potozenia.
Sterowanie reczne.

Koto napedu recznego pozwala na wykonanie ruchu trzpienia po wytgczeniu napiecia zasilajgcego!

Przylacze elektryczne.

Potgczenie elektrycznego sitownika zapewniajg listwa zaciskowa lub dwa ztgcza wielostykowe.

Napedu recznego nie wolno uzywac przy wtgczonym napedzie elektrycznym!!!.

W przypadku korzystania z napedu recznego nie mozna przekracza¢ dopuszczalnego
skoku sitownika, szczegdlnie, gdy sitownik jest zabudowany na zaworze. Przekroczenie
dopuszczalnego skoku moze uszkodzi¢ wrzeciono zaworu napedzanego przez sitownik.

14. OPTYMALNE PARAMETRY PRACY.

Sitownik jest przeznaczony do pracy:

O W pomieszczeniach przemystowych lub otwartych pomieszczeniach fabrycznych pod zadaszeniem,

O Sitownik musi by¢é zabezpieczony przed dziataniem promieniowania stonecznego, deszczu, $niegu itp.
oraz atmosfery silnie korodujgcej jak wyziewy z kwasow, tugdw itp.

Q W temperaturze otoczenia -25 °C do +55 °C dla strefy klimatycznej N2,
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15. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE.

Wiasciwa konserwacja i przestrzeganie wymagan jest warunkiem racjonalnego eksploatowania sitownika.

A Prace konserwacyjne wykonywaé¢ w warunkach postoju sitownika!

Zaleca sie dokonywanie przegladu raz na rok eksploatacyjny.

Przeglad obejmuje:

O Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez dotgczenie zacisku
ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

Sprawdzenie zamocowania pokrywy sitownika,

Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,

Sprawdzenie szczelnosci,

0o o0 o0 o

Sprawdzenie stanu potgczen mechanicznych sitownika (stwierdzenie czy nie wystapity skrzywienia
i poluzowania),

O Smarowanie przekfadni zebatej, po zdjeciu pokrywy, smarem LMP ~15cm3,

O Smarowanie tozyska tocznego smarem LT.

Jezeli podczas przegladu lub ewentualnego demontazu zauwazono usterke, nalezy skontaktowac sie
z producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw wykonanych przez osoby trzecie

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i poprawng prace wyrobu.

16. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Do sitownika ESL-14- powinny by¢ dotgczone:
O Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,
O Korbka napedu recznego,

0 Swiadectwo odbioru z kartg gwarancyjng.

17. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna obowigzujgca w APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA,
ktéra jest dotgczona do kazdego sitownika.

UWAGA: Zastrzega sie wprowadzenie zmian konstrukcyjnych niepogarszajacych, jakosci wyrobu.
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