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1. Dane techniczne i informacja o producencie.

1.1 Dane techniczne sitownika patrz tabela 1:

TABELA 1

Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU

1 Kat obrotu 90°,120°,150°

2 Skok liniowy 25mm, 63mm, 160mm

3 Moment znamionowy 630.....2000 Nm

4 Sita znamionowa 4...40kN

5 Predkos¢ obrotowa 0,25 obr/min lub 0,5 obr/min

6 Predkos¢ liniowa 25; 63; 100; 160; 250 mm/min

7 Napigcie i czestotliwos¢ zasilania 230/400V/50Hz

8 Rezystancja izolacji 20 MQ

9 Temperatura pracy -25...+55°C wyk. Specjalne -40....+55°C
10 Stopienh ochrony IP54

11 Masa ~ 100kg( wahliwy) ~70kg ( liniowy)

12 Pozycja pracy Dowolna

Dla ESL-07 patrz pkt 13.
Kompatybilno$c¢ elektromagnetyczna:
13 Q Emisja PN-EN 61000-6-4-2002(U)
0 Odpornosé PN-EN 61000-6-2-2002(V)

14 Wibracje sinusoidalne 10 ... 55Hz, <0,15mm, <20m/s

15 Predkos$¢ drgan <7,1mm/s

16 Wilgotno$¢ wzgledna 5 ... 100% z kondensacjg

17 Rodzaj pracy S2 30min, S4 25% 630c/h

smar potptynny ,Gadus S2 prod. Shell. olej

18 Rodzaj smaru Hipol 15-tylko do ESW-16 reduktor dolny

Parametry stykow mikro wytacznika:

Typ 83.133 54ER14.1
2,5 A —przy Ue= 230V 50 do 60Hz
0,3 A—przy Ue =220V DC

w kategorii uzytkowania AC-15
w kategorii uzytkowania DC 13

Minimalne napiecie i prad taczeniowy: 10 V, 20 mA.
Parametry stykow wylacznika termicznego:

0,3 A - przy Ue = 230V 50 do 60Hz przy cos ¢= 0.4 — 0.5
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1.2 Dane techniczne stosowanych przetwornikéw potozenia (patrz tabela 2):

TABELA 2
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 | Napiecie zasilania 12VDC-36V DC
(zalecane 24 V DC)
2 Uktad zasilania Dwuprzewodowy
3 Sygnat wyjsciowy 4-20mA
4 Rezystancja obcigzenia R = (U, _12\/5) }IgozmA
5 Nastawialno$é zakresu 50% - 100%
6 Uchyb temperaturowy <0,15%/10°C.
EPO-01
7 Btad przetwarzania <0,5%
8 Czujnik Potencjometr
9 Nastawialnos¢ zakresu 10% - 100%
10 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-02
11 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
12 Czujnik Hallotron
13 Nastawialnos¢ zakresu 10% - 100%
14 Btad przetwarzania <0,3%
EPO-03
15 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
16 Czujnik bezstykowy Hallotron
1.3 Dane techniczne silnika i jego zabezpieczenia tabela nr 3:
TABELA 3
Typ sitownika Silnik Prad znamionowy | Prad Wspétczynnik | Moc
In(A) rozruchowy mocy Cos@ pobierana
IrCA) Pp(W)
ESW-16-00...03 Silnik 3-fazowy | 0,79 3,00 0,72 379
ESL-07-00..-02 230/400V 50Hz
n=14000br/min.
N=250W
ESW-16-04,-06 Silnik 3-fazowy
ESL-07-10..-11 230/400V 50Hz 2,50 12,50 0,87 1429
n=14000br/min.
N=1100W
ESW-16-05..-07 Silnik 3-fazowy
ESL-07-03...-08 230/400V 50Hz 1,47 6,17 0,78 753
n=14000br/min.
N=550W
ESW-16-08..-09 Silnik 3-fazowy
ESL-07-09 230/400V 50Hz 1,92 9,02 0,78 987
n=14000br/min.
N=750W
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1.4 Minimalna lista narzedzi wymaganych do montazu, demontazu i regulacji sitownika:
1.4.1 Wykaz narzedzi elektrycznych:
1.4.1.1 Wkretaki izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC, dtugo$¢ ostrza min. 75mm wymiary
ostrza: 2,5mm x 0,4mm — 1 szt. i 2mm x 0,8mm — 1 szt.,
1.4.1.2 Szczypce izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC:
» Do ciecia — 1szt.,
> Uniwersalne — 1 szt.,

» Proste, pétokragte — 1 szt.,

1.4.1.3 Przyrzad pracy ze ztgczami typu HARTING
Urzadzenia do zaciskania ztgczy na przewodach — 1 szt.,

» Urzadzenie do wyjmowania btednie wsunietego zacisku ze korpusu ztgcza — 2 typy po — 1szt.,
1.4.1.4 Przyrzad do zaciskania tulejek na przewody montowane do ztgcza typu listwa — 1 szt.,
1.4.1.5 Przyrzad kontrolno pomiarowy, urzgdzenie kategorii pomiarowej CAT 11l 1000V: multimetr o
zakresach: napie¢ 0.1 mV...1000 V doktadno$¢ pomiaru + 1,0%; prgdow 0.1 pA...10A doktadnos$¢ pomiaru
+1,0%; pomiaru rezystancji 0.1 Q...60 MQ — 1szt.,
1.4.1.6 Kalibrator napiecia i pragdu: nakres zadawania napiecia - 0...10V (rozdzielczos¢ 0,001V), zakres
zadawania pradu 0...24 mA (rozdzielczos¢ 0,001mA) — 1 szt.,
1.4.2 Wykaz narzedzi mechanicznych:

» Zestaw kluczy nimbusowych 2+10,

> Zestaw kluczy ptaskich: S17, S19, S20, S22, S24, S27, S30, S36, S41, S46, S50,

> Miotek,

» Wkretak do pobijania.
Producent:
APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA
Ul. Krotoszynska 35
63-400 Ostrow Wielkopolski
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Rys.1 Wymiary sitownika liniowego i wahliwego
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2.0ZNACZENIE TYPU, SPOSOB | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.
TABELA 4
Sitownik wahliwy
TYP Moment nominalny Kat obrotu Predkos¢ katowa
Nm [9] Obr/min
ESW-16-00 630 90 0,25
ESW-16-01 1000 90 0,25
ESW-16-02 630 150 lub 120 0,25
ESW-16-03 1000 150 lub 120 0,25
ESW-16-04 1500 90 0,50
ESW-16-05 1500 90 0,25
ESW-16-06 1500 150 lub 120 0,50
ESW-16-07 1500 150 lub 120 0,25
ESW-16-08 2000 90 0,25
ESW-16-09 2000 150 lub 120 0,25

KOD 1 RODZAJ OCHRONY

-0001 wykonanie normalne -25°C do +55°C. Praca na wolnym powietrzu pod zadaszeniem.

KOD 2 WYPOSAZENIE

* -5 przetwornik potozenia 4...20mA cyfrowy bezstykowy EPO-02( dwuprzewodowy).
* -6 przetwornik potozenia 4...20mA cyfrowy bezstykowy EPO-03( dwuprzewodowy).
* -7 przetwornik potozenia 4...20mA analogowy potencjometr EPO-01(

KOD 3 REGULACJA DROGI

-2 podwajne wylgczniki drogi ( wykonanie zalecane)

KOD 4 PRZYLACZA

-01 Korba

-03 Korba + koncéwka ciegna przegubowa

-04 Korba + amortyzator

-06 Korba + koncéwka ciegna przegubowa i amortyzator

-08 Korba + koncéwka ciegna przegubowa (2szt)

-10 Korba + koncéwka ciegna przegubowa (2szt) i amortyzator

* opcja wykonania: przetwornik potozenia dwuprzewodowy + zasilacz z przetwarzaniem sygnatu do
zabudowania na zewnatrz sitownika.
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TYP Sita kN Predkos¢ liniowa mm/min Skok mm
ESL-07-00 4 25 25
ESL-07-01 4 63 63
ESL-07-02 4 100 160
ESL-07-03 16 25 25
ESL-07-04 16 63 63
ESL-07-05 16 100 160
ESL-07-06 25 25 25
ESL-07-07 25 63 63
ESL-07-08 25 100 160
ESL-07-09 40 63 63
ESL-07-10 40 160 63
ESL-07-11 40 250 160
KOD 1 RODZAJ OCHRONY
-0001 wykonanie normalne -25°C do +55°C. Praca na wolnym powietrzu pod zadaszeniem.

KOD 2 WYPOSAZENIE

-5 przetwornik potozenia 4...20mA cyfrowy bezstykowy EPO-02( dwuprzewodowy)
-6 przetwornik potozenia 4..20mA cyfrowy bezstykowy EPO-03( dwuprzewodowy)
-7 przetwornik potozenia 4...20mA analogowy potencjometr.EPO-01( dwuprzewodowy)

KOD 3 REGULACJA DROGI

-2 podwajne wylgczniki drogi ( wykonanie zalecane)
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KOD 4 PRZYLACZA

-01 bez elementéw przytgczeniowych

-02 przegub kulisty

-03 amortyzator

-04 przegub kulisty +amortyzator

-05 ptyta @57,15 + tgcznik 5/8” — 18UNF3A

-06 ptyta @84,2 + tgcznik 3/4” — 16UNF3A

-07 ptyta @84,2 + tgcznik 5/8” — 18UNF3A

-08 ptyta @57,15 + tgcznik 1/2” — 20UNF3A

-09 amortyzator + przedtuzacz

-10 amortyzator + przedtuzacz + ptyta@@57,15+ fgcznik 5/8” 18UNF3A
-11 amortyzator + przedtuzacz + ptyta@@84,2+ fgcznik 3/4” 16UNF3A
-12 amortyzator + przedtuzacz + ptyta@84,2+ fgcznik 5/8” 18UNF3A
-13 amortyzator + przedtuzacz + ptyta@@57,15+ fgcznik 1/2” 20UNF3A
-14 fgcznik M12x 1,25

-15 plyta @ 95,3 + tacznik3/4”- 16UNF3A

-16 amortyzator + przedtuzacz + ptytad 95,3 + fgcznik 3/4” 16UNF3A
- 17 amortyzator + przediuzacz + tgcznik M12x1,25

- 18 ptytad 84,2+ tgcznik M16x1,5

- 19 amortyzator + przediuzacz 2 szt. + ptytald 84,2+ tgcznik M16x1,5
- 20 ptyta @ 57,15+ tacznik M12x1,25

- 21 ptyta @ 57,15+ tgcznik M16x1,5

-22 ptyta & 84,2+ tgcznik M20x1,5

-23 plyta @ 95,3+ tgcznik M24x1,5

-24 amortyzator + przediuzacz 2szt. + ptytald 57,15+ tgcznik M12x1,25
-25 amortyzator + przedtuzacz 2szt. + ptytad 57,15+ tgcznik M16x1,5
-26 amortyzator + przediuzacz 2szt. + ptytad 84,2+ tgcznik M20x1,5
- 27 amortyzator + przedtuzacz 2szt. + ptytad 95,3+ tgcznik M24x1,5

* opcja wykonania: przetwornik potozenia dwuprzewodowy + zasilacz z przetwarzaniem sygnatu do
zabudowania na zewnatrz sitownika.

ESL-07-00-0001-7-2-01 PRZYKLAD OZNACZANIA SILOWNIKA

ESL-07-00 — elektryczny sitownik liniowy o nom. Sile 4kN, skoku 25 mm, predkosci liniowej 25 mm/min
-0001 - wykonanie normalne -250C do +550C. Praca na wolnym powietrzu pod zadaszeniem,
-7 przetwornik potozenia 4...20mA analogowy potencjometr.EPO-01( dwuprzewodowy),
-2 podwadjne mikrowytgczniki drogi.
-01 — bez elementéw przytgczeniowych.

3. OPIS WLASCIWEGO UZYCIA | POTENCJALNYCH NIEWLASCIWYCH
ZASTOSOWAN

3.1 Uzywanie na etapie montazu i requlaciji:

3.1.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem:
3.1.1.1 Sitownik mozne by¢ montowany w miejscach zgodnych z wymaganiami okreslonymi w danych
technicznych (patrz tabele 1 do 2) oraz z wymaganiami okreslonymi w pkt. 3.2.1,
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3.1.1.2 Na etapie montazu i regulacji nalezy korzysta¢ z narzedzi, urzadzen pomiarowych i zadajnikéw
sygnatowych posiadajgcych wymagane dopuszczenia prawem do stosowania. Minimalny zestaw
wymaganych narzedzi zostat okreslony w pkt. 1.5,

3.1.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem:

3.1.2.1 Montaz lub regulacja sitownika w warunkach nieodpowiadajgcych wymaganiom w pkt. 3.1.1.1,
3.1.2.2 Stosowanie na etapie montazu lub regulacji narzedzi i sprzetu niezgodnego z wymaganiami
okreslonymi pkt.3.1.1.2.

3.2 Uzywanie na etapie eksploatacji:

3.2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem.
Elektryczny sitownik wahliwy ESW-16 i liniowy ESL-07- sg przeznaczone do stosowania w ukfadach
regulacji i sterowania, jako naped zawieradet regulacyjnych (zaworéw, klap, zasuw) oraz innych urzadzen
klimatyzaciji i cieptownictwa przystosowanych konstrukcyjne do montazu sitownika.
3.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem.
3.2.2.1 Niezgodne z parametrami technicznymi okreslonymi w danych technicznych sitownika,
3.2.2.2 Zastosowanie do napedu urzadzen nieprzystosowanych do potgczenia mechanicznego.,
3.2.2.3 Zastosowanie sitownika niezgodne z wymaganiami okreslonymi w pkt 14. konsultacji z
producentem.
3.3 Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z wykorzystania sitownika w sposéb
niezgodny z przeznaczeniem.

3.4 Elementem prawidtowego korzystania z urzgdzenia jest znajomos¢ i stosowanie sie do zalecen niniejszej

dokumentacji techniczno-ruchowej

4. OPIS ZAGROZEN | NIEZBEDNYCH SRODKOW BEZPIECZENSTWA

4.1 Zagrozenie wynikajgce z zasilania elektrycznego. Sitownik jest zasilany niebezpiecznym napieciem
przemiennym o wartosci napiecia 400V/50 Hz. Wyposazony w luzownik elektromechaniczny.
4.1.1 Wszelkie czynnosci zwigzane z naprawg, konserwacjg, montazem i demontazem elektrycznym,
mechanicznym wykonywac¢ w warunkach wytgczonego napiecia zasilania sitownika.
Wylaczenie zasilania sitownika:
> W przypadku sitownika wyposazonego w ztgcze, wytgczenie zasilania nastepuje w wyniku wypiecia
kabla zakonczonego wtykiem z gniazda sitownika,
4.1.2 Wszelkie prace zwigzane z regulacjg sitownika, ktére wymagajg zdjecia pokryw osfaniajgcych
mechanizm sitownika (patrz rys. 1,2) i jednoczesnego zasilania sitownika napieciem 400V AC moga
wykonywaé osoby przeszkolone w zakresie:
» Obstugi urzadzen bedacych pod napieciem elektrycznym do 1 kV,
» Obstugi sitownika ESW-16 — i ESL-07- zapoznaty sie z trescig niniejszej ,Dokumentacji techniczno
ruchowe;j”,

» Posiadajg uprawnienia BHP wymagane oddzielnymi przepisami miejsca zastosowania sitownika.
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4.1.3 PE - niewlasciwe potgczenie lub uszkodzenie potgczenia PE w czasie eksploatacji moze byc¢
przyczyng porazenia prgdem. Przed oddaniem sitownika do uzytku nalezy sprawdzi¢, jakosS¢ potgczenia
PE z instalacjg ochronng obiektu. W czasie eksploatacji sitownika sprawdzaé potgczenie PE zgodnie z
zaleceniami BHP przyjetymi w miejscu eksploatacji sitownika,

4.2 Zagrozenia wynikajgce z mechaniki sitownika.

4.2.1 Zagrozenia wynikajgce z ciezaru, wystepuje w czasie montazu / demontazu sitownika. Stanowisko
montazu / demontazu sitownika winno by¢ odpowiednio przygotowane: np. wykona¢ podest, rusztowanie
lub zastosowac inne rozwigzanie stosownie do miejsca aplikacji z uwzglednieniem ciezaru sitownika. Waga
sitownika zalezy od wyposazenia w elementy przytgczane, moze wynosi¢ ~ 100kg( wahliwy) ~70kg
(liniowy)

4.2.2 Zagrozenie wynikajgce w wyniku oddziatywania sit od strony urzgdzenia napedzanego sitownikiem.
Przed przystgpieniem do montazu lub demontazu sitownika nalezy upewni¢ sie czy od strony urzadzenia
napedzanego wystepuje sita napierajgca na trzpien sitownika. W przypadku stwierdzenia wystepowania
sity napierajacej na trzpien sitownika nalezy odstgpi¢ od wykonywania wszelkich prac mechanicznych do
chwili jej usuniecia,

4.2.3 Zagrozenia wynikajgce z ruchu korby lub trzpienia sitownika. Korba lub trzpien sitownika wykonuje
ruch w kierunku ZAMYKANIE Ilub OTWIERANIE z Max predkoscia do 0,5 obr/minute ( korba) lub
250mm/minute (trzpien). Kierunek ruchu oraz rozpoczecie ruchu trzpienia w czasie eksploatacji zalezg od
sygnatu sterujgcego sitownikiem. Wykonywanie wszelkich prac przy sitowniku wtgczonym do ruchu
automatycznego JEST ZABRONIONE! Prace wymagajgce ingerencji w mechanike sitownika i potgczenie
sitownika z urzgdzeniem napedzanym, nalezy wykonywa¢ w warunkach postoju sitownika (sitownika
wytgczonego z ruchu automatycznego),

4.2.4Uzytkownik sitownika (projektant) jest zobowigzany do przeprowadzenia analizy miejsca stosowania
sitownika pod katem z uwagi na mozliwo$¢é wsuniecia reki lub innej czeéci ciata w obszar ruchu korby
sitownika. Wynikiem analizy winno by¢ zastosowanie lub odstgpienie od stosowania dodatkowych oston
ograniczajagcych dostep do czesci ruchomych sitownika,

4.2.5 W przypadku mozliwosci dostepu do miejsca uzytkowania sitownika oséb nieprzeszkolonych nalezy

sitownik ostoni¢ barierg chronigca przed dostepem przypadkowych oséb,

5. Lista Srodkéw ochrony osobistej, ktére trzeba stosowa¢ podczas operowania

Z maszyna.

Wykonywanie wszelkich czynnosci wymagajacych zdjecia pokryw ostaniajgcych mechanizm sitownika (patrz
rys.3,4) przy zalgczonym napieciu zasilania, wymaga stosowania narzedzi dopuszczonych do stosowania
dla napie¢ do 1000VAC.
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W czasie obstugi i eksploatacji sitownika nie wymaga sie od operatora stosowania innych srodkéw ochrony
osobistej, jednak Operator jest zobowigzany do stosowania s$rodkéw ochrony osobistej wymaganych

oddzielnymi przepisami BHP wymaganymi w miejscu zastosowania sitownika.

6. UWAGI, OSTRZEZENIA | ZAKAZY ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM.

6.1 Dozwolony zakres czynnosci:
e Dla operatora — eksploatacja sitownika - zatgczanie / wylgczanie, korzystanie z napedu recznego,
e Dozor techniczny — czynnosci jak dla operatora oraz montaz mechaniczny, elektryczny oraz
czynno$ci zwigzane z regulacja.

6.2 Wykaz niebezpieczenstw wynikajgcych z obstugi sitownika:

Prace zwigzane z uruchomieniem, konserwacjg i regulacjg nastaw sitownika wykonywac¢ w
czasie postoju sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z uktadu regulacji automatycznej obiektu.

Wszelkie prace przy czesci mechanicznej sitownika wykonywac przy wytgczonym zasilaniu
elektrycznym oraz braku wystepowania sity od strony urzgdzenia napedzanego.

Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
wymaga zachowania wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

Zatozenie wtyczki do gniazda sitownika powoduje dotgczenie do podzespotow elektrycznych
sitownika napie¢ niebezpiecznych!

Korzystajgc z napedu recznego nalezy pamietaé, ze uktad przecigzeniowy sitownika nie dziata.
Moment na elemencie wyjsciowym sitownika wynika z wielko$ci przytozonego momentu do kota
napedu recznego. Konstrukcja sitownika dopuszcza przytozenie do korby napedu recznego
momentu <40Nm +10Nm.

Nie wolno do obraca¢ korby napedu recznego z wykorzystaniem dodatkowych narzedzi
zwiekszajacych moment!

W czasie przemieszczania korby sitownika napedem recznym nie przekracza¢ skoku
wyznaczonego ograniczeniami mechanicznymi (zderzakami)

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE do
zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

> B BPEPP

6.3 Wykaz wskazéwek majgcych istotny wptyw na prace sitownika:

Zmiane fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywaé na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla: kierunku ZAMYKANIE - wytgcznik WZP i
kierunku OTWIERANIE - wytgcznik WOP. Ukfad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na
site nominalng, lecz moze by¢ regulowany w zakresie od 60% do 100% Pnom.. Nie wolno
ustawiac przecigzenia powyzej sity nominalnej ustawionej przez producenta takie ustawienie
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

=
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skrajnych potozen, przed sprawdzeniem poprawnosci dziatania mikro wytgcznikow

Przy prébach dziatania sitownika nie nalezy doprowadzaé watu wyj$ciowego sitownik do
ograniczajacych ruch sitownika dla kierunku zamykanie WZ i kierunku otwieranie WO.

obwody o jednakowym potencjale tj. z tego samego zrodta (np. obwody zera ,N” lub fazy ,L” ze
zrédta 230 V 50 Hz lub dla pradu statego obwody bieguna ,+” lub -, z tego samego zrédta

@ Do zaciskow zwieranych (NO) i rozwieranych (NC) jednego mikro wytgcznika nalezy dotgczaé
zasiania 24 VDC).

7.0BJASNIENIA PIKTOPGRAMOW | OKRESLEN WYKORZYSTYWANYCH |
INSTRUKCJI

7.1 Wskazowki i ostrzezenia uzyte w tekscie niniejszej instrukcji.

W niniejszej dokumentacji techniczno ruchowej w celu zwrécenia szczegdlnej uwagi operatora i dozoru
technicznego na fragmenty tekstu istotne dla bezpieczenstwa, wprowadzono oznaczenie tekstu
piktogramami. W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazéwek ostrzegawczych moze dojs¢ do
ciezkich uszkodzen ciata i/lub powaznych szkéd materialnych. Personel obstugujgcy musi byé odpowiednio

przeszkolony i zapoznany z wszystkimi zaleceniami bezpieczenstwa i ostrzezeniami.
Zastosowane piktogramy:

Wskazoéwka.
~WVskazéwka” wskazuje na czynno$¢ lub proces majacy istotne znaczenie dla

prawidiowego dziatania urzadzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego
zalecenia mogg powstaé szkody materialne.

Ostrzezenie.
,0strzezenie ” wskazuje na czynnos¢ lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego

wykonania moze grozi¢ niebezpieczenstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

7.2 Piktogram umieszczony na maszynie:

Niebezpieczenstwo
Niebezpieczenstwo zgniecenia dioni!

7.3 Okreslenia wykorzystywane w instrukciji:

e Operator — osoba, ktéra uzywa urzgdzenia zgodnie z jego przeznaczeniem (PN-EN 61010-1, 2011),

¢ Dozor techniczny - osoba lub grupa oséb odpowiedzialna za uzywanie i konserwacje urzgdzenia
oraz zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM (PN-EN 61010-1, 2011),

e OTW lub OTWARCIE - trzpien wyjsciowy sitownika maksymalnie wsuniety,
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e ZAM lub ZAMKNIECIE - trzpien wyjsciowy sitownika maksymalnie wysuniety,

¢ WO — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE”,

o WZ — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE”,

¢ WO1 — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,OTWARCIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,
o WZ1 — wyjsciowy sygnat binarny pozycji — ,ZAMKNIECIE” z dodatkowego mikroprzetgcznika,
e PE - zacisk ochronny,

o WZP — wewnetrzny wytgcznik uktadu przecigzeniowego dla kierunku ,ZAMYKANIE”,

o WOP — wewnetrzny wylgcznik ukfadu przecigzeniowego dla kierunku ,OTWIERANIE”,

e M- silnik jednofazowy,

EPO - elektroniczny przetwornik odwzorowania potozenia.
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8.GRAFICZNA PREZENTACJA WYROBU Z NAJWAZNIEJSZYMI CZESCIAMI.

Ll

9 B

5

1

Rys. 2 Schemat kinematyczny sitownika.

- przystawka wahliwa

- przystawka liniowa

- silnik

- przektadnia zgbata

- przektadnia slimakowa

- $limak napedu recznego

- przektadnia obiegowa

- sprzegto kiowe

- korba - element wyjsciowy
- nakretka

10 - Sruba - element wyjsciowy
11 - prowadnice

©CoOo~NOOUDWEFR DT>
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1. Silnik tréjfazowy

3. Reduktor gorny

4. Reduktor dolny (slimak, slimacznica)
6. Zespot sterujgcy

Rys.3 Sitownik wahliwy
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1. Silnik tréjfazowy

3. Reduktor gérny

5. Przystawka liniowa ($ruba, nakretka)
6. Zespot sterujgcy

Rys.4 Sitownik liniowy
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w’A

W

A — Zespot sterujgcy

1-  Zespot krzywek
2-  Koto napedu przetwornika
3-  Przetwornik potozenia 2 — przew.

6-  zespdt wytgcznikow drogi

B — zespot przecigzeniowy
4 — krzywki przecigzenia
5 — wylgczniki przecigzenia

|
= |
} N\
(o} \
IS
|
! N [e
@
«d -0
=|= LTIy
1 ="
il

7 — zaciski pomiarowe pradu przetwornika potozenia (czerw. (RD): (+) czarny (BK): (-))

UWAGA: Sprawdzi¢ uktad przecigzeniowy — powinien zadziata¢ przy przekroczeniu udzwigu maksymalnego

Rys.5 Zespét sterujgcy do sitownika liniowego
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A — zespot sterujacy B — zespot przecigzeniowy

1- zespot krzywek wyt. drogi 5 — krzywki przecigzenia

2 — przetwornik potozenia 2 — przew. 6 — wylgczniki przecigzenia

4 - zespot wyt. drogi 3 — zaciski pomiarowe pradu przetwornika

potozenia. [czerw. (RD),
czarny. (BK): (+, -)]

UWAGA: sprawdzi¢ ukfad przeciagzeniowy —
powinien zadziata¢ przy przekroczeniu
momentu znamionowego.

Rys. 6 Zespot sterujgcy do sitownika wahliwego
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8.1. Elementy wyposazenia sitownika:
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‘ S=41 450
860
1. Korpus
2. Sprezyna talerzowa
3. Przytacze
4. Nakretka
Typ sitownika Amortyzator nr
rys.
ESW - 16-00 3-6.279.082-3
ESW - 16-01
Koncowka lewa nr rys. 4-6.349.004 Amortyzator nr rys. 3-6.279.082-3

Koncoéwka prawa nr rys. 4-6.364.087

Rys. 7 Elementy wyposazenia sitownika wahliwego
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A ' 3 $ S I_\ B Pozycija 1 - podkiadka sprezysta 12,2 zgodnie z PN-77/M-82008
= B Al o O — Pozycja 2 - sruba M12x70 zgodnie z PN-85/M-82105
>/ 24
18 20
40 56
~20 54
~132
Koncéwka lewa nr rys. ES2-1432
Koncowka prawa nr rys ES2-1433 Korba nrrys. ES1-0678

Rys 7a Elementy wyposazenia sitownika wahliwego
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oa0 M20x1.5
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M20x1.5
530, 940
1.0Obudowa
2.Widefki #60
3.Wktadka kulista
4 Sworzen 1.Korpus
2.Przytgcze
3.Sprezyn talerzowa.
4.Nakretka
Sitownik Nr rysunku
ESL-07- ES2-0658
Sitownik elektryczny Nr rysunku
ESL-07- ES2-1343
06,07,08,09;10
ESL-07-00;01;02 ES2-0655-2
ESL-07-03;04;05 ES2-0655-1

Rys. 8 Elementy wyposazenia sitownika liniowego
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W R=n
— L
"y
S
9
Wyk. A [mm] | B [mm]
ES1-0977 -1 57,15H7 | 24,5
ES1- 0977 -2 84,2H7 16,5
ES1 -0977 -3 95,3H7 16,5
930
+0.
920 +0.2
)
= ]
ot \ M20x1.5
#
=% ,J:: 75:24 i
S| =D
i 8| Al
Rys. Wyk ®G [mm] s ; 7 | 7
ES1-0979- [ -1 | 5/8"- 18UNF 3B ol [ Bkt — S=34
-2 | 3/4”- 16UNF 3B e |
3 | 1/2” - 20UNF 3B | ==
-4 | 3/8” - 24UNF 3B T 96
-5 M12 x 1,25 M20
-6 | 5/6” - 24UNF 3B
-7 M16 x 1,5
-8 M18 x 1,5
-9 M20x1,5
-10 M24x1,5

Rys 8a Elementy wyposazenia sitownika liniowego

Data aktualizacji sierpien 2018




@ | DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA ES5-1073
pLISEN Strona:24
INSTRUKCJA OBSLUGI

Stron: 44

T OTWARTE

ZAMKNIETE

Dzwignica napedzana

Ciegno

(rura nie
stanowi przedmiotu
dostawy).

Amortyzator

Rys. 9 Zabudowanie amortyzatora w ciegnie w sitowniku wahliwym.
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ZAMKNIETE OTWARTE

Przeciwnakretka Nakretka regulacyjna Rura tagczaca - nie stanowi

gwint - prawy gwint - prawy przedmiotu dostawy

Nakretka regulacyjna

$ -—\ﬁ gwint - lewy
Korba sitownika Przeciwnakretka
gwint - lewy
K
-
¥
Pl
221 Y79
17
ﬂ;&?&@

koncéwka ciegna

koncoéwka ciegna

L [mm] Zakres
regulacji
Od 1000 do 4000 ~180 mm
Co 500

Rys.10 Zabudowa sitownika wahliwego
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©- OTWARTE
==
ﬁ v ZAMKNIETE
"'u';lj’
% % amortyzator
przedtuzacz
i i

przegub kulisty

x
(&)

&

=

—&

Rys.11 Przyktad zamocowania amortyzatora i przegubu kulistego w sitowniku liniowym
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9. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE.

Wyréb nalezy przechowywaé¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od oparéw i wyziewow
substancji sprzyjajacych korozji w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci wzglednej od 30 % do
80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po poétrocznym okresie magazynowania
nalezy dokona¢ przegladu, ktéry obejmuje:

o Ogledziny zewnetrzne,

O Sprawdzenie stanu pokryé malarskich i galwanicznych,

O Sprawdzenie kompletnosci wyrobu.

Opakowanie transportowe dla sitownika ESW-16 i ESL-07 stanowi paleta transportowa. Do transportu
mozna wykorzystywac jedynie kryte $rodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie wstrzgsow i

uderzen przekraczajgcych 6 + 0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

10. MONTAZ i DEMONTAZ SILOWNIKA.

Wszelkie prace zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym i elektrycznym wykonywaé
przy wytgczonym napieciu zasilania obwodow podtgczonych do sitownika.

UWAGA! Dotyczy obwodow zasilania silnika jak réwniez elektrycznych obwodéw sygnatowych
sitownika.

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika korbg napedu recznego nie wolno przekraczaé
skoku wyznaczonego zderzakami.

W czasie montazu i demontazu sitownika przestrzegaé kolejnos¢ wykonywania czynnosci:
Czynnosci zwigzane z montazem sitownika:

1. W pierwszej kolejnosci wykona¢ montaz mechaniczny,

2. W drugiej kolejnosci wykonaé¢ montaz elektryczny.

Czynno$ci zwigzane z demontazem sitownika:

1. Wytagczy¢ zasilanie elektryczne obwodéw sitownika przez: wypiecie wtyczki z gniazda
sitownika,

2. Wykona¢ demontaz mechaniczny.

> P>

Wszelkie czynnosci zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym wykonywacé po
wytgczeniu zasilania elektrycznego oraz po stwierdzeniu braku wystepowania sity napierajgcej od
strony urzagdzenia napedzanego.

>
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10.1 Montaz mechaniczny:

10.1.1 Minimalne wymagania dla miejsca instalacji sitownika:

Sitownik jest przeznaczony do pracy w pomieszczeniach przemystowych otwartych,
zadaszonych lub zamknietych. Sitownik powinien byé zabezpieczony przed dziataniem
promieniowania stonecznego, deszczu, sSniegu itp. oraz atmosfery silnie korodujacej,
jak wyziewy kwasow, tugow itp.

e W temperaturze otoczenia -25°C - +55°C.

o Wilgotnosci wzglednej do 95% z krétkotrwatg kondensacija,

e Pozycja pracy dowolna,

e Praca S2 15 min. lub S4 25% 630 c/h zgodnie z PN-88/E-06701,

10.1.2 Przygotowac¢ miejsce montazu sitownika przez wykonanie podestow, rusztowan lub zastosowac inne
rozwigzania z uwzgledniajgc wage sitownika,

10.1.3 Wyja¢ sitownik z opakowania,

10.1.4Wykona¢ montaz mechaniczny sitownika w miejscu jego instalacji przez: potgczenie mechaniczne z
fundamentem i urzgdzeniem napedzanym. Potagczenia mechaniczne wykonaé zgodnie z projektem miejsca
instalacji,

10.1.5 Jezeli w czasie montazu zachodzi potrzeba wykorzystywania korby napedu recznego zwrdci¢ uwage
na zakres przemieszczania watu lub trzpienia sitownika tak, aby nie przekroczy¢ maksymalnego zakresu
skoku wyznaczonego zderzakami.

10.1.6 Korzystajgc z korby napedu recznego ustawi¢ wat lub trzpien sitownika w potozeniu 95% skoku.
Korzystajgc z fgcznikdw patrz rys.7; 7a, 8; 8a lub innych specjalnych zaprojektowanych dla miejsca instalacji,
potaczyé mechanicznie trzpienia sitownika z urzgdzeniem napedzanym. Nalezy zwroci¢ uwage, aby w chwili
sprzegania mechanizmdéw potozenie urzgdzenia napedzanego pozwalato na obrét sitownika w kierunku do
> 0%.

10.1.8 Zabezpieczy¢ potaczenie watu lub trzpienia sitownika z urzgdzeniem napedzanym przed
rozkreceniem sie pod wptywem drgan mechanicznych.

10.2 Czynnosci zwigzane z demontazem mechanicznym sitownika:

10.2.1 Przed przystgpieniem do demontazu sitownika nalezy upewni¢ sie czy zostato odtgczone zasilanie
elektryczne obwoddéw sitownika oraz czy na wat lub trzpien sitownika nie dziata sita zewnetrzna od strony
urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia wystepowania sity zewnetrznych nalezy odstgpi¢ od
czynnosci demontazu do chwili usuniecia zewnetrznych sit dziatajgcych na sitownik.

10.2.2 Czynno$ci zwigzane z demontazem wykonywaé¢ w kolejnosci odwrotnej do podanych w pkt. 10.1.1 do
10.1.8.

10.3 Montaz elektryczny:

10.3.1 Potgczenie elektryczne sitownika polega na potgczeniu kabli do wtyku typu Harting.

10.3.2 Przed przystgpieniem dotgczenia przewoddéw z wtykiem nalezy upewnié sie, ze od kabli instalacji

doprowadzajacej zasilanie i sygnaly sterujace jest odiaczone napiecie!

10.3.3 Kable zasilajgce i sterujgce podtgczy¢ do odpowiednich zaciskéw wtyczki zgodnie ze schematem

elektrycznym sitownika oraz dokumentac;ji projektowe;j,
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10.3.4 Do tagczenia kabli w ztgczu typu HARTING korzysta¢ z specjalistycznych narzedzi producenta ztgczy,
10.3.5 Wykona¢ sprawdzenie wykonanych potgczehn pod wzgledem zgodnos¢ ze schematem elektrycznym
sitownika i projektu.

10.3.6 Sprawdzi¢, jakos¢ wykonanych potgczen zaciskanych, lutowanych lub tgczy srubowych na obecnosé
zwarc¢ i przerw w potgczeniach. Sprawdzenie wykonac¢ korzystajgc z omomierza oraz organoleptycznie.
10.3.7 Montaz zakonczy¢ uszczelnieniem wejscia kabla do wtyczki za pomocg dtawika lub masy
uszczelniajacej.

10.4 Demontaz potgczenia elektrycznego. Dla sitownika wyposazonego w ztgcze — demontaz polega na

wypieciu ztgcza z gniazda sitownika,

11. ZASILANIE ELEKTRYCZNE SILOWNIKA.

Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie do zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu, zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.

W sitownikach w celu unikniecia zwaré obwodoéw elektrycznych doprowadzonych do mikro

wytgcznikdéw ograniczenia drogi WZ i WO oraz wytgcznikdw przecigzeniowych WZP i WOP

NALEZY! Do zaciskéw normalnie zwartych (NC) i normalnie rozwartych (NO) dotgcza¢ sygnaty o

jednakowych potencjatach z tego samego zrodta zasilania (np. obwody ,N” lub fazy L” ze zrédta

230 V, 50 Hz lub odpowiednio dla obwoddw pradu statego obwody bieguna ,+” lub ,-” ze zrédia

napiecia statego. Powyzsza uwaga wynika z mechaniki wylgcznika, niegwarantujgcej 100%
przetgczenia stykow w tym samym czasie.

11.1 Sitownik nalezy zasila¢ z tréjfazowej sieci prgdu przemiennego o napieciu znamionowym 400V i
czestotliwosci 50Hz zabezpieczonej bezpiecznikiem silnikowym dobranym zgodnie z danymi tabeli 3..
Obwody sygnatowe sitownika mogg wspétpracowac z regulatorami analogowymi, mikroprocesorowymi lub
sterownikami PLC, ktérych standardy napiecia i pradéw sygnatow wejsciowych i wyjsciowych odpowiadajg
danymi technicznymi sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych sitownika patrz tabele 1, 2.

11.2 Obwdd 400V AC zasilana sitownika zabezpieczaé bezpiecznikiem silnikowym. Warto$¢ pradu
bezpiecznika nalezy dobra¢ na podstawie tabeli 3.

11.3 Zacisk ochronny PE sitownika, tgczy¢ z instalacjg ochronng miejsca instalacji sitownika,

11.4 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika
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UWAGI:
1. Potgczenia wykonano przewodami typu:
a) LgYc 750 V 1x1 mm? k. niebieski (BU)
b) TLWY 10x0,35 mm?, TLWY 6x0,35 mm?
¢) LgYc zo 500 V, 1x1 mm? kolor zielonozotty (GNYE)
d) TLY 1x0,33 mm? k. biaty (WH), TLY 1x0,35 mm? kolor czerwony (RD)
2. Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotaczenie zacisku ochronnego (PE) do zewnetrznego systemu ochrony
przeciwporazeniowe;.
3. Zasilanie silnika M:
a) proste nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na zamykanie, wytaczenie przez WZ lub WZP, w sit. ESL - nastepuje wysuwanie
trzpienia; w sit. ESW-obrét korby lub watu w prawo
b) odwrotne nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na otwieranie, wytgczenie przez WO lub WOP, w sit. ESL - nastepuje wsuwanie
trzpienia; w sit. ESW- obrét korby lub watu w lewo
c) brak zasilania na 1, 2, 3 - postoj sitownika
4. Dziatanie ogranicznika OT temperatury uzwojenia silnika 3u silnika:
Ju<120°C (145°C) w Kl. B(F): styk zwarty
Ju>120°C (145°C) w kl. B(F): styk rozwarty
Parametry styku: U=250V/50Hz, I=2A

Rys.12 Schemat potgczen elektrycznych sitownika bez odwzorowania pofozenia
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M - silnik indukcyjny z luzownikiem H i WO, WZ - wyt. drogowe gtowne

ogranicznikiem temperatury OT WO1, WZ1 - wyt. drogowe dodatkowe podwdjne
P - ptytka prostownika EPO - Elektroniczny przetwornik potozenia

R - rezystancja dodatkowa - - . .
RDC-210-1,1k? -5% Zasilacz zeglig?fz 230 VAC z przetwarzaniem

dla wykonania 500V AC

UWAGI:
1. Potgczenia wykonano przewodami typu:
a) LgYc 750 V 1x1 mm? k. niebieski (BU)
b) TLWY 10x0,35 mm?, TLWY 6x0,35 mm?
c) LgYc zo 500 V, 1x1 mm? k. zielonozotty (GNYE)
d) TLY 1x0,33 mm?k. biaty (WH), TLY 1x0,35 mm? kolor czerwony (RD)
2. Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia si¢ poprzez dotgczenie zacisku ochronnego (PE) do zewnetrznego systemu ochrony
przeciwporazeniowe;.
3. Zasilanie silnika M:
a) proste nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na zamykanie, wytgczenie przez WZ lub WZP, w sit. ESL - nastepuje wysuwanie
trzpienia; w sit. ESW-, obrét korby w prawo
b) odwrotne nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na otwieranie, wytgczenie przez WO lub WOP, w sit. ESL - nastepuje wsuwanie
trzpienia; w sit. ESW -, obrot korby w lewo
c) brak zasilania na 1, 2, 3 - postéj sitownika
4. Odwzorowanie potozenia: zaciski 23, 24, zasilanie 230 V, 50 Hz; zaciski: 21 (+), 22 (-) sygnaty prgdowe reg. min. sygn. (mech. P1)
reg. max sygn. (P2)
5. Dziatanie ogranicznika OT temperatury uzwojenia 3u silnika:
9u<120°C (145°C) w kl. B(F): styk zwarty
9u>120°C (145°C) w Kl. B(F): styk rozwarty
Parametry styku: U=250V/50Hz, I=2A

Rys.13 Schemat potgczen elektrycznych sitownika z przetwornikiem potozenia 2 przew. z zasilaczem
zabudowanym w sitowniku
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- - - 1

PE - zacisk ochronny WOP, WZP - wyt. przecigz. podwojne

M - silnik indukcyjny z luzownikiem H i
ogranicznikiem temperatury OT

P - ptytka prostownika

R - rezystancja dodatkowa
RDC-210-1,1k? -5%
dla wykonania 500V AC

WO, WZ - wyt. drogowe gtowne

WO1, WZ1 - wyt. drogowe dodatkowe podwdjne

EPO - Elektroniczny przetwornik potozenia

ZS-30 - Zasilacz 230V AC przetwarzaniem
sygnatu

R - Rezystancja obcigzenia wyjscia

UWAGI:

1. Potagczenia wykonano przewodami typu:
a) LgYc 750 V 1x1 mm? k. niebieski (BU)
b) TLWY 10x0,35 mm?, TLWY 6x0,35 mm?
c) LgYc zo 500 V, 1x1 mm? k. zielonozdity (GNYE)
d) TLY 1x0,33 mm? k. biaty (WH), TLY 1x0,35 mm? kolor czerwony (RD)
2. Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego (PE) do zewnetrznego systemu ochrony
przeciwporazeniowej.
3. Zasilanie silnika M:
a) proste nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na zamykanie, wytaczenie przez WZ lub WZP, w sit. ESL - nastepuje wysuwanie
trzpienia; w sit. ESW-, obrét korby w prawo
b) odwrotne nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na otwieranie, wytgczenie przez WO lub WOP, w sit. ESL - nastepuje wsuwanie
trzpienia; w sit. ESW - obrét korby w lewo
c) brak zasilania na 1, 2, 3 - postdj sitownika
4. Odwzorowanie potozenia: zaciski 23, 24, zasilanie 230 V, 50 Hz; zaciski: 21 (+), 22 (-) sygnaty prgdowe reg. min. sygn. (mech. P1)
reg. max sygn. (P2)
5. Dziatanie ogranicznika OT temperatury uzwojenia 3u silnika:
Ju<120°C (145°C) w kl. B(F): styk zwarty
Ju>120°C (145°C) w kl. B(F): styk rozwarty
Parametry styku: U=250V/50Hz, |=2A

Rys.14 Schemat potgczen elektrycznych sitownika z przetwornikiem potozenia dwu przewodowym z
zasilaczem na zewnatrz sitownika
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PE - zacisk ochronny

M - silnik indukcyjny z luzownikiem H i
ogranicznikiem temperatury OT

P - ptytka prostownika

R - rezystancja dodatkowa dla wykonania
500V AC

WOP, WZP - wyt. przecigz. podwojne

WO, WZ - wyt. drogowe gtowne

WO1, WZ1 - wyt. drogowe dodatkowe podwadjne
EPO - Elektroniczny przetwornik potozenia

UWAGI:
1. Potaczenia wykonano przewodami typu:
a) LgYc 750 V 1x1 mm? k. niebieski (BU)
b) TLWY 10x0,35 mm?, TLWY 6x0,35 mm?
c¢) LgYc 20 500 V, 1x1 mm? k. zielonozotty (GNYE)
d) TLY 1x0,33 mm? k. biaty (WH), TLY 1x0,35 mm? kolor czerwony (RD)
2. Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia si¢ poprzez dotgczenie zacisku ochronnego (PE) do zewnetrznego systemu ochrony
przeciwporazeniowe;j.
3. Odwzorowanie potozenia: zaciski 21 (+) i 22 (-) zasilanie ze zrédta napiecia statego 24 V; sygnat prgdowy 4...20 mA, minimum

sygnatu (regulacja mechaniczna i regulacja potencjometrem) odpowiada ,zamknieciu”; maximum sygnatu (regulacja potencjometrem)
odpowiada ,otwarciu”

4. Zasilanie silnika M:
a) proste nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na zamykanie, wytaczenie przez WZ lub WZP, w sit. ESL - nastepuje wysuwanie trzpienia;
w sit. ESW - obrot korby lub watu w prawo
b) odwrotne nastepstwo faz na 1, 2, 3 - praca na otwieranie, wytaczenie przez WO lub WOP, w sit. ESL - nastepuje wsuwanie
trzpienia; w sit. ESW- obrét korby lub watu w lewo
c) brak zasilania na 1, 2, 3 - postoj sitownika
5. Dziatanie ogranicznika OT temperatura uzwojenia Su silnika:
Ju<120°C (145°C) w kl. B(F): styk zwarty
Ju>120°C (145°C) w kl. B(F): styk rozwarty
Parametry styku: U=250V/50Hz, |=2A

Rys.15 Schemat potgczen elektrycznych sitownika z przetwornikiem potozenia dwuprzewodowy
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12. REGULACJA SILOWNIKA.

Prace zwigzane z uruchomieniem i regulacjg nastaw sitownika wykonywac¢ w czasie postoju
sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z uktadu regulacji automatycznej obiektu!

12.1 Regulacja sitownika:

12.1.1 Zdja¢ pokrywe zespotu sterujgcego sitownika patrz rysunek 3,4

Obstuga sitownika wymaga posiadania uprawnien do pracy z instalacjg do 1kV oraz zachowania

f Zdjecie pokrywy zespotu sterujgcego sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20.
wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

12.1.2 Regulacja drogi (kgta obrotu watu / korby) sitownika:

» Napedem recznym doprowadzi¢ wat wyjsciowy lub trzpien sitownika do jednego z wymaganych
skrajnych potozen,

» Konstrukcja potgczenia korby z watem wyjsciowym umozliwia zgrubne ustawienie potozenia korby ze
skokiem kata o 90°. W celu przestawienia zakresu dziatania korby nalezy poluzowaé s$ruby
zaciskajgce korbe, zdja¢ korbe i ustawi¢ w wymaganym potozeniu. Po przestawieniu korby ponownie
zacisng¢ sruby zaciskajgce korbe na wale wyjsciowym oraz dostosowac potozenie zderzakéw do
przewidywanego zakresu obrotu watu wyjsciowego,

» Analogicznie postepowac przy ustawianiu drugiego skrajnego potozenia,

» W przypadku wyposazenia sitownika w przetwornik potozenia droge sitownika mozna regulowac
w zakresie (zaleznie od typu przetwornika) od 50% do 100% lub od 20% do 100% drogi nominalne;.

» W przypadku sitownika bez odwzorowania potozenia droge sitownika mozna ustawi¢ w szerszym
zakresie.

12.1.3 Regulacja uktadu ograniczajgcego wartos¢ momentu na wale lub trzpieniu wyjsciowym sitownika:
» Sitownik jest wyposazony w ukfad przecigzeniowy dwukierunkowy (jedna krzywka dla kierunku
OTWIERANIE, druga dla kierunku ZAMYKANIE),
» Uktad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiany na moment lub site nominalng. Dopuszczalny moment
lub sita moze by¢ regulowany w zakresie 60% do 100% M nom, Pnom
» W celu zmiany nastawy momentu nalezy odkreci¢ wkret na bebnie krzywek przecigzeniowych i
przestawi¢ krzywke. Skrocenie drogi dziatania krzywki na mikro wylgcznik powoduje zmniejszenie
wartosci momentu, sity wydiuzenie zwiekszenie wartosci momentu, sity.
12.1.4 Regulacja przetwornika potozenia dwu przewodowego.
Zastosowany w sitowniku przetwornik jest typu pasywnego tzn. w celu jego uruchomienia nalezy przetwornik
zasili¢ z zewnetrznego zrédta zasilania.
12.1.4.1 Elektroniczne przetworniki potozenia EPO sg przeznaczone do pomiaru pofozenia elementu
wykonawczego sitownika. Elementem pomiarowym przetwornikéw typu EPO-01-xx-x jest potencjometr
o zywotnosci 108 cykli. Elementem pomiarowym przetwornikéw EPO-02-xx-x i EPO-03-xx-x jest hallotron o
zywotnosci praktycznie nieograniczonej. Przetwornik zamienia kat obrotu na znormalizowany wyj$ciowy
sygnat pradowy 4+20 mA. Przetworniki EPO sg wykonane na bazie wspodfczesnych technologii
gwarantujgcych wysokg stabilnos¢ i dlugg zywotno$¢ uktadu przetwarzania, sg zasilane w technice
dwuprzewodowej napieciem statym rys. 8.. W przypadku braku zasilania systemowego zaleca sie stosowac
zasilacz sieciowy typu ZS-30 firmy APLISENS lub odpowiednika. Przetwornik EPO nie posiada wtasnego
wigcznika, zatgczenie zrédta zasilania obwodu pomiarowego powoduje uruchomienie przetwornika.
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Rys.16. Schemat aplikacyjny dla przetwornikow EPO

12.1.4.2 Regulacja przetwornika potozenia EPO-01. Ponizej przedstawiono czynnosci wymagane przy zmianie

zakresu pomiarowedo i kierunku przetwarzania przetwornika.

12.1.4.2.1 Ustawienie kierunku pomiarowego (kierunek narastania sygnatu pradowego). Ustawienie kierunku

obrotoéw polega na odpowiednim umieszczeniu zwér [OBROTY] zgodnie z opisem na obudowie
przetwornika. Pozycja [P] - obroty prawe, [L] - lewe (rys. 17.).

12.1.4.2.2. Ustawienie zakresu pomiarowego.
e Podligczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 16 z pomiarem prgdu wyjsciowego,

Urzadzenie, w ktérym jest zamontowany przetwornik potozenia ustawi¢ w pozycje poczgtkowa,

Obracajgc osig przetwornika, ustawic¢ potozenie, od ktérego ma narastac¢ sygnat pradowy,

Potencjometrem oznaczonym =» [ZERO] — wyregulowac¢ prad na warto$¢ rowng 4mA,

Os przetwornika potgczy¢é mechanicznie z punktem pomiaru konta,

Przesterowa¢ naped do wartosci koncowej wymaganej przez uzytkownika,

Za pomocg zwory [ZAKRES] wybrac¢ zgrubnie pomiaru odpowiednio do mierzonego kata obrotu (50%,

75% lub 100% petnego zakresu pomiarowego kata przetwornika = 300°) — regulacja zgrubna,

e Wyregulowaé potencjometrem oznaczonym = [ZAKRES] regulacja doktadna warto$¢ koncowg pradu —
na wartos¢ 20mA,

e Przesterowac naped i sprawdzi¢ ustawiong wartos¢ prgdu dla poczgtkowego i kohcowego potozenia
mechanizmu. Ustawienie to przy dobrej powtarzalnosci dziatania uktadu mechanicznego powinno
pozostac bez zmian.
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Rys.17 Kierunek obrotow EPO — 01(widok od strony panelu regulacji ZAKRESU i ZERA).

12.1.4.3 Regulacja przetwornika EPO-02
Elementem pomiarowym przetwornika EPO-02-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360°, bez
mechanicznego ograniczenia kgta obrotu i zywotnoscig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i
konca zakresu przetwarzania jest mozliwe w zakresie dostepnego kata obrotu z ograniczeniem zakresu
20%....100% maksymalnego kata. Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny.
W standardowym wykonaniu jest to zespdt dwoch przyciskéw oraz 4 diody LED na ptycie czotowej
przetwornika. Uktad ten pozwala na regulacje zera i zakresu przetwornika oraz ustawienie obrotéw lewe lub
prawe okreslajgce przy wybranym kierunku zmiany kata potozenia osi przetwornika wzrost sygnatu
wyjsciowego rys. 18.
Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:
e Ustawienie kierunku obrotéw polega na jednoczesnym nacisnieciu przyciskéw (+/-) & ENTER przez
czas ok. 2s. Po tym czasie zaswieci sie odpowiednia dioda LED i wskaze ustawiony kierunek obrotéw
[L] - lewe, [P] - prawe, ponowne nacisniecie przyciskéw spowoduje ustawienie przeciwnego kierunku.
¢ Ustawienie zakresu pomiarowego:
o Podtagczyé ukiad elektryczny wg schematu z rys.16.z pomiarem pradu wyjsciowego,
o Ustawi¢ sitownik na wartos¢ poczatkowg drogi,
o Przetwornik potgczy¢ mechanicznie z mechanizm napedzajgcy o$ przetwornika,
o Ustawienie wartosci poczatkowej wymaga nacisniecia przycisku (+/-) przez czas ok. 4s — po tym
czasie zaswieci sie dioda [ZERO] i zostanie ustawiony prad 4mA,
Przesterowac¢ naped do wartosci koncowej drogi sitownika,
o Ustawienie wartosci koncowej wymaga nacisniecia przycisku ENTER przez czas ok. 4s — po tym
czasie zaswieci sie dioda [ZAKRES] i zostanie ustawiony pragd 20mA,
o Przesterowac¢ naped i sprawdzi¢ ustawiong warto$¢ poczatkowg oraz koncowg sitownika.

e}
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Rys.18. Kierunek obrotow przetwornika EPO-02 ( widok od strony interfejsu).

12.1.4.4 Regulacja przetwornika EPO-03
Elementem pomiarowym przetwornika EPO-03-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360°, bez
mechanicznego ograniczenia kata obrotu i zywotnos$cig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i
konca zakresu przetwarzania jest mozliwe w dowolnym potozeniu kata obrotu z ograniczeniem zakresu
20%....100% maksymalnego kata.
Kolejnos¢ dziatan w celu regulacji przetwornika:

e Podtaczy¢ ukiad elektryczny wg schematu rys.16.z pomiarem pradu wyjsciowego,
Ustawic¢ sitownik na warto$é poczatkowg drogi,
Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ poczatek drogi sitownika,
Ustawi¢ sitownik na wartos¢ koncowg drogi,
Wykorzystujgc MENU przetwornika ustawi¢ koniec drogi sitownika,
Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielkos¢ prgdu w obwodzie przetwornika odpowiadajaca
potozeniu sitownika dla poczatku i kohAca drogi.
Elementy przetwornika EPO-03:
Na wyswietlaczu przetwornika potozenia mozna obserwowaé nastepujgce wielkosci:

e Prad wyjsciowy,

o Kat obrotu osi,

¢ [%] wysterowania w stosunku do 100% ustawionego zakresu,
Po zataczeniu zasilania przetwornik pokaze na wyswietlaczu warto$¢ aktualnego kata (w wybranych z
MENU jednostkach), a na wyjsciu wystawi prgd proporcjonalny do kata. Do obstugi i komunikacji z
przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny z wyswietlaczem. W standardowym wykonaniu jest to zespot
dwodch przyciskow oraz 4-cyfrowy wyswietlacz LCD na plycie czotowej przetwornika rys. 19. W celu
wprowadzenia zmian ustawien lub w celu odczytania ustawionych w przetworniku parametrow nalezy
skorzysta¢ MENU obstugi przetwornika.
Wielkosci ustawiane w MENU przetwornika:
Poczatek zakresu pomiarowego,
Koniec zakresu pomiarowego,
Kierunek obrotu,
Charakterystyka sygnatu wyjsciowego,
Wartosci dzielnika cykli pracy przy jednoczesnym kasowaniu biezgcego stanu licznika,
Jednostki pomiarowe na wyswietlaczu LCD.
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cm;nnﬁ
IKP PREFAL

Wivsndetlacz LCD 4 cyfry + symboale jednostek

Przycizk zmiany parametrow (+)

Przycizk akceptacii i przejicia do nastepnej pozycji
MEM — W opisie okreslany jako ENTER™

Rys 19 Wyglad ptyty czotowej przetwornika z opisem funkcji.

MENU

MENU pozwala na wybdr jednego z trybow pracy: edycja lub przeglgdanie.
Do odczytu ustawien przetwornika stuzy tryp PRZEGLADANIE:
Tryb przegladania — umozliwia odczyt parametréw przetwornika bez zmian jego nastaw. Wejscie w tryb
przegladania wymaga nacisniecia dowolnego przycisku (+/-) lub ENTER przez czas ok. 1s. Wyswietlanie
kolejnych parametréw jest mozliwe po nacisnieciu przycisku ENTER. Wyswietlacz pokazuje przemiennie:
mnemotechniczng nazwe parametru i wartos¢ parametru (z czestotliwoscig 1Hz). Przy braku naciskania
przycisku ENTER przetwornik wyjdzie automatycznie z MENU przegladanie po okoto 10s.
Wyswietlane parametry przetwornika:

e Odczyt ustawienie kierunku obrotéw |F___| — prawe lub — lewe,

o Odczyt ustawienia poczgtku zakresu przetwornika [od__|,

o Odczyt ustawienia konca zakresu przetwornika....................... ,

o Odczyt ustawienia charakterystyki sygnatu wyj$ciowego: - przetwarzanie normalne, m
- przetwarzanie inwersyjne,
Odczyt ustawienia dzielnika ilosci cykli [n—__|,
e Odczyt ilosci cykli wykonanych przez przetwornik H;f wyliczona liczba cykli zliczonych przez

przetwornik wynosi: liczba cykli = n x nl

¢ Koniec trybu przegladania .

Do zmiany ustawionych w przetworniku parametréw stuzy tryb EDYCJI

Tryb edycji — umozliwia zmiane nastaw przetwornika. Zmiany wykonywane w tym trybie w trakcie ich
ustawiania majg wptyw na sygnat wyjsciowy przetwornika. W zaleznosci od sposobu wyjscia z tego trybu
(zatwierdzenie zmian lub nie) przetwornik przyjmuje nowe nastawy lub wraca do nastaw poprzednich.

Wejscie do trybu edyciji:

o Wejscie w tryb programowania wymaga jednoczesnego  nacisnieci  przyciskow
(+/-) & ENTER przez czas ok. 5s,

¢ Nacisniecie przyciskéw (+/-) & ENTER wywotuje na wyswietlaczu komunikat |Ed k|, po czasie ok.
5s komunikat Edi E| zostanie zamieniony komunikatem |~EdH| Informujgcym o przejsciu
przetwornika w tryb edycji parametrow,

e Po zwolnieniu przyciskéw (+/-) & ENTER na wy$wietlaczu pojawi sie komunikat

o Komunikaty opisujgce ustawiany parametr i wartoS¢ parametru sg wyswietlane naprzemiennie
z czestotliwoscig ok. 1Hz,
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o Naciskajgc przycisk ENTER wej$¢ w miejsce MENU do zadanego parametru, zmiane wartosci
parametréw nalezy wykona¢ z wykorzystaniem przycisku (+/-), po nacisnieciu (+/-) nastepuje
inkrementacja wartosci parametru,

e Przejscie do ustawiania kolejnego parametru nastepuje po nacisnieciu przycisku ENTER,

o Ustawienie kierunku obrotéw [F___ |- prawe lub  [[___]- lewe (patrz rys.12.) determinuje
charakterystyke sygnatu narastajgcg Iub opadajgca przy zmianie potozenia trzpienia sitownika.
Zmiana kierunku obrotow nie zmienia miejscami potozenia punktéw 4mA, lecz powoduje, ze
wartos¢ pragdu narasta w prawo lub lewo od punktu 4mA,

o Ustawienie konca drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywota¢ komunikat
ustawi¢ sitownik w potozenie kohca drogi (jest ona wyswietlana w stopniach) przemiennie
z komunikatem potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk (+/-), potwierdzeniem przyjecia
ustawienia konca drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu . Po tej operacji przetwornik
wystawi prgd 20mA,

 Ustawienie rodzaju charakterystyki sygnatu wyjsciowego mozna wybraé tryb normalny
(poczatek zakresu jest w punkcie 4 mA, koniec w punkcie 20 mA) lub inwersyjny 04 (poczatek
zakresu w punkcie 20mA, koniec w punkcie 4mA). Zmiana tego parametru zamienia miejscami
potozenie punktow 4 i 20mA na charakterystyce przetwarzania patrz rys. 21.

¢ \Wprowadzenie dzielnika  rejestru liczby  cykli  wykonanych przez przetwornik

warto$¢ n dzieli liczbe wykonanych cykli . Warto$¢ dzielnika cykli jest ustawiana za pomocg
przycisku (+/-), ktory zmienia wartos¢ cyfry (od 0 do 9 w petli), przycisk ENTER zmienia pozycje
ustawianej cyfry. Dzielnik moze by¢ liczbg catkowitg z przedziatu 1+9999. Wpisanie 0 spowoduje
ustawienie wartosci dzielnika réwnej 1. Podzielona liczba cykli jest wpisywana co ok. 1[h] do
pamieci ERAM,

e Ustawienie jednostek [Uni E] ktdre majg byé wyswietlane na wyswietlaczu (mA, %, °),

Obroty prawe Obroty prawe

P L
4 mA 4 mA
Poza Zakres
zakresem pomiarowy
Poza
Zakresem
20 mA

Rys 20 Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza).
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Obroty prawe
Sygnat normalny P Sygnat inwersyjny
4 mA 20 mA
Poza Poza
zakresem zakresem
20 mA Zakres 4 mA Zakres
pomiarowy pomiarowy

Rys 21 Rodzaj sygnatu wyjsciowego przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza).

e Koniecznos$¢ zapisu nastaw przetwornik ERAM zgtaszana zapytaniem - zapisa¢ ustawienia???
Zapisanie ustawionych parametrow wymaga potwierdzenia przez nacisniecie przycisku (+/-).
Wykonanie z powodzeniem operacji zapisu potwierdza komunikal4E5_| . Zwolnienie przycisku
(+/) powoduje automatycznie zapis i wyjscie z MENU. W przypadku nie wybrania opcji zapisu
przyciskiem (+/-) wykonane nastawy zostang utracone, a przetwornik wyjdzie z MENU ,, ZAPIS
DANYCH” automatycznie po czasie ok. 2min.

13. UZYTKOWNIE WYROBU.

Sitownik jest napedzany tréjfazowym silnikiem asynchronicznym zasilanym napieciem przemiennym 400V,
50Hz wyposazony w luzownik elektromagnetyczny Silnik przez wielostopniowa, zebatg przektadnie
redukcyjng napedza trzpien wyjsciowy lub wat sitownika. Sitowniki ESL-07 i ESW-16 posiadajg zunifikowang
budowe (rys. nr 2 3)
Wyposazenie silownika:
Wspdlna czesé obu sitownikéw stanowi reduktor gorny, ktéry zbudowany jest z nastepujacych podzespotow:
- Napedu elektrycznego, ktérym jest silnik 3 - fazowy 230/400V 50Hz z zabudowanym luzownikiem
Elektromagnetycznym,
- Przektadni redukcyjnej,
- Korbki napedu recznego stuzgca do przesunigcia trzpienia sitownika lub korby w przypadku braku napiecia
zasilajgcego sitownik.
Sitownik wahliwy ESW-16 oprdcz reduktora gérnego posiada dobudowang przekfadnie Slimakowag z korba,
ktéra jest zamocowana na wale wyjsciowym.
Sitownik liniowy ESL-07 oprécz reduktora gérnego posiada:

e Wbudowang przystawke liniowg ( Sruba i nakretka),

e Zespotu sterujgcy. Budowa zespotu sterujgcego:

Data aktualizacji sierpien 2018




ES5-1073

@ | DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA
pLISEN Strona:41
INSTRUKCJA OBSLUGI

Stron: 44

o Uklad wylgcznikéw przecigzeniowych WZP i WOP wytagczajacych silnik po przekroczeniu na wale
wyjsciowym momentu nominalnego,

o Uktad wytacznikéw potozen krancowych WZ i WO ustawianych przez uzytkownika sitownika,

o Uktad odwzorowania potozenia (wyposazony w przetwornik potozenia typu EPO),

o Zigcze wielostykowego umozliwiajgcego pewne i bezpieczne podigczenie do sitownika przewodow

Z napigciem zasilania 230/400V 50Hz i sygnatami wejsciowo — wyj$ciowymi,

Pozycja pracy sitownika = dowolna.

Przy zabudowie sitownika liniowego w innej pozycji niz pionowa

nalezy wykonaé we wlasnym zakresie podparcie sitownika.

Dziatanie sitownika:

Silnik i luzownik zasilane z sieci elektrycznej tréjfazowej prgdu przemiennego (luzownik - pradem statym
poprzez diode). Zwolnienie luzownika nastepuje w momencie podania napiecia na zaciski silnika i luzownika.
Zadziatanie luzownika z efektem hamujgcym nastepuje po wytaczenia napiecia sterujgcego luzownik i
wywoduje natychmiastowe zatrzymanie wirnika silnika oraz przektadni, co zmniejszenie wybiegu trzpienia
wyjsciowego sitownika. Naped z silnika przenoszony jest poprzez wielostopniowg przektadnie zebatg na
zespot wyjsciowy, ktéry stanowi w przypadku sitownika liniowego ukfad sruba — nakretka, w przypadku
sitownika wahliwego przektadnia slimakowa.

Sitowniki wyposazony sg w ukfad mikrowytgcznikéw ograniczajgcych ruch elementu wyj$ciowego. Dla
zabezpieczenia przed przecigzeniem w sitownikach znajdujg sie oddzielne mikrowytgczniki wraz z uktadem
regulacji nastawy wartosci granicznych sity. Sitowniki liniowe mogg by¢ montowane wprost na zaworze
regulacyjnym.

Podanie zasilania na silnik powoduje ruch obrotowy watu lub korby (zaleznie od wykonania) do ograniczenia
ustawionego w zespole sterujgcym (krzywka + mikrowytgcznik dziatajgcy na uktad sterowania sitownika). W
celu uzyskania ruchu powrotnego, nalezy podac na silnik zasilanie ze zmieniong kolejnoscig fazy (dotyczy
sitownika w wykonaniu bez sterownika). Droge sitownika mozna ustawi¢ dowolnie, ale w przypadku
wyposazenia sitownika w przetwornik potozenia warto$¢ drogi jest ograniczona do wartosci 60% + 100%
drogi nominalnej. W przypadkach wystepowania duzego obcigzenia na wale wyjsciowym powyzej momentu
znamionowego (np. zaciecie lub zablokowanie armatury) nastepuje wylgczenie zasilania poprzez

zadziatanie uktadu przecigzeniowego.

Uktad przecigzeniowy fabrycznie ustawiany jest na moment lub site nominalna, lecz
moze byé regulowany w zakresie 60% do 100% Muiom, Pnrom. Nie dopuszcza sie
ustawiania przecigzenia powyzej momentu lub sily nominalnej. Takie dzialanie moze
spowodowa¢ uszkodzenie sitownika lub armatury.
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W przypadkach zaniku zasilania mozna przesterowac¢ sitownik za pomocg korby napedu recznego. Z
uwagi na budowe mechanizmu napedu recznego jego uzycie nie wymaga wykonywania tzw.
Operacji wysprzeglenia silnika. Krecgc kotkiem napedu recznego w lewo lub w prawo doprowadzié
sitownik do zgdanego potozenia

Napedu recznego nie powinno sie uzywa¢ przy wigczonym napedzie elektrycznym.
W przypadku korzystania z napedu recznego nie mozna przekracza¢ ustawionego
skoku sitownika, a w szczegolnosci, gdy silownik jest zabudowany na zaworze.
Przekroczenie ustawionej drogi moze uszkodzi¢ wrzeciono zaworu.

14. OPTYMALNE PARAMETRY PRACY.

Sitownik jest przeznaczony do pracy:

a W pomieszczeniach przemystowych lub otwartych pomieszczeniach fabrycznych pod zadaszeniem,

O Sitownik musi byé zabezpieczony przed dziataniem promieniowania stonecznego, deszczu, $niegu itp.
oraz atmosfery silnie korodujgcej jak wyziewy z kwasow, tugdw itp.

O W temperaturze otoczenia -25 °C do +55 °C dla strefy klimatycznej N2,

15. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE.

Wiasciwa konserwacja i przestrzeganie stawianych wymagan jest warunkiem racjonalnego eksploatowania

sitownika. Przegladu nalezy dokonywac¢ raz na rok eksploatacyjny.

A Prace konserwacyjne wykonywaé¢ w warunkach postoju sitownika!

Przeglad obejmuije:

]

O 0O 0 O

Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez dotgczenie
zacisku ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej,

Sprawdzenie zamocowania oston sitownika,

Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,

Sprawdzenie szczelnosci,

Sprawdzenie stanu potgczen mechanicznych sitownika (stwierdzenie czy nie wystgpity skrzywienia i

poluzowania).

Przektadnia napetniona jest smarem potptynnym firmy Shell typ GADUS S2 i nie wymaga obstugi.

Jezeli podczas przegladu lub ewentualnego demontazu zauwazono usterke, nalezy skontaktowaé sie z

producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw wykonanych przez osoby trzecie

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i poprawng prace wyrobu,
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16. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Do sitownika ESW-16 -, ESL-07- powinny by¢ dotgczone:
O Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,

Swiadectwo odbioru z kartg gwarancyjng

17. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna obowigzujgca w APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA,
ktéra jest dotgczona do kazdego sitownika.

UWAGA: Zastrzega sie wprowadzenie zmian konstrukcyjnych niepogarszajgcych, jakosci wyrobu.
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NOTATKI:
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