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1. Dane techniczne i informacja o producencie

1.1 Dane techniczne.

1.1.1 Dane techniczne sitownika ( bez sterownika mikroprocesorowego):

TABELA 1.1
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Skok znamionowy 25mm; 40 mm; 63mm; 100mm
2 Sita znamionowa 8KN ; 12kN;
3 Predkos¢ liniowa 16mm/min; 32mm/min, 50mm/min
4 Napiecie i czestotliwos¢ zasilania 230V (+10%/-15%), 50Hz (+1Hz)
5 Rezystancja izolacji 20 MQ
6 Temperatura pracy -25°C...+55°C
7 Stopien ochrony P44
8 Masa ~30 kg
9 | Wibracje sinusoidalne 10 ... 55Hz, <0, 15mm, <20m/s
10 |Predkosc¢ drgan <7,1lmm/s
11 | Wilgotnosé wzgledna < 80%
Rodzaj pracy Sterownik zewnetrzny: | S2 10min lub S4 630c/h
12 Sterownik wewnetrzny: | S4 25% 1200c/h
13 | Pozycja pracy Dowolna
14 Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna: PN-EN 61000-6-4-2002(UV)
PN-EN 61000-6-2-2002(V)
Max. przekréj zyt przewodéw dla ztgcza Aphenol:
15 |« Zigcza 20 - stykowego 1,0mm?
e Zigcza 7 - stykowego 1,5mm?
Silnik asynchroniczny Typu: SD28
« Moc znamionowa (mechaniczna) 100w
e Moc znamionowa (elektryczna) 185w
16 |« Predkos$¢ znamionowa 2800 obrotéw / min
e Prad rozruchowy 36 A
« Prad znamionowy 0,75 A
e COSO 0,996
Parametry stykéw mikrowytacznika:
Typ 83.133 54ER14.1
2,5 A —przy Ue= 230V 50 do 60Hz w kategorii uzytkowania AC-15
0,3 A—przy Ue = 230 V DC w kategorii uzytkowania DC 13
Minimalne napiecie i prad tgczeniowy: 10 V, 20 mA.
UWAGA! Dla wykonan sitownikéw bez sterownika elektronicznego sygnaty wyjsciowe
WZ i WO sg pobierane z mikrowytgcznikéw, ktoérych styki rozwierane wytaczajg obwaod
silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytacznik ten nie gwarantuje separacji
galwanicznej miedzy stykami zwiernymi i rozwieranymi! W przypadku korzystania z
sygnatow WZ i WO do systemu PLC nalezy stosowa¢ dodatkowg separacje galwanicznag.
Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 3




®
DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA
PLISEN INSTRUKCJA OBSLUGI

ES5-1752

Strona: 4
Stron: 44

Parametry przetwornikéw potozenia stosowanych w sitownikach bez wewnetrznego sterownika:

TABELA 1.2
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
1 Napiecie zasilania 12V DC - 36 V DC (zalecane 24 V DC)
2 Uktad zasilania Dwu przewodowy
3 | Sygnat wyjsciowy 4-20 mA
4 Rezystancja obcigzenia Rmax < 1KQ; Rmax = (Uz -12V) / 20mA
5 Zakres mierzonego kata 0°...300°
6 Nastawialno$¢ zakresu 50% - 100%
7 EPO-01 Uchyb temperaturowy < 0,15%/10°C.
8 Biad przetwarzania <0,5%
9 Czujnik Potencjometr
10 Temperatura pracy -40°C - +80°C
11 Zakres mierzonego kata 0°...360°
12 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
13 EPO-02 Btad przetwarzania <0,3%
14 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
15 Czujnik Hallotron
16 Temperatura pracy -40°C - +80°C
17 Zakres mierzonego kata 0°...360°
18 Nastawialnos¢ zakresu 20% - 100%
19 EPO-03 Btad przetwarzania <0,3%
20 Uchyb temperaturowy 0,15%/10°C.
21 Czujnik bezstykowy Hallotron
22 Temperatura pracy -25°C - +80°C

1.1.2 Dane techniczne sterownika mikroprocesorowego:

TABELA 1.3
Lp. NAZWA PARAMETRU WARTOSC PARAMETRU
Sygnat wejsciowy analogowy:
1 e Pradowy 0(4)....20 mA, Rwej= 0k.200Q
o Napieciowy 0(2)....10V, Ruwej = 0k.12kQ

Sygnat wejsciowy trojstawny:
e Stanlogiczny 0" =
e Stan logiczny ,17 =2(+
o Rezystancja wejs¢ binarnych

(0...4, 5V)
17....+30V)
Rwej=0K.11 ,2kQ

Sygnat wyjsciowy analogowy:
3 e 4..20mA
e Rezystancja obcigzenia

Zasilanie +24V
<500Q

4 Sygnat wyjsciowy binarny WZ, WO

Styk zwarty i rozwarty przekaznika AZ822Y

5 Sygnat wyjsciowy binarny ALARM

Styk rozwarty przekaznika AZ8222

6 Pobdr mocy pozornej z sieci 230V, 50Hz

«5VA

Strefa nieczutosci 2N:
7 ¢ 0..60%Skoku znamionowego Ln
e 60..100%Skoku znamionowego Ln

(dot. wejsciowego sygnatu analogowego)
2,0%
0, 7% ( przy zablokowanych sprezynach)

Charakterystyka sterowania L= f(Swej)
8 e Btad liniowosci
e Btad histerezy

<2,5%
2%

Data aktualizacji lipiec 2018
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1) Parametry styku przekaznikéw AZ822 stosowanych w sterowniku mikroprocesorowym:
= Napiecie tgczeniowe: 250VAC, 220VDC
= Prad tgczeniowy < 2A
= Moc fgczeniowa: 125VA, 60W
= Minimalny prad/ napiecie > 10pA/ 10mV
=  Trwato$¢ mechaniczna > 108 cyKli
= Trwato$¢ fgczeniowa w kategorii: AC1: 2x10° 0,5A, 120VAC
DC1: 5x10° 1A, 24VDC

2) Dla wykonania sitownika ze sterownikiem mikroprocesorowym z uwagi na umieszczenie
wyprowadzen sygnatu alarmu na ztgcze 7-stykowe o niskim poziomie napie¢ dla pozostatych
sygnatéw, parametry napiecia fgczeniowego dla styku ALARMU nalezy ograniczy¢ do
wartosci: 24VAC lub 24VDC. Pozostate parametry styku

jak w uwadze 1).

1.2 Minimalna lista narzedzi wymaganych do montazu, demontazu i regulacji sitownika:

1.2.1 Wykaz narzedzi elektrycznych:

1.2.1.1 Wkretaki izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC, dtugos¢ ostrza min. 75mm wymiary

ostrza: 2,5mm x 0,4mm — 1 szt. i 2mm x 0,8mm — 1 szt.

1.2.1.2 Szczypce izolowane o maksymalnym napieciu pracy do 1kVAC: do ciecia — 1szt., uniwersalne — 1 szt.,
proste, potokragte — 1 szt.

1.2.1.3 Przyrzad kontrolnopomiarowy, urzgdzenie kategorii pomiarowej CAT Il 1000V: multimetr o zakresach:
napie¢ 0.1 mV...1000 V dokfadnos$¢ pomiaru + 1,0%; pradéw 0.1 pyA...10A doktadnos¢ pomiaru +1,0%;
pomiaru rezystancji 0.1 Q...60 MQ — 1szt.

1.2.1.4 Kalibrator napiecia i prgdu: nakres zadawania napiecia - 0...10V (rozdzielczo$¢ 0,001V), zakres

zadawania pradu 0...24mA (rozdzielczo$¢ 0,001mA) — 1 szt.

1.3 Producent:

APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA
Ul. Krotoszynska 35

63-400 Ostréw Wielkopolski

Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 5
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RYS.1 Wymiary gabarytowe sitownika ESL-13 i przytgczy mechanicznych.
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2. OZNACZENIE TYPU, SPOSOB | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.

Oznaczenie typu, sposéb zamawiania i przyktad kodu zaméwieniowego patrz tabela 2.

Tabela 2
Sita Skok Predkos¢ liniowa
Typ KOD1 kN mm mm / min
ESL -13 00- 50
01- 25 32
02- 16
03- 50
04- 40 32
05- 16
06- 8.0 50
07- 63 32
08- 16
09- 50
10- 100 32
11- 16
13- 32
14- 25 16
16- 32
17- " 40 16
19- 63 32
20- 16
22- 32
23- 100 16
KOD 2 | WYKONANIE KLIMATYCZNE
0001- Wyk_onanie normalne -25...25 OC dla stref o klimacie umiarkowanym na lgdzie, praca na otwartym
powietrzu pod zadaszeniem.
KOD3 | WYPOSAZENIE
* 1 0- Przetwornik potozenia 4+20 mA cyfrowy bezstykowy EPO-02 (dwuprzewodowy)
* | 6- Przetwornik potozenia 4-20 mA cyfrowy bezstykowy EPO-03(dwuprzewodowy)
* | 7- Przetwornik potozenia 4-20mA analogowy potencjometr.EPO-01(dwuprzewodowy
8- Sterownikiem mikroprocesorowy, z sygnatem wejsciowy sterujgcy 0(4) ...20mA lub tréj-
stawny 24VDC, z odwzorowaniem potozenia 4...20mA
KOD 4 WYLACZNIKI DROGI
1- Pojedyncze wytaczniki drogi. UWAGA! Dostepne dla KOD 3 wykonanie 8
2- Podwdijne wytaczniki drogi. UWAGA! Dostepne dla KOD 3 wykonanie od 0; 6; 7.
KOD 5 PRZYLACZA
00- Bez elementow przytgczanych
01- Przegub kulisty
02- tacznik M12x1,25
03- Ptyta @57,15 + tgcznik 5/8”-18UNF3A
04- Ptyta 84,20 + tgcznik 3/4”-16UNF3A
05- Ptyta @84,20 + tgcznik 5/8”-18UNF3A
06- Ptyta @57,15 + tgcznik 1/2"-20UNF3A
07- Ptyta 95,30 + tgcznik 3/4”-16UNF3A
08- Ptyta 84,20 + tgcznik M 16x1,5
09- Ptyta @57,15 + tgcznik M 12x1,25 (rysunek ES1-3182-1)**
10- Ptyta @57,15 + tgcznik M 16x1,25 (rysunek ES1-3182-2)**
11- Ptyta @84,20 + tgcznik M 20x1,5 ( rysunek ES1-3182-3)**
12- Ptyta @93,30 + tgcznik M 24x1,5 ( rysunek ES1-3182-4)**
KOD6 | PRZYLACZE ELEKTRYCZNE
1 Ztacze Amphenol
2 Listwa Zaciskowa - dostepne dla KOD 3 wykonani 0O; 6; 7.
3 Ztgcze wielostykowe SSz
ESL-13-00 | | 0001- | 0 | 2 | 00 2 Przyktad zaméwienia

* 7 przetwornikiem potozenia dwuprzewodowym + zasilacz z przetwarzaniem sygnatu;

Zasilacz do zabudowania na zewnatrz sitownika.

** dla zaworéw POLNA S.A typ Z1

Data aktualizacji lipiec 2018
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Przyktad oznaczenia i zaméwienia:
ESL - 13 - 00 - 0001 - 02 — 00-2

Wyijasnienie symboli kodu:
ESL - 13 - 00 - Elektryczny sitownik liniowy o nominalnej sile udzwigu F = 8kN;
Skok h = 25 mm; predkosci liniowej V = 50 mm/min,

Kolejne cyfry kodu:

0001 - | Rodzaj ochrony - wykonanie normalne.
0 - | Przetwornik potozenia 40020 mA cyfrowy bezstykowy EPO-02 (dwuprzewodowy)
2 - | Podwoéjne mikro wytaczniki drogi.
00 - | Bez elementéw przylaczanych.
2 - | Listwa zaciskowa.

3. OPIS WLASCIWEGO UZYCIA | POTENCJALNYCH NIEWLASCIWYCH
ZASTOSOWAN

3.1 Uzywanie na etapie montazu i regulacji:

3.1.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem:

3.1.1.1 Sitownik mozne by¢ montowany w miejscach zgodnych z wymaganiami okreslonymi w danych
technicznych (patrz tabela 1) oraz z wymaganiami okreslonymi w pkt. 3.2.1,

3.1.1.2 Na etapie montazu i regulacji nalezy korzysta¢ z narzedzi, urzgdzern pomiarowych i zadajnikow
sygnatowych posiadajgcych wymagane prawem dopuszczenia do stosowania. Minimalny zestaw
wymaganych narzedzi zostat okreslony w pkt. 1,

3.1.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem:

3.1.2.1 Montaz lub regulacja sitownika w warunkach nieodpowiadajgcych wymaganiom w pkt. 3.1.1.1,

3.1.2.2 Stosowanie na etapie montazu lub regulacji narzedzi i sprzetu niezgodnego z wymaganiami
okreslonymi pkt.3.1.1.2.

3.2 Uzywanie na etapie eksploataciji:

3.2.1 Uzycie zgodne z przeznaczeniem.
Matogabarytowy elektryczny sitownik liniowy ESL-13- jest przeznaczony do stosowania w uktadach regulacji i
sterowania, jako naped zawieradet regulacyjnych (zawordw, klap, zasuw) oraz innych urzgdzen klimatyzaciji i
cieptownictwa przystosowanych konstrukcyjne do montazu sitownika.
3.2.2 Uzycie niezgodne z przeznaczeniem.

3.2.2..1 Niezgodne z parametrami technicznymi okreslonymi w danych technicznych sitownika,

3.2.2.2 Zastosowanie do napedu urzgdzen nieprzystosowanych mechanicznie,

3.2.2.3 Inne zastosowanie sitownika wymaga konsultacji z producentem.
3.3 Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z wykorzystania sitownika w sposéb

niezgodny z przeznaczeniem.
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3.4 Elementem prawidtowego korzystania z urzgdzenia jest stosowanie sie do zaleceh niniejszej dokumentaciji
techniczno-ruchowej.

4. OPIS ZAGROZEN | NIEZBEDNYCH SRODKOW BEZPIECZENSTWA

4.1 Zagrozenie wynikajgce z zasilania elektrycznego. Sitownik jest zasilany niebezpiecznym napieciem
przemiennym o wartosci napiecia 230V/50 Hz.
4.1.1 Wszelkie czynno$ci zwigzane z naprawg, konserwacjg montazem, demontazem elektrycznym i
mechanicznym wykonywaé w warunkach wytgczonego napieciu zasilania sitownika (wypig¢ z gniazd
sitownika ztacza W1 i W2),
4.1.2 Wszelkie prace zwigzane z regulacja sitownika wymagajg zasilania sitownika napigeciem 230V AC i
jednoczesnego zdjecia pokrywy sitownika. Zdjecie pokrywy obniza stopien jego ochrony do IP20.
Czynnosci wymagajace regulacji mogg wykonywac osoby przeszkolone w zakresie:
» Obstugi urzadzen bedgcych pod napieciem elektrycznym do 1 kV,
> Obstugi sitownika ESL-13 (zapoznaly sie z trescig niniejszej ,Dokumentacji technicznoruchowej”,
» Posiadajg uprawnienia wymagane w miejscu zastosowania sitownika.
4.1.3 PE - niewtasciwe potgczenie lub uszkodzenie potgczenia w czasie eksploatacji moze
by¢ przyczyng porazenia prgdem. Przed oddaniem sitownika do uzytku nalezy sprawdzi¢, jakos¢
potgczenia PE z instalacjg ochronng. W czasie eksploatacji sitownika sprawdzaé potgczenie PE
zgodnie z zaleceniami przyjetymi w miejscu eksploatacji sitownika.
4.2 Zagrozenia wynikajgce z mechaniki sitownika.
4.2.1 Zagrozenie wynikajgce z budowy sitownika. Korba napedu recznego moze byé¢ zaktadana i uzywana
wylgczne w warunkach postoju sitownika ( tzn. sitownik jest wytgczony z ruchu automatycznego - silnik nie
porusza mechanizmu sitownika). Uzycie napedu recznego wymaga:
4.2.1.1 Dla sitownika bez sterownika mikroprocesorowego przed przekreceniem napedu recznego nalezy
nacisng¢ dzwignie wysprzeglenia silnika patrz rys. 1,
4.2.1.2 Dla sitownika wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy uzycie napedu recznego nie wymaga
wysprzeglenia silnika. Sitownik nie posiada dzwigni wysprzeglenia.
4.2.2.Zagrozenia wynikajgce z ciezaru — wystepuje w przypadku montazu / demontazu sitownika.
Stanowisko montazu winno by¢ odpowiednio przygotowane (wykonany podest, rusztowanie inne z
uwzglednieniem mase sitownika ok. 30 kg,
4.2.3 Zagrozenie wynikajgce z powstawania sit od strony urzadzenia napedzanego sitownikiem. Przed
przystgpieniem do montazu lub demontazu sitownika nalezy upewnic¢ sie czy nie wystepuje sita
napierajgca na trzpien sitownika od strony urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia
wystepowania sity na trzpieniu sitownika lub na urzgdzeniu napedzanym odstgpi¢ od
wykonywania wszelkich prac mechanicznych przy sitowniku,
4.2.4 Zagrozenia wynikajgce z ruchu trzpienia sitownika. Trzpien sitownika wykonuje ruch w kierunku

WYSUWANIE lub WSUWANIE z Max predkoscig do 50 mm/minute. Kierunek ruchu oraz moment
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uruchomienia zalezg od sygnatu sterujgcego sitownikiem. W czasie wigczenia sitownika do ukfadu
automatyki wykonywanie wszelkich prac przy sitowniku jest zabronione! Prace wymagajgce ingerencji w
mechanike sitownika i potgczenie sitownik - urzgdzenie napedzane, nalezy wykonywa¢ w warunkach
postoju sitownika,

4.2.5 Nalezy przeprowadzi¢ analize miejsca stosowania sitownika z uwagi na mozliwo$¢

wsuniecia reki w obszar ruchu trzpienia sitownika. W przypadku mozliwosci dostepu do

miejsca uzytkowania sitownika os6b nieprzeszkolonych nalezy zastosowan bariere ochronna.

5. Lista Srodkow ochrony osobistej, ktore trzeba uzywaé podczas operowania

maszyna.

Wykonywanie wszelkich czynnosci wymagajgcych zdjecia pokrywy sitownika (patrz rys. 1) wymaga stosowania
narzedzi dopuszczonych do stosowania przy napieciu do 1000VAC.

W czasie obstugi i eksploatacji sitownika z uwagi na konstrukcje sitownika nie wymaga sie od operatora
stosowania szczegdlnych srodkéw ochrony osobiste;.

Operator jest zobowigzany do stosowania srodkéw ochrony osobistej wymaganych oddzielnymi przepisami

BHP, ktére sg wymagane w miejscu stosowania sitownika.

6. UWAGI, OSTRZEZENIA | ZAKAZY ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM.

6.1 Dozwolony zakres czynnosci:
e Dla operatora — eksploatacja sitownika - zatgczanie / wytgczanie, korzystanie z napedu recznego,
e Dozdr techniczny — czynnosci jak dla operatora oraz montaz mechaniczny, elektryczny oraz czynnosci
zwigzane z regulacja.

6.2 Wykaz niebezpieczehstw wynikajgcych z obstugi sitownika.

Prace zwigzane z uruchomieniem, konserwacjg i regulacjg nastaw sitownika wykonywa¢ w
czasie postoju sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z ukfadu regulacji automatycznej obiektu.

Wszelkie prace przy cze$ci mechanicznej sitownika wykonywac przy wytgczonym zasilaniu
elektrycznym oraz braku wystepowania sity od strony urzgdzenia napedzanego.

Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika
wymaga zachowania wymagan bezpieczenstwa elektrycznego.

Zatozenie wtyczki do gniazda sitownika powoduje dotgczenie napie¢ niebezpiecznych do
podzespotdw elektrycznych sitownika! W przypadku sitownika wyposazonego dtawiki i listwe
zaciskowg nalezy ustali¢ sposdb wytgczenia zasilania na podstawie dokumentaciji instalacji
elektrycznej miejsca zastosowania sitownika

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika napgdem recznym nie przekraczac skoku
wyznaczonego ogranicznikami ZAMKNIJ (ZDERZAK-1) i OTWORZ (ZDERZAK-2) patrz rys 1!

> B> B>
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Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE
umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;.

W przypadku stosowania sitownika w uktadach regulacji urzgdzenie sterujgce sitownikiem
winno zapewni¢ zwtoke czasowg minimum 2s miedzy wytgczeniem ruchu sitownika w
okreslonym kierunku i ponownym zatgczeniem w kierunku przeciwnym. Nie spetnienie tego
warunku moze spowodowaé uszkodzenie sitownika!!!

W przypadku taczenia do listwy zaciskowej przewodédw wykonanych z tzw. linki (skretka
wielozytowa), na odizolowang kohcéwke przewodu nalezy natozy¢ tulejke i jg zacisna¢ (tulejke
dobra¢ zgodnie z zaleceniami producenta kabla). UWAGA! Nie dopuszcza sie technologii tzw.
zabielania kohcowek odizolowanego przewodu (pokrywania kohcowki przewodu lutowiem
cynowym)

UWAGA! Sygnaty wyjsciowe WZ i WO s3g pobierane z mikrowytgcznikow, ktorych styki
rozwierane wytgczajg obwod silnika bedgcy pod napieciem 230 VAC. Mikrowytgcznik ten nie
gwarantuje separacji galwanicznej! W przypadku korzystania z sygnatéw WZ i WO do systemow
PLC nalezy wprowadzi¢ dodatkowa separacje galwaniczng. Nie stosowanie sie do tego zalecenia
moze prowadzi¢ do uszkodzenia PLC.

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika napedem recznym nie przekracza¢ skoku
wyznaczonego znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia sitownika!

Po przetaczeniu suwaka nr 2 przetgcznika S3 prowadzenie wszelkich prac przy sitowniku jest
niedozwolone! Nalezy na sitownik natozy¢ i przykrecic¢ ostone fabryczna, a miejsce pracy
sitownika przywréci¢ do stanu zgodnego z wymaganiami BHP obowigzujgcymi w miejscu jego
instalaciji.

il el

Przetgczenie suwaka 4 przetgcznika S3 w pozycje OFF (0...20) mA / (0...10) V powoduje
wytgczenie w sterowniku algorytmu nadzoru obecnosci sygnatu sterujgcego, gdyz sygnaty OmA
i OV mieszczg sie w nhormalnym standardzie tego sterowania!

6.3 Wykaz wskazéwek majgcych istotny wptyw na prace sitownika:

Napedu recznego uzywa¢ w warunkach postoju sitownika w tym celu nalezy na o$ napedu
recznego zatozyc¢ korbe.
» Dla sitownika bez sterownika mikroprocesorowego przed uzyciem napedu recznego
nalezy nacisnaé dzwignie wysprzeglenia silnika patrz rys. 1,
» Dla sitownika wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy uzycie napedu recznego
nie wymaga wysprzeglenia silnika.

I I

Przyciski S7, S5 i S6 sterownika mikroprocesorowego sg aktywne dla ustawienia suwak nr 2
przetgcznika konfiguracyjnego S3 (rys.10) w pozycji ON = "STEROWANIE RECZNE".
Prawidtowe wykorzystanie przyciskdw w procesie ustawiania skoku sitownika (pkt.12.6) ma
istotny wptyw na efektywng eksploatacje sitownika.

Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 11
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Potozenie suwaka 3 przetgcznika S3 zmienia sposdb sterowania sitownikiem:
Potozenie ON =» sterowanie wylgcznie sygnatem tréjstawnym.
Potozenie OFF =» sterowanie analogowym lub tréjstawnym, w uzaleznieniu od poziomu
sygnatu zacisk nr 4 zlgcza (20 stykowego Amphenol) lub (15 stykowego SSz):

o 0VDC na zacisku nr 4 ztgcza =» Sterowanie sygnatem analogowym,

o 24 VDC na zacisku nr 4 ztgcza =» Sterowanie sygnatem trojstawnym.

Przy wybraniu zakresu sygnatu sterujgcego: 4...20 mA lub 2...10V sterownik mikroprocesorowy
zapewnia realizacje funkcji zabezpieczenia sitownika dla zaniku sygnatu sterujgcego.
Zabezpieczenie polega na zatrzymaniu trzpienia sitownika w ostatnim potozeniu w chwili
zaniku sygnatu analogowego. Dodatkowo sterownik zgtasza za pomocg przekaznika
alarmowego BRAK GOTOWOSCI SILOWNIKA DO PRACY.

¥ I &

Zmiane fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywac¢ na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla kierunku Wysuwanie trzpienia - wytgcznik WZP i
dla kierunku WSUWANIE trzpienia - wytgcznik WOP. Rozsuwanie wytgcznikdw powoduje
zadziatanie przecigzenia dla wyzszych sita na trzpieniu wyjsciowym.

Uktad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na site nominalng, lecz moze by¢ regulowany w
zakresie od 60% do 100% Pnom.. Nie wolno ustawiaé przecigzenia powyzej sity nominalne;j
ustawionej przez producenta takie ustawienie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

7.0BJASNIENIA PIKTOPGRAMOW | OKRESLEN WYKORZYSTYWANYCH |
INSTRUKCJI

7.1 Wskazowki i ostrzezenia uzyte w tekscie niniejszej instrukciji.

W niniejszej dokumentacji technicznoruchowej w celu zwrdcenia szczegdlnej uwagi operatora i dozoru

technicznego na fragmenty tekstu istotne dla bezpieczenstwa, wprowadzono oznaczenie tekstu piktogramami.

W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazoéwek ostrzegawczych moze doj$¢ do ciezkich uszkodzen ciata

i/lub powaznych szkéd materialnych. Personel obstugujgcy musi by¢ odpowiednio przeszkolony i zapoznany z

wszystkimi zaleceniami bezpieczenstwa i ostrzezeniami.

Zastosowane piktogramy:

Wskazéwka.
~Wskazéwka” wskazuje na czynno$¢ lub proces majacy istotne znaczenie dla

prawidtowego dziatania urzadzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego zalecenia
mogag powstac szkody materialne.

Ostrzezenie.
,Ostrzezenie ” wskazuje na czynno$¢ lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego

wykonania moze grozi¢ niebezpieczenstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

7.2 Piktogram umieszczony na maszynie:

Niebezpieczenstwo
Niebezpieczenstwo zgniecenia dioni!

Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 12



ES5-1752

®
DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA -
G—SPLISEN INSTRUKCJA OBSLUGI Strona: 13

Stron: 44

7.3 Okreslenia wykorzystywane w instrukciji:

e Operator — osoba, ktéra uzywa urzgdzenia zgodnie z jego przeznaczeniem,

e Dozér techniczny - osoba lub grupa osdb odpowiedzialna za uzywanie, konserwacje i regulacje
urzgdzenia oraz zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM,

e  Swes — sterujgcy sygnat wejsciowy analogowy prgdowy (0; 4...20) mA lub napieciowy (0; 2...10) V lub
trojstawny (napieciowy 24VDC),

e Swvs — sygnat wyjsciowy analogowy pradowy (4...20) mA, jego wartos¢ jest proporcjonalna do
potozenie trzpienia sitownika,

e Snp — wewnetrzny sygnat nadajnika potozenia proporcjonalny do potozenie trzpienia sitownika,

e OTW lub OTWARCIE - trzpieh wyjsciowy sitownika maksymalnie wsuniety,

e ZAM lub ZAMKNIECIE - trzpieh wyjsciowy sitownika maksymalnie wysuniety,

e WO - wyjsciowy sygnat binarny (styk przekaznika) dla pozycji — ,Max WSUNIECIE trzpienia”,

o WZ — wyjsSciowy sygnat binarny (styk przekaznika) pozycji — ,Max WYSUNIECIE trzpienia”,

¢ ALARM - sygnat wyjsciowy binarny (rozwarty styk przekaznika) sygnalizacja awarii,

e WZP, WOP - wewnetrzne wylgczniki uktadu przecigzeniowego, odpowiednio dla kierunku
~SWYSUWANIE trzpienia” i ,WSUWANIE trzpienia”,

e M- silnik jednofazowy,

¢ NP - nadajnik potozenia,

e D13, D14, D15, D16 - diody sygnalizacyjne LED.

Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 13
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8.GRAFICZNA PREZENTACJA WYROBU Z NAJWAZNIEJSZYMI CZESCIAMI.

8.1 Sitownik ESL-13 rysunek gabarytowy sitownika:
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wysprzeglenia silnika
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Korba napedu
recznego
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W1, W2 - ztgcza wielostykowe
K - korba napedu recznego

Pokrywa
silownika

RYS. nr2
Rysunek gabarytowy sitownika liniowego typu ESL-13.

Trzpien
silownika

Znacznik max.
wsuniecia trzpienia.

Znacznik max.
wysuniecia trzpienia.

(Gwint do mocowania
silownika na plycie

Fawaoru
Skok h2 hl a
mm mm mm | mm
25; 40; 63 ~640 | 255 175
100 ~680 | 295 215
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8.2 Przytgcze do osadzenia sitownika na zaworze:

//,—“lx%
S

RYS. nr 3 Przegub kulisty 1 — obudowa; 2 — widelki; 3 - wktadka kulista; 4 — sworzen.

8.3 Lgcznik gwintowany do potgczenia trzpienia sitownika z wrzecionem zaworu:

Piyta
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w| 2 H
T |
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: S=24
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M20 3/4'-16UNF 3A |
12"-20UNF 3A

3/8"-24UNF 3A

ES1-0979-
[ 7] XN
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RYS. nr 4 Piyta, przedituzacz, tgcznik
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8.4. Sitownik wyposazony w sterownik mikroprocesorowy Kod3 WYKONANIE 8

8.4.1Graficzna ilustracja sterowania sitownikiem za pomocga przyciskdw umieszczonych na ptycie sterownika

mikroprocesorowego (rys 5 i 6):

8.4.1.1 Rys 5A - widok sitownika z: pokrywg sitownika, zatozong korba napedu recznego, trzpieniem w pozycji

srodkowej,

8.4.1.2 Rys 5B - widok sitownika ze zdjetg pokrywg sitownika oraz powiekszonym szczegoétem — wycinkiem ptytki

mikroprocesora z przetgcznikami S3; S5; S6; S7 oraz diodami D13; D14; D15.

» Przetacznik S3 ma skonfigurowany suwak: charakterystyka normalna; sterowanie reczne; sterowanie

analogowe; zakres sygnatu sterujgcego 4mA/(2V) ...20mA/(10V),

» Strzatka — nacisniecie przycisku S7 powoduje ruch trzpienia sitownika w kierunku WSUWANIE.

8.4.1.3 Rys 5C - widok sitownika ze zdjetg pokrywa sitownika oraz powiekszonym szczegdtem, wycinkiem ptytki

mikroprocesora z przetgcznikami S3; S5; S6; S7 oraz diodami D13; D14; D15.

» Przetgcznik S3 ma skonfigurowany suwak: charakterystyka normalna; sterowanie reczne; sterowanie

analogowe; zakres sygnatu sterujgcego 4mA/(2V) ...20mA/(10V) patrz rys 5B,

» Strzatka — nacisniecie przycisku S6 powoduje ruch trzpienia sitownika w kierunku WYSUWANIE.

8.4.1.4 Rys 5D - Widok sitownika ze zdjetg pokrywg sitownika oraz powiekszonym szczegdtem — wycinkiem

ptytki mikroprocesora z przetgcznikami S3; S5; S6; S7 oraz diodami D13; D14; D15.

» Przetgcznik S3 ma skonfigurowany suwak: charakterystyka normalna; sterowanie automatyczne;

sterowanie analogowe; zakres sygnatu sterujgcego 4mA/(2V) ...20mA/(10V),

» Sterownik wodzi trzpieniem sitownika za warto$cig analogowego sygnatu sterujgcego.
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RYS. 5 Graficzna ilustracja sterowania sitownikiem za pomocg przyciskéw umieszczonych na ptycie
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8.4.2 Graficzna ilustracja procedury ustawiania skoku trzpienia sitownika (patrz rys 6):
8.4.2.1 Rys 6A - widok sitownika ze zdjetg pokrywa sitownika oraz powiekszonym szczegdtem — wycinkiem ptytki
mikroprocesora z przetgcznikami S3; S5; S6; S7 oraz diodami D13; D14; D15.
» Przetgcznik S3 ma skonfigurowany suwak: charakterystyka normalna; sterowanie reczne; sterowanie
analogowe; zakres sygnatu sterujgcego 4mA/(2V) ...20mA/(10V),
» Strzatka — nacisniecie przycisku S6 powoduje ruch trzpienia sitownika w kierunku WYSUWANIE,
> KONTYNUOWAC ruch trzpienia sitownika do wymaganego minimalnego pofozenia.
8.4.2.2 Rys 6B - widok sitownika jw. Nacisniecie przycisku S6 i S5 powoduje zapisanie do pamigeci EPROM
sterownika aktualnego potozenia trzpienia = pozycja WYSUNIETY.
8.4.2.3 Rys 6C - widok sitownika ze zdjetg pokrywg sitownika oraz powiekszonym szczegotem — wycinkiem ptytki
mikroprocesora z przetgcznikami S3; S5; S6; S7 oraz diodami D13; D14; D15.
» Przetgcznik S3 ma skonfigurowany suwak: charakterystyka normalna; sterowanie reczne; sterowanie
analogowe; zakres sygnatu sterujgcego 4mA/(2V) ...20mA/(10V),
» Strzatka — nacisniecie przycisku S7 powoduje ruch trzpienia sitownika w kierunku WSUWANIE,
> KONTYNUOWAC ruch trzpienia sitownika do wymaganego maksymalnego potozenia.
8.4.2.4 Rys 6D - widok sitownika jw. Nacisnigcie przycisku S7 i S5 powoduje zapisanie do pamieci EPROM
sterownika aktualnego potozenia trzpienia = pozycja WSUNIETY
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RYS.6 llustracja procedury zapisywania skoku sitownika do pamieci sterownika mikroprocesorowego.
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8.4.3 Widok ptytki sterownika mikroprocesorowego:
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RYS.7 Widok ptytki sterownika mikroprocesorowego sitownika.

vV V VYV V

S3; S5’ S6; S7 — przetgczniki,
Diody Dzami Dotw sygnalizujg osiggniecie pozycji odpowiednio ZAM lub OTW,
Dioda LED D16 sygnalizuje stan zasilania sterownika mikroprocesorowego,

sterownika mikroprocesorowego,

\4

skoku roboczego 30% Znamionowego > Lmax- Lmin,

8.5 Sitownik bez sterownika mikroprocesorowego Kod3 WYKONANIE 1...7

Dioda LED D15 sygnalizuje naci$niecie S5 w czasie zapisanie pozycji ZAM / OTW do pamieci EEPROM

Dioda LED D15 sygnalizuje Swieceniem migowym sygnalizuje stan alarmowy, ktoéry wynika z ustawienia

Rysunek gabarytowy sitownika jak na rysunku 2, przytgcze do osadzenia sitownika na zaworze jak na rysunku

3, tacznik gwintowany do potaczenia trzpienia sitownika z wrzecionem zaworu jak na rysunku 4
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8.5.1 Wyposazenie:

e Silnik z luzownikiem lub silnik bez luzownika w wykonaniu ze sterownikiem,

¢ Przektadnie zamieniajgca ruch obrotowy silnika na ruch posuwisto zwrotny trzpienia,

o Uktad wytgcznikoéw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik, gdy na trzpieniu sitownika pojawi sie
sita wieksza od nominalnej,

e Uktad mikro wytgcznikéw potozen krancowych WZ i WO. Dla sitownikdéw wyposazonych w przetwornik
potozenia uzytkownik moze regulowac¢ sygnat odwzorowania potozenia w zakresie ruchu trzpienia sitownika
od 20% do 100% skoku znamionowego. Dla sitownikéw wyposazonych w potencjometr (kod zaméwienia 3
poz. 5) sygnat wyjsciowy z potencjometru odnosi sie zawsze do znamionowego skoku trzpienia sitownika,

e Dzwignie wysprzeglenia silnika,

o Korbke napedu recznego stuzgcg do przesuniecia trzpienia sitownika przy braku napiecia zasilajacego

sitownik!,
e Dwa ztgcza wielostykowe umozliwiajgce pewne i bezpieczne podtaczenie do sitownika przewodow
z napieciem zasilania 230V/50Hz oraz przewoddw z sygnatami wejsciowo — wyjsciowymi.

8.5.2 Dziatanie. Silnik i luzownik sg sterowane z zewnetrznego sterownika napieciem 230V/50Hz. We wnetrzu
sitownika jest zamontowana dioda prostownicza dostarczajgca do luzownika napiecie state. Zadziatanie
luzownika z efektem hamujgcym nastepuje w momencie zaniku napiecia, za$ zwolnienie luzownika nastepuje w
momencie podania napiecia na luzownik. Zadaniem luzownika jest natychmiastowe zatrzymanie przekfadni i
zmniejszenie wybiegu trzpienia wyjsciowego sitownika. Naped z silnika jest przenoszony przez wielostopniowg
przektadnie zebatg na trzpien wyjsciowy. Mikro wytgczniki WZ i WO umozliwiajg nastawe ograniczenia ruch
trzpienia sitownika oddzielnie dla kierunku OTWIERANIE | ZAMYKANIE.
W celu wykonania ruchu w kierunku na OTWIERANIE nalezy wykonac¢ nastepujgce potgczenie:
- przewod fazowy (L1) podtgczyé do zaciskéw 4 ztgcza 20 stykowego Amphenol,
- przewdd neutralny (N) podigczy¢ do zaciskow 3 ztgcza 20 stykowego Amphenol,
W celu wykonania ruchu w kierunku na ZAMYKANIE nalezy wykona¢ nastepujgce potgczenie:

- przewdd fazowy (L1) potgczyé¢ do zaciskow 2 ztgcza 20 stykowego Amphenol,

- przewaod neutralny (N) potgczy¢ do zaciskow 3 ztgcza 20 stykowego Amphenol.
Droge sitownika ustawia¢ w zakresie okreslonym danymi technicznymi sitownika. W przypadku wyposazenia
sitownika w przetwornik potozenia, droge sitownika mozna ustawia¢ w zakresie 20% - 100% drogi nominalnej.
Zabezpieczenie przed przecigzeniem trzpienia sitownika zapewniajg mikro wytgczniki WZP i WOP ukfadu
przecigzeniowego umozliwiajgcego regulacje wartosci sity granicznych. Pod wptywem dziatajgce;j sity na trzpien
wyjsciowy nastepuje przesuniecie sitownika wzdtuz osi pionowej. Kierunek i wielko$¢ przesuniecia zalezy od
kierunku i wartosci dziatajgcej sity. Dla sitownika obcigzonego wartoscig znamionowa sity przesuw ten wynosi
od 3 do 5mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia sitownika nieobcigzonego. W/w cecha sitownika zwalnia
projektanta z stosowania na trzpieniu sitownika dodatkowego amortyzatora, gdyz sprezyny uktadu
przecigzeniowego zapewniajg elastyczny ruch trzpienia w chwili dziatania obcigzenia. Sitownik jest

przystosowany do bezposredniego montazu na zaworze regulacyjnym i moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu.
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Sygnat odwzorowania potozenia trzpienia w zaleznosci od wyspecyfikowanego typu sitownika moze by¢
odbierany z potencjometru lub bezstykowego przetwornika odwzorowania potozenia. Potgczenie elektrycznego
sitownika zapewniajg dwa zlgcza wielostykowe. Koto napedu recznego pozwala na wykonanie ruchu trzpienia

po wytgczeniu napiecia zasilajgcego!

9. TRANSPORT | MAGAZYNOWANIE.

Wyréb nalezy przechowywa¢ w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od opardow i wyziewdw
substancji sprzyjajgcych korozji w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci wzglednej od 30 % do
80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po pétrocznym okresie magazynowania nalezy
dokona¢ przegladu, ktéry obejmuje:

O Ogledziny zewnetrzne,

O Sprawdzenie stanu pokry¢ malarskich i galwanicznych,

O Sprawdzenie kompletnosci wyrobu.

Opakowanie transportowe stanowi dla sitownika ESL-13 karton lub paleta drewniana Euro 800x1200. Do
transportu mozna wykorzystywac jedynie kryte srodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie

wstrzgsoéw i uderzen przekraczajgcych 6 + 0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

10. MONTAZ i DEMONTAZ SILOWNIKA.

W czasie przemieszczania trzpienia sitownika korbg napedu recznego wolno przekracza¢ skoku
wyznaczonego znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia(patrz rys. 2)

W czasie prac z sitownikiem przestrzega¢ kolejnosé wykonywania montazu sitownika:
1. W pierwszej kolejnosci wykona¢ montaz mechaniczny,

2. W drugiej kolejnosci wykonaé¢ montaz elektryczny.

Przestrzegac¢ kolejnos¢ wykonywania czynnosci demontazu:

1. Wylgczy¢ zasilanie elektryczne sitownika przez wypiecie wtyczek W1 i W2 sitownika
2. Wykonaé montaz mechaniczny,

> P

Wszelkie czynnosci zwigzane z montazem i demontazem mechanicznym wykonywacé po
wylgczeniu zasilania elektrycznego oraz stwierdzeniu braku wystepowania sity od strony
urzgdzenia napedzanego.

>

10.1 Montaz mechaniczny:
10.1.1 Wyjg¢ sitownik z opakowania,
10.1.2 Na zawdr zamocowac ptyte rys. 3 do taczenia sitownika z zaworem,
10.1.3 Do ptyty potgczonej z zaworem zamontowa¢ sitownik,

10.1.4 Zatozy¢ na sitownik korbe napedu recznego,
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Napedu recznego uzywa¢ w warunkach postoju sitownika w tym celu nalezy na o$ napedu
recznego zatozyc¢ korbe.
» Dla sitownika bez sterownika mikroprocesorowego przed uzyciem napedu recznego
nalezy nacisng¢ dzwignie wysprzeglenia silnika patrz rys. 1,
» Dla sitownika wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy uzycie napedu recznego
nie wymaga wysprzeglenia silnika.

10.1.5 W czasie przemieszczania trzpienia sitownika korbg napedu recznego nie przekracza¢ maksymalnego
zakresu skoku oznaczonego znacznikami Max WSUNIECIE i Max WYSUNIECIE trzpienia (patrz rys. 2)
10.1.6 Korzystajgc z korby napedu recznego ustawic trzpien sitownika w potozeniu 95% skoku (trzpien
WSUNIETY). Potgczyé mechanicznie trzpienia sitownika z wrzecionem zaworu korzystajgc z tgcznika
gwintowego rys.4.
10.1.7 Gtebokoscig wkrecenia tgcznika gwintowego, dopasowac potaczenie sitownika z zaworem tak, aby
skok sitownika zapewniat petne otwarcie i zamkniecie zaworu.
10.1.8 Zabezpieczy¢ potgczenie trzpienia sitownika z zaworem przed rozkreceniem pod wptywem drgan
przez dokrecenie przeciwnakretek.
10.2 Czynnosci zwigzane z demontazem mechanicznym sitownika:
10.2.1 Przed przystgpieniem do demontazu sitownika nalezy upewnic sie czy na sitowniku nie wystepuje sita
napierajgca na trzpien sitownika od strony urzadzenia napedzanego. W przypadku stwierdzenia
wystepowania sity na trzpieniu sitownika odstapi¢ od operacji demontazu,
10.2.2 Czynnosci zwigzane z demontazem wykonywac w kolejnosci odwrotnej do podanych w pkt. 10.1.1
do 10.1.8.
10.3 Montaz elektryczny:
10.3.1 Potgczenie elektryczne sitownika polega na potgczeniu kabli do wtykéw W1 i W2 zgodnie ze
schematem elektrycznym sitownika oraz dokumentacjg projektows,
10.3.2 Przed tgczeniem kabli do wtyczek upewnié sie czy od kabli instalacji doprowadzajacej zasilanie i

syqgnaly sterujace jest odtaczone napiecie!

10.3.3 Kable zasilajgce i sterujgce podtaczy¢ do odpowiednich zaciskow wtyczek W1 i W2, zgodnie ze
schematem elektrycznym dokumentacji projektu miejsca instalacji sitownika,
10.3.4 Do fgczenia kabli w ztgczu typu AMPHENOL korzysta¢ z specjalistycznych narzedzi producenta
ztgczy,
10.3.5 Do fgczenia kabli ze ztgczami typu SSZ korzysta¢ z narzedzia do $ciggania izolacji oraz lutownicy
oraz spoiwa zgodnego z RoHS,
10.3.6 Wykonac¢ sprawdzenie potgczeh pod wzgledem poprawnosci wykonania na zgodno$¢ ze schematem
elektrycznym projektu.
10.3.7 Sprawdzi¢, jako$é wykonanych potgczen zaciskanych lub lutowanych na obecno$¢ / brak zwarc¢ i przerw
w potfgczeniach. Sprawdzenie wykonaé korzystajac z omomierza oraz organoleptycznie.
10.3.8 Montaz zakonczy¢ uszczelnieniem wejscia kabla do wtyczek za pomocg dtawika lub masy

uszczelniajgcej.
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10.4 Demontaz potgczenia elektrycznego sitownika polega na wypieciu ztaczy z gniazd W1 i W2 sitownika.

11. ZASILANIE ELEKTRYCZNE SILOWNIKA.

umieszczonego w ztgczu do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.

ij: Ochrone przeciwporazeniowg zapewnia sie poprzez dotgczenie zacisku ochronnego PE

11.1 Sitownik nalezy zasila¢ z sieci pradu przemiennego o napieciu znamionowym 230V i czestotliwosci

50Hz. Obwody sygnatowe sitownika moga wspétpracowac z regulatorami analogowymi, mikroprocesorowymi
lub sterownikami PLC, ktérych standardy napigcia i pragdéw dla sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych
odpowiadajg danymi technicznym zawartym w niniejszej instrukcji patrz tabela 1,

11.2 Obwod 230V AC zasilana sitownika zabezpiecza¢ bezpiecznikiem silnikowym o wartosci pradu 1A (np.

LEGRAND S300 C-1). Dane do obliczen zabezpieczenia prgdowego tabela 3

Tabela nr 3
T Prad Prad Moc
si%ovgr?ika Silnik Luzownik znamionowy | rozruchowy | cos¢@ | pobierana
In [A] Ir [A] Pp [W]
I Z luzownikiem
SD28 silnik 1-faz. 230V 50Hz
ESL-13 n=28000br/min N=100W lub be_z 0.75 36 0,996 185
luzownika

11.3 Zacisk ochronny PE sitownika, tgczy¢ wg projektu z instalacjg ochronng miejsca instalaciji sitownika,
11.4 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika:
11.4.1 Schemat wewnetrznych potgczen sitownika bez sterownika mikroprocesorowego przedstawiajg rysunki 8
i 10 z wewnetrznymi elementami sitownika i adresacjg potgczen do ztgcza sitownika.
SPOSOB CZYTANIA SCHEMATU:

Numeracja kodu: 1-2-3-6-5-6

Korzystajgc z rozdziatu 2. Sposéb zamawiania i przyktad zamoéwienia tabela 2 podzieli¢ odczytany typ

sitownika na grupy odpowiadajgce kodom od 1...5j.n.

Typ i odmiana sitownika = ESL-13-00-,

KOD1 = 00 — wykonanie normalne,

KOD2 = 01 — wykonanie klimatyczne N2,

KOD3 = 0 — wyposazenie przetwornik potozenia EPO-02 (dwuprzewodowy),

KOD4 = 2 — wytgczniki drogowe podwdine,

KOD5 =» 00 — bez elementéw przytgczanych,

KOD6=> 1 — zigcze typu Amphenol

rzyktadowym typie sitownika ze zbioru urzgdzeh schematdw rysunki 7 i 8 nalezy wybrac:

Rys 8 — KOD 3 wykonania 0; 1; 2; 3; 4; 5; 6; 7 = schemat potgczen silnika
KOD 3 wykonania 0;2;3;4;10;11 =» przetwornik potozenia dwuprzewodowy,
KOD 4 wykonanie 2 =» zestaw przetgcznikéw drogowych WZ1 i WO1

Rys 7 — KOD 6 wykonanie 1 = ztgcze typu Amphenol.

T ©®© & e o o o o

W
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Rys. 8
Wewnetrzne urzgdzenia sitownika z adresami potgczen
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11.4.2 Schemat wewnetrznych potgczen sitownika wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy przedstawiajg
rysunki 10 i 111 z wewnetrznymi elementami sitownika i adresacjg potgczen do zigcza sitownika.

11.4.2.1 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika wyposazonego w ztgcza Amphenol rys. 10

3&4 1%\8 BU

| 3 [oE EE/ or | | s |
| B E E |
i 3 [ ]G |
| 2h 12 1 02 | 885 |
| Sxomd || M4 12 TELE |
| cx (L8] 1 6 F— ii@‘l---
| S2E 9] 2] WO, 5 F—+ 5] ZGmA:
| 17 3 A4t +—16|l Iy |
| ke 4wz g&; 31 1] 1236V
| 8 S § FRF—tr—H |
| 9y | 6] 39 all 1 20—
| 10| J
| i a P — LL
| 2 | 1| 6 = 7 (Ztacze 20 st.)
| 1] 12| 5 |
| 4 3 4
| 5 —4] 33— 4 (Zlacze 20 st.)
| 16— S | 22— 5 (Ztacze 20 st.)

7= 16 [ —— 6 (Zlacze 20 st.)
ztacze 20 styk.: zigeze 7 styk.:

1, 2 - obwod odwzorowania potozenia 4...20 mA

OT - czujnik temp, uzwojen silnika, (wymaga zaS|Ign|Ia 24VDC),
PE - zacisk ochronny, 3,6 Syanal gotowotel o pracy,
4,5, 6, 7 - wejscie 3-stawne 24VDC, » 9 = W W
8,9, 10, 11 - sygnalizacja z WZ 0(4) ...20mA lub 0(2)...10V.
16, 17, 18, 19 - sygnalizacja z WO,
4 - wybor trgjst./analogowe

trojstawne = 1 = 24VDC.

1:2 - zasilanie 230V/50Hz,

RYS.10 Schemat wewnetrznych potgczen elektrycznych sitownika ze ztgczem Amphenol
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11.4.2.2 Schemat potgczen wewnetrznych sitownika wyposazonego w zigcza typu SSz patrz rys. 11

Z]
3 é 4 1[% 2  BU %
WOP T BN/ T
1 2 BK oT 1
—e\.D{e— Q
SRR
WZP ey
102 D
o | 12 1
1 61—+ A
I ;—V*é% 5|=—++—B|
13] 3 o4 —++ ‘N
| < El 4wzl %Li ——El
K 15 ERR " 1
2 8] 6] ggall Tty O]
| < 14 |
| g E N PE_
| 2] 1 16— 7 (Z1acze 15 st.)
I 3] 2] 5|
I 41— 3] 4 .
| = N —4] 33— 4 (Ziacze 13st.)
| & 10— 5] 2|—— 11 (Ztacze 15 st.)
| £ l—-—I6 1 10 (Ztacze 15st.)
L —_ I51PF J1 J5
W1 ztacze 15 styk.. W2 zlgcze 14 styk.:
2,3 - zasilanie 230V/50Hz O:W - obwod odwzorowania potoZenia 4...20 mA
5 - zaclsk ochronny PE (wymaga zasilania 24VDC)
7,10, 11 - we]éciel S-SFawne 24VDC E; N - Sygnat gotowosci do pracy
8;12; 14 - sygnalizacja z WZ A; B - wejscie analogowe 0(4) ...20mA lub 0(2)...10V
13; 15; 9 - sygnalizacja z WO
4 - wybor trojst./analogowe
RYS.11 Schemat wewnetrznych potgczen elektrycznych sitownika ze ztgczem wielostykowym SSz
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12. REGULACJA SILOWNIKA.

Prace zwigzane z uruchomieniem i regulacjg nastaw sitownika wykonywaé w czasie postoju
sitownika tzn. sitownik jest wytgczony z uktadu regulacji automatycznej obiektu!

12.1 Zdja¢ pokrywe sitownika (patrz rysunek 2),
f Zdjecie pokrywy sitownika zmniejsza stopien ochrony obudowy do IP20. Obstuga sitownika

wymaga posiadania uprawnieh do pracy z instalacjg do 1kV oraz zachowania wymagan
bezpieczenstwa elektrycznego.

12.2 Na watek napedu recznego zatozy¢ korbe napedu recznego. Krecgc korbkg doprowadzic trzpien
wyjsciowy sitownika do potozenia 50% skoku roboczego,

12.3 Regulacja silownika bez sterownika mikroprocesorowego.

Dla sitownika bez sterownika mikroprocesorowego w celu uruchomienia napedu recznego
nalezy na 0$ napedu recznego zatozy¢ koto napedu, nastepnie nacisng¢ dzwignie

wysprzeglenia silnika.

12.3.1 Ustawianie ograniczen drogi trzpienia wyj$ciowego sitownika:

12.3.1.1 Poluzowac¢ wkrety zaciskowe mikro wytgcznikéw drogi (WZ i WO) i maksymalnie je rozsunaé,

12.3.1.2 Napedem recznym doprowadzi¢ trzpien wyjsciowy do jednego ze skrajnych potozen WZ lub WO,

Obracanie korbg napedu recznego w prawo skutkuje wysuwaniem sie trzpienia
wyjsciowego w dét.

12.3.1.3 Dla regulowanego potozenia ustawi¢ mikro wytacznik regulowanego potozenia w stan zadziatania
(przetgczenia) i zacisngé wkrety zabezpieczajgce mikro wytgcznik przed przesunieciem w czasie pracy
sitownika,

12.3.2 Analogiczng regulacje wykonac dla mikro wytgcznika drugiego skrajnego potozenia.

12.4 Regqulacja sity powodujgcej zadziatanie uktadu przecigzeniowego: Regulacje wykonywac przez zmiane

potozenia mikro wytgcznikow zespotu przecigzeniowego. Fabrycznie mikro wytgczniki przecigzeniowe
WZP i WOP zostaty wyregulowane na zadziatanie pod wptywem sity nominalnej. Zblizanie mikro
wytgcznikow do talerzyka (zmniejsza odlegto$¢ mikro wytagcznika od talerzyka) powoduje zmniejszenie sity

zadziatania uktadu przecigzeniowego.

Uktad przecigzeniowy fabrycznie ustawiany jest na site nominalng, lecz moze byé
regulowany w zakresie 60% do 100% Pnom. Nie wolno ustawiac przecigzenia powyzej sity

nominalnej gdyz moze to spowodowaé uszkodzenie sitownika lub wrzeciona zaworu.
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12.5 Regulacja przetwornika potozenia. Elektroniczne przetworniki potozenia EPO sg przeznaczone do pomiaru

potozenia elementu wykonawczego sitownika. Elementem pomiarowym przetwornikow EPO-01-xx-x jest
potencjometr o zywotnosci 106 cykli, EPO-02-xx-x i EPO-03-xx-x hallotron o Zzywotnosci praktycznie
nieograniczonej. Przetwornik przetwarza kgt obrotu watka przetwornika na znormalizowany wyjsciowy sygnat
prgdowy 4+20 mA. Katowi obrotu przetwornika proporcjonalnie odpowiada stopien wysuniecia trzpienia
sifownika. Przetworniki EPO sg wykonane na bazie wspoétczesnych technologii gwarantujgcych wysokag
stabilnos¢ i dlugg zywotnos¢ ukfadu przetwarzania, sg zasilane w technice dwuprzewodowej napieciem statym
(rys. 12). W przypadku braku zasilania systemowego zaleca sie stosowaé zasilacz sieciowy typu ZS-30 firmy
APLISENS lub odpowiednik (patrz rys.9 KOD 3). Przetwornik EPO nie posiada wtasnego wigcznika, zatgczenie
zrédta zasilania obwodu pomiarowego powoduje uruchomienie przetwornika. Dostep do elementéw regulaciji

zera i zakresu po odkreceniu pokrywy zamykajgcej dostep do wnetrz przetwornika.

( 7 ” 4-20 mA
Brazowy razowy
- 1 +

E Po-o 1 -0 1 -x Ekran Zasilacz
EPO-02-01 =X Ekrang -l- 12+36 VDC
EP0O-03-01-1 oy

|||— N

2 & P -
2
I I EPO-01-01-x
Wyjscie Kabel Egg’gg'g: ;‘
Kabel
+ Brazowy Brazowy
- Bialy Bialy
@ Ekran - czamy | Ekran - czamy
_-

Rys.12 Schemat potgczenia dla przetwornika EPO — 0X

12.5.1. Regulacja przetwornika potozenia EPO-01. Ponizej przedstawiono czynnosci wymagane przy zmianie
zakresu pomiarowedo i kierunku przetwarzania przetwornika.

12.5.1.1 Ustawienie kierunku pomiarowego (kierunek narastania sygnatu pragdowego). Ustawienie kierunku

obrotéow polega na odpowiednim umieszczeniu zwér [OBROTY] zgodnie z opisem na obudowie
przetwornika. Pozycja [P] obroty prawe, [L] - lewe (rys. 13.).

12.1.4.2.2. Ustawienie zakresu pomiarowego.

» Podtaczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 12 z pomiarem prgdu wyjsciowego,

* Urzadzenie, w ktérym jest zamontowany przetwornik potozenia ustawi¢ w pozycje poczgtkowa,

» Obracajac osig przetwornika, ustawi¢ potozenie, od ktérego ma narasta¢ sygnat prgdowy,

» Potencjometrem oznaczonym =» [ZERO] — wyregulowac prad na wartos¢ réwng 4mA,
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» OS$ przetwornika potgczy¢ mechanicznie z punktem pomiaru konta,
* Przesterowac naped do wartosci koncowej wymaganej przez uzytkownika,

» Za pomocg zwory [ZAKRES] wybra¢ zgrubnie pomiaru odpowiednio do mierzonego kata obrotu (50%, 75%

lub 100% petnego zakresu pomiarowego kata przetwornika = 300Q) — regulacja zgrubna,

» Wyregulowa¢ potencjometrem oznaczonym =» [ZAKRES] regulacja doktadna warto$é koncowg pradu — na
wartosé 20maA,

* Przesterowa¢ naped i sprawdzi¢ ustawiong warto$¢ pradu dla poczatkowego i koncowego potozenia
mechanizmu. Ustawienie to przy dobrej powtarzalnosci dziatania uktadu mechanicznego powinno pozostac

bez zmian.

Obroty prawe P Obroty lewe L
4mA Zakres 4mA

/ pomiarowy \

Zakres

Poza
zakresem

Poza
zakresem

Zero Zakres
0 Ho |

20mA 20mA

Zero Obroty

RYS.13 Kierunek obrotéw EPO — 01 (widok od strony elementdw regulacji zakresu drogi).

12.5.3 Requlacja przetwornika EPO-02

Elementem pomiarowym przetwornika EPO-02-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360°, bez mechanicznego
ograniczenia kata obrotu i zywotnoscig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i kohca zakresu
przetwarzania jest mozliwe w zakresie dostepnego kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%
maksymalnego kata. Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny. W standardowym
wykonaniu jest to zespét dwéch przyciskow oraz 4 diody LED na plycie czotowej przetwornika. Uktad ten pozwala
na regulacje zera i zakresu przetwornika oraz ustawienie kierunku obrotéw lewe lub prawe okreslajgce przy
wybranym kierunku zmiany kagta potozenia osi przetwornika wzrost sygnatu wyjsciowego patrz (rys. 14).
Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:
¢ Ustawienie kierunku obrotéw polega na jednoczesnym nacisnieciu przyciskow (+/-) & ENTER przez czas ok. 2s.
Po tym czasie zaswieci sie odpowiednia dioda LED i wskaze ustawiony kierunek obrotéw [L] — lewe, [P] - prawe,

ponowne nacisniecie przyciskdw spowoduje ustawienie przeciwnego kierunku.
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¢ Ustawienie zakresu pomiarowego:

(¢]

(e]

(o]

Podtgczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 10 z pomiarem pradu wyjsciowego,

Ustawi¢ sitownik w potozenie, od ktérego ma narasta¢ sygnat wyjsciowy z przetwornika 4mA,

Ustawienie wartosci poczgtkowej wymaga nacisnigcia przycisku (+/-) przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZEROQ] i zostanie wstawiony przez przetwornik prad 4mA,

Ustawi¢ sitownik w potozenie kohcowe, dla ktdrego sygnat wyjsciowy z przetwornika ma mie¢ wartos¢
maksymalng 20maA,

Ustawienie wartosci koncowej wymaga nacisniecia przycisku ENTER przez czas ok. 4s — po tym czasie
zaswieci sie dioda [ZAKRES] i zostanie wystawiony przez przetwornik prgd 20mA,

Korzystajgc z napedu recznego sprawdzi¢ ustawiong wartos¢ pradu dla poczatku i kohca drogi trzpienia

sitownika.
Obroty prawe Obroty lewe
P L
4 mA 4 mA
Poza Zakres
Zakresem pomiarowy
Poza
Zakreserr
20 mA
RYS.14 Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 ( widok od strony interfejsu). |

12.5.4 Requlacja przetwornika EPO-03

Elementem pomiarowym przetwornika EPO-03-xx-x jest hallotron o kacie obrotu do 360°, bez mechanicznego

ograniczenia kata obrotu i zywotno$cig praktycznie nieograniczong. Ustawienie poczatku i konca zakresu

przetwarzania jest mozliwe w dowolnym potozeniu kata obrotu z ograniczeniem zakresu 20%....100%

maksymalnego kata.

¢ Ustawienie zakresu i kierunku pomiarowego:

O 0O O o0 0 O

Podtgczy¢ uktad elektryczny wg schematu z rys. 12 z pomiarem pradu wyjsciowego,

Ustawic sitownik w potozenie, od ktérego ma narasta¢ sygnat wyjsciowy z przetwornika 4maA,
Wykorzystujac MENU przetwornika ustawi¢ poczatek drogi sitownika,

Ustawi¢ sitownik na warto$¢ koncowg drogi,

Wykorzystujac MENU przetwornika ustawi¢ koniec drogi sitownika,

Po wykonaniu regulacji sprawdzi¢ wielkos¢ pradu w obwodzie przetwornika odpowiadajgcg potozeniu
sitownika dla poczatku i koca drogi.

e Praca z przetwornikiem EPO-03:

(0]

Wyswietlacz pozwala obserwowac¢ kat obrotu watu przetwornika w wielkosci:
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- Pradu [mA],

- Kat obrotu osi [ ©],

- [%] wysterowania w stosunku do 100% ustawionego zakresu,

Do obstugi i komunikacji z przetwornikiem stuzy interfejs komunikacyjny z wyswietlaczem. W standardowym
wykonaniu jest to zespét dwoch przyciskéw oraz 4-cyfrowy wyswietlacz LCD na ptycie czotowej przetwornika
(rys. 15).

conrrm:n.mnﬂl
ZAP PNEFAL

Wyswietlacz LCD 4 cyfry + symbole jednostek

Przycisk zmiany parametrow (+)

Przycisk akceptacji i przejscia do nastepnej pozycji
MENU — w opisie okreslany jako ,ENTER”

RYS. 15 Wyglad ptyty czotowej przetwornika z opisem funkcji

Korzystanie z MENU przetwornika.

Do odczytu ustawien przetwornika stuzy tryb PRZEGLADANIE:

Tryb przeglgdania — umozliwia odczyt parametrow przetwornika bez zmian jego nastaw. Wejscie w tryb
przegladania wymaga nacisnigcia dowolnego przycisku (+/-) lub ENTER przez czas ok. 1s. WyS$wietlanie
kolejnych parametrow jest mozliwe po nacisnigciu przycisku ENTER. Wyswietlacz pokazuje przemiennie:
mnemotechniczng nazwe parametru i warto$¢ parametru (z czestotliwoscig 1Hz). Przy braku naciskania
przycisku ENTER przetwornik wyjdzie automatycznie z MENU przegladanie po okoto 10s.

Wyswietlane parametry przetwornika:
e Odczyt ustawienie kierunku obrotéw — prawe lub — lewe,
e Odczyt ustawienia poczgtku zakresu przetwornika. |od_ _| ,
e Odczyt ustawienia korica zakresu przetwornika. [__dg],
o Odczyt ustawienia charakterystyki sygnatu wyj$ciowego: - przetwarzanie normalne,

- przetwarzanie inwersyjne,

¢ Oadczyt ustawienia dzielnika ilosci cykli ,

e Odczyt ilodci cykli wykonanych przez przetwornik , wyliczona liczba cykli zliczonych przez
przetwornik wynosi: liczba cykli= nxnl

Koniec trybu przegladania )

Do zmiany ustawionych w przetworniku parametréw stuzy tryb EDYCJI:

Tryb edycji — umozliwia zmiane nastaw przetwornika. Zmiany wykonywane w tym trybie w trakcie ich
ustawiania majg wptyw na sygnat wyjsciowy przetwornika. W zaleznosci od sposobu wyjscia z tego trybu
(zatwierdzenie zmian lub nie) przetwornik przyjmuje nowe nastawy lub wraca do nastaw poprzednich.

Wejscie do trybu edyciji:
o Wejscie w tryb programowania wymaga  jednoczeshego nacisnieci przyciskow
(+/-) & ENTER przez czas ok. 5s,
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¢ Nacisniecie przyciskow (+/-) & ENTER wywotuje na wyswietlaczu komunikat , po czasie ok. 5s
komunikat  |[Edi Elstanie zamieniony komunikatem informujgcym o przejsciu przetwornika w
tryb edycji parametrow,

e Po zwolnieniu przyciskéw (+/-) & ENTER na wyswietlaczu pojawi sie komunikat

o Komunikaty opisujgce ustawiany parametr i warto§¢ parametru sg wyswietlane naprzemiennie z
czestotliwoscig ok. 1Hz,

o Naciskajgc przycisk ENTER wejs¢ w miejsce MENU do zadanego parametru, zmiang wartosci
parametréw nalezy wykona¢ z wykorzystaniem przycisku (+/-), po nacisnieciu (+/-) nastepuje
inkrementacja wartosci parametru,

o Przejscie do ustawiania kolejnego parametru nasteouje po nacis$nieciu przycisku ENTER,

 Ustawienie kierunku obrotéw prawe lub [L___lewe (patrz rys.15a.) determinuje charakterystyke
sygnatu narastajgcg lub opadajgcg przy zmianie potozenia trzpienia sitownika. Zmiana kierunku
obrotéw nie zmienia miejscami potozenia punktéw 4mA, lecz powoduje, ze wartos¢ pragdu narasta w
prawo lub lewo od punktu 4mA,

o Ustawienie poczatku drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywotac komunikat, ustawic
sitownik w pozycje poczatku drogi warto$¢ poczatkowg (jest ona wyswietlana w stopniach)
przemiennie z komunikatem |od__|, potwierdzi¢ ustawienie naciskajac przycisk (+/-) ,
potwierdzeniem przyjecie ustawienia poczatku drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu[HES_| Po
tej operaciji przetwornik wystawi pragd 4 mA,

« Ustawienie konca drogi sitownika: na wyswietlaczu przetwornika wywota¢ komunika__dg] . ustawi¢
sitownik w potozenie konca drogi (jest ona wyswietlana w stopniach) przemiennie z komunikatem

potwierdzi¢ ustawienie naciskajgc przycisk (+/-), potwierdzeniem przyjecia ustawienia konca
drogi sitownia jest wyswietlenie komunikatu . Po tej operacji przetwornik wystawi prad 20 mA,

o Ustawienie rodzaju charakterystyki sygnatu wyjsciowego - mozna wybrac¢ tryb normalny
(poczatek zakresu jest w punkcie 4 mA, koniec w punkcie 20 mA) H 20 lub inwersyjny
(poczatek zakresu w punkcie 20 mA, koniec w punkcie 4 mA) . Zmiana tego parametru zamienia
miejscami potozenie punktdéw 4 i 20 mA na charakterystyce przetwarzania (patrz rys. 15b).

e Wprowadzenie dzielnika rejestru liczby cykli wykonanych przez przetwornik
wartos¢ n dzieli liczbe wykonanych cykli . Wartos¢ dzielnika cykli jest ustawiana za pomoca
przycisku (+/-), ktéry zmienia warto$¢ cyfry (od 0 do 9 w petli), przycisk ENTER zmienia pozycje
ustawianej cyfry. Dzielnik moze by¢ liczbg catkowitg z przedziatu 1+9999. Wpisanie 0 spowoduje
ustawienie wartosci dzielnika réwnej 1. Podzielona liczba cykli jest wpisywana, co ok. 1[h] do pamieci
ERAM,

¢ Ustawienie jednostek , ktére majg by¢ wyswietlane na wyswietlaczu (mA, %, °) ,

Obroty prawe Obroty prawe
P L
4 mA 4 mA

Zakres

Poza .
Zakresem pomiarowy
Poza
Zakresem
20 mA

RYS. 15a Kierunek obrotéw przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)
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Obroty prawe
Sygnat normalny P Sygnat inwersyjny
4 mA 20 mA
Poza Poza
zakresem zakresem
20 mA Zakres 4 mA Zakres
pomiarowy pomiarowy

RYS. 15b Rodzaj sygnatu wyjsciowego przetwornika EPO-02 i EPO-03 ( widok od strony wyswietlacza)

 Koniecznos¢ zapisu nastaw przetwornik ERAM zgtaszana zapytaniem |LUHd|zapisaé ustawienia 2?7
Zapisanie ustawionych parametréw wymaga potwierdzenia przez nacisniecie przycisku (+/-).

e Wykonanie z powodzeniem operacji zapisu potwierdza komunikat 2 Zwolnienie przycisku (+/-)
powoduje automatycznie zapis i wyjscie z MENU. W przypadku nie wybrania opcji zapisu przyciskiem
(+/-) wykonane nastawy zostang utracone, a przetwornik wyjdzie z MENU , ZAPIS DANYCH”
automatycznie po czasie ok. 2min.

12.6 Regulacja sitownika wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy:

12.6.2.1 Na ptytce elektroniki sterownika ustawi¢ suwak nr 2 przetgcznika S3 w pozycje = ON ,Sterowanie
reczne” patrz (rys. 5 B; 5C),
12.6.2.2 Podtaczy¢ do sitownika napiecie — go gniazd W1 i W2 wpig¢ wtyczki W1 i W2 (patrz rys. 2),

elektrycznych sitownika!

iji Zatozenie wtyczek W1 i W2 powoduje dotgczenie napieé niebezpiecznych do podzespotéw

12.6.2.3 Zatgczy¢ zasilanie sitownika 230V/50 Hz, sprawdzi¢ obecno$¢ napiecia = dioda D16 $wieci (patrz rys.7),
12.3.2.4 Za pomocg przyciskéw S6, S7 uruchomic trzpien wyjsciowy sitownika. Sprawdzi¢ czy kierunek ruch
trzpienia sitownika po nacisnieciu przyciskéw S6 i S7 jest zgodny z kierunkami okreslonymi rysunku 5B i 5C,
12.6.2.5 Przystgpi¢ do ustawienia wymaganego skok sitownika (patrz rys.6 A, 6B, 6C. 6D):

12.6.2.5.1 Ustawi¢ suwak nr 2 przetgcznika S3 w pozycje ON =» ,Sterowanie reczne” patrz rys. 6A,

12.6.2.5.2 Rys. 6A - naciskajgc przyciski S6 , v ” lub S7, " ustawi¢ wymagane potozenie trzpienia sitownika dla
kierunku WYSUWANIE. Po ustawieniu trzpienia sitownika w pozycji WYSUNIETY wykonaj pkt.12.3.2.5.3,

Aby unikng¢ przesuniecia trzpienia w chwili zapisu do pamieci mikroprocesora nalezy
zachowag kolejnos¢ naciskania. Zawsze w pierwszej kolejnosci nacisng¢ przycisk S5
nastepnie stosownie do ustawianego ograniczenia przycisk S6 lub S7.
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12.6.2.5.3 Rys. 6B - nacisna¢ i przytrzymac przycisk S5 ,PROG”, nastepnie nacisng¢ przycisk S6 ,~”. =
zostata zapisana aktualna pozycja trzpienia sitownika do pamieci EEPROM sterownika mikroprocesorowego
(ograniczenie ruchu trzpienia dla kierunku WYSUWANIE). Zwolnij kolejno nacisk na przycisk S6 nastepnie na
przycisk S5,

12.6.2.5.4 Rys. 6C - naciskajac przyciski S6 ,,~” lub S7, a " ustali¢ wymagane potozenie trzpienia sitownika dla
kierunku wsuwanie trzpienia. Po ustawieniu trzpienia sitownika w pozycji trzpieh WSUNIETY wykonaj

pkt. 12.6.2.5.5,

12.6.2.5.5 Rys 6D - nacisngc i przytrzyma¢ przycisk S5 ,PROG”, nastepnie nacisng¢ przycisk S7 ,a” =» zostata
zapisana aktualna pozycja trzpienia sitownika do pamieci EEPROM sterownika mikroprocesorowego
(ograniczenie ruchu trzpienia dla kierunku WSUWANIE). Zwolnij kolejno nacisk na przycisk S7 nastepnie

na przycisk S5,

12.6.2.5.6 Procedura ustawiania skoku sitownika zostata ZAKONCZONA. Sprawdzi¢ poprawnosé ustawienia
przez wymuszenie ruchu sitownika sygnatem analogowym lub tréjstawnym. Ewentualne poprawki w ustawieniu
skoku wykona¢ wg punktoéw podanych wyze;.

12.6.3 Pozostate suwaki tj. 1, 3 i 4 przetgcznika S3 ustawié odpowiednio do WYMAGAN DOKUMENTACJI
PROJEKTOWEJ MIEJSCA EKSPLOATACJI SILOWNIKA lub wtasnych wymagan.

TABELA 4 — opis funkcji suwakéw 1...4 przetgcznika S3

OFF Nr suwaka ON
Charakterystyka inwersyjna Charakterystyka normalna
Sterowanie automatyczne Sterowanie reczne
Sterowanie analogowe Sterowanie tréjstawne
Zakres: OmA (0V)...20 mA (10V) Zakres 4mA (2V)...20 mA (10V)

AWIN|F

12.6.4 Dziatanie sitownika w zaleznosci od ustawien przetgcznika S3.

FE__ON
Ch-yka inwersyjna || Ch-yka normalna
Sterowanie auto |M__]| Sterowanie reczne

Sterowanie analogowe (1| Sterowanie trojstawne
0-100% sygnatu [[_]| 20-100% sygnaiu
=3

RYS. 16 Widok przetacznika konfiguracyjnego S3.

12.6.4.1 Suwak nr 1 - pozwala dokona¢ wyboru rodzaju charakterystyki sterowania trzpieniem:
- Pozycja OFF =» charakterystyka inwersyjna tzn. potozenie trzpienia wyjsciowego sitownika (L) jest
odwrotnie proporcjonalna od wartosci wejsciowego sygnatu sterujgcego Swes (rys. 17),
- Pozycja ON =» charakterystyka normalna, pofozenie trzpienia wyjsciowego sitownika (L) jest wprost

proporcjonalna od wartosci wejsciowego sygnatu sterujgcego Swes (rys. 17),

Data aktualizacji lipiec 2018 Strona 34



®
DOKUMENTACJA TECHNICZNO - RUCHOWA -
G—SPLISEN INSTRUKCJA OBSLUGI Strona: 35

ES5-1752

Stron: 44

o
%] | L
L
(OTW) Ch-yka inwersyjna H
:
:
Ch-yka normaina . Sues
] ' 5
(ZAM) | °
oW 10V
O pmid, 20ma,

RYS.17 Charakterystyka sterowania normalna i inwersyjna sitownika.

12.6.4.2 Suwak nr 2 - pozwala ustawi¢ tryb sterowania:

- Pozycja OFF = Automatycznie sygnatem wejsciowym analogowym lub tréjstawnym,

- Pozycja ON =» Sterowanie automatyczne wylgczone. Sitownik reaguje na sterowanie przyciskami S6 i S7.

12.6.4.3 Suwak nr 3 - zmienia sposéb sterowania sitownikiem:

Potozenie suwaka 3 przetgcznika S3 zmienia sposéb sterowania sitownikiem:
Potozenie ON =» sterowanie wylgcznie sygnatem trojstawnym, sitownik nie reaguje na
podawany na wejscie sygnat analogowy (4...20) mA,

Potozenie OFF =» sterowanie analogowym lub tréjstawnym, w uzaleznieniu od poziomu
sygnatu tréjstawnego na zacisk nr 4 zigcza (20 stykowego Amphenol) lub (15 stykowego
SSz):

o 0VDC na zacisku nr 4 ztgcza =»Sterowanie sygnatem analogowym,

o 24 VDC na zacisku nr 4 zigcza = Sterowanie sygnatem trojstawnym.

12.6.4.4 Suwak nr 4 ustala zakres wejsciowego sygnatu analogowego Swes:
- Pozycja OFF =,0-100%” wybrany zakres 0...20 mA/ 0...10V,
- Pozycja ON =,20-100%" wybrany zakres 4...20 mA / 2...10V,

A

Przetgczenie suwaka 4 przetgcznika S3 w pozycje OFF (0...20) mA /(0...10) V powoduje
wytgczenie w sterowniku algorytmu nadzoru obecnosci sygnatu sterujgcego gdyz sygnaty OmA i
0V mieszczg sie w normalnym standardzie tego sterowania!

12.6.4.5 Suwak nr 2 przetgcznika S3 ustawi¢ w pozycje = OFF - ,sterowanie automatyczne” (patrz rys.5 ,D”),

A

Po przetagczeniu suwaka nr 2 przetgcznika S3 prowadzenie wszelkich prac regulacyjnych przy
sitowniku jest niedozwolone! Nalezy na sitownik natozy¢ i przykreci¢ ostone fabryczng, a miejsce
pracy sitownika przywrdci¢ do stanu zgodnego z wymaganiami BHP obowigzujgcymi w miejscu
jego instalacji.
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12.6.5 Regulacja maksymalnej sity przecigzenia sitownika.

Zmiane fabrycznie ustawionego przecigzenia nalezy wykonywac¢ na odpowiednim stanowisku.
Nastawa moze by¢ wykonana niezaleznie dla kierunku WYSUWANIE trzpienia - wytgcznik WZP i
dla kierunku WSUWANIE trzpienia - wytgcznik WOP. Rozsuwanie wytacznikéw powoduje
zadziatanie przecigzenia dla wyzszych sita na trzpieniu wyjsciowym.

Uktad przecigzeniowy fabrycznie jest ustawiony na site nominalng, lecz moze by¢ regulowany w
zakresie od 60% do 100% Pnom.. Nie wolno ustawia¢ przecigzenia powyzej sity nominalnej
ustawionej przez producenta takie ustawienie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika.

13. UZYTKOWNIE WYROBU.

Sitownik jest napedzany czterobiegunowym silnikiem asynchronicznym z kondensatorem o pojemnosci 4 uF,

zasilany napieciem przemiennym 230V, 50Hz. Silnik przez wielostopniowa, zebatg przektadnie redukcyjng

napedza trzpien wyjsciowy sitownika poruszajgcy sie ruchem posuwisto-zwrotnym.

Sitownik jest wyposazony w:

a

a

Ukfad wytgcznikéw przecigzeniowych WZP i WOP wytgczajgcych silnik, gdy na trzpieniu sitownika pojawi

sie sita wieksza od nominalnej. W przypadku przecigzenia mechanicznego trzpienia sitownika wytgczniki

WZP i WOP wytgczajg silnik. Dla wykonania ze sterownikiem mikroprocesorowym wytgczenie nastepuje

niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego,

Uktad wytgcznikow potozen krancowych WZ i WO. Dla wykonania bez sterownika mikroprocesorowego

wytgcznie styki zwierne, dla wykonania ze sterownikiem mikroprocesorowym styki przekaznika zwierne i

rozwierane. Moment zadziatania wytgcznikow regulowany w zakresie okreslonym w danych technicznych

tabela nr 1,

Silnik z przektadnig i ukladem napedu recznego do zmiany potozenia trzpienia sitownika w przypadku braku

napiecia zasilajgcego,

Dla wykonania wyposazonego w sterownik mikroprocesorowy:

= Sterownik mikroprocesorowy analizuje: wejsciowe sygnaly sterujgce analogowy i tréjstawny oraz
sygnaty wewnetrzne od nadajnika potozenia, lokalnych przyciskéw sterujgcych i suwakow przetgcznika
konfiguracyjnego. Odpowiednio do stanu sygnatéw zewnetrznych i wewnetrznych sterownik uruchamia
za pomocg tgcznikéw triakowych silnik. Po osiggnieciu przez trzpieh sitownika zadanego potozenia
nastepuje zatrzymanie silnika przez hamowanie tzw. hamowanie przeciwprgdem,

= Ukfad odwzorowania potozenia trzpienia sitownika o sygnale wyjsciowym analogowym 4...20 mA jest
oddzielony galwanicznie od pozostatej elektroniki sterownika mikroprocesorowego,

» Przekaznik alarmu, aktywny w przypadku wykrycia niepoprawnych parametrow sygnatow
wewnetrznych sterownika lub zaniku sygnatu sterujgcego (4...20) mA / (2...10) V,

Korbke napedu recznego stuzacg do przesuniecia trzpienia sitownika w przypadku braku napiecia

zasilajgcego sitownik,

Dwa zlgcza wielostykowe W1 i W2 umozliwiajgce pewne i bezpieczne wielokrotnie podtgczenie do

sitownika napiecia zasilania 230V/50Hz oraz sygnatéw wejsciowych i wyjsciowych.
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Zabezpieczenie sitownika przed skutkami nadmiernego obciazenia trzpienia sitownika jest realizowane przez
wytgczniki przecigzeniowe WOP i WZP wraz z uktadem regulacji nastawy wartosci granicznych sity. Po
przekroczeniu na trzpieniu sitownika dopuszczalnej sity granicznej ustawionej w procesie produkcji sitownika
nastepuje niezaleznie od sterownika mikroprocesorowego wytgczenie silnika w kierunku dziatania przecigzenia.
Zanik przecigzenia na trzpieniu powoduje powrét sitownika do normalnej pracy.

Uwaga! Uktad zabezpieczenia sitownika przed przecigzeniem pod wptywem dziatajgcej na trzpien sitownika sity
ugina sie wzdtuz osi pionowej w kierunku dziatajgcej sity. Dla nominalnego obcigzenia trzpienia ugiecie wynosi
ok. (3...5) mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia trzpienia sitownika nieobcigzonego. Takie rozwigzanie
konstrukcyjne zapewnia elastyczny ruch trzpienia i zwalnia Uzytkownika z koniecznosci stosowania

amortyzatoréw.

Dziatanie sitownika bez wyposazenia w sterownik mikroprocesorowy:

Silnik i luzownik sg sterowane z zewnetrznego sterownika napieciem 230V/50Hz. We wnetrzu sitownika jest
zamontowana dioda prostownicza dostarczajgca do luzownika napiecie state. Zadziatanie luzownika z efektem
hamujgcym nastepuje w momencie zaniku napiecia, za$ zwolnienie luzownika nastepuje w momencie podania
napiecia na luzownik. Zadaniem luzownika jest natychmiastowe zatrzymanie przekfadni i zmniejszenie wybiegu
trzpienia wyjsciowego sitownika. Naped z silnika jest przenoszony przez wielostopniowag przektadnie zebatg na
trzpien. Mikro wytgczniki WZ i WO umozliwiajg niezalezng nastawe ograniczenia ruch trzpienia sitownika w
kierunku OTWIERANIE i ZAMYKANIE. Droge sitownika mozna ustawi¢ w zakresie okreslonym danymi
technicznymi sitownika, w przypadku wyposazenia sitownika w przetwornik potozenia, droge sitownika mozna
ustawia¢ w zakresie 20% - 100% drogi nominalnej. Zabezpieczenie przed przecigzeniem trzpienia sitownika
zapewniajg mikro wytgczniki WZP i WOP. Dla sitownika obcigzonego wartoscig znamionowa sity przesuw ten
wynosi od 3 do 5mm w obu kierunkach w stosunku do potozenia sitownika nieobcigzonego. W/w cecha sitownika
zwalnia projektanta z stosowania na trzpieniu sitownika dodatkowego amortyzatora, gdyz sprezyny uktadu
przecigzeniowego zapewniajg elastyczny ruch trzpienia w chwili dziatania obcigzenia. Sitownik jest
przystosowany do bezposredniego montazu na zaworze regulacyjnym i moze pracowaé w dowolnym potozeniu.
Sygnat odwzorowania potozenia trzpienia w zaleznosci od wyspecyfikowanego typu sitownika moze by¢
odbierany z potencjometru lub bezstykowego przetwornika odwzorowania potozenia. Potgczenie elektrycznego
sitownika zapewniajg dwa ztgcza wielostykowe. Koto napedu recznego pozwala na wykonanie ruchu trzpienia

po wytgczeniu napiecia zasilajgcego!

Dziatanie sitownika wyposazoneqo w sterownik mikroprocesorowy:

Schemat blokowy przedstawiajgcy najwazniejsze elementy sitownika wyposazonego w sterownik

mikroprocesorowy pogladowo przedstawia rys.18.
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RYS.18 Schemat blokowy sitownika ESL-13.
Przyciski S7, S5 i S6 (w kolejnosci od gornej krawedzi ptytki sterownika) sg aktywne dla
ustawienia przetgcznika konfiguracyjnego S3 (rys.9) suwak nr 2 w pozycja "STEROWANIE
RECZNE" = ON. Prawidtowe wykorzystanie przyciskéw w procesie ustawiania skoku
sitownika (pkt.8.5 i 8.6) ma istotny wptyw na efektywng eksploatacje sitownika.

Zasadniczg ochrone sterownika przed wptywem warunkéw zewnetrznych stanowi pokrywa sitownika rys. 2
wykonana z tworzywa. Po zdjeciu pokrywy sitownika patrz rys. 2 mozliwy jest dostep do elementéw nastawczych
sterownika mikroprocesorowego tzn. trzech przyciskéw S5, S6, S7; przetgcznika konfiguracyjnego S3 diod
sygnalizacyjnych LED oraz uktadu nastawy maksymalnej sity przecigzenia

UWAGA: Po przeprowadzeniu procedury ustawiania wymaganego skoku (od ZAM do OTW) patrz pkt.12.6,
sygnat wyjsciowy o zakresie 4...20 mA odwzorowuje w sposéb ciggty potozenie trzpienia wyjsciowego sitownika.
W przypadku ustawienia suwaka 1 przefgcznika S3 w pozycji ON =» charakterystyka normalna wartosci
minimalnej skoku Lmin odpowiada dolna granica zakresu tj. 4mA, a wartosci maksymalnej skoku Lmax
odpowiada gérna granica zakresu tj. 20mA. Zadziatanie przekaznika WZ nastepuje, jezeli trzpien wyjsciowy
siftownika zajmuje pozycje Lmin (+1%), analogicznie zadziatanie przekaznika WO nastepuje, jezeli trzpien

wyjsciowy sitownika zajmuje pozycje Lmax (+1%) (tabela 5).

TABELAS
Zaciski ztgcza W1 Pozycja trzpienia
Typu Amphenol Lmin (+1%) Lmin... Lmax
8-9 (styki NC WZ) Rozwarte
10-11(styki NO WZ) Zwarte
16-19(styki NC WO) Zwarte
17-18(styki NO WO) Rozwarte Rozwarte Zwarte

Sitownik wyposazony w sterownik mikroprocesorowy sterowany sygnatem analogowym.

Sterowanie sitownika sygnatem analogowym polega na pozycjonowaniu trzpienia wyjsciowego sitownika za

pomocg prgdowego sygnatu sterujgcego o zakresie 0(4)...20 mA Ilub sygnalu napieciowego o zakresie
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0(2)...10V. Zaciskami wejsciowymi dla sygnatu analogowego ztgcza W2 (7-stykowego Amphenol rys.19) sg
zacisk: nr 4 (+) i zacisk nr 5 (-); odpowiednio dla ztgcza SSz 14-stykowego (+) ="A”; (-) =& ,B".

E Przy wybraniu zakresu sygnatu sterujgcego: 4...20 mA lub 2...10V sterownik

mikroprocesorowy zapewnia realizacje funkcji zabezpieczenia sitownika dla zaniku sygnatu
sterujgcego. Zabezpieczenie polega na zatrzymaniu trzpienia sitownika w ostatnim
potozeniu w chwili zaniku sygnatu analogowego. Dodatkowo sterownik zgtasza za pomocag
przekaznika alarmowego BRAK GOTOWOSCI SILOWNIKA DO PRACY.

Ustawienie suwakéw 1...4 Przetgcznika konfiguracyjnego S3 powinno odpowiada¢ wymaganiom Uzytkownika.

Przyktadowe ustawienia z opisem pokazano w tabeli 6.

TABELA 6
Konfiguracja | Widok przetacznika S3 Parametry konfiguracji

Charakterystyka: NORMALNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres OV(OmA)...10V(20mA)

Charakterystyka: INWERSYJNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres OV(0OmA)...10V(20mA)

Charakterystyka: NORMALNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres 2V(4mA)...10V(20mA)

Charakterystyka: INWERSYJNA
Sterowanie AUTOMATYCZNE
Sterowanie ANALOGOWE
Zakres 2V(4mA)...10V(20mA)

[N
PN =

BN =

W N—

W T P

I
BWN—
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Sitownik ESL-13

ALARM WZ WO

I |
W2 £l Wi [h ] [ o]
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I R, =
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@ T‘-T‘". |
L, =0(4)...20mA lub U, =0{2)..10V szﬁ PE
L =4... 20mA (U.=12..38)V, R, =(0...500)Q o

W1, W2 - zlacza sitownika

WZ -przekaznik polozenia krancowego "ZAMKNIECIE®
WO -przekainik potozenia krancowego "OTWARCIE"
ALARM -przekainik stanu alarmowego

RYS.19 Schemat zewnetrznych potgczen sitownika ESL-13 sterowanego sygnatem analogowym
(przyktad sitownika wyposazonego w zigcze typu Amphenol).

Wykres L=f(t) rys.20 jest ilustracjg pracy sitownika sterowanego sygnatem wejsciowym 4...20mA o skoku
znamionowym 40mm i czasie przejscia ok. 1min (V=40mm/min), z reakcjg bezpieczenstwa - stop polegajgcg na

zatrzymaniu sitownika w aktualnym potozeniu po zaniku sygnatu sterujgcego (t = 6...7min.).

3

0 3 4 3 8 9 [min]

; T ALARM
ol ; —s
0 1 2 3 4 5 6 7 B 9 [min]

RYS. 20 Wykres pracy sitownika sterowanego sygnatem analogowym prgdowym z reakcjg bezpieczenstwa
STOP po zaniku (t = 6...7min.) sygnatu analogowego.

Sitownik wyposazony w sterownik mikroprocesorowy sterowany sygnatem tréjstawnym.

Sterowanie sitownika sygnatem trojstawnym polega na pozycjonowaniu trzpienia wyjsciowego sitownika za

pomocg binarnego sygnatu sterujgcego napieciowego o warto$ci znamionowej OV lub +24V, w kierunku
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+ZAMYKANIE” (polaryzacja zacisku 6 ztacza 20-styk.) lub w kierunku ,OTWIERANIE” (polaryzacja zacisku 5
ztgcza 20-styk.) - Patrz rys. 22. Sitownik wykonuje ruch trzpieniem przez czas trwania sygnatu sterujgcego o
wartosci +24V. Wejsciami dla sygnatu trojstawnego sg zaciski ztgcza 20-stykowego:

Q Nr4, wybdr rodzaju sygnatu sterujgcego: +24V =» tréjstawne; OV - analogowe,

Q Nr 5, +24V sterowanie trojstawne =»,0TWIERANIE”; OV STOP,

Q Nr 6, +24V sterowanie trojstawne =2 ,ZAMYKANIE”; OV STOP.

Dla trybu sterowania trojstawnego ruch trzpienia sitownika moze by¢ przerwany pomimo dziatania sygnatu
sterujgcego w przypadkach:

Q Trzpieh znajduje sie w jednej ze skrajnych pozycji ZAMKNIETY / OTWARTY,

Q Wystgpito przecigzenie mechaniczne na trzpieniu wyjsciowym sitownika.

Ustawienia suwakow 2 i 3 przetgcznika konfiguracyjnego S3 jak na rysunku 21:

1 | E_—_—_J] ON 1 | C_—_—_1] ON
2| | 2|
<) jw— 5] B0
4 | C— N | —
Sterowanie wylacznie sygnatem tréjstawnym bez Sterowanie sygnatem tréjstawnym wymaga
koniecznosci dodatkowej polaryzaciji wejscia dodatkowej polaryzacji wejscia binarnego — zacisk
binarnego — zacisk nr 4 (ztacza 20 stykowego nr 4 (ztgcza 20 stykowego Amphenol) lub zacisku nr
Amphenol) lub zacisku nr 15 stykowego SSz) 0VDC. 15 stykowego SSz) +24VDC.
RYS.21 Widok przetgcznika konfiguracyjnego S3 przy sterowaniu sygnatem tréjstawnym.

Sitownik ESL-13

ALARM WZ WO
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-1
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W1, W2 - zacza sitownika typu Amphenol.

WZ - przekaznik sygnalizacyjny dla kierunku ZAMKNIJ,
WO - przekaznik sygnalizacyjny dla kierunku OTWORZ,
ALARM - przekaznik stanu sitownika.

RYS.22 Schemat zewnetrznych potgczen sitownika ESL-10 sterowanego sygnatem troj stawnym z
polaryzacjg zacisku 4 zlgcza 20 stykowego (przykiad sitownika wyposazonego w zlgcze typu Amphenol).
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llustracja pracy sitownika o parametrach znamionowych: skok 40mm, czasie przejscia 1min (V=40mm/min)
sterowanego sygnatem tréjstawnym 24VDC, gdzie polaryzacje zaciskéw 6 i 7 oznaczono, jako ZAM, a

polaryzacje zaciskéw 5 i 7 oznaczono, jako OTW. Wykres przebiegu zmiany skoku w czasie (rys.23).

7 8 S‘)[mm]

RYS.23 Wykres pracy sitownika przy sterowaniu sygnatem tréjstawnym.

14. OPTYMALNE PARAMETRY PRACY.

Sitownik jest przeznaczony do pracy:

a W pomieszczeniach przemystowych lub otwartych pomieszczeniach fabrycznych pod zadaszeniem,

O Sitownik musi by¢ zabezpieczony przed dziataniem promieniowania stonecznego, deszczu, $niegu itp. oraz
atmosfery silnie korodujgcej jak wyziewy z kwasow, tugéw itp.

O W temperaturze otoczenia -25 °C do +55 °C dla strefy klimatycznej N2,

15. CZYNNOSCI KONSERWACYJNE.

Wtasciwa konserwacja i przestrzeganie wymagan jest warunkiem racjonalnego eksploatowania sitownika.

A Prace konserwacyjne wykonywaé¢ w warunkach postoju sitownika!

Zaleca sie dokonywanie przegladu raz na rok eksploatacyjny.

Przeglad obejmuje:

O Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez dotgczenie zacisku
ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowej.
Sprawdzenie zamocowania pokrywy sitownika,
Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,

Sprawdzenie szczelnosci,
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O Sprawdzenie stanu potgczen mechanicznych sitownika (stwierdzenie czy nie wystgpity skrzywienia
i poluzowania),

0O Smarowanie przekfadni zebatej, po zdjeciu pokrywy, smarem LMP ~15cm3,

O Smarowanie tozyska tocznego smarem L.T.

Jezeli podczas przegladu lub ewentualnego demontazu zauwazono usterke, nalezy skontaktowaé sie

z producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw wykonanych przez osoby trzecie

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i poprawng prace wyrobu.

16. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Do sitownika ESL-13 - powinny by¢ dotgczone:
QO Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,
O Korbka napedu recznego,

o Swiadectwo odbioru z kartg gwarancyjna.

17. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna obowigzujgca w APLISENS S.A. Oddziat CONTROLMATICA,
ktéra jest dotgczona do kazdego sitownika.

UWAGA: Zastrzega sie wprowadzenie zmian konstrukcyjnych niepogarszajgcych, jakosci wyrobu.
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