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1. WSTEP.

1.1 WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA.

1.1.1 Zakres zastosowania.

Elektroniczny sterownik sitownikéw trdjfazowych ESA-01-00 jest przeznaczony do sterowania
sitownikéw elektrycznych wyposazonych w silnik zasilany napieciem tréjfazowym 3x400V AC i
sterowanych standardowym sygnatem sterujgcym (4...20) mA. Konstrukcja sterownika przewiduje
jego zamontowanie we wnetrzu skrzynki elektrycznej sitownika. Zespot sterownika z sitownikiem
moze byé stosowany w procesach technologicznych o charakterze ciggtym, w uktadach regulaciji i
sterowania automatyki przemystowej. Inne zastosowanie sterownika wymaga konsultacji z
producentem. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne szkody wynikajace z
wykorzystania sterownika w sposob niezgodny z w/w przeznaczeniem. Ryzyko niezgodnego
zastosowania ponosi wylacznie uzytkownik. Elementem prawidtowego wykorzystania
sterownika jest stosowanie sie do zalecen niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowe;j.

1.1.2. Okreslenia wykorzystywane w opisie

e [A/S] — A= pozycjonowanie automatyczne / S= STOP,
¢ CH — CHARAKTERYSTYKA NORMALNA / INWERSYJNA wybor ustawienia w MENU
sterownika zmieniajgcy sterowanie elementem wykonawczym sitownika w funkcji pradu
ISTER ’
o Sterowanie sygnatem analogowym:
= Charakterystyka normalna [NR] przyrostowi pradu Ister odpowiada ruch
sitownika od WZ do WO,
= Charakterystyka inwersyjna [IN] przyrostowi pradu Ister odpowiada ruch
sitownika od WO do WZ,
o Sterowanie sygnatem tréjstawnym:
= Charakterystyka normalna [NR]:

» Sterowanie ZAM wywotuje ruch sitownika od na ZAM — tzn. wartos¢
cyfrowa na wyswietlaczu maleje, prgd wyjsciowy lour maleje na
koncu drogi zatgcza sie krancéwka WZ,

» Sterowanie OTW wywotuje ruch sitownika od na OTW — tzn. wartosé
cyfrowa na wyswietlaczu rosnie, prad wyjsciowy lout ro$nie na korhcu
drogi zatgcza sie krancéwka WO,

= Charakterystyka inwersyjna [IN] :

» Sterowanie ZAM wywotuje ruch sitownika od na ZAM — tzn. wartos¢
cyfrowa na wyswietlaczu wzrasta, prgd wyjsciowy lour rosnie na
koncu drogi zatgcza sie krancéwka WZ,

» Sterowanie OTW wywotuje ruch sitownika od na OTW — tzn. wartosé
cyfrowa na wyswietlaczu maleje, prad wyjsciowy lour maleje na
koncu drogi zatgcza sie krancéwka WO,

e CZULOSC - jest to najmniejsza warto$é sygnatu sterujgcego podana w [%] tego sygnatu,
ktéra powoduje reakcje sterownika w jednym kierunku zmiany wartosci tego sygnatu,

e Dozor techniczny - osoba lub grupa oséb odpowiedzialna za uzywanie i konserwacje
urzadzenia oraz zapewniajgca odpowiednie przeszkolenie OPERATOROM (PN-EN 61010-
1, lipiec 2004),

e A-uchyb = Ister = Szwr,

e EDYCJA -tryb MENU pozwalajgcy na zmiane parametrow sterownika,

e FZ - ustawiany w MENU sterownika wspétczynnik ograniczenia sity/momentu dla kierunku
ZAMKNLJ. Zakres nastaw wspoétczynnika w granicach (60...99)%
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FO - ustawiany w MENU sterownika wspotczynnik ograniczenia sity/momentu dla kierunku
OTWORZ. Zakres nastaw wspétczynnika w granicach (60...99)%

Ister — sygnat sterujgcy (4...20) mA, pozycjoner proporcjonalnie do tego parametry ustala
potozenie elementu wyj$ciowego sitownika,

Ister — NIEWIARYGODNY =» { ok.( 3,8mA > Ister < 0k. 21mA)}

Naped sterujacy — sitownik pracujagcy w trybie ZAM / OTW,

Naped regulacyjny — sitownik pracujgcy w uktadzie automatycznej regulaciji,

OTW - kierunek pracy sitownika na OTWORZ,

Operator — osoba, ktéra uzywa urzadzenia zgodnie z jego przeznaczeniem (PN-EN 61010-
1, lipiec 2004),

Panel operacyjny — ptyta czotowa sterownika wyposazona w zespét wyswietlacza oraz
przyciski,

PO - przekaznik posredni w kierunku OTW,

PZ - przekaznik posredni w kierunku ZAM,

PRACA = A - w MENU sterownika zatgczone automatyczne pozycjonowanie,

STOP = R - w MENU sterownika wytgczone automatyczne pozycjonowanie,
PRZEGLADANIE - tryb MENU pozwalajgcy na przeglgdanie parametrow sterownika,
Szwr — wewnetrzny sygnat zwrotny odwzorowujgcy potozenie elementu wykonawczego
sitownika,

Sita/moment nominalny sitownika — warto$¢ wybita na tabliczce znamionowej ustawiana
na stanowisku odbiorczym sitownika z dokfadnoscig do +30%,

Skok znamionowy — warto$¢ zapisana na tabliczce znamionowej sitownika moze by¢
wyrazona w [mm]; [stopniach] lub [liczbg obrotow],

Skok ustawiony — warto$¢ ustawiona przez uzytkownika odpowiada drodze elementu
wykonawczego migedzy punktami WZ i WO, jest wyrazana w [%] skoku znamionowego,

SL - sterowanie lokalne,

SSL - Stacyjka Sterowania Lokalnego,

ST - sterowanie tréjstawne,

STREFA NIECZULOSCI — wyrazana w [%] sygnalu sterujgcego i jest réznicg miedzy
wartoscig sygnatu sterujgcego sitownika wywotujgcego reakcje sterownika w jedna strone i
wartoscig sygnatu sterujgcego powodujgca reakcje sterownika w kierunku przeciwnym,
Ustawiona droga sitownika — droga elementu wykonawczego sitownika miedzy punktami
WZ = 0%, WO = 100%,

WO- krahcowe ustawialne potozenie elementu wykonawczego sitownika w kierunku na
OTWORZ,

WZ - krancowe ustawialne potozenie elementu wykonawczego sitownika w kierunku na
ZAMKNIJ,

ZAM — kierunek pracy sitownika na ZAMKNIJ,

Znamionowa droga sitownika — droga elementu wykonawczego sitownika okreslona na
tabliczce znamionowej sitownika,

1.1.3. Dozwolony zakres czynnosci:

Dla operatora — eksploatacja sterownika, zatgczanie / wylgczanie zgodnie z projektem
aplikacji sterownika,
Dozor techniczny — czynnosci jak dla Operatora, montaz mechaniczny i elektryczny oraz

czynnosci zwigzane z ustawieniami sterownika
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Uwaga praktyczna dla uzytkownika wykorzystujacego sitownik wahliwy z korbg
sterowanego przez ESA-01.

1.1.4.UWAGA zastosowanie ESA-01 z sitownikiem wahliwym z korba.

. W przypadku, gdy fabrycznie ustawiony zakres pracy korby sitownika nie pokrywa sie
z wymaganym zakresem drogi nalezy wykona¢ mechaniczne przestawienie korby na
wale wyjsciowym sitownika wg pkt. 4.2.2. ,Ustawianie punktéw krahcowych”

. Odpowiednio do zmiany ustawienia korby nalezy zmieni¢ potozenie zderzakéw
mechanicznych sitownika.

1.1.5 Podiaczenie zasilania elektrycznego.

Podczas pracy sterownik jest zasilany napieciem 3x400 V /50Hz i jego obwody znajdujg sie pod
napieciem niebezpiecznym dla zdrowia i zycia. Wszelkie prace montazowe i uruchomienie winny
by¢ wykonywane jedynie przez wykwalifikowanych elektrykéw lub przeszkolony personel pod ich
nadzorem, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i zaleceniami z dziedziny elektrotechniki.

1.1.6 Wskazoéwki i ostrzezenia.

W przypadku nieprzestrzegania zalecen i wskazéwek ostrzegawczych moze doj$¢ do ciezkich
uszkodzen ciata i / lub powaznych szkéd materialnych. Operator musi by¢ odpowiednio
przeszkolony przez dozor techniczny i zapoznany z wszystkimi zaleceniami bezpieczenstwa i
ostrzezeniami. Do niezawodnej i bezpiecznej pracy sterownika konieczne jest zapewnienie
prawidiowego transportu, przechowywania, montazu, uruchomienia, a takze zalecen instrukcji
konserwacji. W niniejszej dokumentacji techniczno-ruchowej wazne uwagi w zakresie
bezpieczenstwa zostaty oznaczone ponizszymi piktogramami:

dziatania urzadzenia. W przypadku niestosowania sie do takiego zalecenia mogg powstacé
szkody materialne.

Znak ten oznacza: Ostrzezenie.

,Ostrzezenie ” wskazuje na czynnosc lub proces, ktéry w przypadku nieprawidtowego
wykonania moze grozi¢ niebezpieczenstwem dla personelu lub znacznymi szkodami
materialnymi.

Znak ten oznacza: Wskazowka.
~Wskazéwka” wskazuje na czynno$¢ lub proces majacy istotne znaczenie dla prawidtowego

1.2PRZEDMIOT DTR.

Przedmiotem niniejszej DTR jest obstuga, eksploatacja i konserwacja elektronicznego sterownika
ESA-01-00 potgczonego z sitownikiem elektrycznym.

1.3PRZEZNACZENIE, OZNACZENIE WG SWW ORAZ WG PKWiU.

Elektroniczny sterownik sitownikéw trojfazowych ESA-01-00 jest przeznaczony do sterowania
elektrycznych napedodw sterujgcych i regulacyjnych produkowanymi przez APLISENS S.A. Oddziat
CONTROLMATICA. Wyr6b zostat wykonany catkowicie w oparciu o podzespoty elektroniczne
(funkcje zatgczania i wytgczania silnika sg realizowane przez elementy bezstykowe). Konstrukcja
zapewnia duzg trwatos¢ i pewnosc¢ dziatania.

Oznaczenie wg Polskiej Klasyfikacji Wyrobdéw i Ustug (PKWiU): 26.51.85.0.
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1.4BUDOWA | DZIALANIE.
1.4.1. Budowa

Elektroniczny sterownik sitownikéw trojfazowych ESA-01-00 jest przewidziany do zabudowy w
sitownikach tréjfazowych produkcji CONTROLMATIKA ZAP — PNEFAL.

Rys. 1

Sterownik posiada stopien ochrony IP00, po zamontowaniu do skrzynki elektrycznej sitownika przy
zdjetej pokrywie skrzynki jest zapewniony stopien ochroni IP20, zamkniecie pokrywy skrzynki
elektrycznej sitownika zapewnia stopien ochrony IP67.

dostep do panelu
programowania,

:{ ‘:—. ]
Dostep do panelu operacyjnego sterownikal

) Sitownik z otwartg pokrywa zapewnia
po zdjeciu pokrywy stopien ochrony obudowy IP20

Rys. 2 Rys. 3
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Przetacznik z kluczykiem
sterowanie:
ZADLNE / LOKALNR

Funkcje przetacznika
ZAMKNIJ / OTWORZ

Rodzaj sterowania

ZDALNE [LOKALNE

Sterowanie
silownikiem w
kierunku ZAM

ORZ | ZAMKNIJ

Sitownik z Zamknieta Odczyt wartosci Sterowanie
pokrywa IP67 B |t | o
Stacyjka sitownika — funkcje przetacznikow
Rys. 4 Rys. 5

Zdjecie pokrywy skrzynki elektrycznej zapewnia dostep do panelu operacyjnego sterownika, ktéry
posiada wyswietlacz LED oraz wygodny w obstudze zespét z pieciu przyciskow.

Widok panelu operacyjnego sterownika ESA-01-00
Rys. 6

Panel operacyjny umozliwia wykonywanie zmiany nastaw sterownika (obstuga panelu jest opisana
w pkt. 4.3). Wyswietlacz LED w czasie programowania prezentuje komunikaty zwigzane z obstugg
MENU, a w czasie eksploatacji informuje obstuge o aktualnym stanie urzgdzenia. Obudowa
sitownika zapewnia bezpieczng prace obstugi w czasie korzystania z urzgdzenia. Dostep do ztgczy
kablowych wymaga wylgczenia zasilania i odkrecenia wkretéw mocujgcych ostone sterownika.

przy sterowniku ze zdjetg obudowg sterownika wymagajg wczesniejszego wytgczenia zasilania

j Uwaga!!! Sterownik nie posiada wytgcznika sieciowego. Wszystkie czynno$ci wykonywane
sitownika.

Sterownik jest urzgdzenie mikroprocesorowym, wszystkie zmiany ustawienia sterownika wykonane
przez dozér techniczny z wykorzystaniem panelu sterujgcego mogg by¢ zapisane do nieulotnej
pamieci EPROM.

Parametry sterownika:

Zasilanie:
e Sterownik jest przystosowany do zasilania napieciem miedzyfazowym 400VAC.
o Wejscie zasilania awaryjnego elektroniki napieciem 24VDC,
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UWAGA!!! Zasilanie awaryjne 24VDC nie zabezpiecza sitownik w energie konieczng do
uruchomienia silnika natomiast zapewnia normalng prace elektroniki sterownika po zaniku
napiecia miedzyfazowego 400VAC.

o Wyjscie zasilacza 24VDC/100mA do wykorzystania na potrzeby uzytkownika, obwdd zasilacza
jest separowane od wewnetrznych obwodoéw sterownika. UWAGAL!!! Napiecie to zanika przy
braku zasilania miedzyfazowego zasilajgcego sterownik 3x400VAC.

Wazniejsze funkcje sterownika:

e Kontrola temperatury silnika,

o Nadzoér obecnosci wszystkich faz zasilania 3x400VAC,

o Potprzewodnikowy modut mocy sterujgcy silnikiem trojfazowym przystosowany do wspétpracy z
zewnetrznym bezpiecznikiem silnikowym o charakterystyce typu C - parametry pradowe
bezpiecznika wg tabeli 4,

¢ Funkcja hamowania sitownika przeciwpradem,

¢ Funkcja samokontroli sterownika, po stwierdzeniu niesprawnosci sterownik generuje sygnat
alarmowy,

Wejscia / wyjscia:
e 6 - wejs¢ dwustawnych, poziom sygnatu sterujgcego 10mA / 24VDC, wejscia sg separowane
galwanicznie od elektroniki sterownika, majg wspdélny minus zasilania COM patrz rys. 7,

§ J6-1 (17) Sterowanie miejscowe (SM) =0 §
N 8 J6-2 (18) SM-OTW =1 E
Q2 J6-3 (19) SM -ZAM =1 (o]
E % J6 (20) Sterowanie tréjstawne (ST) =1 J—-,I
§ .g J6-5 (21) ST-OTW =1 H
(] J6-6 (22) ST -ZAM =1 (&)
= J6-7 (16) COM WE 0VDC E
Rys. 7 Schemat potgczen wejsé dwustanowych 24V DC

o 6 — wyjs¢ przekaznikowych ze ztoconymi zestykami zwiernymi i rozwieranymi, parametry zestyku
230VAC/1A patrzrys. 81 9,

Przekaznik alarmu

_4 tacze silownika
~ J5-4 | HE 4o 9 _1

2 555 m 3 ALARM |

= fan el
o A NS

256 Com 1 290VI/1A
~ |

I
Rys. 8

Przekaznik gotowosci
UWAGA w stanie poprawnej pracy sitownika przekaznik gotowosci jest pobudzony
(aktywne wyjscie NO - 43)
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Przekazniki sygnalizacyjne

|— Zlacze sitownika
~ J2-1 | e

q

N

|
0 WZ |
|

3y |
[ K
|J 5 HEZ__ oy y50y11A
4 ) )J2-3 I_(:OM _l
| 4
e e
N by HO
|—/ 4§ : im | CO;;’ 250V 1 1A
35 S5 ‘ﬂtT
5% | 2y ! Ho ., ;\égVHA |
| 4 i ' §J5-3 ;_co
33 ' 454 HC - ‘{
5% | £J556 ! no;: PO
i 13 T06 con 250VI1A |
3 waa '—m:
5 { - : iff: SM “
4% 1 23 5 com 250VI1A |
) [ Py i
e _
Rys. 9

Przekazniki sygnalizacyjne

Dwa separowane galwanicznie wyjscia prgdowe (4...20) mA,
Jedno separowane galwanicznie wejscie analogowe (4...20) mA

Program sterownika zapewnia:

L]
o
o
L]
L]
o
L
L]
L]
L
L]
L]
L
1

Bezpieczny START sterownika po wtgczeniu zasilania,
Dostep do nastawialnych funkcji sterownika przez MENU,
Nadzor nad klawiaturg i wyswietlaczem,

Zabezpieczenie sitownik w sytuacjach awaryjnych,

Kontrole obecnosci faz,

Ksztaltowanie charakterystyk wejsciowych i wyjsciowych,
Obstuge wytgcznikéw krancowych,

Kontrole przecigzenia mechanicznego dla kierunkdw zamkniecie i otwarcie,
Sygnalizacje btedéw sterowania,

Sterowanie reczne,

Sterowanie tréjstawne,

Nadzér nad algorytm elektrycznego hamowania silnika,
Organizuje komunikacje sterownika z PC po tgczu RS 232.

.4.2. Dzialanie

Elektroniczny sterownik sitownikow tréjfazowych ESA-01-00 wspotpracuje z  sitownikami
wyposazonymi w asynchroniczny silnik tréjfazowy (rysunek 10).

Poprawna praca sitownika wymaga wprowadzenia do sterownika nastaw, ktorych wielkos¢ zalezy
od wymagan sterowanego procesu. Wprowadzenia nastaw wykonuje dozér techniczny:
Specyfikacja nastaw:

Ustalenie kolejnosc¢ faz [3F] zasilania 3x400V AC,

Ustalenie w [%] obcigzenia znamionowego max dopuszczalnej sity / momentu dla kierunku OTW
[FOli ZAM [FZ],

Ustawienie kryterium zatrzymania ruch sitownika dla kierunku OTW [OL] i ZAM [ZL] od przebytej
drogi elementu wykonawczego sitownika [K] lub sity / momentu na elemencie wykonawczym [F],
Ustalenie punktow granicznych drogi sitownika dla kierunku OTW [WO] i ZAM [WZ], patrz wykres
2

Ustawienie czutosci [HS], wplyw ustawionej czutosci na sterowanie pokazuje wykres 1,
Ustawienie charakterystyki elementu wykonawczego w funkcji Ister [CH], normalna (narastajaca
= zwiekszenie Ister powoduje ruch elementu wykonawczego sitownika w kierunku WO)
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ustawienie [NR] lub inwersyjna (opadajaca =» zmniejszenie Ister powoduje ruch w kierunku WO)
[IN],

o Okreslenia sposobu zachowania sie sitownika dla niewiarygodnego sygnatu sterujgcego Ister
(ostatnie potozenie - OTW — ZAM),

e Ustawienie punktéw zatgczenia przekaznikbw pomocniczych [PZ] i [PO] w [%] drogi elementu
wykonawczego sitownika patrz wykres 2,
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Rys. 10 Schemat blokowy sitownika ze sterownikiem ESA-01-00

Wprowadzenie do sterownika nastaw wykonuje sie za pomocg panelu operacyjnego.

Wyregulowany sterownik reaguje na sygnat prgdowy Ister (4...20) mA wysytany z ukfadu
automatycznej regulacji. Zadaniem sterownika jest pozycjonowanie elementu wykonawczego
siftownika proporcjonalnie do wielkosci sygnatu sterujgcego Ister. W celu prawidiowego
pozycjonowania sterownik otrzymuje sygnat zwrotny Szwr proporcjonalny od pofozenia elementu

wykonawczego. W przypadku wystgpienia uchybu A = (Ister - Szwr), wigkszego do nastawionej
czutoéci (HS), sterownik wyda rozkaz uruchomienia silnika. Kierunek ruchu silnika (ZAM lub OTW)

bedzie uzalezniony do znaku (+) uchybu A. W chwili, gdy wielko$¢ uchybu (A < 0,5 x czuto$ci) dalszy
ruch elementu wykonawczego zostanie zatrzymany. W czasie zatrzymania silnik sitownika jest
hamowany przeciwprgdem patrz wykres 1. Oddziatywanie sterownika na silnik sitownika w funkcji
sygnatu sterujgcego wyjasnia wykres 1.

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Otwarcie 100%
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| trzpienia stownika

:

[ - 0 e
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| l f .g : N | Max odchyika regulacii=czuos$é [HS]
! o I | Potozenie poczatkowe
| 77 | | Il 2ENIE poczalkow
IsTer 1+ |= AIIGI4 (140 4 .._I_.._:.._..I_.._..< —
| | | | | sitownika
| ' g 7
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———————————— B e e
. |
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: I | Tt
Stan pracy ZAL 4 L Hamowanie
R W przeciwpradem
| 1th | Tt
Wykres 1
Sterownik w czasie pracy wydaje informacje do zewnetrznych ukfadéw sterownia i regulacji poprzez

wyjscia:

o Przekaznikowe (patrz wykres 2):

o Skrajne potozenie elementu wykonawczego WZ w kierunku ruchu ZAM,

Skrajne potozenie elementu wykonawczego WO w kierunku ruchu OTW,
Przekaznik pomocniczy dla kierunku ruchu ZAM,
Przekaznik pomocniczy dla kierunku ruchu OTW,
Wiaczone sterowanie lokalne sitownika,
Przekaznik gotowosci.

O O O O O

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Wykres 2

Wyjscia przekaznikowe ich dziatanie dla réznych ustawien MENU sterownika
Legenda:
OL, ZL = Parametry ustawiane w MENU dla krancéwek WO i WZ:
e Wybranie opcji oznaczonej F wprowadza uzaleznienie od sity / momentu,
e Wybranie opcji oznaczonej K wprowadza uzaleznienie od przebytej
wykonawczego.
Przecigzenie © wewnetrzny sygnat sterownika pojawiajacy sie po przekroczeniu ustawionej wartosci obciazenia
dla kierunku OTW lub ZAM,
Przekaznik gotowos¢ =» przekaznik sygnalizujgcy stanem wysokim (zestyk zwarty), gotowos¢ sitownika do pracy

drogi elementu

e Pradowe (4...20) mA:

o Sygnat potozenia wartos¢ pradu odpowiada aktualnemu potozeniu elementu wykonawczego,
o Sygnat obcigzenia elementu wykonawczego sitownika, wartos¢ prgdu odpowiada sile

/momentowi w czasie ostatniego ruchu silnika,

A\

Z uwagi na samohamownos¢ przektadni mechanicznej sitownika pomiar sity / momentu
wystepujgcego na trzpieniu sitownika jest mierzony wytgcznie w czasie ruchu silnika. W
przypadku korzystania z napedu recznego lub w czasie postoju sitownika warto$¢ sygnatu

czasie ostatniego ruchu sitownika.

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Priorytety sygnatéw wejsciowych sterujacych sitownikiem. Sterowanie sitownika
sygnatem o wyzszym priorytecie powoduje ignorowanie sygnatu o nizszym priorytecie!

W programie mikroprocesora ESA-01 wejsciowe sygnaty sterujgce (analogowe i binarne) - majg na
sztywno narzucone priorytety przez program sterownika. Wptyw priorytetéw na prace sitownika
pokazuje wykres 3.

Znajomos¢ priorytetow dla sygnatéw wejsciowych jest niezbedna dla wiasciwego uzytkowania
sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01.

Wagi priorytetéw dla sygnatéw wejsciowych:

a) SL - STEROWANIE LOKALNE (aktywne dla 0V) — najwyzszy,

b) ST — STEROWANIE TROJSTAWNE (aktywny dla 24V) — posredni,

c) WEJSCIE ANALOGOWE (aktywny przy braku zgtoszenia sterowania SL i ST) — najnizszy.

'

|
|
we -SLL 1: ’ Priorytet SL

F 1 | | t *
we - 8T Priorytet ST | | [
* [
A Priorytet lyes | Pt
Uchyb = N '

v

I
I

14 | '

we stacyjki — : n | |

2 ! \ '
1 | | | | | I t

o T l T\ I I [

we stacyjk : : ! :\ | | |
| | | | N
OTW 1 T | T O T

we troj stawne i i \I: | : i : i i :
ZAM L1 | | | ] -
- | 1 >
o —_— o et

we troj stawne : : \: I I V| I | I : [
| | | -
SO S T I

Silnik sitownika | x| %: L |
FAM ; o] I % [ N
~ I A

Silnik sitownikd | R B o
OTW _ | I %! | % B \
I T : I ' : I t

Wykres 3

Legenda do wykresu 3:
o We — SL - sygnat wejsciowy sitownika STEROWANIE LOKALNE,
o We — ST - sygnat wejsciowy sitownika zalgczenia sterowania trojstawnego,

Data aktualizacji czerwiec 2015
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e Uchyb = (Ister — Szwr) — roéznica miedzy wartoscig sygnatu sterujgcego a sygnatem odwzorg
potozenia elementu wykonawczego,
We — stacyjki ZAM / OTW — sygnaty wejsciowe sitownika ze stacyjki sterowania lokalnego,
We — trojstawne ZAM / OTW — sygnaty wejSciowe sitownika,
Silnik sitownika ZAM / OTW - stan pracy silnika.
CyKl pracy silnika
Zatgczenie silnika

.%CHamowanie przeciwpradem

1.5DOKUMENTY ZWIAZANE.

PN-92/M.-42011 Automatyka i pomiary przemystowe. Sitowniki elektryczne do uktadéw regulaciji
i sterowania. Ogdlne wymagania i badania.
EEC Directive 98/37/EEC, Machinery Safety, Official Journal L207, 23/07/98, p.1, Dyrektywa Unii

Europejskiej, Bezpieczenstwo maszyn.

2. DANE TECHNICZNE.

2.1. Podstawowe parametry techniczne sterownika:

Tabela 1

Lp. | Nazwa parametru Wartos¢ (lub opis) parametru

1 Napiecie zasilania 3x400VAC+10%, -15%, 50Hz; 60Hz

2 Wymagania dla sterowanego silnika Pn dp 1,1kW; U = 3x400VAC; 5_0Hz; z zabezpieczeniem
termicznym; S4-25% 1200 cykli /h

3 Zewnetrzne zasilanie awaryjne sterownika 24V DC *%-10%0 5 A;

4 Pobdr mocy czynnej przez sterownik 25W

5 Wyjscie napiecia 24VDC / 100mA (zanika przy braku zasilania (3x400VAC)

6 Temperatura pracy -25°C..+70°C

7 Wilgotnos¢ wzgledna Do 80%

8 Stopien ochrony sterownika niezabudowanego IPOO

9 Masa ~2kg

10 Wibracje sinusoidalne (10...55) Hz; < 0,15mm, < 20m/s

11 Predkos¢ drgan <7,1mm/s

12 | Pozycja pracy Dowolna

13 Minimalna warto$¢ ustawionego skoku 40% skoku znamionowego

14 | Pradowy sygnat sterujgcy Isrer (4...20) mA

15 | Czutosé sterownika ustawiana (0,8...5,0) %

16 Strefa nieczutosci min 1,5%

17 Doktadnos¢ pragdu odwzorowania potozenia 0,5%
- precyzja nastawy do 1%,
- zalgczenie dla wartosci ustawionej PO i PZ,

18 Przekazniki pomocnicze - wytgczenie wartos¢ ustawiona PO = -1%, PZ = +1%,
- UWAGA! Dla PZ = 0% = PZ =WZ,
- UWAGA! Dla PO = 99% = PO =WO.

19 Bfad dodatkowy od zmian temperatury Max 0,2 % /10 °C

20 Napi_ecie_z z_asilania toréw_ sygnatu zwrotnego (12...36) VDC

potozenia i odwzorowania sity / momentu

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Lp. | Nazwa parametru Wartos¢ (lub opis) parametru
21 Maksymalny btagd dodatkowy od zmian napiecia

zasilania 0,1%/ 10V
22 Pa_rz’ametry elektryczne wejs¢ binarnych — (3 24VDC / 12mA

wejscia)
23 Max napiecie 250V AC/DC

Max prad 1A Kategoria pracy AC1
Trwato$€ taczeniowa Wykres 2

przy 250 V AC, 360 cykli/h

3x107

=

Trwatos¢ taczeniowa
przy 250V AC

Liczba taczeh ——»

Prad [A] ———

Wyijscia przekaznikowe

(6 wyjsc)
dla pradu teg!
A - obciazenie rezystancyjne
B - obciazenie indukcyjne L/R < 40 ms Wykres 1
8,
50
Maksymalna zdolnosé z
taczeniowa dla pradu Q 10 <
statego ¥ os =
o NC
N
02 . ™~ A
Tl B
0,1
0 40 80 120 160 200 240 280
Napigcie DC[V] ———————™

2.2. Przylgcze elektryczne sitownika:

2.2.1. Przylgcze elektryczne typu HARTING:

Przytgcze elektryczne typu HARTING przechodzi we wnetrzu sitownika przez tzw. listwe krosowa.
Listwa krosowa pozwala uzytkownikowi sitownika na dowolnie konfigurowanie sygnatéw ztgcza
HARTING stosownie do standardu potgczen przyjetego u Uzytkownika. W celu utatwienia
wykonania dokumentacji przetgczen na listwie krosowej na ostatniej stronie niniejszej DTR
zamieszczono tabele do wypetnienia przez KLIENTA ustalajgcg nowe potgczenie.

Sekcja 3 Sekcja 1 Sekcja 2

5 2 : |
| = {
| & . |
1 . b L)
. [ : t | 4 & Y X
" vy w( ) " -\ X 4 4 r - 4 1 {
P, % % A s g /N i . {o%

Rys. 11 Widok ztgcza sitownika typu HARTING (dokfadny specyfikacja wprowadzeﬁ w tabeli 2i 3)

Data aktualizacji czerwiec 2015
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Tabela 2
SEKCJA 3 _ SEKCJA 2

11 +WE |17 23 WY F - 29 35 41
Ister 4...20mA WZ -COM | PO-COM | ALARM
4...20mA COM
(J8-1) (J8-8) (J2-2) (J5-5) (J4-5)
12 -WE |18 24 WY F + 30 36 42
IsTer 4...20mA WZ -NO | PO-NO ALARM
4...20mA NC
(J8-2) (J8-7) (J2-3) (J5-6) (J4-4)
13 19 25 WY - 31 37 43
ZAS AW Potozenie WZ -NC | PO-NC ALARM
0VDC 4...20mA NO
(37-2) (J8-5) (32-1) (J5-4) (J4-6)

Ll 14 20 26 WY + 32 38 44 i
ZAS AW | WEBIN - 3 | Pofozenie WO COM | PZ -COM SL -COM
+ 24VDC 4...20mA
24VDC
(37-1) (J6-4) (J8-4) (35-2) (J2-5) (34-2)
15 21 27 33 39 45
Ekran WEBIN - 4 | 24_WY GND WO -NO | PZ-NO SL - NO
(98- 24VDC max 100mA
3,6:9;10) | (J6-5) (J6-8) (J5-3) (J2-6) (J4-3)
16 22 28 34 40 46
WEBIN - | WEBIN -5 | 24_WY + WO -NC | PZ-NC SL -NC
GND 24VDC max 100mA
0vVDC (35-1) (J2-4) (J4-1)
(J6-7) (J6-6) (J6-9)

2.2.2. Przylgcze elektryczne typu listwa zaciskowa:
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>

Rys. 12 Widok puszki przytgcza sitownika z listwg zaciskowg
(dokfadny specyfikacja wyprowadzen tabela 3)

Data aktualizacji czerwiec 2015
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2.3. Ztgcze elektryczne sitownika — opis sygnatow:
Tabela 3 *) Dla wykonania sitownika z przylaczem typu listwa zaciskowa PE dotaczy¢ do korpusu obudowy

Wykonanie z

Wykonanie z

< n V4
< przylaczem
1| G Opis owadze i
. ypu listwa
g b is wyprowadzen
S % N Nr - -
xQ umer : ]
g zacisku * c a s 'o ka Nr zacisku na
S ;:3;? listwy p rzy q Z I W n I listwie przytacza
9 krosowej
1 - L1 Zasilanie Faza L1 1
UEJ g 2 - L2 Zasilanie Faza L2 2 | £
<2 3 - L3 Zasilanie Faza L3 3 % i :
»S 4 - N Przewéd neutralny N 4 <1 h
NE PE PE PE Przewéd ochronny PE PE*) | 0] o3
PE PE PE Przewod ochronny PE PE*)
29 16 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin wspoéiny 5
30 17 wWZ Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin zwierny 6
31 18 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin rozwierny 7
32 19 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin wspélny 8
g 33 20 WO Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otwérz” pin zwierny 9
(o) 34 21 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otwérz” pin rozwierny 10
; 35 22 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otwérz” pin wspolny 11
‘N 36 23 PO Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otwérz” pin zwierny 12
§ 37 24 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otwérz” pin rozwierny 13 (r\lcs
H 38 25 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin wspodlny 14 E‘
E 39 26 Pz Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin zwierny 15 %
< 40 27 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin rozwierny 16
3] 41 28 Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin wspolny 17
g 42 29 ALARM | Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin rozwierny 18 5>
E 43 30 Wyijscie przekaznikowe alarmowe pin zwierny 19 =
44 31 Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin wspoiny 20 -~
45 32 SL Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin zwierny 21 u;J
46 33 Wyijscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin rozwierny 22 =
X X PE Przewéd ochronny PE PE 8
X X Sterowanie | Weiscie dwustanowe + 24VDC =» Sterowanie lokalne = 0 X <
< uw X X Lokalne Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie OTW =1 X 5
5 Z X X »stacyjka” | Wejscie dwustanowe + 24VDC & Sterowanie ZAM = 1 X 5
g % 20 7 ) Wejscie dwustanowe + 24VDC =» Sterowanie tréjstawne =1 23 [
wZl 21 38 St?;joavlv:‘gle Wejscie dwustanowe + 24VDC =& Sterowanie OTW = 1 24 Z
o 22 9 Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie ZAM =1 25 g
16 6 COM GND wspoélne dla wejs¢é dwustawnych 26 w
O 27 14 () " | Wyjscie - 24VDC (max 100mA) 27 n
&) 28 15 (+) ,,” | Wyiscie +24 VDC (max 100mA) 28 ™
3 14 4 (+) ,,€” | Wejscie zasilania awaryjnego + 24VDC 29 ,%
N 13 3 (-) ,,€” | Wejscie zasilania awaryjnego - 24VDC 30 X
11 1 Ister Wejscie sygnatu sterujacego (4+20) mA; dowolna polaryzacja 31 n
12 2 Ister Wejscie sygnatu sterujgcego (4+20) mA; dowolna polaryzacja 32
L 25 12 Wyjscie sygnatu potozenia elementu wykonawczego sitownika 33
: % B (4...20) mA; dowolna polaryzacja
< 26 13 4 Wyjscie sygnatu potozenia elementu wykonawczego sitownika 34
o) (4...20) mA; dowolna polaryzacja
9 ;:' 23 10 ) Wyjscie sygnatu obciagzenia elementu wykonawczego sitownika 35
n = (4...20) mA; dowolna polaryzacja
< 24 11 + Wyijscie sygnatu obcigzenia elementu wykonawczego sitownika 36
(4...20) mA; dowolna polaryzacja
15 5 _ Ekran sygnatéw sterujacych i zwrotnych 37

Data aktualizacji czerwiec 2015
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2.4. Parametry znamionowe

Sygnat sterujgcy analogowy: (4+20) mA, separowany galwanicznie,

Spadek napiecia na obwodzie wejsciowym sygnatu sterujgcego: maksymailnie 1V,

Sygnaty wejsciowe tréjstawne: 24 VDC, pob6r prgdu: 12mA, ze wspélnym ,0”, separowane
galwanicznie od wewnetrznej elektroniki sterownika,

Sygnat wyjsciowy (odwzorowanie potozenia): (4+20) mA, separowany galwanicznie,
Napiecie zasilania obwodu odwzorowanie: (12+36) VDC,

Maksymalna rezystancja obcigzenia toru sygnatu zwrotnego, przy zasilaniu zewnetrznym /
wewnetrznym 500Q,

Sygnaty wyjsciowe przekaznikowe, wytrzymatos¢ elektryczna stykow sygnalizacyjnych dla
obcigzenia typu AC1: 230 V AC/DC; 1A (szczegoty patrz wykresy tabela 1 poz.18),

¢ Nieliniowo$¢ w sterowaniu analogowym: 0,4%,
e Dryft temperaturowy w sterowaniu analogowym: 0,2 % / 10°C,
¢ Minimalna wartos¢ skoku ustawionego: 40% wartosci skoku znamionowego,
e Czutosé: regulowana 0,8+5,0%, zalecana -1,5%,
e Histereza: regulowana automatycznie: 0,5 wartosci czutosci,
e Przedziat wiarygodnosci sygnatéw analogowych: (3,8+21) mA,
o Maksymalna liczba krokéw w sterowaniu analogowym: 200,
e Sterownik posiada wymagang odpornosé okreslong wymaganiami kompatybilnosci
elektromagnetycznej;
e Sterownik wymaga zabezpieczenia zewnetrznego zasilania 3x400VAC zewnetrznym
bezpiecznikiem silnikowy o charakterystyce typu C i parametrach wg tabeli 4:
Tabela 4
Lp. | Typ silnika Moc silnika [W] Parametry zabezpieczenia
Skh80-202/178B
1 Skh80-412/178B 250 2AJ400VAC
Skh80-212/178B
2 Skh80-4A2/178B 370 2AJ400VAC
Skh80-2A2/178B
3. SKh80-4B2/178B 550 3A/400VAC
4. | Skh80-2B2/178B 750 4A/400VAC

Sterownik spetnia wymogi Dyrektywy zgodnosci elektromagnetycznej 89/336/ECC w zakresie norm
PN-EN-61000-6-2 (2008r.); PN-EN-61000-6-4 (2008r); PN-EN-61000-4-2:1999+A1:2003; PN-EN-
61000-4-3:2007+A1:2008; PN-EN-61000-4-4:2005; PN-EN-61000-4-5:2006; PN-EN-61000-4-
6:2008; PN-EN-61000-4-8:1998+A1:2003; PN-EN-61000-4-11:2007;

3. SPOSOB ZAMAWIANIA | PRZYKLAD ZAMAWIANIA.

W celu zaméwienia elektronicznego sterownika ESA-01-00 w zaméwieniu poda¢ nazwe i typ
wyrobu. Sterownik jest przeznaczony do stosowania w sitownikach CONTROLMATIKA.
Zastosowanie sterownika do napedéw innych producentdw wymaga konsultacji z dziatem
technicznym spotki.
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4. INSTRUKCJA EKSPLOATACJI.

Elektroniczny sterownik sitownikéw tréjfazowych ESA-01-00 jest urzgdzeniem bezobstugowym.

4.1. SKROCONA INSTRUKCJA PODLACZENIA STEROWNIKA Z SILOWNIKIEM - ma
zastosowanie w przypadku zakupu oddzielnie sterownika i sitownika

o Woyjac¢ sterownik z opakowania,

¢ Elementy dodatkowej mechaniki wymagane do zamontowania sterownika w sitowniku sg
specyfikowane z mechanikg sitownika — sprawdzi¢ ich kompletnosé¢,

e Instalacja czujnika potozenia (zgodnie z dokumentacjg konstrukcyjng dla danego typu
sitownika):

o Napedem recznym ustawi¢ potozenie elementu wykonawczego sitownika na
poczatkowg warto$¢ drogi WZ,

o Na os czujnika potozenia zatozy¢ koto zebate,

o Krecac osig czujnika potozenia ustawi¢ jg w pozycje skrajng minimum (naciecie
na osi winno pokrywac¢ sie z oznakowaniem na obudowie przetwornika),
nastepnie przekreci¢ 0o$ o ok. 40° w kierunku OTW, zasprzegli¢ koo zebate
przetwornika z uktadem przekfadniowym sitownika,

e Instalacja czujnika pomiaru obcigzenia (zgodnie z dokumentacjg konstrukcyjng dla
danego typu sitownika):

o Na czujnik obcigzenia zatozy¢ koto zebate,

o Koto zebate czujnika obcigzenia ustawi¢ w pozycje srodkowg (50%
zakresu czujnika) ustawienie wykonac z wykorzystaniem woltomierza,

o Zasprzegli¢ koto zebate czujnika z uktadem przecigzeniowym sitownika.

e Zamocowa¢ sterownik w skrzynce zespotu sterujgcego sitownika (zgodnie z
dokumentacjg konstrukcyjng dla danego typu sitownika),

e Podigczy¢ ztacza czujnika potozenia oraz czujnika pomiaru obcigzenia mechanicznego
do gniazd znajdujgcych sie na ptytce elektroniki sterownika,

e Podigczy¢ silnik oraz zaciski sitownika do ztgczy sterownika (zgodnie z dokumentacjg
konstrukcyjng dla danego typu sitownika),

e Sprawdzi¢ zgodnos¢ potgczen ze schematem elektrycznym,

e Zamontowac¢ ostone elektroniki sterownika,

e Przeprowadzi¢ badanie wytrzymatosci elektrycznej izolacji sitownika z zainstalowanym
sterownikiem zgodnie z wymaganiami okreslonymi w WTO dla danego typu sitownika,

e Sprawdzi¢ dziatanie i dokonaé regulacji uktadu przecigzeniowego na specjalnym
stanowisku - ,Hamowni”.

4.2 INSTRUKCJA URUCHOMIENIA SILOWNIKA WYPOSAZONEGO W STEROWNIK ma
zastosowanie w przypadku zakupu sitownika wyposazonego w sterownik

UWAGA!!! Korzystanie z opisanej nizej sekwencji uruchomienie wymaga znajomosci
pkt. 4.3. ,,Instrukcja obstugi”.

wykonujacego uruchomienia sitownika.

ii: Niniejsza instrukcja uruchomienia jest przeznaczona dla dozoru technicznego
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A\

W czasie pierwszego uruchomienia najlepiej, aby sitownik nie byt polgczony
mechanicznie z zaworem lub innym napedzanym urzadzeniem.

4.2.1.Czynnosci do wykonania przed uruchomieniem:

Sprawdzi¢ czy urzadzenie napedzane przez sitownik jest mechanicznie odifgczone od
sitownika,

Dla sitownikow wahliwych sprawdzi¢ czy fabrycznie ustawiony zakres skoku sitownika
(zakres miedzy zderzakami) odpowiada wymaganiom zakresu regulacji W przypadku
niezgodno$¢ zakresu ruchu korby z wymaganiami obiektu nalezy wg uwagi zawartej w pkt.
4.2.2. przestawi¢ mechanicznie korbe w wymagany zakres,

Sprawdzi¢ czy stacyjka sterowania lokalnego = kluczyk stacyjki jest ustawi¢ w tryb
STEROWANIE LOKALNE przetgcznik ZAM / OTW pozycja ,,0”,

Potgczy¢ zlgcze elekirycznie sitownika zgodnie z dokumentacjg projektowg miejsca
stosowania oraz specyfikacjg zlgcza sitownika (patrz tabela 2 i tabela 3).

A\

UWAGA BEZPIECZENSTWA DLA PIERWSZEGO URUCHOMIENIA!!!

Dla zachowania maksymalnego bezpieczenstwa nalezy:

Przyja¢, ze aktualne sterownik jest w trybie sterowania PRACA = tzn. jest zalgczone
automatyczne pozycjonowanie elementu wykonawczego sitownika,

Przyjaé, ze potaczenie zasilania tréjfazowego 3x400VAC do zigcza elektrycznego sitownika
jest nieprawidtowe tzn. silnik bedzie obracat sie w niewtasciwa strone.

A

UWAGA!!
Jezeli w czasie procesu uruchamiania sitownika, na wyswietlaczu sitownika pojawi sie
komunikat ,AW = 5” oznacza to, ze przekroczono o ok. 3% drogi hominalnej dopuszczalny

mechaniczny zakres elementu wykonawczego. Sitownik zostaje unieruchomiony!!! =
Sterownik zablokowat mozliwos¢ wykonywania ruchu silnika.
Przyczyny:

@)
@)

Niewtasciwa kolejnos¢ faz = USUNIECIE PROBLEMU: zmieni¢ kolejnos¢ faz,

Przy wylgczonym zasilaniu, element wykonawczy zostat przestawiony napedem recznym
poza dopuszczalny zakres = USUNIECIE PROBLEMU: napedem recznym ustawié
element wykonawczy w zakres skoku okreslony na tabliczce znamionowej sitownika
wskazanie wyswietlacza (0...99)%.

4.2.2.Uruchomienie — kolejno$¢ czynnosci.

A

Szczegoétowy opis kazdej wymienionej czynnosci znajduje sie w pkt. 4.3 niniejszej
instrukcji.

UWAGAI!I! Sprawdzi¢ czy kluczyk stacyjki jest ustawiony w pozycje STEROWANIE
LOKALNE, przetagcznik ZAM / OTW pozycja ,0” = element wykonawczy sitownika nie
porusza sie,

UWAGA!!! Sterownik nie posiada oddzielnego wytgcznika zasilania. Podanie zasilania
3x400V AC na zitgcze sitownika powoduje uruchomienie sitownika,

PODAJ ZASILANIE NA Zt ACZE SILOWNIKA,

Na wyswietlaczu sitownika jest okreslone w [%] potozenie elementu wyjsciowego sitownika.
W przypadku, gdy dla sitownikéw wahliwych zakres ruchu korby jest poza wymaganym przez
urzadzenie sterowane zakresem regulacji nalezy korbe przestawi¢ mechanicznie. Patrz
uwaga — ustawianie punktu krancowego drogi.
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o Korzystajgc z MENU:
POCZATEK,

o Wejs¢ w tryb pracy EDYCJA,

o Wprowadzi¢ hasto — (ustawienie fabrycznie hasta) [HA] = (00) lub wiasne hasto

zatwierdzié [ < ],

o O ile jest to konieczne wprowadzi¢ nowe hasto [NH] - ustawione hasto zatwierdzi¢ -)[<—] 1.
UWAGA!!! Zapamieta¢ kod nowego hasta, najlepiej wpisa¢ do wtasnej dokumentacii,
Ustawi¢ sterownik w tryb sterowania recznego [AA] / [RR] = (R),

Ustali¢ czy do sitownika sg poprawnie potgczone 3 fazy- zasilania, w przypadku
niezgodnosci przeprowadzi¢ korekte [3F] = z [NR] na [IN] lub odwrotnie,

Ustawi¢ ograniczenie obcigzenia na OTW np. 60%, [FO] = 60%,

Ustawi¢ ograniczenie obcigzenia na ZAM np. 60%, [FZ] = 60%,

Wybraé rodzaj ograniczenia ruchu dla kierunku OTW np. od drogi [OL] = (K),

Wybraé rodzaj ograniczenia ruchu dla kierunku ZAM np. od drogi [ZL] = (K),

Ustawi¢ punkt krancowy drogi sitownika dla pozycji ZAM np. 20%, [WZ] =20%,

o O

O O O O O

DOTYCZY NAPEDOW ESW-07

NIE MOZNA USTAWIC KORBY w wymaganym zakresie:

W przypadku, gdy korby nie mozna ustawi¢ z wykorzystaniem przyciskéw sterownika jw.
j (sterownik pozwala na przemieszczenie réwne 2 x kgt znamionowy) nalezy zgrubnie

przestawi¢ korbe sitownika w wymagany zakres drogi jak nizej:

Konstrukcja polaczenia korby z walem wyjsciowym umozliwia zgrubne ustawienie
potozenia korby ze skokiem kata o 90° W celu przestawienia korby nalezy poluzowaé
sruby zaciskajgce korbe na wale wyjsciowym, zdja¢ korbe i ustawié¢ ja w wymaganym
potozeniu. Po przestawieniu korby ponownie zacisngé sruby zaciskajgce korbe na wale
wyjsciowym i przestawi¢ polozenia zderzakéw krancowych.

Ustawi¢ punkt krancowy drogi sitownika dla pozycji OTW np. 80%, [WO] =»80%,

Ustawi¢ czuto$¢ sterownika na warto$¢ np. 1% [HS] = 1,0%,

Wybraé rodzaj charakterystyki np. normalna [CH] = (NR),

Zdefiniowa¢ zachowanie sie sitownika w przypadku niewiarygodnego sygnatu sterujgcego
Ister, NP. sitownik zatrzymuje sie [SA] =& (- -),

Ustawi¢ w [%)] punkt zatgczenia przekaznika posredniego dla kierunku OTW np. 10%, [PO]
= 90%,

o Ustawi¢ w [%] punkt zatgczenia przekaznika posredniego dla kierunku ZAM np. 10%, [PZ]
= 10%,

o Ustawic¢ jasnos¢ wyswietlacza na poziomie (1) [JW] = 1,

o Zapisa¢ wprowadzone parametry do pamieci sterownika = (OK),

o Przejs¢ w tryb pozycjonowania [AA] / [RR] = (A),

KONIEC.
e Sprawdzi¢ dziatanie sitownika w trybie sterowania lokalnego:

o Ustawienie kluczyka stacyjki jest w trybie STEROWANIE_LOKALNE,

o Sprawdzi¢ czy wybrany przetgcznikiem kierunek ruchu ZAM / OTW, odpowiada
rzeczywistemu ruchowi elementu wykonawczego sitownika,

o Ponownie sprawdzi¢ dziatanie sitownika w petnym zakresie drogi na ZAM / OTW — zwrdci¢
szczegOllng uwage na poprawne zatrzymanie sie elementu wykonawczego sitownika w
skrajnych punktach drogi,

o Przetgczyé kluczyk stacyjki STEROWANIE LOKALNE w tryb STEROWANIE ZDALNE i
zadac¢ zmiany potozenia elementu wykonawczego sitownika sygnatem sterujgcym Ister W
zakresie (4...20) mA,

o W przypadku poprawnej reakcji sitownika na zmiane Ister nalezy przyjgc, ze sitownik jest

uruchomiony.

O O O O

o
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A

UWAGA!!!

Po zakonczeniu uruchomienia wszystkie wprowadzone wyzej nastawy winny by¢ zgodne z
wartosciami okreslonymi w dokumentacji projektowej oraz danymi technicznymi urzgdzenia
napedzanego przez sitownik.

4

0]

¢ Uruchomienie zakonczone,
e Wylgczy¢ napiecie zasilania 3x400VAC.

.3 INSTRUKCJA OBSLUGI STEROWNIKA

bstuga sterownika ESA-01-00 wymaga dobrej znajomosci MENU. Opis MENU zamieszczony nizej

zostat podzielony na grupy tematyczne:

4

e Specyfikacja instrukcji MENU z ich szczegétowym opisem 4.3.3,

e Opis sposéb poruszania sie po drzewie MENU 4.3.5,

e Szybki dostep do wybranych funkcji MENU pkt.4.6.

e Schemat blokowy procedury programowania nastaw sterownika pkt.8

.3.1. Tryby pracy MENU:

e PRZEGLADANIE — tryb pracy umozliwiajgcy odczyt bez mozliwosci zmiany, parametréw
zapisanych w pamieci sterownika. Tryb przeglgdania parametrow nie koliduje z normalng
pracg sterownika. Brak aktywacji przyciskow klawiatury sterownika przez 10 s powoduje
wyjscie z trybu przegladania,

e EDYCJA —tryb pracy umozliwia wykonanie zmian parametrow w sterowniku.

A

Tryb EDYCJI wymaga zatrzymania pozycjonowania sitownika.

4.3.2. Przyciski panelu operacyjnego i ich zastosowanie w réznych trybach pracy (tabela 5).
Tabela 5
Tryb pracy
PRACA PRZEGLADANIE EDYCJA
A Nieuzywany A Nieuzywany A PLUS
v Nieuzywany v Nieuzywany v MINUS
. Wyjscie z trybu I
*
4 Odczyt sity F < przegladania < Odczyt sity F
PRACA PRZEGLADANIE EDYCJA
Wejscow sk Pk u
PRZEGLADANIE gpneg epneg
parametru parametru
Nieuzvwan - AKCEPTACJA
< | ywany < I Nieuzywany < I oK

A

*) Pomiar sity / (momentu) na trzpieniu sitownika jest wykonywany wytacznie w czasie
ruchu silnika tak, wigc odczytywana wartos¢ wskazuje obcigzenie mechaniczne
trzpienia przy ostatnim ruchu silnika!!!
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4.3.3. Specyfikacja instrukcji MENU

Funkcje opisano tabelarycznie (Tabela 6) w kolejnosci ich wywolywania z MENU:

Tabela 6

Nazwa instrukcji

LP . Dziatanie instrukcji i jej obstuga
= [komunikat] j11Je) 9
TRYB EDYCJI
Umozliwia zmiane nastaw parametrow wpisanych do pamieci EPROM
sterownika. Wejscie w ten tryb wymaga jednoczesnego nacisniecia
1 TRYB EDYCJI = [ED] | przyciskéw [ 4, »] i przytrzymania ich w stanie przyci$nietym przez 5
sekund.
Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ ']
Identyfikacja hasta. Przyciskami [ W] lub [ 4] ustawi¢ hasto i zatwierdzi¢
_ [<J ]. Rozpoznane przez sterownik hasto pozwala wejs¢ do dalszej czesci
2 Podaj hasto = [HA] MENU, btednie wpisane hasto powoduje wyjscie z trybu edycji.
Kolejny krok MENU =» Nacisng¢ przycisk [ >]
Ustawienie nowego hasta. Przyciskami [ W] lub [ 4] ustawi¢ nowe hasto
3 | Zmien hasto & [NH] | i zatwierdzi¢ przyciskiem [« ].
Kolejny krok MENU = Nacisngé przycisk [ ']
Wytgczenie Zmiana nastaw parametrow sitownika jest mozliwa wytgcznie po wyjsciu z
pozycjonowania trybu pozycjonowania [AA] i przejscie w tryb (STOP) = [RR]
> [AA] 1 [X %] W tym celu nalezy nacisnaé i przytrzymaé przez [~5 s] przycisk [ ¥ ].
4 2 [RR] Wyjscie z trybu [AA] pozycjonowania sterownik potwierdza zmiang
komunikatu z [AA] = na [RR].
Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ ’]

_ : Wyswietlacz informuje o aktualnie ustawionym kierunku faz: [NR] =
Zdefiniowanie ) A v )
poprawnej kolejnosci | hormainy, [IN] = odwrotny. Przyciskami [4], ['¥] wywota¢ ruch
faz zasilajgcych sitownika. Przyciskowi [A] winien odpowiada¢ wzrost wskazan

5 sterownik wyswietlacza cyfrowego, przyciskowi [ ¥ ] winien odpowiada¢ spadek
> [3F] wskazan wys$wietlacza cyfrowego. W przypadku niezgodnosci nalezy
zmienié kierunek obrotéw silnika przez jednoczesnie naciéniecie [ ¥ | + [
dT1ub [A] +[<]. Kolejny krok MENU = Nacisnaé przycisk [ ™].
Programowanie Przyciskami [ A ], [ W] ustawi¢ w [%] wartos¢ sity/momentu w zakresie od
maksymalnego 60% ...99% wartosci nominalnej. Zaakceptowaé ustawiong wartos$é
6 obcigzenia dla przyciskiem[ < ].
kierunku OTW
= [FO] Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ ’]
Programowanie Przyciskami [ A ], [ W] ustawié w [%] wartosé sity/momentu w zakresie od
malfsyme_llnego 60% ...99% warto$ci nominalnej. Zaakceptowaé ustawiong wartos¢
7 obcigzenia dla przyciskiem[ <! ].
kierunku ZAM >
> [FZ] Kolejny krok MENU = Nacisng¢ przycisk [ ¥ ].
Zakres ruch elementu wykonawczego sitownika dla kierunku
Wybor sposobu OTW mgzqa ograniczy¢: on_j po”rozemg eIeTntu Wykc.)nawcz”ego lub
8 ograniczenia ruchu wielkosci sity/momentu. Nacisngé przycisk [#] -komunikat ,F” w celu

sitownika na OTW
= [OL]

ogranicza ruch od wielkosci sity/momentu. Nacisnaé przycisk [ W] -
komunikat ,K” w celu ograniczenia ruch do ustalonej wartosci [WO].

Kolejny krok MENU = Nacisnaé przycisk [ >].

Data aktualizacji czerwiec 2015




ePLISEN S°

DOKUMENTACJA TECHNICZNO RUCHOWA

ES5-3529

INSTRUKCJA OBSLUGI Strona: 24

ESA-01-00

Stron:48

Nazwa instrukcji

LP . Dziatanie instrukcji i jej }
3 [komunikat] atanie instrukcji i jej obstuga
Zakres ruch elementu wykonawczego sitownika dla kierunku
Wybor sposobu ZAM qun? ograniczy¢: OC_J po’iozenia. elementu wykgnawcz:ago lub
ograniczenia ruchu wielkosci sity/momentu. Nacisng¢ przycisk [A] -komunikat ,F” w celu
9 sitownika na ZAM ogranigza ruch od wielkoéci sifry/momentu. Naci;naé przycisk (V] -
S [ZL] komunikat ,K” w celu ograniczenia ruch do ustalonej wartosci [WZ].
Kolejny krok MENU = Nacisnaé przycisk [ >].
Przyciskami [ A&], [ W] ustali¢ polozenie elementu wykonawczego
sitownika do chwili osiggniecia wymaganej pozycji. Ustawione pofozenia
Ustawienie — zakresu wpisa¢ do pamieci sitownika: nacisng¢ kolejno przyciski [ <J] [
10 drogi sitownika dla przytrzymujac go nacisnaé przycisk [ ¥ ].
kierunku ZAM . L . | 2
3 [WZ] Kolejny krok MENU = Nacisngé przycisk [ ¥ |.
Jezeli dla sitownika wahliwego korbe nie mozna ustawi¢ w zakresie drogi z
wykorzystaniem przyciskow sterownika jw. nalezy wykona¢ mechaniczne
przestawienie korby sitownika w wymagany zakres drogi patrz pkt. 4.2.2
Przyciskami [M], [W] ustalic polozenie elementu wykonawczego
Ustawienie — zakresu sitownika do chwili osiggniecia wymaganej pozycji. Ustawione potozenia
11 drogi sitownika dla wpisaé do pamieci sitownika: nacisnaé kolejno przyciski [<] i
kierunku OTW przytrzymujac go nacisnaé przycisk [M].
= [WO]
Kolejny krok MENU =» Nacisng¢ przycisk [ »]
Przyciskami [M], [ W] ustawi¢ w zakresie (0,8...5) % czulos¢ z
Ustawienie czutosci dokfadnoscig do 0,1 % warto$é. Ustawiong warto$¢ zapisaé przyciskiem [
Kolejny krok MENU =» Nacisng¢ przycisk [ »]
Wybdr charakterystyki normalnej [NR] naciénij przycisk [A] wybor
Charakterystyka charakterystyki inwersyjnej [IN] nacisnij przycisk [ ¥ ].
13 | normalna / odwrotna Ustal o0& zapisad iski o
> [CH] stalong warto$¢ zapisaé przyciskiem [ </].
Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ ’]
Wybierz rodzaj reakcji jak w tabeli:
. L Opis wybranej reakcji Potwierdzony stan na
Wybor przyciskiem sitownika wyswietlaczu
Wybor r_eakcji;i’rownika 4- Ostatnie potozenie
na niewiarygodny 2 — -
14 sygnat sterujgcy A Potozenie OTW A A
S [SA] A Potozenie ZAM AL
Ustalong warto$¢ zapisaé przyciskiem [ <—]]
Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ ’]
o Przyciskami [A], [v] wpisz [%] ustawionej drogi sitownika warto$¢, od
Ustaw_leme w ["/?] ktérej przy ruchu elementu wykonawczego w kierunku OTW nastapi
ustawmnq drogi o zatgczenie przekaznika pomocniczego [PO]. Ustawiong wartos¢ zatwierdz
za’raczeme przekaznika przez nacisniecie przycisku [<—] ]. UWAGA! Ustawienie wartosci 99% = PO
15 | pomocniczego dla

kierunku OTW
= [PO]

=WO
Kolejny krok MENU = Nacisna¢ przycisk [ ']
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LP | 3 [komunikat]

Nazwa instrukcji

Dziatanie instrukcji i jej obstuga

Ustawienie w [%]
ustawionej drogi

16 zafgczenie przekaznika

pomocniczego dla
kierunku ZAM=>»
[PZ]

Przyciskami [A], [ W] wpisz [%] ustawionej drogi sitownika warto$¢, od
ktérej przy ruchu elementu wykonawczego w kierunku ZAM nastgpi
zatgczenie przekaznika pomocniczego [PZ]. Ustawiong wartos¢ zatwierdz

przez nacisniecie przycisku [<J ]. UWAGA! Ustawienie wartosci 0% = PZ
=Wz

Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ »]

Ustawienie jasnosé
17 | wyswietlacza

Przyciskami [M], [ W] ustawi¢ w zakresie od (1...7) jasnosé $wiecenia
wys$wietlacza. Ustawiong wartos$¢ zaakceptuj przyciskiem [<—l]

18 wprowadzonych zmian

do ERAM
> [ZP]

> W] Kolejny krok MENU =» Nacisng¢ przycisk [ >]
o W celu akceptacji wszystkich wprowadzonych zmian nalezy jednoczesnie
Zapisanie nacisna¢ przyciski [M] i [ W]. Wprowadzenie danych do pamigci

potwierdzi komunikat [OK.].
Kolejny krok MENU = Nacisngé przycisk [ ']

Wigczenie
pozycjonowania
= [RR] / [*)]
19 | 3 [AA]

VAN

W celu powrotu sitownika do pracy regulacyjnej nalezy wigczy¢ tryb
pozycjonowania.

Wiaczenie - nalezy przez [~5 s] nacisna¢ przycisk [4A].
sterownika w tryb pozycjonowania, informuje [AA].

Wejscie

Kolejny krok MENU =» Nacisngé przycisk [ »]

Tryb pracy

20 pozycjonowanie
automatyczne

=> [68]

Sterownik podejmuje zadanie pozycjonowania elementu wykonawczego w
funkcji sygnatu sterujgcego Ister. Wyswietlacz wskazuje potozenie 0%

odpowiada pozycja ZAM. Naciéniecie przycisku [ ‘] powoduje
wyswietlenie w [%] wartosci nominalnej sity/momentu z zaznaczeniem
kierunku. WysSwietlona warto$¢ procentowa sity/momentu odpowiada
pomiarowi w czasie ostatniego ruchu silnika.

UWAGA!!! Pomiar sity/momentu nie jest wykonywany w przypadku
korzystania z napedu recznego sitownika.

Nacisnigcie dowolnego przycisku na panelu sterownika powoduje wzrost
jasnosci wyswietlacza do ustawionej warto$ci. W przypadku braku
aktywacji przyciskow panelu operacyjnego po czasie ok. 3 minut
wyswietlacz przechodzi w tryb Swiecenia oszczednego.

TRYB PRZEGLADANIA

LP | INSTRUKCJA

WARTOSC INSTRUKCJI

21 Wybor trybu
przegladania

Nacisng¢ przycisk [ >]

22 S.T.

A.A. — Praca - automatyczne pozycjonowanie sitownika
R.R. —STOP sterownika

Nacisng¢ przycisk [ >]

23 F.O.

Odczyt w [%] wspoétczynnika dopuszczalnej sity/momentu dla kierunku
OTW.

Nacisng¢ przycisk [ >]

24 F.Z

Odczyt w [%] wspotczynnik dopuszczalnej sity/momentu dla kierunku ZAM.

Nacisng¢ przycisk [ >]
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LP | INSTRUKCJA WARTOSC INSTRUKCJI
3 F Odczyt ustawienie kolejnosci faz. NR- ustawienie normalne, IN- ustawienie
25 o odwrotne.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt ustawionego kryterium ograniczenia ruchu dla kierunku OTW: F -
26 O L od sity/momentu, K — od ustawienia WO.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt ustawionego kryterium ograniczenia ruchu dla kierunku ZAM: F - od
27 Z L sity/momentu, K — od ustawienia WZ.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt w [%)] skoku znamionowego ustawienia [WZ].

28 W.Z.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt w [%] skoku znamionowego ustawienia [WO].

29 W.O.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt czutosci w [%].

30 H.S.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt wybranej charakterystyki sterowania [NR] - normalna, [IN] -

31 C . H . inwersyjna.
Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt zatgczenia krancowki pomocniczej dla kierunku OTW w [%]
32 P. O ] ustawionego skoku.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt zatgczenia krancowki pomocniczej dla kierunku ZAM w [%]
33 F) Z ustawionego skoku.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt ustawienia reakcji sitownika na niewiarygodny sygnat sterujgcy
IsTER.

BEZ ZMIANY (- -)
34 S.A. Ruch na ZAMKNIJ (W ')
Ruch na OTWORZ ( & A

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt ustawionego poziomu jasnosci wyswietlacza.

35 J.W.

Nacisng¢ przycisk [ >]

Odczyt w [%] wartos¢ sity/momentu nominalnego oraz kierunku aktualnego
36 F(A v ) obcigzenia.
Nacisng¢ przycisk [ >]

4.3.4. Obstuga panelu operacyjnego:

a. TRYB PRZEGLADANIE:
o Wejscie w tryb PRZEGLADANIE - nacisng¢ dowolny przycisk panelu operacyjnego,

e Poruszania sig w dot MENU-PRZEGLADANIE = nacisngé przycisk [’]
b. TRYB EDYCJA:
e Wejscie w tryb EDYCJA przez ~5s nacisng¢ jednoczesne przyciski

4 P,
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e Dalsze naciskanie przycisku [’] powoduje poruszanie ,w dét” MENU,

e W przypadku koniecznosci ustalenia nowej warto$ci parametru:
o Wocisniecie [ A\] powoduje zwigkszenie wartosci parametru (+),
o Wocisniecie [ W] powoduje zmniejszenie wartosci parametru (-),
o Wocisniecie [<—]] powoduje akceptacje wartosci parametru.

e Poruszanie trzpieniem sitownika w trybie edycji jest mozliwe dla instrukcji [3F]; [WO]
i [WZ] wykorzystujgc przyciski:
o Wocisniecie [A] powoduje ruch elementu wykonawczego sitownika na OTWORZ,
o Wocisniecie [ W] powoduije ruch elementu wykonawczego sitownika na ZAMKNIJ.

4.3.5. Poruszanie sie w strukturze MENU:
I
%)% / V3 (po wigczeniu zasilania jest wyswietlany ~5 sekundowy
| komunikat migajgce =» znaki > >*%”i wersja programu V3)

4.3.5.1. TRYB EDYCJI PARAMETROW (dla teqgo trybu instrukcje sg wyswietlane bez
I kropek !!1)
I
I
POCZATEK
68 Dla trybu PRACA wyswietlacz pokazuje w [%] ustawionego
| skoku aktualne potozenie elementu wykonawczego sitownika
| w (przykiadzie 68%).
| (Dla trybu STOP cyfra dopowiadajgca pofozeniu 68 jest
I
I

wyswietlania przemiennie z literg ,R”)

68 > = [4]&[ ’] + [~5s]
| Wejscie w tryb EDYCJA . Przez ~5s nacisngc¢ przyciski
[4] [ [’] wyswietlacz pokazuje komunikat ,ED” przemiennie

I

| z % k”.Tryb EDYCJI potwierdza state wyswietlenie
| komunikatu ,ED”.
I
I

Nacisnij przycisk [ »]

HA Komunikat oczekujgcy na podanie hasta (cyfra w zakresie)

| od 00...H9. Wpisa¢ hasto i zatwierdzi¢ przyciskiem [ <—I].

| Btednie wpisane hasto powoduje powr6t do poczgtku MENU.
I
I

Naciénij przycisk [ P].

NH Sterownik komunikatem NH oczekuje na podanie nowego hasta.
| Nacisniecie przycisku [ ’] pozostawia stare hasto i
| powoduje przejscie do kolejnego kroku MENU.
| Zmiana hasta nalezy korzystajgc z przyciskow[ V] i A]
| ustawi¢ nowe hasto (warto$c¢ w zakresie od 00...H9)
| zatwierdzi¢ je [<].
| Naci$nij przycisk [ ’]

AA [ k3 Komunikat ten informuje, ze sterownik jest trybie PRACA,
| korzystanie z MENU wymaga zatrzymania tego trybu.
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| Aby przej$¢ do trybu STOP nacisngé [ W] + [~5s] D

| sterownik wyswietli przemiennie komunikat R / *%>. O przejsciu
| sterownika w tryb STOP informuje komunikat RR.
I
I

Nacisnij przycisk [ I»]

3F = NRlub IN Sprawdzenie potaczenia faz Li; L,; L3 zasilajacych sitownik!!!
Ustali¢ zgodnosci kierunku obrotow silnika tréjfazowego
z kierunkiem ruchu elementu wykonawczego sitownika napedem
recznym ustawi¢ element wykonawczy sitownika w potowie drogi

nominalnej. Nacisnaé przycisk [A] i sprawdzic¢ czy ruchowi silnika

odpowiada wzrost wskazan wyswietlacza cyfrowego.

Nacisnij przycisk [ W i sprawdzié¢ czy ruchowi silnika odpowiada
spadek wskazan wyswietlacza cyfrowego. W przypadku zgodnosci
podiaczenia faz_Li; L,; Ls; jest poprawne W przypadku
niezgodnosci zmieni¢ ustawienie NR / IN na przeciwne do
wyswietlanego:

® na IN jednoczesnie nacisnaé przyciski [ W]i[< ]

® na NR jednoczesnie nacisna¢ przyciski [ M&h]i[<]
Wyswietlacz zmieni komunikat z (NR na IN) lub (z IN na NR).
Ponownie nacisngé impulsowo przyciski [ 4] i ['W] w celu
sprawdzenia zgodnosci wskazan wyswietlacza (patrz wyzej).

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

I

| Po uzyskaniu zgodnosci nacisng¢ przycisk [ ’]

| UWAGA !l

| Sitownik posiada zabezpieczenie przed przekroczeniem
| dopuszczalnego skoku min / max, ktérego przekroczenie
| skutkuje zablokowaniem mozliwosci ruchu silnika co zgtasza
| komunikat ,,AW / 05”. Usuniecie problemu wymaga
| przestawienia elementu wykonawczego sitownika

| napedem recznym w zakres dopuszczalnego skoku.

I

F

I

I

I

I

F

@) Ustaw w zakresie od 60%.... 99% obcigzenia hominalnego
wartos¢ ograniczenie. Przekroczenie ustawionej wartosci
wywota zatrzymanie ruchu sitownika w kierunku OTWORZ .

Nacisnij przycisk [ ’]

4 Ustaw w zakresie od 60%.... 99% obcigzenia nominalnego
wartos¢ ograniczenie. Przekroczenie ustawionej wartosci
wywota zatrzymanie ruchu sitownika w kierunku ZAMKNIJ.

Nacisnij przycisk [ »]

I

I

I

I
OL =KlunF Ustaw kryterium ograniczenia ruchu sitownika w kierunku

| OTWORZ (od sity / od drogi). Przyciskiem [ W] wybraé

| ograniczenie ruchu od (potozenia Krancowego) komunikat ,K”.
| Przyciskiem [A] wybraé ograniczenia ruchu sitownika

| od ustawionej wartos¢ FO (sity/momentu) komunikat F.
I
I
I
I
I
I

Zatwierdz ustawienia przyciskiem [ <—|]
UWAGA!!! Wybér ograniczenia ruchu od wielkosci sity docisku F

nie zwalnia uzytkownika z koniecznosci wykonania nastaw
punktu krancowego WO.

Nacisnij przycisk [ >]

Data aktualizacji czerwiec 2015



ePLISEN S°

DOKUMENTACJA TECHNICZNO RUCHOWA | ES5-3529

INSTRUKCJA OBSLUGI Strona: 29

ESA'Ol'OO Stron:48

ZL = KlunF
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
WZ = np. 20 [%]
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I
WO = np. 80 [%]
I
I
I
I
I
I
I
I
I
I

HS

I

I

I
CH

Ustaw kryterium ograniczenia ruchu sitownika w kierunku
ZAMKNIJ (od sity / od drogi). Przyciskiem [V] wybrac
ograniczenie ruchu od (potozenia Krancowego) komunikat ,K”.
Przyciskiem [ 4h] wybra¢ ograniczenia ruchu sitownika

od ustawionej warto$¢ FZ (sity/momentu) komunikat F.

Zatwierdz ustawienia przyciskiem [ <—|]

UWAGA!!T Wybdr ograniczenia ruchu od wielkosci sity docisku F
nie zwalnia uzytkownika z koniecznosci wykonania nastaw
punktu krancowego WZ.

Nacisnij przycisk [ ’]

Naci$nij przycisk [ >] :

Ustaw punkt krancowy ograniczenia wysuniecie elementu
wykonawczego sitownika w kierunku ZAMKNIJ WZ.

Przyciskiem [ A ]lub przycisk [ W] ustali¢ potozenie elementu
wykonawczego sitownika WO. Ustalone potozenie zatwierdzic¢
przez naciniecie i przytrzymanie [ <—]], nastepnie [ ¥ 1.
UWAGA!!l Zachowanie kolejnosci naciskania zapobiega nie
pozadanemu ruchowi elementu wykonawczego sitownika w czasie
zatwierdzania potozenia krancowego. Podczas ustalania potozenia
wyswietlacz pokazuje w [%] skoku znamionowego aktualne
potozenie elementu wykonawczego sitownika.

Naci$nij przycisk [ >] .

Ustaw punkt krancowy ograniczenia wysuniecie elementu
wykonawczego sitownika w kierunku OTWORZ WO.

Przyciskiem [ A ]lub przycisk [ W] ustali¢ potozenie elementu
wykonawczego sitownika WO. Ustalone potozenie zatwierdzi¢
przez nacisniecie i przytrzymanie [ <!], nastepnie [ &].
UWAGA!!! Zachowanie kolejnosci naciskania zapobiega nie
pozadanemu ruchowi elementu wykonawczego sitownika w czasie
zatwierdzania potozenia krancowego. Podczas ustalania potozenia
wyswietlacz pokazuje w [%] skoku znamionowego aktualne
potozenie elementu wykonawczego sitownika.

Korzystajac ze wskazan wyswietlacza i przyciskow [ M&] lub [ W]
ustaw czutosci w zakresie od 0,8% ....5,0% i zatwierdzi¢ [ o 1.
Naciénij przycisk [ P] .

Wybierz typ charakterystyki sterowania ( NR / IN).

Charakterystyke NR = wybra¢ przyciskiem [ 4 ].
Charakterystyke IN = wybraé przyciskiem [ ¥ ].

Nacisnij przycisk [ >] :

Ister & NIEWIARYGODNY.
1. Sitownik pozostaje w ostatniej pozycji (- -) nacisnaé [ 4]
2. Sitownik zajmuje pozycje WO (4+4) nacisnaé [ A];
3. Sitownik zajmuje pozycje WZ (¥¥) nacisnaé [ ¥ ];

I
I
I
I
SA(--; 441 ; ¥¥) Ustal reakcje sitownika na stan awaryjny pradu sterujgcego
I
I
I
I
I

Wybér zatwierdzi¢ przyciskiem [<J ]
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Nacisnij przycisk [ »] .

Korzystajac ze wskazan wyswietlacza i przyciskow [M] , [W]
ustaw w [%] ustawionej drogi sitownika (WO — WZ) wartosc¢, od ktérej
przy ruchu elementu wykonawczego sitownika w kierunku OTW
nastgpi zatgczenie przekaznika posredniego [PO]. Ustawiong wartos¢

zatwierdz przez naciéniecie przycisku [ < ].

Nacisnij przycisk [ >]

Korzystajac ze wskazan wyswietlacza i przyciskow [A] , [V]

ustaw w [%] ustawionej drogi sitownika(WO — WZ) wartos¢ od ktorej
przy ruchu elementu wykonawczego sitownika w kierunku ZAM
nastgpi zatgczenie przekaznika posredniego [PZ]. Ustawiong wartos¢

zatwierdz przez naciéniecie przycisku [ < ].

Nacisnij przycisk [ ’]

Ustaw jasnos¢ wyswietlacza przyciskami [ 4] lub [ W] wybra¢

wartos¢ z przedziatu 1(min)...7(max).

Wybér zatwierdzi¢ przyciskiem [ < ].

UWAGA ! Wyswietlacz bedzie swiecit z wybranym poziomem jasnos$ci
przez ok. 180s od chwili ostatniego nacisniecia przycisku
klawiatury.

Nacisnij przycisk [ ’] .

Zapisac wszystkie zmian do pamieci EPROM przez
jednoczesne naciéniecie przyciskow [M]i[ V1.
Potwierdzeniem zapisu jest wy$wietlenie komunikatu [ OK]
Nacisnij przycisk [ >] .

Komunikat informuje o trybie STOP .Przejs¢ do trybu
PRACA nacisnaé przycisk [4\] +[~5s] sterownik

wyswietla przemiennie komunikat A / >%k>. Wejscie sterownika
w tryb PRACA potwierdza komunikat ,AA”.

Nacisnij przycisk [ >] .

Stan pracy PRACA .
Naciénij przycisk [ ’] :

4.3.5.2. TRYB PRZEGLADANIA (dla tego trybu instrukcje sg wyswietlane z kropkami!ll)

POCZATEK

68
I

Dla trybu PRACA wyswietlacz pokazuje w [%] aktualne potozenie
elementu wykonawczego sitownika w przyktadzie 68%.

Dla stanu STOP wyswietlacz pokazuje w [%] aktualne potozenie
przemiennie z literg ,R”.

Nacisniecie przycisku [ >] powoduje wej$cie w PRZEGLADANIE .
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ST.
I

I
F.O.

F

I
Z.
I

I
3.F.
I

I

O.L.

I
ZL.

UWAGA!!

Dla trybu przeglgdanie instrukcja jest wyswietlony z dwoma kropkami,
odpowiadajgca jej wartos¢ jest wyswietlana przemiennie z
komunikatem,

Nacisnij przycisk [ >]

Odczyt stanu pracy sterownika.

-A” =% PRACA ;,R”= STOP

Nacisnij przycisk [ >]

Odczyt nastawy FO dla kierunku OTWORZ,
Nacisnij przycisk [ >] .

Odczyt nastawy FO dla kierunku ZAMKNIJ,

Nacisnij przycisk [ ’] :

= NR Iub IN  Odczyt ustawienia przetgcznika zasilania tréjfazowego.

Naciénij przycisk [ P] .

Odczyt kryterium ograniczenia ruchu dla kierunku OTWORZ.
Nacisénij przycisk [ }] .
Odczyt kryterium ograniczenia ruchu dla kierunku ZAMKNIJ.
Nacisénij przycisk [ }] .

Odczyt w [%] skoku nominalnego ustawienia WZ.

Nacisnij przycisk [ ’] .

Odczyt w [%] skoku nominalnego ustawienia WO.

Naciénij przycisk [ }] .

Odczyt w [%] ustawionej czutoSci.

Nacisnij przycisk [ >] .

Odczyt ustawienia typu charakterystyki

Naciénij przycisk [ P] .

Odczyt w [%] ustawionego skoku zatgczenie przekaznika PO
Nacisnij przycisk [ ’]

Odczyt w [%] ustawionego skoku zatgczenie przekaznika PZ
Nacisénij przycisk [ >]

Odczyt ustawienia - reakcji sitownika dla niewiarygodnego Ister:
Naciénij przycisk [ }] .

Odczyt ustawienia parametru jasnosci wyswietlacza.

Naci$nij przycisk [ »] .
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I
F Odczyt w [%] sity nominalnej wartosci oraz kierunku, (sity /momentu)
| na elemencie wykonawczym sitownika.
| UWAGA!!
| Nacisnij przycisk [ }] .

KONIEC

4.3.6. Komunikaty awaryjne —usuwanie przyczyny awarii

Tabela 7
Komunikaty
wysSwietlane . .
Lp Rodzaj awarii pr);emiennie Reakqa ObS*UgI
Fazal | Faza?2
AW 1 Przyczyna: Brak fazy zasilajgcej
1 | Brak fazy zasilajgcej Sprawdzi¢: tor zasilania sitownika.
Naprawié: potgczenie zasilania.
AW 2 Przyczyna:
® Niezachowany rezim pracy sitownika
S4 — 1200 cykli,

® Przekroczona temperatura otoczenia 70°C,

® W otoczeniu sitownika wystepuje silne zrédto
Promieniowania w podczerwieni,

@ Sitlownik steruje zaworem o wysokiej
temperaturze i nie zapewniono dostatecznej
izolacji cieplnej na drodze zawor sitownik,

® Uszkodzony silnik,

Sprawdzi¢:

®\Wykorzystujgc stacyjke sterowania dla trybu
sterowanie LOKALNE i sprawdzi¢ czy sitownik
wykonuje polecenia ruchu na ZAM i OTW w
przypadku braku reakcji prawdopodobne
uszkodzenie silnika,

® Rezim pracy - dopuszczalny dla sitownika S4

($redni czas / 1h=>» 25% praca, 75% postoj),
®Zmierzy¢ temperature obudowy silnika
to < 100°C,

Zmienié:

® Sprawdzi¢ nastawy regulatora sterujgcego
sitownikiem,

® ZwiekszyC ustawiony parametr czutosci
sitownika (parametr ,,CH”),

®Skontaktowac sie z serwisu producenta,

Przecigzenie silnika -
2 zbyt wysoka temperatura
silnika

AW 3 Przyczyna:
® Prgdu sterujgcy poza zakresem

3,8 MA < Ister >21mMA,
Sprawdzi¢:
®\Warto$¢ pradu ptyngcego w obwodzie
sterujgcym,
® Usung¢ przyczyne niepoprawnej wartosci
IsTeR,
® Skontaktowac sie z serwisu producenta,

Prad sterujgcy
niewiarygodny
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Komunikaty
wyswietlane . .
Lp. Rodzaj awarii pr);emiennie Reakcja obstugi
Fazal | Faza 2
AW 4 Przyczyna:
® Zbyt maty ustawiony skok sitownika A <40%
Sprawdzi¢: przedziat drogi (A = WO —WZ) w
) ) stosunku do wartosci nominalnego skoku
4 Zbyt maly skok sitownika sitownika powinno by¢ A > 40%
A <40% Naprawié:
® Zmieni¢ nastawy ,WZ” i ,WO”,
® Zastosowac sitownik o mniejszym skoku
Znamionowym,
AW 5 Przyczyna:
® Element wykonawczy sitownika jest poza
dopuszczalnym zakresem skoku,
® \V czasie postoju sitownik zostat przesterowany
napedem recznym,
® Odwrocona kolejnosé faz, sitownik wykonat ruch
w niewtasciwym kierunku,
Element wykonawczy Sprawdzi¢: rawdzi(:.: _ _ o
5 sitownika przekroczyt ° Korzystajqc z MENU sitownika wejs¢ w tryb
zakres skoku EDYCJA i ustawi¢ tryb STOP,
nominalnego ® Napedem recznym przestawic¢ element
wykonawczy na 50% skoku znamionowego,
® Wejs¢ w tryb definiowania kolejnosci faz
=>» [3F]. Sprawdzi¢ kolejnos¢ faz.
Naprawic¢:
® Napedem reczny przestawi¢ element
wykonawczy w obszar ustawionego skoku,
® Korzystajgc z MENU zmieni¢ kolejnos¢ faz.
. AW 6 Przyczyna:
Przekroczenie czasu ® Uszkodzony silnik,
g | Pozycjonowania ® Uszkodzenie sterownika.
elementu wykonawczego Naprawié:
sitownika ®Skontaktowacé sie z serwisem producenta.
AW 7 Przyczyna:
Przekroczenie obcigzenia ®Przecigzenie obcigzenia mechanicznego
7 | mechanicznego dla sitownika,
kierunku ZAM Naprawi¢:
®Sprawdzi¢ elementy obcigzenia sitownika.
AW 8 Przyczyna:
. e ®Przecigzenie obcigzenia mechanicznego
Przekroczenie obcigzenia sitownika
8 | mechanicznego dla ox
kierunku na OTW w . L .
®Sprawdzi¢ elementy obcigzenia sitownika.

4.4 SZYBKIE URUCHOMIENIE

4.4.1 Warunki umozliwiajgce szybkie uruchomienie:
e Sitownik zostat potgczony z zaworem i jest dostarczony przez APLISENS S.A. Oddziat
CONTROLMATIKA,
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e Sitownik zostat potgczony z zaworem jest dostarczony przez innego wytworce z odpowiedni

certyfikatem na wykonang ustuge potaczenia,
4.4.2. Podtagczenie elektryczne sitownika.

e Kluczyk stacyjki ustawi¢ w tryp STEROWANIE LOKALNE,

e Napedem recznym doprowadzi¢ element wykonawczy sitownika do pozycji srodkowej (tj. w
potowie miedzy skrajnymi potozeniami ZAM i OTW),

e Potgczy¢ przewody do zigcza elektrycznie sitownika zgodnie z dokumentacjg projektowg
dotyczgca miejsca zastosowania,

e Uwaga!!! Nie wigcza¢ zasilania 3x400VAC bez gruntownego sprawdzenia poprawnosci
potgczen mechanicznych i elekirycznych sitownika — sterownik nie posiada oddzielnego
wytgcznika, podanie zasilania uruchomi sterownik sitownika,

4.4.3. Wigczy¢ zasilanie 3x400V AC:

o Korzystajgc z MENU w trybie EDYCJI instrukcjg [3F] sprawdzi¢ (ewentualnie zmienic)
kolejnos¢ potgczenia faz zasilajgcych,

o Wyjs¢ z MENU i przeprowadzi¢ ponowne sprawdzenie w trybie STEROWANIE_LOKALNE
zgodnos¢ kierunku ruchu elementu wykonawczego sitownika z wydanym poleceniem ZAM /
oTW,

e Zadat z zewnetrznego zrodia prad sterujgcy Ister = 12 mA, zmieni¢ ustawienie kluczyka na
stacyjce sterowania z LOKALNE na ZDALNE, element wykonawczy powinien zajg¢ pozycje
50% ustawionego skoku.

e W przypadku braku stabilizacji elementu wykonawczego sitownika na pozycji 50% + 1%
nalezy sprawdzi¢ ustawienia sterownika = wq niniejszej instrukcji pkt. 4.3.5.2. przeprowadzi¢
analize nastaw i wprowadzi¢ korekte,

e Zmieniajgc warto$é Ister sprawdza¢ zachowanie sie sitownika przez cigglg obserwacje
elementu wykonawczego sitownika i wyswietlacza.

e Sprawdzi¢ dziatanie pozostalych sygnatéw wyjsciowych zgodnie z projektem aplikacji
sitownika,

e Po wykonaniu préb z wynikiem pozytywnym sitownik jest uruchomiony.

4.5 taczenie sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01-00 z zaworem

4.5.1. Przed sprzegnieciem elementu wykonawczeqo sitownika z wrzecionem zaworu
Sprawdzi¢ dziatanie sitownika zgodnie z punktem 4.4.
4.5.2. Zamocowac sitownik na zaworze,
4.5.3. Kluczyk stacyjki ustawi¢ w tryb STEROWANIE LOKALNE,
4.5.4.Potgczy¢ przewody do zlgcza elektrycznie sitownika zgodnie z dokumentacjg projektowg
dotyczaca miejsca zastosowania,
4.5.5. Wtaczy¢ zasilanie 3x 400VAC, przetgcznikiem stacyjki sterowania lokalnego ZAM / OTW
przemiesci¢ element wykonawczy na potowe skoku nominalnego,
4.5.6. Korzystajgc z instrukcji [ FO] (Tabela 6 pkt.6) ustawi¢ w [%] sity nominalnej ograniczenie
maksymalnej sity w kierunku na OTW,
4.5.7. Korzystajgc z instrukcji [ FZ] (Tabela 6 pkt.7) ustawi¢ w [%] sity nominalnej ograniczenie
maksymalnej sity w kierunku na ZAM,
4.5.8. Korzystajgc z instrukcji [ WZ] (Tabela 6 pkt.10) ustawi¢ ograniczenie w pozycji odpowiadajgcej
maksymalnemu skokowi sitownika dla kierunku ZAM,
4.5.9. Odczyta¢ z danych technicznych zaworu =» w [mm] skok zaworu i korzystajgc z instrukciji
[ WO] (Tabela 6 pkt.11) ustawi¢ wysuniecie elementu wykonawczego sitownika
odpowiadajgce skokowi zaworu. Sprawdzi¢ kilkukrotnie poprawno$é pozycjonowania [ WO],
4.5.10. Ustawi¢ sterownik w tryb PRZEGLADANIE = wybrac tryb podgladu sity na trzpieniu sitownika
[ F] tabela 6 pkt.36. Sterownik wyswietla w [%] (site/moment), na elemencie wykonawczym
sitownika. Ruch elementu wykonawczego wywotac sterujgc przetgcznikiem
ZAM | OTW umieszczonym na stacyjce sterowania lokalnego,
4.5.11. Dalsze czynno$ci nastawcze prowadzi¢ korzystajgc z podgladu sity docisku grzyba w kierunku
na ZAM,
4.5.12. tgcznikiem gwintowanym potgczy¢ element wykonawczy sitownika z wrzecionem zaworu.
Sterujgc przetgcznikiem ZAM / OTW umieszczonym na stacyjce sterowania lokalnego
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4.5.13.

4.5.14.

4.5.15.

4.5.16.

45.17.

kontrolowac¢ docisk elementu wykonawczego sitownika tak, aby w pozycji sitownika ZAM sita
docisku nie przekraczata dopuszczalnej wartosci okreslonej w danych technicznych zaworu.
W celu regulacji zaleca sie stopniowe wykrecanie tgcznika sitownik / zawér do chwili oparcia
sie grzyba na gniezdzie zaworu,

Po wykonaniu regulacji doktadnie sprawdzi¢ poprawno$¢ dokrecenia Srub taczacych element
wykonawczy z wrzecionem zaworu. Skrecenie powinno gwarantowac trwate potgczenie w
czasie eksploatacji, szczegdlnie w aplikacjach gdzie wystepujg wibracje. Nie dopuszcza sie
samoczynnego rozkrecania potgczeh oraz przesuniecia potozenia wrzeciona zaworu
wzgledem elementu wykonawczego sitownika w czasie eksploataciji,

O ile przewiduje to dokumentacja projektowa, korzystajgc z MENU sterownika ustawié¢ punkty
zatgczenia przekaznikéw posrednich (PO) i (PZ),

Korzystajac z przetgcznika ZAM / OTW umieszczonego w stacyjce sterowania lokalnego
wykonaé kilkukrotny ruch elementu wykonawczego sitownika w petnym zakresie skoku
sprawdzajgc poprawnos$¢ pozycjonowania oraz site docisku,

O ile pozwalajg na to warunki sprawdzi¢ poprawnos$¢ pozycjonowania elementu
wykonawczego sitownika przy sterowaniu sygnatem pradowym lster. Wykonac¢ kilkukrotny
ruch w petnym zakresie skoku sprawdzajgc poprawnos¢ pozycjonowania,

Procedura tgczenia sitownika z zaworem - ZAKONCZONA.

4.6 SZYBKI DOSTEP DO USTAWIEN WYBRANEGO PARAMETRU STEROWNIKA

Opisane czynnosci w pkt. 4.6.1. do 4.6.6 wymagajg wykonania pewnych identycznych czynnosci
opisanych nizej w zacieniowanym polu:

>

>

>

URUCHOMIENIE TRYBU EDYCJI [ED] =» jednoczes$nie nacisngc¢ przyciski:

[ < + >] i przytrzymac je przez 5 sekund do wys$wietlenia Swiattem ciagglym komunikatu ED
=>» Nacisng¢ [ ’],
HASLO [HA] = wykorzystujgc przyciski [V] i [A] wpisz hasto i zatwierdz je

przyciskiem [<—l ]. Nacisng¢ przycisk [ ’],
ZMIANA HASEA [NH]

(jezeli jest to konieczne wykorzystujgc przyciski V] i [A] wpisz nowe hasfo i zatwierdz je przyciskiem [ <-l 1)

=>» Nacisng¢ przycisk [ >],

WYLACZENIE POZYCJONOWANIA [AA] 9 przez [~5 s] nacisna¢ przycisk ¥ do
chwili zmiany komunikatu z [AA] =*na [R].

PRZEJSC DO USTAWIEN WYMAGANEGO PARAMETRU PRZEZ WIELOKROTNE

NACISKANIE = [ >] (x n opisane w pkt. 4.6.1 do 4.6.6.)

4.6.1.ZMIANA KOLEJNOSCI FAZ

>
>

A\ %4

(x 1) Nacisna¢ przycisk [ »],

Przyciskami [A] i [ W] wywotaé ruch elementu wykonawczego sitownika. Przyciskowi
[A] odpowiada wzrost wskazan wyswietlacza, przyciskowi [V] odpowiada spadek
wskazan wyswietlacza. W przypadku niezgodnosci nalezy wprowadzi¢ zmiane przez
jednoczes$nie nacisniecie [ W] + [<—]] lub [A] + [<—]]. Ponownie sprawdzi¢ (jw.) zgodnosc¢
kierunku ruchu sitownika ze wskazaniami wyswietlacza.

(x 10) nacisng¢ przycisk [ ’],
Zapisa¢ wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisniecie przyciskow [A] & [V].

Zapisanie danych w pamieci potwierdzi komunikat [OK.], = Nacisng¢ przycisk [ »],

Wigczy¢ tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisng¢ przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie komunikat [AA].
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>
>

Nacisng¢ przycisk [ >].
KONIEC

4.6.2. USTAWIENIE OGRANICZENIA DROGI NA ZAM =& WZ

>
>

A\ %4

>
>

(x 7) nacisna¢ [ >],

Przyciskami [A] i [ W] wywotaj ruch elementu wykonawczego sitownika do osiggniecia
wymaganej pozycji. Ustalong pozycje wpisa¢ do pamieci sitownika przez: nacisniecie kolejno
przycisku [ <J] i przytrzymujac ten przycisk nacisnaé [ ¥ 1,

(x 9) nacisngé [ ’],

Zapisa¢ wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisnigcie przyciskow [A] & [ V).
Zapisanie danych w pamieci potwierdzi komunikat [OK.], = Nacisnag¢ [ >],

Wigczy¢ tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisng¢ przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie komunikat [AA].

Nacisng¢ przycisk [ '].
KONIEC

4.6.3. USTAWIENIE OGRANICZENIA DROGI NA OTW = WO

>
>

A\ %4

>
>

(x 6) nacisng¢ | »],

Przyciskami [A] i [ W] wywotaé ruch elementu wykonawczego sitownika do osiggniecia
wymaganej pozycji. Ustalong pozycje elementu wykonawczego sitownika wpisa¢ do pamieci
sitownika przez: nacisniecie kolejno przycisku [<—]] i przytrzymuijgc ten przycisk nacisngé [A
]1

(x 10) nacisng¢ [ ’],

Zapisa¢ wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisniecie przyciskow [A] & [V].
Zapisanie danych w pamiegci potwierdzi komunikat [OK.], =» nacisna¢ przycisk [ ’],
Wiaczyé tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisng¢ przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie komunikat [AA].

Nacisng¢ przycisk [ >].
KONIEC

4.6.4.USTAWIENIE CZULOSCI

>
>

>
>

(x 8) Nacisna¢ przycisk [ '],

Przyciskami [A] i [ W] ustaw w [%] warto$¢ czutosci. Ustawiong warto$é zaakceptuj
przyciskiem [<J ].

(x 8) Nacisna¢ przycisk [ '],

Zapisa¢ wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisniecie przyciskow [A]&[V
].Zapisanie danych w pamieci potwierdzi komunikat [OK] =» Nacisnagé przycisk [ ’],
Wigczyé tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisngc¢ przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie komunikat [AA].

Nacisng¢ przycisk [ ’].
KONIEC

4.6.5. CHARAKTERYSTYKA NORMALNA / ODWROTNA

>
>

(x 9) Nacisng¢ przycisk [ ’],
W celu wyboru charakterystyki normalnej nacisngc¢ przycisk [A] (wzrostowi | ster 0dpowiada
ruch sitownika w kierunku na OTW). Wybor charakterystyki inwersyjnej nacisna¢ przycisk [
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W] (wzrostowi | ster odpowiada ruch sitownika w kierunku na ZAM). Wybrany typ
charakterystyki zaakceptuj przyciskiem [<—l ].

(x 7) Nacisng¢ przycisk [ >],

Zapisaé wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisniecie przyciskow [A] & [V].

A\ %4

Zapisanie danych w pamieci potwierdzi komunikat [OK.], = Nacisnag¢ przycisk [ ’],
» Wigczyé tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisng¢ przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie komunikat [AA].

» Nacisnag¢ przycisk [ ’].
> KONIEC

4.6.6. REAKCJA SILOWNIKA NA NIEWIARYGODNY Ister

4.7

o

» (x 10) Nacisng¢ przycisk [ ’],
» Woybierz reakcje sitownika na niewiarygodny sygnat Ister przyciskami jak w tabeli:

Wybor przyciskien| Opis zachowania sie sito POt\A\’ni,sgj;i%rt?;:;ir
4 » Ostatnie potozenie
A ” Potozenie OTW ,,A A
A Polozenie ZAM R AL

Wybrany tryb zaakceptuj przyciskiem [<—I ].

(x 6) Nacisng¢ przycisk [ »],

Zapisa¢ wprowadzone zmiany przez jednoczesne nacisniecie przyciskéw
[A]&[V].Zapisanie danych w pamieci potwierdzi komunikat [OK], =» Nacisng¢ przycisk
ig!

» Wigczy¢ tryb pozycjonowania - przez [~5 s] cisngé przycisk [A], po przejsciu sterownika w
tryb pozycjonowania, zgtasza sie¢ komunikat [AA].

A\ 74

» Nacisng¢ przycisk [ >].
> KONIEC

INFORMACJE DLA PROJEKTANTA

INFORMACJE PRAKTYCZNE

W przy wyborze miejsca na montaz sitownika nalezy pamieta¢ o zapewnieniu swobodnego i
bezpiecznego dostepu obstugi do napedu recznego, panelu operacyjnego sterownika, stacyjki
sterowania lokalnego oraz przytgcza elektrycznego,
Projekt miejsca instalacji winien uwzglednia¢ zabezpieczenia sitownika przed silnym
promieniowaniem termicznym oraz przed dziataniem efektami konwekc;ji i przewodzenia energii
cieplnej od silnie nagrzanych elementéw z otoczenia sitownika,
Wielowtyk sitownika posiada 46 piny podzielone na trzy sekcje wg kryterium wysokosci
podtgczonego napiecia (patrz pkt. 2.2.):

Sekcija 1 (piny1+6) jest przeznaczona do podigczenia napiecia zasilania 3x400V/AC,
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o

o

Sekcja 2 (piny 29+46) jest przeznaczona do wyprowadzenia sygnatéw od przekaznikéw.
Parametry elektryczne stykéw przekaznikéw: prad do 1A poziom napiec¢ 24V AC/DC < U < 250V
AC/DC,
Sekcja 3 (pinyll+ 28) jest przeznaczona do podigczenia sygnatéw sterujgcych binarnych i
analogowego oraz do wyprowadzenia zwrotnych sygnatéw analogowych. Poziom napiecia tego
typu sygnatéw U < 36V /DC.

Przyktad doboru kabli i dtawnic:

Przewody dobrane z katalogu LAPPKABEL:

Tabela 8 .

Sekcja Kabel Srednica przewodu D’raw[ca w.ziaczu
mm2 sitownika

Sekcja | OLFLEX CLASSIC 100 SY
| 4GX1,5 mm? 11,1 PG16
Sekcja OLFLEXZFD 855 CP 12X x 12.7 PG16
Il (_)_,75 mm
Sekcja OLFLEXZFD 855 CP 18X x 15 PG21
11 0,75 mm

AN

Wielowtyk posiada piny przeznaczone do zaciskania na przewodach (mozna je takze lutowac),
dlatego praktycznie nie istnieje tolerancja w doborze srednicy zyly przewodu. Standardowo
ztgcze sitownika jest wyposazone w dtawnice zgodnie z tabelg 8. W tabeli 8 okreslono réwniez
typy kabli dopasowanych do dfawnic tak, aby po montazu ztgcza elektrycznego uzyskaé¢ w
przytaczu sitownika stopieh ochrony IP67. Zaprojektowanie przytlacza elektrycznego z
wykorzystaniem innego typu kablami naktada na projektanta obowigzek dobrania do
zastosowanych kabli dlawnice zapewniajgc stopien ochrony przytgcza elektrycznego na poziomie
IP67. Zaprojektowanie przytgcza elektrycznego z innym typem dtawnic wymaga zlozenia
dodatkowego zamowienia, w ktérym projektant okresli sposdb wykonania otworowania przytagcza,
Wszystkie sygnaty wejsciowe i wyjsciowe sterownika sg wyprowadzone na wielowtyk sitownika.
Konfigurowanie sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01 nie wymaga wykonywania
jakichkolwiek przetgczenh lub nastaw wewnatrz sterownika.

Wskazoéwki dotyczace projektowania uktadu zasilania elektrycznego:

Projekt i montaz winny zapewni¢ zgodne z obowigzujgcymi normami i innymi przepisami
potaczenie PE,

Sitownik wymaga zastosowania zewnetrznego zabezpieczenia zasilania (zalecane
zabezpieczenie Legrand typ C4) — dobdr wielkosci pradu bezpiecznika jest uzalezniony do typu
(mocy) silnika zastosowanego w sitowniku patrz tabeli 4,

Schemat potgczenia zabezpieczenia patrz rys. 13,

Bezpiecznik
Q
L1
1 12 ,2 1 3
T L2 é o =
zE 2 32 o4 L2 9
T}

x = L3 = w
&£ 5° 3 54 6 13 Z
e ¥ N 3
(] g 1
== PE PE N

PE PE

Rys. 13 Schemat zasilania sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01-00
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Zaleznie od miejsca stosowania i prawdopodobienstwa narazenia sitownika na silne przepiecia
w ukiladzie =zasilania, zaleca sie stosowanie zabezpieczen przeciwprzepieciowych
indywidualnych lub grupowych chronigcych np. przed przepieciami powstajgcymi w sieci
zasilajgcej spowodowanych wytadowaniami atmosferycznymi,

W przypadku wykorzystywania wyj$¢ przekaznikowych sitownika do wspotpracy z klasycznymi,
przekaznikowymi ukfadami blokad i zabezpieczen, w obwodzie wyj$é przekaznikow nalezy
zastosowacé zabezpieczenie zwarciowe (zalecany wytgcznik instalacyjny do 230V / 400V 2A).

Wskazowki dotyczace ekranowania:

Przewody sekcji 3 powinny by¢ ekranowane,

Ekran kabla nalezy potaczy¢ z przewodem uziemiajgcym po stronie szafy sterowniczej,
Przewdd uziemiajgcy nalezy wykonaé specjalnie do celow ekranowania aparatury i potgczyc
bezposrednio do uziomu gtéwnego. Rezystancja przewodu powinna by¢ mniejsza od 1Q.

Wskazoéwki dotyczace projektowania obwodéw sterowania:

Przyktad potgczenia sitownika sterowanego sygnatem pradowym rys. 14,

+
11
12 »—
g Ister = (4...20)mA
= 12V<U<36V
(]
: § 2
| max 500 ohm
% F
w L
N © Sterowanie
g © 17 Lokalne (ol
N $Zu
18 oTW >=5 U=24V DC
283
19 ZAM = i)
'a - Wewnetrzny
16 0V (24V DC) . zasilacz
sterownika
Rys. 14 Potgczenie sitownika sterowanego sygnatem prgdowym
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o Przyktad potgczenie sitownika sterowanego sygnatem tréjstawnym np. z PLC rys. 15,

Ster

troj;

Sterowni

20

21 OTWORZ PLC

22 ZAMKNIJ

c

GND 24V DC

24V DC

Sterowanie
Lokalne

ZLACZE SILOWNIKA
46 - cio stykowe
-
(-3

18 OTW = 24V

u=24vDC
19 ZAM = 24V

STACYJKA
STEROWANIA
LOKALNEGO

Wewnetrzny
zasilacz
sterownika

Rys. 15 Pofgczenie sitownika sterowanego sygnatem trojstawnym

16 0V (24V DC)

e Przykiad potagczenie sitownika sterowanego jednoczesnie sygnatem pradowym i tréjstawnym
pokazano na rys.16.
UWAGA!!! Jezeli uzytkownik stosuje rownolegte sterowanie sygnatem trojstawnym i analogowym
na etapie projektu nalezy pamietaé o zaszytej w sterowniku na state hierarchii waznosci
sygnatéw sterujacych (patrz wykres 3):

o Priorytet nr 1 (najwyzszy) — stacyjka sterowania lokalnego,

o Priorytet nr 2 (posredni) — sterowanie tréjstawne,

o Priorytet nr 3 (najnizszy) — sterowanie analogowe lster,

Zastosowane w sterowniku priorytety dla sygnatéow sterujgcych pozwalajg na swobodne
przetgczenie sterowania sitownikiem z sygnatu analogowego na trojstawny przez postawienie w
stan wysoki (24V DC) wejécia ztgcze sitownika (16) STEROWANIE TROJSTAWNE.

Zastosowanie:

o Przetaczenie sterowania sygnatem prgdowym na sterowanie tréjstawne np. recznie z
nastawni,

o Wykonanie projektu z PLC pozwalajgcego na bezpieczne odstawienie napedu dla
zidentyfikowanych stanéw awaryjnych (zastosowanie tzw. sterowania nadrzednego z
sterownika PLC),

o Inne zastosowania.

1,7
12 8 Ister = (4...20)mA
: 12V < Uz < 36V
Sterowanie
20 trojstawne terownik R
21 4 OTWORZ PLC max 500 ohm
23 b ZAMKNU
£ u
g5
g8 GND 24V DC
] f« 16 : 24V DC
ne
-]
w's STEROWANIE
Qe 17 Lokalne
< <
N g OTW = 24V 2o
- <Z0 U=24v DC
B zm=24v 52 %
7] E <
EES Zasiacz
'8 T RARLIE Sterownika
Rys. 16 Potgczenie sitownika sterowanego sygnatem prgdowym i tréjstawnym
(sterowanie tréjstawne nadrzedne)
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o Mozliwos¢ blokowania stacyjki sterowania lokalnego z pulpitu sterowniczego operatora schemat
potagczen rys.17,

Ister = (4...20)mA
12V < Uz < 36V

R1
max 500 ohm

Aktywacja =0V
STEROWANIE Blokowanie = 24V
Lokalne

ZLACZE SILOWNIKA
46 - cio stykowe

18 oTw

U =24V DC

PULPIT
OPERTAOTA

ov

STACYJKA
STEROWANIA
LOKALNEGO

Rys. 17 Potaczenie sitownik sterowanego sygnatem analogowym
Z mozliwoscig blokowaniem stacyjki sterowania miejsciowego przez operatora

Uktad analogowy sterowania sitownikiem jest korzystny i zalecany ze wzgledu na redukcje
okablowania oraz mozliwos¢ wzajemnego kontrolowania sie systemu automatyki i sitownika.
System automatyki powinien poréwnywac sygnat zwrotny sitownika z sygnatem zadanym.
Przy wystgpieniu réznicy $wiadczacej o awarii ukfad sterowania, powinien zasygnalizowac
awarie z opdéznieniem czasowym. Sitownik samoistnie kontroluje wiarygodnos¢ sygnatu
zadanego. W przypadku przejscia sygnatu Ister W obszar niewiarygodny tj. Ister < 3,8mA lub
Ister > 21,0mA, sitownik zajmie zadeklarowang przez uzytkownika pozycje wybrang w MENU
sterownika (mozliwosci wyboru: element wykonawczy sitownika wykona ruch w kierunku na
ZAM; OTW lub pozostanie w ostatniej pozycji) oraz zgtosi brak gotowosci do pracy.

Wskazowki dotyczace projektowania funkcji blokad, zabezpieczen i sekwencji:

Sitownik posiada sygnalizatory przekaznikowe, ktére mogg by¢ wykorzystane w uktadach
blokad i zabezpieczen,

Istotng roznicg pomiedzy klasycznymi sitownikami, a sitownikami inteligentnymi jest fakt, ze
sygnalizatory krahcowe, sygnalizatory posrednie oraz sygnalizator awarii nie sg napedzane
w sposéb mechaniczny, lecz sg zalgczane przez sterownik elektroniczny na podstawie
ciggtego pomiaru potozenia i obcigzenia mechanicznego sitownika. W przypadku braku
napiecia zasilajgcego sitownik (3x400VAC) i nie zabezpieczenia tego stanu na etapie projektu
przez doprowadzenie do przytgcza elektrycznego sitownika, zaciski (14+) i (13-), zasilania
awaryjnego 24V DC, wyjscia binarne i prgdowe sitownika sg niewiarygodne. UWAGAI!!!
Zaleca sie projektowanie uktadéw z zabezpieczeniem w ZASILANIE AWARYJNE 24VDC,
UWAGA!!! Sitownik posiada wyjscie z zasilacza 24VDC /100mA do wykorzystania przez
uzytkownika. Napiecie to zanika przy zaniku napiecia zasilajgcego sitownik (3x400VAC),
pomimo dotgczenia zewnetrznego ZASILANIA AWARYJNEGO 24VDC,

Wyjscie przekaznika gotowos$ci w stanie bezawaryjnym sitownika jest pobudzone,

W ukfadach sterowania z klasycznymi sitownikami, sygnalizatory krancowe i posrednie
wykorzystywano w uktadach blokad i zabezpieczen, jako niezalezne zrédio sygnatu i
uznawano je za pewniejsze od sygnatu z przetwornika potozenia. W sitowniku inteligentnym
sygnalizatory sg zalezne od przetwornika potozenia, natomiast sam przetwornik jest wysoce
niezawodny i dodatkowo kontrolowany przez sterownik pod wzgledem wiarygodnosci
sygnatu. W zwigzku z powyzszym, korzystniejszym rozwigzaniem jest wypracowywanie
progéw drogowych do uktadéw blokad i zabezpieczeh nie w sitowniku, a w systemie
automatyki, na podstawie pomiaru sygnatu pofozenia sitownika. Jest to rozwigzanie
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pewniejsze i tansze uktadowo. Oczywiscie, system automatyki musi jednoczes$nie badac¢ stan
styku gotowosci,

o Ze wzgledu na oszczednos¢ kabli i uproszczenie uktadu potgczen, zaleca sie maksymalne
ograniczenie ilos¢ wyprowadzanych sygnatow z sitownika,. Najprostszym uktadem jest
sterowanie sygnatem analogowym, przy jednoczesnym nadzorze sygnatu zwrotnego.
Niezgodnos¢ tych dwu sygnatéw, generuje sygnat alarmu i odstawienie danego uktadu
automatyki. Korzystne jest wyprowadzenie nastepujgcych sygnatow: styku gotowos$ci oraz
WZ i WO (UWAGA!!! Zaleznosci realizowane przez sterownik na wyjsciach WZ i WO
patrz wykres 2). Styk gotowosci zapewnia réowniez kontrole napiecia zasilania uktadow
sygnalizacji sitownika. Taki zestaw sygnatéw daje operatorowi, wraz z sygnatem potozenia,
peten obraz stanu sitownika. Badanie gotowosci przez system skraca rowniez czas rozruchu
rozbudowanych uktadéw regulacyjnych z wieloma sitownikami.

4.8 INSTRUKCJA KONSERWACJI.

Wiasciwa konserwacja i przestrzeganie stawianych wymagan jest warunkiem racjonalnego
eksploatowania sitownika wyposazonego w sterownik ESA-01. Przeglad nalezy wykonywa¢ raz
na rok eksploatacyjny.

Przeglad obejmuje:

a Sprawdzenie stanu ochrony przeciwporazeniowej, ktéra jest zapewniona poprzez
dotgczenie zacisku ochronnego PE do zewnetrznego systemu ochrony
przeciwporazeniowej,

Sprawdzenie zamocowania osfon sitownika,

Sprawdzenie stanu potgczen elektrycznych,

Sprawdzenie szczelnosci przytagcza elektrycznego, ostony panelu sterowania oraz
dokrecenia pokrywy stacyjki serowania miejscowego,

a Sprawdzenie stanu potgczeh mechanicznych sitownika (sprawdzi¢ czy w czasie

eksploatacji nie wystgpity skrzywienia i poluzowania).

Jezeli podczas przeglagdu lub ewentualnego demontazu po zauwazeniu usterki, nalezy
skontaktowaé¢ sie z producentem lub autoryzowanym serwisem. W przypadku napraw
wykonanych przez osoby trzecie, producent nie ponosi odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo i
poprawng prace wyrobu.

000D

4.9. INSTRUKCJA BHP

Przy obstudze sitownika postepowac zgodnie z niniejsza instrukcja,

Nie dokonywa¢ regulacji skoku podczas pracy sitownika,

Nie manipulowa¢ pokrettem napedu recznego podczas pracy sitownika,
Sitownik winien by¢ zasilany napigciem znamionowym 3x400V/50Hz,
Konserwacji i przeglagdéw dokonywacé tylko w czasie postoju,

Dla sitownika zabudowanego na obiekcie obowigzuje dodatkowo instrukcja
BHP danego obiektu,

Wszystkie czynnosci przy oprzecie elektrycznym sitownika mozna
wykonywaé po wczesniejszym wytgczeniu napiecia zasilania 3x400V/50Hz.

Wy

O

zacisku ochronnego PE (umieszczonego wewnatrz sitownika)
do zewnetrznego systemu ochrony przeciwporazeniowe;j.

ijt Ochrone przeciwporazeniowg w sitowniku zapewnia sie przez dotaczenie
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5. WARUNKI MAGAZYNOWANIA | TRANSPORTU.

Wyréb nalezy przechowywac w suchym i przewiewnym pomieszczeniu wolnym od oparéw i
wyziewow substancji sprzyjajacych korozji, w temperaturze od +5°C do +35°C, przy wilgotnosci
wzglednej od 30 % do 80 % i temperaturze +30°C. Niedopuszczalne jest zapylenie. Po
potrocznym okresie magazynowania nalezy dokonac¢ przegladu, ktéry obejmuje:

Q Ogledziny zewnetrzne,

Q Sprawdzenie stanu pokry¢ malarskich i galwanicznych,

Q Sprawdzenie kompletnosci wyrobu.
Opakowanie transportowe stanowi paleta do transportu sitownikéw obrotowych lub wahliwych
Do transportu wykorzystywaé kryte srodki lokomocji. W czasie transportu nie dopuszcza sie
wstrzgsoéw i uderzen przekraczajgcych 6 + 0,5mm przy czestotliwosci drgan 2Hz.

6. KOMPLETNOSC DOSTAWY.

Sterownik nie jest sprzedawany oddzielnie, wchodzi w sktad sitownika. Kompletnos¢ dostawy
okresla oddzielna DTR kazdego sitownika.
Do sterownika ESA-01 jest dostarczana:
QO Dokumentacja techniczno-ruchowa DTR,
Q Karta gwarancyjna.

7. WARUNKI GWARANCJI.

Warunki gwarancji okresla karta gwarancyjna dotgczona do kazdego sitownika.

Napedu recznego nie mozna uzywac¢ przy wilaczonym napedzie
elektrycznym!!!

W przypadku korzystania z napedu recznego nie mozna przekraczaé
ustawionego skoku sitownika w szczegélnosci, gdy silownik jest
zabudowany na zaworze!!! Przekroczenie ustawionego skoku moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia sitownika lub wrzeciona zaworu.

Uklad przeciazeniowy fabrycznie ustawiany jest na silte nominalng i
moze byé regulowany w zakresie 50% do 100% Fnom.

Data aktualizacji czerwiec 2015



DOKUMENTACJA TECHNICZNO RUCHOWA | ES5-3529

GPLISEN S* INSTRUKCJA OBSLUGI Stona 44
ESA-01-00 Stron:48

8. SCHEMAT BLOKOWY PROCEDURY PROGRAMOWANIA NASTAW

STEROWNIKA
( START
v
Weidrie w trvh edveii =» [ 4 + ’1 +I5 <1
y
Podanie hasta [HA]
L 2
Zmiana hasta [NH]
y
Wylgczenie pozycjonowania
[AA]/[RR] S [ W] +[-5 5]
v
Zdefiniowanie kolejnosci faz [3F]
y
Ustawienie wielkosci obcigzenia dla OTW [FO]
v
Ustawienie wielkosci obciazenia dla ZAM [FZ]
L 2
Zdefiniowanie typu ograniczenia dla OTW [OL]
L2
Zdefiniowanie typu ograniczenia dla ZAM [ZL]
L 2
Ustawienie zakresu drogi dla ZAM [WZ]
y
Ustawienie zakresu drogi dla OTW [WQO]
L 2
Ustawienie czutosci [HS]
y
Wybor charakterystyki narastajgca / opadajgca
[CH]
v
[SA]
Wybdr reakcji sitownika na niewiarygodny Ister
Wybor Reakcja Stan
przyciskiem sitownika wyswietlaczu
4” Osta}tni? o
» potozenie ”
”A” Potozenie OTW "A A”
”v” potozenie ZAM ”v v”

v
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|

Ustawienie zatgczenia przekaznika [PO]

Ustawienie zatgczenia przekaznika [PZ]

!

Ustawienie jasnosci wyswietlacza [JW]

A

Zapisanie zmian do pamieci EPROM [ZP]

A

Wiaczenie pozycjonowania
[RR] / [AA] D [M]+[~5 s]

A

[AA]

A

KONIEC
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NOTATKI + TABELA DO ZMIAN POLACZEN WYPROWADZEN NA Z£ ACZU HARTING:
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Nr = z ZMIENIONY
3 zacsks Opis wyprowadzen przytacza Nume
istw = = zlacza
2 krosov%/lej s"ownlka Ha?ting
- L1 Zasilanie Faza L1 1
% 8: - L2 Zasilanie Faza L2 2
<> - L3 Zasilanie Faza L3 3
(?') <8r - N Przewéd neutrainy N 4
y<\1( & PE PE Przewéd ochronny PE PE
PE PE Przewéd ochronny PE PE
16 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin wspolny
17 wWZ Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin zwierny
18 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,zamknij” pin rozwierny
19 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otwérz” pin wspéiny
w 20 WO Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin zwierny
= 21 Wyjscie przekaznikowe kierunek ,,otworz” pin rozwierny
g 22 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otworz” pin wspoiny
\Z 23 PO Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otworz” pin zwierny
5 24 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,otworz” pin rozwierny
H 25 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin wspoélny
E 26 PZ Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin zwierny
< 27 Wyjscie przekaznikowe posrednie kierunek ,,zamknij” pin rozwierny
\g 28 Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin wspéiny
3 29 ALARM | Wyijscie przekaznikowe alarmowe pin zwierny
E 30 Wyjscie przekaznikowe alarmowe pin rozwierny
31 Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin wspoéiny
32 SL Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin zwierny
33 Wyjscie przekaznikowe sterowanie lokalne pin rozwierny
X PE Przew6d ochronny PE PE
X Sterowanie Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie lokalne = 1 X
X Lokalne Wejscie dwustanowe + 24VDC =» Sterowanie OTW =1 X
:—t’ w X »stacyjka” ["wejscie dwustanowe + 24VDC 9 Sterowanie ZAM = 1 X
Q g 7 _ Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie trojstawne =1
g % 38 St;"dog’l":g'e Wejscie dwustanowe + 24VDC 9 Sterowanie OTW =1
9 Wejscie dwustanowe + 24VDC = Sterowanie ZAM =1
6 COM GND wspdline dla wejs¢ dwustawnych
O 14 ) »>” Wyjscie — 24VDC (max 100mA)
a) 15 (+) e 2 Wyjscie + 24 VDC (max 100mA)
5 4 (+) ,€” | Wejscie zasilania awaryjnego + 24VDC
N 3 (_) , €& Wejscie zasilania awaryjnego - 24VDC
1 Ister Wejscie sygnatu sterujgcego (4+20) mA; dowolna polaryzacja
2 Ister Wejscie sygnatu sterujacego (4+20) mA; dowolna polaryzacja
w Wyjscie sygnatu potozenia elementu wykonawczego sitownika
: % 12 B (4...20) mA; dowolna polaryzacja
<Zt D) 13 + Wyjscie sygnalu potozenia eIerr_Ientu wykonawczego sitownika
6 9 (4.._.’20.) mA; dowolna_ p.olaryzaqa : :
> 10 _ Wyjscie sygnatu obcigzenia elementu wykonawczego sitownika
0 = (4...20) mA; dowolna polaryzacja
< 11 + Wyjscie sygnatu obciazenia elementu wykonawczego silownika
(4...20) mA; dowolna polaryzacja
5 _ Ekran sygnatéw sterujacych i zwrotnych
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