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8. ZALECENIA MONTA ZOWE.

a

sond; nalezy montowa na zbiorniku paliwa tak, aby tzw.zdica poziom6wAH >> 0 ; np.AH
= 35mm - tj. rénicaAH jest przynajmniej rowna wysokd dyszy w obudowie (rys.6). eli
natomiast rénica poziomowAH < 0 (rys.7), to mge nasipi¢ zablokowanie wzyka
odniesienia przez paliwo i zaktdcenie wtagrianetrologicznych sondy.

Rys.6 Prawidtowy montasondy. Rys.7 Nieprawidlowz/ montasondy.
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AH = H2-H1 > 0 - réznica poziomoéw

do ckcia rury czujnika sondy nalg stosowa wtasciwe narzdzie np. obcinak do rueczny
3 - 42mm REMS-RAS-CU-INOX 3-42 (z koétkiemdrym) firmy REMS pokazany na rys.8

Rys.8

o

o
&

e

do kczenia przewoddw wychogeych z rury czujnika sondy i przewoddw z obudowskéloniki (wg rys.4)
mozna stosowé (doliczane w zestawie moriavym do sondy) tzw. ztzki zelowe typu Scotchlok UY (rys.
9). Pohczenie to jest odporne na dziatanie wilgoci, a przastosowanie wewtrznych ,ostrych szek”
przecinajcych izolacg przy zaciskaniu nie ma potrzeby jej usuwanigczénych przewoddéw. Do zaciskania
zlaczki mazna zastosowa,kombinerki” lub specjala zaciskark np. HT105 firmy SAMAL — W-wa (rys.
10).

dla zabezpieczenia wyprowadz&®ATA+ i DATA- przewodu sondy cyfrowo — analogowsjosowa
koszulki termokurczliwe (rys.11) np. RT2.4-BK (232tRT9.5-BL (1szt.) z zestawu moatavego sondy.
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1. OPIS TECHNICZNY. 7. DIAGNOSTYKA.
7.1. Ogkdziny sondy.
A) Dokona ogledzin zewrgtrznych ,gotym okiem” sondy poprzez :

1.1.Przeznaczenie. _ ,gotym
a) Sprawdzenie plomby zabezpieczagj

Sonda poziomu paliwa CS-26 przeznaczona jest doigponpoziomu paliwa w zbiornikach b) Sprawdzenie ewentualnych, widocznych uszkadzechanicznych np.efnigé, wgniecé obudowy
pojazdéw mechanicznych, maszyn roboczych i lokomo&ondy posiadajhomologaa; wydary itd.

przez Ministerstwo Transportu. c) Sprawdzenie przewodu zasilep-sygnatowego sondy (przetarcie, przeid itd.),

Numer homologacii: d) Sprawdzenie wyka odpowietrzajcego : wezyk powinien by pewnie osadzony na dyszy

. E20 10R-03 2517 odpowietrzajcej, nie powinien posiadaadnych gknigé i nie powinno w nim znajdowéasie paliwo,
. e) Sprawdzenie demaosci dyszy,
Numer rozszerzenia : 01 f)  Sprawdzenie patzei lutowanych lub ziczek zaciskowych czujnika,
g) Sprawdzenie stanu izolacji przewodow czujnika sondy
h)  Sprawdzenie obecka przepustu gumowego rury czujnika, przez ktémephodz przewody czujnika.
B) Sprawdzt napkcie zasilania sondy za pompwoltomierza.
C) Sprawdzi sygnat wyciowy (napigciowy lub padowy) za pomog miernika uniwersalnego cyfrowego o
klasie dokfadnéci < 0,1%

7.2. Sprawdzenie czujnika pomiarowego sondy.

A) Czujnik odhczony od zespotu elektroniki.

Sprawdzenie czujnika metpdezystancyja przeprowadzi za pomog omomierza.

Nalezy wykona pomiar rezystancji mdzy zytami — zaciskami :

a) brazowy — czarny, hizowy — bialy, czarny — niebieski; bialy — zielongezystancja R1 = 4...5k
b)  brazowy — niebieski, kizowy zielony ; R2 = 8...10¢k

B) Czujnik pohczony z zespotem elektroniki.

Sprawdzenie czujnika metadapkciows przeprowadzi za pomog woltomierza.

Nalezy wykona pomiary napjcia midzy zytami — zaciskami :

a) brazowy — niebieski, kizowy — zielony ; nagcie U1 = 3,0...4,5V

b) brazowy — czarny, kizowy — bialy, czarny — niebieski, bialy — zielonygptcie U2 = 1,50...2,25 V

70

Drawik M12x1,5
(dopuszcza sie stosowanie dfawika
bez tulejki ochronne])

Pokrywka S GEMIEY c) czarny — bialy ; naptie U3 przy pustym zbiorniku, U4 przy peinym zbién; U4 > U3
UWAGA 1 : Przykiady dla opcji B)c) U4 > U3 : U3 9DV i U4 = 50mV lub U3 =-10mV i U4 = 30mV lub
| U3 =-50mV i U4 = -10mV.
@ @ UWAGA 2 : Zwarcie przewodéw czujnika sondy nie spolwje zadnych uszkodZe podczas pracy
- (normalne zasilanie) sondy.
US|
- i | i 7.3 Sprawdzenie polaryzaciji zaciskéw sondy cyfrowej
" ! \ \ 1) zaciski RXD i TXD lub DATA+ i DATA- odhczone od urzadzenia nadawczo-odbiorczegp.
R =mn N =N . ¥ rejestratora GPS/GSM pojazdy konwertera RS-232 (0...3,3V)/RS-232C (-12...+12\Komputerem,
oo konwertera ADAM-4561 (RS-485/USB) z komputerem.
. Korpus A)  zinterfejsem RS-232 (dop. zakres : 0...3,3V)
= Uszczelka Potencjaly zaciskow : TXDzyta z6#a) 3,0...3,3V, RXD4yta zielona) OV (wzgidem przewodu czarnego).
= B) zinterfejsem RS-485 (dop. zakres : -7...+12V)
| = e Pierscien dociskowy Potencjaly zaciskow : DATA+zfta z6tta) ok. 0,3V, DATA- gyta zielona) ok. 0,1V (wzgtlem przewodu
R | czarnego).
g |~ Czujnik 2) zaciski RXD i TXD lub DATA+ i DATA- podhczone do uradzenia nadawczo-odbiorczego np.
c A rejestratora  GPS pojazdu, konwertera RS-232 @V)ERS-232C (-12...+12V) z komputerem,
= konwertera ADAM-4561 (RS-485/USB) z komputerem.
¥ #27 A) zinterfejsem RS-232 (dop. zakres : 0...3,3V)
§ Potencjaly zaciskow : TXDzgta zotta) 3,0...3,3V, RXD #yfa zielona) 3,0...3,3V V (wzgtlem przewodu
n czarnego).
© B) zinterfejsem RS-485 (dop. zakres : -7...+12V)
— Potencjaly zaciskow : DATA+zjta z6tta) ok. 3,0V, DATA- gyta zielona) ok. 0,6V (wzgbem przewodu
czarnego) przy pojedynczej sondzie na magistraldBS A ¢yla zotta) ok. 1,8V, B gyla zielona) ok. 0,4V
(wzglgdem przewodu czarnego) przy 4 sondach na magiRiE#H85.

Uwaga : Potencjaly zaciskébw sondy podano przyktadowo W tjgbie odbiorczym tzn. w stanie
soczekiwania” na ramkzapytania z ukgdzehr zewrgtrznych.

Rys.1. Sonda CS-26 — wymiary.
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6. ZAL ACZNIK B.

Konfiguracg sondy (z RS-232) tzn. kalibracjminimum” i ,maksimum”, korek¢ ,minimum” lub
.maksimum, korekt stalej czasowej filtra sygnatu wégjowego, koreki ,zakresu” naley
przeprowadi za pomog ponizszych ramek nadawczych :

L.p. Ramka nadawcza UWAGI
0x40><0x40><FUNKCJA><PAR_<PAR_hi><SUMA_CRC>

1 40 40 06 00 00 06 ramka startowa do kalibracji

2 40 40 04 00 00 04 ramka kalibracji minimum

3 40 40 05 00 00 05 ramka Kalibracji maksimum

4 40 40 03 00 00 03 ramka korekty minimum

5 40 40 08 00 00 08 ramka korekty maksimum

6 40 40 07 03 00 04 ramka korekty filtra

7 40 40 09 00 00 09 ramka odczytu filtra (tj. statej czasowej)

8 40 40 OA 20 03 29 ramka zapisu ustawfiefabrycznych (z
zakresem 800mm. 0x0320 w hex)

9 40 40 OB 00 00 OB ramka powrotu do ustawfigabrycznych

10 40 40 0OC 90 01 9D ramka korekty zakresu (np. dla 400mm
— 0x0190 w hex)

11 | 40 40 OE 00 00 OE ramka statusu kalibracji

ka standard : bajt 0x0D)|

12 140 40 45 72 37 0D o st koo XOR dia 5

pierwszych bajtéw ) do odczytu poziom

Uwaga : Ramki z poz. 1-114 gabezpieczone sunkontrolny CRC — XOR dla 5 pierwszych bajtow.
Podstawow konfiguracg sondy nalgy wykona tylko za pomog 4 kolejno wystanych ramek o numerach :
1,2,3i6

Ramka standardowa (po0z.12) studo ,0dpytywania” sondy odiaie stanu poziomu paliwa mierzonego przez
sond;. Kalibracja ,minimum” i kalibracja ,maksimum” toak okrdlenie odpowiednio ,ustaw pusty zbiornik”
(sygnat wyjciowy 100 bitéw) i ,ustaw peten zbiornik” (sygnatyjsciowy 3800 bitéw), natomiast korekta
Lminimum” (lub ,maksimum”) to jak okréenie ,skoryguj pusty zbiornik " (,skoryguj petetbiornik”).

Uwaga 1: Kalibracj ¢ (lub korekte pozioméw) sygnatu nalgy przeprowadzat przy odpowiednich stanach
zbiornika (np. kalibracj ¢ ,maksimum” nalezy dokona¢ tylko przy petnym zbiorniku).

Kalibracja jest procesem ,uczenia sondy” dodetave] i biezacej reakcji na poziom paliwa w zbiorniku, natomiast
korekcja ,minimum” (lub ,maksimum”) polega tylko npoprawie charakterystyki praejowej znamionowej
sondy. Naley ja dokon& w stanie ,pustego zbiornika”, w sytuacji np. gggsat wygciowy powinien wynosi 100
bitéw, a wynosi np. 115 bitéw. Zdarza; fiowiem,ze cata charakterystyka przejowa sondy ulega przesgniu
np. ,wzdhwz osi OX — poziom paliwa” i niecelowa jest jej ponmakalibracja, a wystarczy vilaie, ze przy ,pustym
zbiorniku” dokonamy wiénie ,korekty zera”. Sygnat wygiowy sondy kdzie wtedy wynosit zamiast 115 bitéw
doktadnie 100 bitow. Korekcie o 15 bitowdzie podlegéatakze sygnat maksymalny (z 3815 bitéw na 3800 bitow.
Uwaga 2: Aby dokonaé kalibracji nalezy najpierw do sondy wysta& ramke startowa, bo tylko wtedy mazna
wprowadzi¢ ,nowy” poziom ,minimum” i ,nowy” poziom ,maksimum” . Na kazda poprawna ramke
nadawcz sonda zawsze odpowiada wsaiwa ramka odbiorcza.

Uwaga 3: Ramka statusu kalibracji pozwala uzyska informacje o stanie kalibracji. W ramce odpowiedzi, w
polu VERSION widaé, czy kalibracje rozpoczto, trwa (wprow. min. lub max.) lub czy ja zakonczono —
odpowiednio : 0x00 0x00, Ox01 0x01, 0x02 0x01, OX@&2 (pierwszy bajt wskazuje posgp kalibracji, a drugi
liczbe punktow charakterystyki czujnika)

PRZYKLAD : ramka zapytania i ramka odpowiedzi :

Ramka zapytania — odczyt filtra tj. stalej czasoWwej

<0x40><0x40><0x09><0x00><0x00><0x09>

Ramka odpowiedzi :
<0x40><0x40>9x09><0x76><0x03><0x0G<0X0E><0xD8><0xAA><0X0D><0Ox0A>

gdzie w polu nr 3 (od lewej) sonda zwraca kod Osd¥kazu, a w polach nr 5 i 6 znajduje si

wartcs¢ statej czasowej T = 3s (kolejitobajtéw : LO, HI). W polach nr 7 i 8 znajduje svartas¢
(OXOED8 — 3800 hitéw) poziomu paliwa, gdzie obazudje ,normalna” kolejné¢ bajtéw : HI, LO.

3 DTR.CS-26
1.2 Dane techniczne
1.2.1. Zakres pomiarowy:
dhug& rury w zbiorniku

0-+800mm HO (wyk. spec. 0...2000mm_B)
-800mm (kvgpec 2062000mm).

dopuszczalne przgeinie <100 kPa
1.2.2.Dane wyjciowe
— sygnat wygciowy analogowy :910V, 0+ 5V, 0+ 4,5V, 0+ 2,5V

- sygnat wyjciowy cyfrowy :100...3800 bitéwdwm/w protokotéw)
a) 100...3800 bitéw z interfejsem RS-485 (czédodbiornika +0,2V, wyjscie nadajnika : mint1,5V
Parametry transmisji : 4800, N, 8, 1
Ramka zapytanigl2 bajtow) : <OXAA><0x55><CRC><0x07><0x84><0x%48/ER><TYPE><DEVID>
CRC = <CRC_LO><CRC_HI> : 2 bajty sumy kontrolnej CR/pu CRC-16 (wg protokotu MODBUS-RTU), dla osiatn8
bajtéw ramki
VER = <VER_LO>< VER_HI > : 2 bajty wersji oprogramania (np. <OxA8><0x0C>)
TYPE : bajt typu ramki (<Ox01> dla standardoweperwg zatcznika A)
DEVID = <DEVID_LO>< DEVID_HI> : 2 bajty adresu sopdzakres 1...65534, 65535 —adres tzw. ,broadcasthda
zawsze odpowiada)
Ramka odpowied#20 bajtéw) :<OXAA><0x55><CRC><0x0F><0x18><0x84VER><TYPE><DEVID><LEVF><UZAS><LEV><REZ>
CRC, VER, TYPE, DEVID jak dla ramki zapytania
LEVF = <LEVF_LO>< LEVF_HI> : 2 bajty filtrowanej dyowo wartgci poziomu paliwa (zakres
Ox0064 .OxOEDS : dec. 100...3800 b)
UZAS = <UZAS_LO>< UZAS_HI> : 2 bajty nagiia zasilania w mV(zakres 0x0258... OXOE10 : dec.
600...3600 b)
LEV = <LEVF_LO>< LEVF_HI> : 2 bajty chwilowej wartei poziomu paliwa (zakres 0x0064...0xOEDS :
dec. 100...3800
b) 100...3800 bitéw z interfejsem RS-232 (0...3,3V)
Parametry transmisji : 300, N, 8, 1
Ramka zapytania (6 bajtow) : <0x40><0x40><0x45><»J0x37><0x0D
Ramka odp. (11 bajtéw) : 0x40><0x40><0x45><0x¥6X0F><0xFF x0x00><0x64
><CRC><0x0D><0x0A (dla 100 bitéw)
Ramka odp. (11 bajtéw) : 0x40><0x40><0x45><0x¥6X0F><0xFF x0x0E><0xD8
><CRC><0x0D><0x0A (dla 3800 bitow)
Ramka odpowiedzi zabezpieczona gkantrolm CRC typu XOR (dla poatkowych 8 bajtow).
UWAGA : Dodatkowe szczego6ty protokotow wg gednika A i B.
1.2.3. Temperatura
— zakres temperatury pracy

- -25+ 80°C (wyk. spec —4€80°C)

— zakres temperatury kompensacji +~BB°C
1.2.4.Bkdy przetwarzania:
— blad POASTAWOWY ...t san e e e <0,16%
- btad od zmian nagtia zasilania .. 0,05%
- histereza, powtarzalﬂén005%
- bilad dodatkowy od zmian temperatury otoczenia... " .. BAR0°C
— biad dodatkowy od wptywu pola elektromagnetycznego (QfOZ lGHz) ............. <£1%
1.2.5.Zasilaniet - 12+ 36V (1< 22mA)dla Uwy = 0+ 10V i RS-485

- - 8 36V (1< 22mA) dla Uwy = 0- 4,5V i RS-485
- -8 36V (I< 22mA)dla Uwy = 0+ 2,5V i RS-485
- - 30,1V (I< 20mA) dla wyjcia RS-232 (3,0V)
- 6,0+36V (I < 20mA)dla wyjscia RS-232 (3,0V)
- 8,0+36V (1< 20mA)dla wyjscia RS-485
1.2.6.Warunki normalnezytkowania:

— wilgotnos¢ wzgledna - 36- 90%,

— cisnienie atmosferyczne - 80120kPa,

— dopuszczalne drgania i wibracje - do2,5%n/s

- zapylenie - dowolne,

- pozycja pracy - pionowa,

- koncentracja sktadnikéw czynnych w - brak skladmilagresywnych,
atmosferze
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1.2.7.Graniczne warunki transportu i przechowywania

— temperatura otoczenia - -5870°C,

- wilgotnas¢ wzglkdna - do 95% przy 40°C,

- udary - do 10g, 10ms.
1.2.8.0budowa:

- typ - puszka aluminiowa

- wymiary - zgodnie z rys. 1,

— stopié ochrony - 1P 68,

1.2.9.Masa
- [11,8 kg (w zalenasci od dtugdci rury)

1.2.10.Spos6b zamawiania

CS-26/RSIU/E g Ig /g

Zakres pomiarowy [mm] T Dlugéc¢ rury [mm]

Sygnat wWgjowy

* - przy sygnale wyjciowym cyfrowym naley poda rodzaj (232 lub 485) interfejsu

Q Przykiad 1

CS-26/RS/U/E/0...800mm/0...10V/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnat ¥gypwy napiciowy 0...10V, Diugéc¢ rury 830mm

Q Przykiad 2

CS-26/RS-485/E/0...800mm/100...3800b/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnat $gypwy cyfrowy 100...3800 bitow, Dtugéd rury 830mm

Q Przykiad 3

CS-26/RS-232/E/0...800mm/100...3800b/830mm

Zakres pomiarowy : 0...800mm, Sygnat ¥gypwy cyfrowy 100...3800 bitéw, Dugé rury 830mm
1.3. Warunki stosowania.

Warunki stosowania okék niniejsza DTR.
1.4.0Opis budowy i dziatania.

Sonda poziomu CS-26 dziala na zasadzie pomiamiecia hydrostatycznego cieczy, ktérego
wartas¢ jest proporcjonalna do wysod@ stupa cieczy. Elementem pomiarowym jest czujnik

piezorezystancyjny oddzielony od medium przez mambrseparujca. Pomiar dnienia
dokonywany jest na poziomie membrany sepa&rjj zanurzonej sondy ( 5+10mm pasy dna
zbiornika) i odniesiony do émienia atmosferycznego lubsnienia wewitrz zbiornika za pomac
wezyka umieszczonego wewinz rury. Uklad elektroniczny umieszczony jest watvn
aluminiowej obudowy. Obudowa me by plombowana.

Elementy kompensacyjne czujnika umieszczane zespole elektroniki w zwkku z tym czujnik

i zespoOt elektroniki ® scisle przypisane do siebie. Wewtrz korpusu jest naniesiony numer

wspotpracuicego czujnika.
2. INSTRUKCJA MONTA ZU | EKSPLOATACJI.
2.1.Zalecenia montawe.

Sondy CS-26 naly eksploatowaw warunkach okrdonych w pkt.1.2.6. niniejszej DTR.
Schemat podtzenia przedstawiono na rys.2 , 3 i 4 (w za¢éci od wykonania)

5. ZAL ACZNIK A.

DTR.CS-26

Konfiguracg sondy (z RS-485) tzn. przydzielenie adresu, katipr,minimum” i ,maksimum”,
koreke ,minimum” lub ,maksimum, korekt statej czasowej filtra sygnatu végjowego, korekt
LZakresu” naley przeprowadi za pomog ponizszych ramek nadawczych :

L.p. Ramka nadawcza UWAGI
<OxAA><0x55><CRC><0x07><0x84><0x:&VER><TYPE><DEVID>
1 AA 55 1F AD 07 84 1802 0002 01 00 ramka adresowa (zmiana z adresu 1 ng R)
2 | AA 5545 D407 84 18 A8 0Q06 02 00 ramka startowa do kalloracji
3 | AA 55E4 1407 84 18 A8 04 02 00 ramka kalbracji minimum
4 | AA 55B5 D4 07 84 18 A8 05 02 00 ramka kalibracji maksimum
5 | AA 5555 D507 84 18 A8 03 02 00 ramka korekty minimum
6 | AA 5524 1707 84 18 AB0C 08 02 00 ramka korekty maksimum
7 | AA 5532 9C 07 84 1803 0007 02 00 ramka korekty filtra
8 |AA 55F4 1507 84 18 A8 01 02 00 ramka standardowa
9 |AA 55F4 C507 84 18 A8 0QD1 FF FF ranka Jbroatcast
10* | AA 55 66 DC 07 84 18 20 0®DA 02 00 ramka zapisu ustawiefabrycznych (z
zakresem 800mm. 0x0320 w hex)
11* | AA 55 C6 BF 07 84 18 90 ODC 02 00 ramka korekty zakresu (np. dla 400mm
— 0x0190 w hex)
12* | AA 55 D4 17 07 84 18 A8 0QDB 02 00 ramka powrotu do ustawfi€abrycznych
13* | AA 55 75 D7 07 84 18 A8 0009 02 00 ramka odczytu filtra (tj. statej czasowej)
14* [ AA 55 34 16 07 84 18 A8 OC 0D 02 00 ramka statusu kalloracji
* - ramki nie obowazuja dla protokotu wg pkt. 1.2.2 b)

Podstawow konfiguracg; sondy nalgy wykonat tylko za pomog 5 kolejno wystanych ramek o numerach :
1,2,38,4,7
W ramce adresowej do podania Aeego adresu (np. DEVID = 2) wykorzystuje; $ole VER, a do
wyréznienia typu operacji — zmiana adresu zamiast stdods 0x01 w polu TYPE zastosowano 0x02.
Podobnie dla ramki korekty filtra wykorzystano zekpole VER (ustawienie statej czasowej od Os das900
standardowo 3s), a do wyrdenia typu operacji — korekta filtra zamiast stamibwo 0x01 w polu TYPE
zastosowano 0x07. W przypadku pozostatych ramekhowitssciwej roli decyduje take zawarté¢ pola
TYPE..
Ramka standardowa (poz.8) i ramka ,broadcast” (9zstuza do ,odpytywania” sondy odraie stanu
biezacych parametréw sondy, przy czym ramka ,broadcaasgiewnia komunikagjz kazda sond, niezalenie
od jej adresu wewitrznego.
Kalibracja ,minimum” i kalibracja ,maksimum” to jagkreilenie odpowiednio ,ustaw pusty zbiornik” (sygnat
wyjsciowy 100 bitéw) i ,ustaw peten zbiornik” (sygnayjsciowy 3800 bitéw), natomiast korekta ,minimum”
(lub ;maksimum?”) to jak okréenie ,skoryguj pusty zbiornik ” (,skoryguj petemrnik”).
Uwaga 1 : Kalibracj ¢ (lub korekt¢ poziomdéw) sygnatu nalgy przeprowadzat przy odpowiednich
stanach zbiornika (np. kalibracje ,maksimum” nalezy dokona¢ tylko przy petnym zbiorniku).
Kalibracja jest procesem ,uczenia sondy” do setavej i biezacej reakcji na poziom paliwa w zbiorniku,
natomiast korekcja ,minimum” (lub ,maksimum”) pokegylko na poprawie charakterystyki pragpwej
znamionowej sondy. Natg ja dokon& w stanie ,pustego zbiornika”, w sytuacji np. gdygsat wygciowy
powinien wynosi 100 bitéw, a wynosi np. 115 bitéw. Zdarza lsowiem,ze cala charakterystyka prgejowa
sondy ulega przesugiu np. ,wzdhz osi OX — poziom paliwa” i niecelowa jest jej ponmavkalibracja, a
wystarczy wihnie, ze przy ,pustym zbiorniku” dokonamy w#iaie ,korekty zera”. Sygnat wygiowy sondy
bedzie wtedy wynosit zamiast 115 bitéw doktadnie Hidw. Korekcie o 15 bitéw dgizie podlega takze
sygnat maksymalny (z 3815 bitéw na 3800 bitéw.
Uwaga 2: Aby dokona¢ kalibracji nalezy najpierw do sondy wysta& ramke startowa, bo tylko wtedy
mozna wprowadzi¢ ,nowy” poziom ,minimum” i ,nowy” poziom ,maksimum” . Na kazda poprawna
ramke nadawcz sonda zawsze odpowiada wsaiwa ramka odbiorcza.
Uwaga 3 : Ramka statusu kalibracji pozwala uzysk& informacje o stanie kalibracji. W ramce
odpowiedzi, w polu VERSION wid&, czy kalibracje rozpoczto, trwa (wprow. min. lub max.) lub czy ja
zakonczono — odpowiednio : 0x00 0x00, 0x01 0x01, Ox0DMx0x03 0x02 (pierwszy bajt wskazuje pogb
kalibracji, a drugi liczb ¢ punktéw ch-ki czuj.)
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2.2.Naprawy i uruchomienie

Ze wzgkdu na istotny wplyw jak&i i typu elementdw na jaké urzadzenia zaleca sipowierzenie
napraw gwarancyjnych i pogwarancyjnych serwisowiwgrcy APLISENS - Oddziat Ostrow Wikp.
Adres:

Aplisens S.A. Oddziat Ostrow Wielkopolski

63-400 Ostréw Wielkopolski

ul. Krotoszynska 35

Urzadzenie nie wymaga statej obstugi.

Zaleca sj sprawdzenie ugglzenia w czasie prowadzenia przglyl catego obiektu.

2.3.Warunki bezpiechstwa.

Wszelkie czynnéci (ogledziny, sprawdzanie) nalg wykonywa po doktadnym zapoznaniuest
trescia niniejszej DTR.

Przed dokonaniem jakichkolwiek czyriwd przyliczeniowych naley bezwzgtdnie odhczye
napkcie zasilajce.

3. PRZECHOWYWANIE | TRANSPORT.

3.1.Przechowywanie.

Sond; nalery przechowywé w opakowaniu fabrycznym w pomieszczeniu zargymn, wolnym
od czynnikbw agresywnych wywolgych korozg w temperaturze od 0°C do 70°C przy
wilgotnosci wzglednej nie przekraczagej 80% z jednoczesnym zabezpieczeniem przed cngéni
i wstrzasami.

3.2.Transport.

Przewéz sond powinien odbyéasie krytymi srodkami transportu. Opakowania powinny¢by
zabezpieczone przed przesuwaniegn Graniczne warunki transporta godane w pkt.1.2.7.

4. WYKAZ RYSUNKOW.

Rys.1. Sonda CS-26 — wymiary.

Rys.2. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS/U/E z dgiem napiciowym i cyfrowym RS-485.
Rys.3. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS-485/E z vgygem cyfrowym w standardzie RS-485
Rys.4. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS-232/E z veygem cyfrowym w standardzie RS-232
Rys.5. Spos6b monta sondy na zbiorniku.

5 DTR.CS-26

Uwaga:

1.Czujnik sondy podfaczyé zgodnie z kolorami przewodow do elektroniki.

2. Wezyk odpowietrzajacy natozyé¢ na dysz.

3. Sona@ przed montazem kompletowa zgodnie z numeracy:

Numer czujnika nacechowany na jego gitéwce musi odpidadaé numerowi

czujnika tabliczki znajduj acej sie wewnatrz obudowy.

4. SONDE NALE ZY MONTOWA C NA SRODKU ZBIORNIKA _aby zapewné

najwieksza doktadnos¢ pomiaru poziomu (eliminuje si w ten sposob

niewtasciwe wskazania spowodowane przechytlem samochodu).

5. Ekran przewodu zasilahco — pomiarowego zespotu elektroniki sondy nie

nalezy nigdzie podhczaé. Potencjat ekranu wynosi OV poniewa jest dolaczony

wewnetrznie do ujemnego bieguna zasilania zespotu elekiniki sondy.

6. W celu zabezpieczenia wgtrza zbiornika paliwa przed zanieczyszczeniem

podczas wiercenia (monta sondy wg pkt. 2.1.) zaleca s oczyszczanie miejsca

obrébki np. za pomog@ szczotki, gpdzla lub $ciereczki, a dodatkowo tale:

-dla zbiornika stalowego : w poblzu miejsca wiercenia stosowasilny magnes,

-dla zbiornika aluminiowego : poda sprezone powietrze przez przewdd

paliwowy — wczdniej zamknaé i uszczelné wlew oraz przewod powrotny lub

inne otwory. Podczas usuwania widréw, przy tej metizie nalery bezwzgédnie

stosowa okulary ochronne.

-dla zbiornika z tworzywa sztucznego : stosowsakumulatorowy odkurzacz
Rys.2. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS/U/E z Wgiem napiciowym i cyfrowym RS-485

Lutowad zgodnie z kolorami, nastepnie ,)“\ "“, czerwony +U Vs
naciagnad koszulke termokurczliwg X X i ‘ i ] zas [V]
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S | : 1 :
] | | szary X
3 T T Uwyj [V]
£ | 1 | 1
8 Lo 00
) [y a7
3 ~ =~
b1
<]
Ef
]

Ekranu nigdzie nie podtaczaé
Potencjat ekranu - OV (masa elekironiki)

Rys.3. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS-485/E z ¥ojgm cyfrowym w standardzie RS-485
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Ekranu nigdzie nie podtacza¢
Potencjat ekranu - 0V (masa elektroniki)

Fiugoéé wg zamowienia
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Rys.4. Schemat pagiizenia sondy CS-26/RS-232/E z ¥oygem cyfrowym w standardzie RS-232

Lutowad zgodnie z kolorami, nastepnie Il"\ "‘\"] czerwony -
naciagnac¢ koszulke termokurczliwg i | ‘ \ o +Uzas [V]
| 1 | 1
! I czarny
: 1 : T 0V (masa
| i L
RS-232 : i : : st elektromkl)
— 2 TXD
| 1 | 1
| 0 | L '
1 | zielony
— — RXD
| 1 i 1
| 1 | 1
| 1 \ 1
| 1 \ 1
| 1 | 1
/7

-« -/

Ekranu nigdzie nie podigczaé
Potencjat ekranu - OV (masa elektroniki)

tugo$¢ wg zamoéwienia

2.1.1. Kolejné¢ wykonywanych czynnii przy montau sondy CS-26

1. Naklei szablon na zbiornik i zgodnie z nim wykénatwor $39. W przypadku zbiornikdéw
stalowych nalgy wykona 6 otworowd3,2 na rozstawie57 (zgodnie z szablonem), ngstie
otwory te nagwintowaM4. Jeeli zbiornik jest aluminiowy to korzystg z szablonu wykoria6
otwordow ¢2 stanowacych prowadzenie pod blachowly, ktore naley przykrecat sukcesywnie
— najpierw po przeciwlegtych stronach, a gpete po obwodzie tak aby korpus réwnomiernie
dociskat uszczetkpoz. 9. W przypadku stosowania wiarki naley pamita¢ o odpowiednim
ustawieniu sprata.

UWAGA : Dla ochrony watrza zbiornika paliwa przed zanieczyszczeniem pasl@peracji wiercenia otworu
$39 stosowéa smar staty np. towot, d#i ktéremu znaczna wkszai¢ wiéréw pozostanie w strefie obrébki.

2. Rurg czujnika poz.6 umigi¢ w korpusie sondy poz.1 naghie razem z uszczellpoz. 9 wiay¢
do zbiornika tak aby czujnik oparksd dno.

3. Zaznaczy na czujniku wystajca czgs¢ rury ponad ptaszczyzn,P”

4. Wyja¢ czujnik ze zbiornika. Obat rurg 5 mm poniej zaznaczenia. (Zwrdcszczegdla uwag;
aby nie uszkodzi izolacji przewoddéw oraz gtyka odpowietrzajcego). Do gicia stosowé
obcinak eczny do rur ze stali nierdzewnej rys.8.

5. Po obciciu rury nazadany wymiar zaloy¢ na obcita koncOwke przepust gumowy poz.12
zabezpieczagy przewody i wzyk odpowietrzajcy przed uszkodzeniem.

6. Na ruk natazy¢ piersicien dociskowy poz.3 i pidcien uszczelniaicy poz.10, nagpnie
zamontowa czujnik w korpusie poz.1.

7. Ustalic wymiar 1mm ponad ptaszczygpP” zgodnie z poriszym rysunkiem.

8. Unieruchomé czujnik w korpusie poprzez réwnomierne dglanie po przednej 3 wkitow M3
poz.13 oraz dokci¢ wkret imbusowy M8, ktéry znajduje sha bocznejcianie korpusu.

9. Wezyk odpowietrzajcy obci¢ na odpowiedni wymiar i naky¢ na dysz poz.4.

10. Przewody czujnika obat na wymagan dlugas¢ i taczy¢ z przewodami elektroniki zgodnie z
kolorami poprzez lutowanie lub zaciskanigecziekzelowych.

11. Tak przygotowaa sond; wiozy¢ do zbiornika i przykgci¢ wkrgtami mocujcymi poz.14.

12. Przykrci¢ pokrywkg poz.2 zwracag szczego6la uwag; aby piefcien uszczelniajcy poz.11 byt
odpowiednio utaony w kanatku.

Podczas monta korpusu poz.1 do zbiornika mma dodatkowo stosowlej silikonowy
olejoodporny pomidzy uszczelk poz.9 a pokryw zbiornika poz.8. Warstwa klejd
powinna by tak cienka, aby po dodgeniu klej nie wycisat sie poza uszczelk

Rys. 5.

CoNooA~LODE
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17 Przewody tqczy¢ zgodnie z kolorami
poprzez lutowanie lub zaciskanie ztqczek zelowych

16 12 11

15 ]

K
| ¢

)

Spos6b monta sondy na zbiorniku.

Korpus sondy
Pokrywka

Pierscien dociskowy
Dysza

Plytka elektroniki
Rura czujnika
Ostona

Pokrywa zbiornika
Uszczelka

. Piesscien uszczelniajcy 16x2
. Piercien uszczelniajcy 42x2

Przepust gumowy

. Wkret dociskowy M3x12

. Blachowket 4,2x32 lub wket M4x18
. Sruba imbusowa M4x12

. Podktadka 4,3

. Podktadka sprysta 4,1

. Podkfadka spr. 3,1
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